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Forord

Denne instruktionsbog giver oplysninger om betjening og vedligeholdelse af dette
produkt fra Topcon Precision Agriculture. Korrekt brug og service er vigtig for sikker
og palidelig drift af produktet.

Det er meget vigtigt, at du tager dig tid til at leese denne instruktionsbog, for du tager
produktetibrug.

Oplysningerne i denne instruktionsbog er geeldende pa udgivelsestidspunktet. Et
system kan variere en smule. Producenten forbeholder sig ret til at omkonstruere og
gendre systemet efter behov uden meddelelse herom.

Vilkar og betingelser
Bemeerk: Du bedes laese disse betingelser og vilkkér omhyggeligt.

Generel

ANVENDELSE - Du accepterer disse Vilkar og betingelser, nar du keber produktet fra
Topcon Precision Agriculture (TPA) eller af en af TPA's produktforhandlere.

COPYRIGHT - Alle oplysninger i denne instruktionsbog er TPA's intellektuelle ejendom og
ophavsretligt beskyttet materiale. Alle rettigheder forbeholdes. Du mé ikke bruge, tilga,
kopiere, gemme, vise, lave afledte vaerker af, seelge, eendre, offentliggere, distribuere eller
give nogen tredjepart adgang til grafik, indhold, information eller datai denne
instruktionsbog uden TPA's udtrykkelige skriftlige tilladelse, og du ma kun benytte
sadanne oplysninger til pleje og drift af produktet. Oplysningerne og dataene i denne
instruktionsbog er et veerdifuldt aktiv for TPA, er blevet udviklet pa bekostning af betydeligt
arbejde, tid og penge og er resultatet af original udveelgelse, koordinering og organisering
af TPA.

VAREMARKER - ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon, Topcon
Positioning Systems og Topcon Precision Agriculture er varemeaerker eller registrerede
varemeerker tilhgrende Topcon-koncernen. Microsoft og Windows er varemaerker eller
registrerede varemaerker tilherende Microsoft Corporation i USA og/eller andre lande.
Produkt- og firmanavne naevnt heri kan vaere varemaerker tilharende deres respektive

gjere.
WEBSITE OG ANDRE ERKLARINGER - Ingen erkleeringer pa websitet for TPA eller noget

andet firmai Topcon-koncernen ellerinogen andre annoncer eller TPA-litteratur eller
fremsat af en medarbejder eller entreprener for TPA eendrer disse Vilkar og betingelser.
IMPORTANT: SIKKERHED - Forkert brug af produktet kan fore til dedsfald eller
personskade, beskadigelse af ejendom og/eller funktionsfejl pa produktet. Produktet ma
kun repareres af autoriserede TPA-servicecentre. Du bar ngje gennemga
sikkerhedsadvarslerne og -anvisningerne vedrgrende korrekt brug af produktet i denne
instruktionsbog og til enhver tid overholde dem.

Begraenset garanti

ELEKTRONISKE OG MEKANISKE KOMPONENTER -TPA garanterer, at de elektroniske
komponenter produceret af TPA er fri for materialefejl og fabrikationsfejli en periode pa ét &r



fra den oprindelige dato for forsendelse til forhandleren. TPA garanterer, at alle ventiler,
slanger, kabler og mekaniske dele produceret af TPA er fri for materialefejl og
fabrikationsfejl i en periode pa 90 dage fra kabsdatoen.

RETURNERING OG REPARATION - Under de respektive garantiperioder kan ethvert af
ovenstaende elementer, som konstateres defekt, sendes til TPA med henblik pa
reparation. TPA Vil straks vederlagsfrit reparere eller udskifte det defekte element og sende
det tilbage til dig. Du skal betale omkostningerne ved forsendelse og handtering i
forbindelse hermed. Kalibrering af komponenter, arbejdslon og rejseomkostninger, som
padrages for afmontering og udskiftning af komponenter i marken, er ikke omfattet af
denne garantipolitik. Ovennasvnte garanti geelder IKKE for skader eller fejl som folge af:

(i) katastrofe, uheld eller misbrug

(i) almindelig slitage

(iii) forkert brug og/eller vedligeholdelse

(iv) uautoriserede eendringer af produktet; og/eller
(

v) brug af produktet i kombination med andre produkter, som ikke er leveret eller
specificeret af TPA.

Software, som medfelger til et produkt, er licenseret til brug i forbindelse med produktet og
ikke solgt. Brug af software, som leveres med en saerskilt slutbrugerlicensaftale ("EULA"),
er underlagt betingelser og vilkar, inklusive hvad angar garantibegraensning, for den
geeldende EULA, uanset om andet er angivet i disse Vilkar og betingelser.

GARANTIFRASKRIVELSE - BORTSET FRA OVENSTAENDE GARANTIER OG
GARANTIER ANGIVET | ET RELEVANT GARANTIBEVIS, BILAG ELLER
SLUTBRUGERAFTALE, LEVERES DENNE INSTRUKTIONSBOG, PRODUKTET OG DEN
RELATEREDE SOFTWARE "SOM DE ER". DER GIVES INGEN ANDRE GARANTIER, OG |
DET OMFANG DET ER TILLADT IFOLGE LOVEN, UDELUKKER TPA ALLE
UNDERFORSTAEDE BETINGELSER, VILKAR OG GARANTIER | FORBINDELSE MED
INSTRUKTIONSBOGEN OG PRODUKTET (INKLUSIVE EVENTUEL UNDERFORSTAET
GARANTI FOR SALGBARHED ELLER EGNETHED TIL EN BESTEMT ANVENDELSE
ELLER ET BESTEMT FORMAL). TPA ER IKKE ANSVARLIG FOR DRIFTEN AF GNSS-
SATELLITTER OG/ELLER TILGANGELIGHED, KONTINUITET, NOJAGTIGHED ELLER
INTEGRITET AF GNSS-SATELLITSIGNALER.

ANSVARSBEGRANSNING OG ERSTATNING - TPA og dennes forhandlere, agenter og
repraesentanter er ikke ansvarlige for tekniske eller redaktionelle fejl eller udeladelser i
naerveerende eller for saerlige, indirekte, skonomiske eller tilfaeldige skader eller
folgeskader, som méatte opsta som af falge af tilvejebringelse, ydelse eller brug af dette
materiale, produktet eller dets medfelgende software (inklusive nér TPA er blevet
underrettet om muligheden for sddanne skader). S&danne fralagte erstatningskrav
inkluderer, men er ikke begreenset til, tab af tid, tab eller destruktion af data, tab af
fortjeneste, besparelser eller indtaegt eller tab af eller skade pé produktet. Du skal forsvare,
godtgaere og holde TPA skadeslas mod alle krav, handlinger, sagsanleeg, erstatningskrav,
reklamationskrav og omkostninger (inklusive advokatsaleerer), som méatte opsté som folge



af eller i forbindelse med (a) din driftsmaessige brug eller vedligeholdelse af produktet og/eller
softwaren pa anden méade end som fastlagt i denne instruktionsbog eller den geeldende
slutbrugerlicensaftale; og (b) din uagtsomhed eller forsemmelighed eller udeladelse i
forbindelse med produktet.

Under alle omsteendigheder skal TPA's erstatningsansvar over for dig eller nogen anden
person for eventuelle krav, tab eller skader (ifalge kontrakten, uden for kontrakten eller pa
nogen anden basis) veere begraenset (efter TPA's valg) til enten (a) udskiftning eller reparation

af produktet, eller (b) betaling af omkostningerne ved udskiftning eller reparation af produktet.

Andet

Disse Vilkar og betingelser kan til enhver tid blive eendret, modificeret, erstattet eller annulleret
af TPA. Disse Vilkar og betingelser skal veere underlagt og fortolkes i overensstemmelse med:
m |loveneiSydaustralien, hvis produktet saelges og leveres til dig i Australien (i sa tilfaelde har
domstolene i Sydaustralien eller Forbundsdomstolen i Australien (Justitskontoret i
Adelaide) enekompetence i forbindelse med alle krav eller indsigelser), eller

m |oveneistaten Californien, hvis produktet seelges og leveres til dig uden for Australien

m bestemmelsernei De Forenede Nationers konvention om aftaler vedr. internationale keb
skal ikke geelde for disse Vilkar og betingelser.

Alle oplysninger, illustrationer og anvendelser indeholdt heri er baseret pa de senest
tilgeengelige oplysninger pa udgivelsestidspunktet. TPA forbeholder sig ret til at foretage
aendringer af produktet pa ethvert tidspunkt uden varsel.

Hvis nogen del af disse Vilkar og betingelser ville vaere uigennemferlige, skal bestemmelsen
leeses ned til det omfang, der er nadvendigt for at undgé dette resultat, og hvis
bestemmelsen ikke kan laeses ned til det omfang, skal den fiernes uden at pavirke
gyldigheden og eksigibiliteten af resten af disse Vilkar og betingelser.

Serviceoplysninger

Der kan ydes serviceassistance ved at kontakte din lokale autoriserede TPA-forhandler.

Oplysninger om lovgivning vedrgrende kommunikation
FCC-overensstemmelseserkleering (USA)

Dette udstyr er blevet testet og konstateret at overholde graenseveerdierne for digitale
enhederiklasse A ihenhold til afsnit 15 i FCC-reglerne. Hvis dette udstyr betjenes i et
beboet omrade, er der sandsynlighed for, at det vil forarsage skadelig interferens. | s&
fald skal brugeren for egen regning fieme arsagen til interferens.

15.19

Denne enhed overholder kravene i afsnit15 i FCC-reglerne. Brug er underlagt felgende
to betingelser: (1) denne enhed méa ikke forérsage skadelig interferens, og (2) denne
enhed skal kunne modsta modtagen interferens, inklusive interferens, som kan
medfare utilsigtet drift.

15.21



Andringer eller modifikationer af udstyret, som ikke udtrykkeligt er godkendt af
Topcon, kan ugyldiggere FCC-tilladelsen til at anvende dette udstyr.

15.106:

Dette udstyr er blevet testet og konstateret at overholde graenseveerdierne for
digitale enhederiklasse A ihenhold til afsnit 15 i FCC-reglerne. Disse graensevaerdier
har til formal at sikre rimelig beskyttelse mod skadelig interferens, nar udstyret
anvendes i erhvervsmeaessig bebyggelse. Dette udstyr genererer, anvender og kan
udstrale radiofrekvent energi, og hvis det ikke installeres og anvendesi
overensstemmelse med instruktionsmanualen, kan det forarsage skadelig
interferens pa radiokommunikation. Hvis dette udstyr betjenesi et beboet omrade, er
der sandsynlighed for, at det vil forarsage skadelig interferens. | sé fald skal brugeren
for egen regning fieme arsagen til interferens.

|IC-overensstemmelseserklaering (Canada)

Dette digitale apparat i klasse A overholder alle krav i den canadiske lovgivning
vedrgrende udstyr, der forarsager interferens.

CE EMC-erkleering (EU)

Advarsel: Dette er et produkt i klasse A. Hvis dette udstyr anvendes i hiemmet, kan
det forérsage interferens. | sa fald skal brugeren muligvis traeffe de nedvendige
foranstaltninger.

EMC-erkleering (Australien og New Zealand)

Dette produkt opfylder de geeldende krav i EMC-rammebestemmelserne for
Australien og New Zealand.

Typegodkendelse og sikkerhedsforskrifter

Typegodkendelse kan veere pakraevet i visse lande for at give licens til brugen af
sendere pa visse bandfrekvenser. Forher dig hos de lokale myndigheder og din
forhandler. Uautoriseret gendring af udstyret kan ugyldiggere godkendelsen,
garantien og licensen til at benytte udstyret.

Modtageren indeholder et internt radiomodem. Dette kan potentielt sende signaler.
Bestemmelserne varierer fra land til land. Forher dig derfor hos forhandleren og de
lokale kontrolinstanser vedrarende information om licenserede og ikke-licenserede
frekvenser. Visse kan omfatte abonnementer.

Radio- og flernsynsinterferens

Dette computerudstyr genererer, benytter og kan udstrale radiofrekvensenergi. Hvis
det ikke installeres og anvendes korrekt i ngje overensstemmelse med anvisningeme
fra TOPCON Precision Agriculture, kan det forarsage interferens med
radiokommunikation.



Du kan kontrollere, om dette udstyr forarsager interferens ved at sla Topcon-udstyret
frafor at se, ominterferensen stopper. Hvis udstyret forarsager interferens pa en radio
eller en anden elektronisk enhed, kan du prave at:

« Drejeradioantennen, indtilinterferensen stopper

« Flytte udstyret om pa siden af radioen eller det andet elektroniske udstyr

« Flytte udstyret leengere veek fra radioen eller det andet elektroniske udstyr

« Slutte udstyret til et andet kredslob, som ikke er forbundet med radioen.

For at reducere potentiel interferens skal udstyret betjenes ved det laveste
forstaerkningsniveau, som vil tillade vellykket kommunikation.

Om ngdvendigt kan du kontakte din naermeste Topcon Precision Agriculture-
forhandler for at fa hjaelp.

Bemeerk: Hvis dette produkt aendres eller modificeres uden tilladelse fra Topcon
Precision Agriculture, kan det ugyldiggere EMC-overensstemmelsen og betyde, at du
ikke leengere ma anvende produktet.

Dette produkt blev testet for EMC-overensstemmelse ved hjeelp af perifere enheder,
afskaermede kabler og stikforbindelser fra Topcon Precision Agriculture. Det er vigtigt
at benytte enheder fra Topcon Precision Agriculture mellem systemkomponenterne for
at reducere muligheden for interferens med andre anordninger

Generel sikkerhed
~ FARE: Det ervigtigt at lsese og forstéa falgende oplysninger og de produkt-
{ : \ specifikke sikkerhedsoplysninger.

De fleste haendelser, som opstar under drift, vedligeholdelse og reparation, sker som
folge af manglende overholdelse af grundleeggende sikkerhedsregler og -
foranstaltninger. Veer altid pa vagt over for potentielle farer og farlige situationer.

Folg altid de instruktioner, som ledsager en advarsel eller forsigtighedsmeddelelse. De
oplysninger, som disse angiver, har til hensigt at minimere risikoen for personskader
og/ellertingsskader.

Folg iseer instruktioner, der preesenteres som sikkerhedsmeddelelser.

Sikkerhedsmeddelelser og advarsler

Sikkerhedssymbolet bruges sammen med det relevante ord: FARE, ADVARSEL eller
FORSIGTIG.

Meddelelser markeret pa denne méde anbefaler sikkerhedsforanstaltninger og
fremgangsmader. LAER dem og anvend dem.

~  FARE: Betyderen umiddelbar fare, som kan medfare DODSFALD ELLER
!\ MEGET ALVORLIG PERSONSKADE, hvis den ikke undgas.



Vi

~  ADVARSEL.: Betyder en potentiel fare, som kan medfere DADSFALD ELLER
! \ ALVORLIG PERSONSKADE, hvis den ikke undgas.

~,  FORSIGTIG: Betyder en potentiel fare, som kan medfere LETTERE
! \ PERSONSKADE, hvis den ikke undgas.

Sikkerhedsskilte

. ADVARSEL: Det er IKKE tilladt at fieme eller tildaekke sikkerhedsskilte. Udskift
( ! \ alle ulaeselige eller manglende sikkerhedsskilte. Der kan fas nye advar-
selsskilte hos forhandleren, hvis de er blevet veek eller adelagt.

Hvis du har anskaffet et brugt keretoj, skal du serge for, at alle sikkerhedsskilte er
anbragt rigtigt og kan laeses. Udskift sikkerhedsskilte, som ikke kan leeses, eller som
mangler. Sikkerhedsskilte til udskiftning kan fas hos din forhandler.

Forerens sikkerhed

/. ADVARSEL: Det er DIT ansvar at leese og forsta afsnittene om sikkerhed i
!\ denne handbog, inden keretgjet tages i brug. Husk, at DU er naglen til sik-
kerhed.

God sikkerhedspraksis beskytter ikke kun dig selv, men ogsa mennesker omkring
dig. Lees denne instruktionsbog som en del af dit sikkerhedsprogram. Disse
sikkerhedsoplysninger gaelder kun for Topcon-udstyr og erstatter ikke andre
seedvanlige sikre arbejdsmetoder.

~,  ADVARSEL: Kontroller, at stroam er slaet fra pa Topcon-udstyret for ved-
J ligeholdelse eller reparation af karetajet eller redskabeme.

~ ADVARSEL: Sarg for, at der er truffet passende forholdsregler forud for h&nd-
! tering affarlige stoffer. Laes altid databladet om materialesikkerhed, for
arbejdet pabegyndes.

~.  ADVARSEL: | nogle afillustrationeme eller billedeme i denne instruktionsbog

!\ kan paneler eller afskaermninger vaere fiemet med henblik p4 demonstration.
Betjen aldrig keretajet uden alle paneler og sikkerhedsvaern monteret. Hvis
det er ngdvendigt at afmontere paneler eller sikkerhedsvaem for at udfere repa-
rationer, SKAL de monteres igen inden brug.

~ ADVARSEL: Kontroller altid, at eventuelle ophaengte redskaber pa keretgjet
{ J \ erseenket ned pa jorden, fer du pabegynder reparations- eller ved-
ligeholdelsesarbejde pa keretgjet.

~,  ADVARSEL.: Karetgjs- og redskabsdele kan blive varme under driften og kan
( ! \ veere under tryk. Se keretgjets instruktionsboger.



" ADVARSEL: Beer beskyttelsesbeklaedning, der passer til betingelseme og det
&B arbejde, der udferes.

I\ ADVARSEL.: Betjen ikke udstyri neerheden af eksplosivt materiale.

~,  ADVARSEL: Topcon ger alt, hvad de kan for miliget, og minimerer brugen af alle

! \ potentielt skadelige stofferi deres produkter. Det tilrddes dog altid ikke at hand-
tere beskadiget elektronisk udstyr. Dette Topcon-produkt kan indeholde et for-
seglet litium-batteri. Elektronisk udstyr skal altid bortskaffes forsvarligt og med
omtanke.

Oplysninger om eksponering for radiobglgestraling:

Dette udstyr overholder FCC- og IC-stralingsgraenserne for et ukontrolleret miljig. Dette
udstyr skal installeres og betjenes med en minimumsafstand pa 30 cm mellem
udstralingskilden og kroppen.

Denne sender mé ikke placeres eller bruges sammen med nogen anden antenne eller
sender.

~, ADVARSEL.: Produkter, der anvender et mobilmodem eller en RTK-basis-
/4 : \ station, kan udsende radiofrekvensenergi. Forhar dig hos forhandleren.

Dette udstyr er beregnet til at fungere med antenner godkendt af TPA. Draft det med
fornandleren.
Inden betjening

« Laesog forsta denne instruktionsbog, og leer alle betjeningsanordningerne at
kende, for du benytter udstyret.

o Opbevarinstruktionsbogen sammen med udstyret.
« Hvis udstyret flyttes til et andet karetgj, skal instruktionsbogen flytte med.

« Leesinstruktionsbogen for det karetaj, som udstyret skal benyttes sammen med,
og kontroller, at keretgjet er udstyret med det korrekte udstyrihenhold til de lokale
bestemmelser.

« Sorg for, at duforstar karetgjets hastighed, bremser, styring, stabilitet og
leesseegenskaber, inden du starter.

« Kontroller alle betjeningsanordninger pa et omrade uden personer og
forhindringer, for du pabegynder arbejdet.

« |dentificer mulige farer.

~.  ADVARSEL: Topcon-udstyr ma ikke benyttes af en farer, der er pavirket af alko-
!\ holeller medicin. Sperg lsegen til rads, hvis du benytter ordineret eller hand-
kabsmedicin.

Vi



viii

Ansvarsfraskrivelse

Topcon accepterer ikke noget ansvar eller erstatningsansvar for skader pa ejendom,
personskader eller dadsfald som falge af misbrug af nogen af deres produkter.

Desuden patager Topcon sig intet ansvar for brugen af Topcon-udstyr eller GNSS-
signalet tilandre formal end det tilsigtede.

Topcon kan ikke garantere for ngjagtigheden, integriteten, kontinuiteten eller
tilgaengeligheden af GNSS-signalet.

Foreren skal sikre, at udstyret er korrekt slaet fra, nar det ikke eribrug.

For betjening af et karetoj udstyret med Topcon-produkter skal felgende
produktspecifikke sikkerhedsforanstaltninger laeses og forstas.

Vigtige sikkerhedsoplysninger
Forerens arvagenhed og ansvar

Konsollen hjeelper fareren med at styre karetajet, men fereren har stadig ansvaret og
skal veere arvagen og have fuld kontrol over keretajet til enhver tid. Fareren er selv
ansvarlig for, at udstyret betjenes pa forsvarlig vis.

Det er vigtigt at overholde sikkerhedskravene under betjening af konsollen og alle
dens komponenter. Alle farere og andet relevant personale skal veere underrettet om
sikkerhedskravene.

Elektrisk sikkerhed

~.  ADVARSEL: Forkert tilslutning af stram kan forarsage alvorlige skader pa per-
ﬁS soner eller pa udstyret.

Ved arbejde pé elektriske komponenter skal folgende overholdes:
« Kontroller, at minuspolen pé batteriet er aforudt, for der udferes nogen form for
svejsning pa koretojet.

« Kontroller, at alle stramkabler til systemkomponenter er tilsluttet med korrekt
polaritet som markeret. Se i keretojets instruktionsbog vedrarende
sikkerhedsoplysninger.

« Kontroller, at udstyret er stelforbundet i overensstemmelse med
installationsvejledningen.
Drift og risiko for forhindringer

Folgende liste er ikke udtemmende eller begreenset. For at benytte konsollen til
autostyring langs en defineret vejlinje skal fareren sikre, at det benyttes:

« Paafstand af personer og forhindringer

« Paafstand af hejspaendingsledninger eller andre overhasngende hindringer
(identificer eventuelle frigangsproblemer, far konsollen aktiveres)



« Paprivat ejendom uden offentlig adgang
« Inden for ryddede marker
« Uden for offentlig vej eller adgangsveie.

Bemeerk:
« Fareren skal til enhver tid kende keretgjets position og markforholdene.

« Foreren skal reagere, hvis GNSS-satellitten eller det differentierede
korrektionssignal midlertidigt gar tabt.

Konsollen kan ikke detektere forhindringer (personer, husdyr eller andet).
Brug kun konsolleniomrader, som er fri for forhindringer, og hold korrekt afstand.

Styringen skal deaktiveres til manuel betjening, hvis der viser sig en forhindring i
banen, eller hvis karetajet bevaeger sig veek fra vejlinjen.

Til/fra og manuel betjening

~. ADVARSEL: Kontroller, at styrekontakten stri positionen FRA for at undga util-
& sigtet aktivering af autostyringen. Ved reparation eller vedligeholdelse af kare-
toj/redskab skal du sikre dig, at keretgjet IKKE kan flyttes. Deaktiver styringen,
aktiver bremseme, og fiem nggleme.

Foreren skal sikre sig, at styrekontakten staripositionen FRA (alle LED-kontrollamper er
slukkede), nar autostyring ikke eribrug.

Fareren skal deaktivere autostyring og bruge manuel betjening, hvis en forhindring
befinder sig i kereretningen eller bevaeger sig ind i kareretningen, eller hvis karetojet
styrer vaek fra den onskede vejlinje.

Sadan deaktiveres autostyring:
« Drejrattet nogle fa grader ELLER
« Veelg knappen til deaktivering af autostyring pa konsollen OG/ELLER

« Hvis du bruger en ekstern styrekontakt, skal du deaktivere med kontakten, hvis de
ovenneevnte handlinger ikke deaktiverer autostyringen.

Sikkerhed ved nedlukning af karetojet

Inden du forlader koretajet, skal du frakoble autostyringen, frakoble den eksterne
styrekontakt, hvis den eribrug, og fierne naglen fra teendingen.

Transport af koretgjet
~. ADVARSEL: Nar keretgijet transporteres pa offentlig vej, skal det automatiske
& styresystem slukkes. ADVARSEL: Kontroller, at styrekontakten stari positionen
FRA for at undga utilsigtet aktivering af autostyringen.



Séadan bruges en referencestation (basisstation)

~,  ADVARSEL: Flyt ikke en referencestation under driften. Flytning af en refe-

& rencestation i drift kan have indflydelse pa den assisterede styring for et
system, der benytter referencestationen. Dette kan medfere skader pa per-
soner eller ejendom.

Forere og andet relevant personale skal veere underrettet om falgende
sikkerhedsregler.
« Opstil ikke referencestationen under eller naer hajspaendingsledninger.

« Sorg for, at stativet er monteret sikkert, nar du bruger den beerbare
referencestation.

Sadan far du det bedste ud af produktet

Tag jeevnligt backup af data. Konsollen har en stor, men dog begraenset
lagerkapacitet. Brug minivisningen til fejlfinding for at fa vist den tilgaengelige
kapacitet. Der vises en advarselsskaerm, hvis lagerpladsen er ved at né graensen.
Veer opmaerksom pé filformatkompatibilitet. Draft kompatible formater med
forhandleren.

Topcon landbrugsprodukter er robuste og konstrueret til at fungere under vanskelige
forhold. Hvis udstyret imidlertid ikke skal brugesi et lsengere tidsrum, skal det
opbevares beskyttet mod vand og direkte varmekilder.

Advarselssymboler
Der benyttes to advarselssymboleri denne instruktionsbog:
Bemeerk: Dette giver yderligere oplysninger.

~. ADVARSEL: Der vises et advarselssignal pa sikkerhedsskilte og i denne
L : \ instruktionsbog for at vise, at disse oplysninger er meget vigtige for din sik-
kerhed. LR disse, og ANVEND dem.
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Kapitel 1 — Konsoloversigt

1.1. Indledning

Konsollen er en karetajsmonteret, elektronisk konsol med LCD-
skaerm og beraringsskaerm. Den gor det muligt for operatarerne at
arbejde med autostyring, fering og andre kontrolfunktioner fra
konsollen. Konsollen er beregnet til at kommunikere med GPS og
elektroniske styreenheder (ECU'er) og centraliserer evnen til at
kommunikere, registrere, lagre og vise data til landlbrugsmaessige
formal.

Bemeerk: Laes sikkerhedsforskrifterne, og fa mere at vide om
betjeningselementerne ved at laese denne instruktionsbog
omhyggeligt, for faring og autostyring anvendes. Kontakt din
forhandler, hvis du har brug for hjaelp med opsaetning eller betjening
af konsollen.

Konsollen er en beraringsskeerm. Hvis du vil veelge noget pa
skaermen, skal du trykke pa omradet med spidsen af en finger.

Konsollens serienummer sidder pa en maerkat pa bagsiden af
konsollen. Registrer serienummeret til fremtidig brug.

S NUMIM L et e e e e e e e

1.1.1. Nyhederi 5.0
« Procesdata er nuintegreret i oprindelig Horizon-tilstand og ikke
laengere som en separat tilstand. Nar du opgraderer til version
0.0:



1.1. Indledning

o Konverteres alle job til procesdataformat (opgaver) il
arkiveringsformal og kommende upload til TAP.

o Konverteres alle retningslinjer og markkanter til
procesdataformat.
o Konverteres alle kunder, garde, marker til procesdataformat.

« Jobs kaldes nu opgaver, og alle data er ISO-kompatible (se
Opgavemenu, side 185).

« Konsollen har en ny farvesaetning for dag og nat (se Brug af
konsolveerktgjslinjen, side 16).

« TAP Marketplace bruges nu il at indnente licens til yderligere
funktioner (se Brug af Topcon Agriculture Platform (TAP), side 4).

» Jobassistent og lynstart er blevet erstattet af den nye
opgaveknap (se Opgaveknap, side 163).

 Retningslinjer handteres nu som grupper og kan indeholde
retningslinjer for mere end én type (se Retningslinjemenu, side
201).

» Eksisterende retningslinjer kan importeres eller kopieres til den
aktuelle gruppe (se Import af eksisterende retningslinjer, side
217).

« De nye tilslutningsenheder til CL-10 og CL-55 er tilgaengelige for
tradlase funktioner (se Opsaetning af Wi-Fi, side 94.

« Variabel hastighedskontrol har en ny opsaetningsmetode (se
Konfigurering af variabel hastighedskontrol, side 190

« Autosektionskontrol har opdateret overlapningsstyringer (se
Brug af autosektionskontrol, side 247).

« Nyt flagpunkt nzer alarm (se Opsaetning af alarmer, side 74).

« Aktivering af styretoj kan bruges til at udlgse hovedkontakten (se
Opseaetning af hovedkontakten, side 121).

« Skaermbillede for kortlag er blevet opdateret (se Kortlag, side
132).
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Flagpunkter har nye muligheder (se Arbejde med flagpunkter, side
172).

Aktivér kantstyring fra beraringsskeermen (se Redigering af en
kant, side 179).

En opgave kan oprettes uden forst at veelge en mark (se Opret en
ny opgave, side 186).

Lagerlistestyringen er blevet opdateret (se Lagerlistestyring, side
257).



1.2. Brug af Topcon Agriculture Platform (TAP)

1.2. Brug af Topcon Agriculture Platform (TAP)
Topcon har for nylig indfert TAP.,

TAP er Topcons loT-platform, som byder pa tilslutningsmuligheder
0g ger det muligt for brugeren at importere/eksportere
landbrugsrelaterede driftsdata, dele data, oprette forskrifter,
overvage telematik for maskinparken og foretage fiernsupport. TAP
integreres problemfrit med Horizon-softwaren med det formal at

levere tradles dataoverfersel og telematik til en TAP-udstyret x-
konsol.

Fra konsollen kan du interagere med TAP pa folgende mader:

o Kab ekstrafunktioner. Se Kob af ekstrafunktioner, side 5.

« Importér og eksportér procesdatasaet. Se Import af opgaver,
side 199 og Eksport af opgaver/opgaverapport, side 195.

Nar du har logget ind pa TAP-kontoen ferste gang, bliver dine
eksisterende konsoldata automatisk uploadet til din TAP-konto.

Nar et job stoppes bliver det automatisk uploadet til din TAP-konto.
Welbstedet for TAP er tap.topconagriculture.com.

Bemeerk: Kontakt din forhandler for oprette et login til TAP.

1.2.1. S&dan logger du pa TAP pa konsollen

Bemaerk: En tradlgs internetforbindelse er pakraevet. Se Opsaetning
af Wi-Fi, side 94.

1. For at aktivere TAP pa konsollen skal du veelge System /

Funktioner ~ % /Konsol &= / Cloud-baserede tienester og
veelge TAP - Topcon Agriculture Platform.

2. Veelg TAP-knappen til venstre for driftsskeermbilledet eller ga il
siden Systemopsastning for at logge pa TAP.


https://tap.topconagriculture.com/
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Nar konsollen er logget pa TAP, vil den etablere kommunikation, nar
der skal bruges en TAP-handling, og der er tilgeengeligt internet.

1.2.2. Kab af ekstrafunktioner

Konsollen har en reekke funktioner, der leveres som standard. Der er
ogsa ekstra funktioner, som du kan fa adgang til via abonnement.
Disse kabes ved hjeelp af TAP-hjemmesiden eller ved at bruge
Horizon Marketplace p& konsollen.

Bemeerk: Hvis det er nadvendigt, kan licenser stadig leveres via USB.
Se Opsaetning af licenser, side 49.



1.2. Brug af Topcon Agriculture Platform (TAP)

Sadan knytter du TAP til dit kreditkort
Ga til TAP-hjemmmesiden, og log pa: tap.topconagriculture.com.

Veelg Marked fra rullemenuen gverst til venstre.
Veelg Betalingsmader overst i skaermbilledet.
Veelg Tilfej kreditkort.

Indtast de nadvendige oplysninger, og veelg Gem.

o K o~

Kob af ekstra funktioner via Marketplace

Nar du er logget pa TAP, far du adgang til Marketplace ved at veslge
TAP-knappenivenstre side af skeermbilledet.

&£ &= IS L4 ‘ -
) Cameras Controlled Traffic Hypro ProStop-E Water Conserval tion &
\Qv e 254,00 USD w 00 w 00 w 32.00

= n = 73

-ﬁ Headland Turns Weather Station Yield Monitarin g Xlink:

E] W 1iesoouso W sesoouso W s:oousp W ssaoousp

LH5000 Rate Sensor XTEND Additional Seeder Tanks

'\%? 1929.00 USD '¥? 559.00 USD '¥? 550.00 USD

@124 1, % 16 111
= 17 Sy 00 P04 o 0

1. Veelg en funktion for at fgje den til din indkabskurv.

2. Nar du har valgt alle de anskede funktioner, du gerne vil kabe,
skal du veelge knappen med indkabskurven nederst pa
skeermbilledet (over instrumentbraettet). Der vises en liste over
valgte funktioner og den pris, der skal betales.

Nar kobet er bekraeftet, vises funktionen i Marketplace som
installeret.

Bemaerk: Nar du har kabt funktionerne, kan det stadig vaere
nedvendigt at aktivere dem pa konsollen via menuen Opsaetning.

Veelg TAP-knappen i menuen til venstre for at skjule Marketplace.


https://tap.topconagriculture.com/

1.3. Ikonbeskrivelser

1.3.1. Faringsveerktgjslinje

o Opgaveknap, 163

‘ Markmenu, 167

h Opgavemenu, 185

I S Retningslinjemenu, 201
|
¥ Styringsvalgmenu, 231

I J Skubbemenu, 241

1.3.2. Menuikoner

Markmenu
‘ Markmenu, 167

a Veelgenmark, 167
a Ny mark, 169

. Frigivmark, 170
]-
Seet flagpunkt, 171

EI Registrer markkant, 174

v 4
. Faerdigger registrering af markkant, 174
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1.3. Ikonbeskrivelser

v

“*» Kantoptagelsesforskydning, 174
"'I""'-..

N Konfigurer forager, 181

j Ryd markkant, 180

@ Opret kant fra shapefil, 177

@ Opret kant fra daekning, 177

Opgavemenu
h Opgavemenu, 185
a Veelg proces, 185
Opret ny opgave, 186
6 Konfigurer opgaveomrader, 187

j Ryd procesdata, 189

L

“ks Konfigurer variabel hastighedskontrol, 190

Dataudveksling, 195

Retningslinjemenu
I S Retningslinjemenu, 201

a Veelg retningslinjegruppe, 216

BI Opret ny retningslinjegruppe, 203



-_—

T Ativér/deaktivér retningslinie, 203

u Opret retningslinje, 201

ID Registrer AB-linje, 204

SD Registrer identisk kurve, 207

Q Registrer drejepunkt, 208

O‘t:: Abn manuelt indtastningsvindue til AB-linje, 205
S%} Nye projektlinjer, 211

E Importér eksisterende retningslinjer, 217

// Konfigurer karespor, 220

g Konfigurer foragervendinger, 223

Styringsvalgmenu
I
¥ Styringsvalgmenu, 231
@? Status for autostyring, 231
|

¥ Justeringsparametre for autostyring, 236

== Kalibrering af autostyring, 151

Skubbemenu

I Skubbemenu, 241
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1.3. Ikonbeskrivelser

05 Abn skubbeindstillinger 241

I “ Skub retningslinje til hajre, 241

. I Skub retningslinje til venstre, 241

I*i Skub retningslinje til keretojets position, 242

-_ Gem skubbet retningslinjegruppe. 241
X
GPS-afdriftskompensation, 243

1.3.3. Ikoner pé navigationsbjaelken

7
o Systemoplysninger, 129

) Foring, 130

*‘9 GPS-oplysninger, 137
—

-

= Systemfejlfinding, 140
j Opgaveoplysninger, 142
]/ 1/

¥ Autosektionskontrol, 247
i Kontaktboks, 119

il
ISOBUS universalterminal, 250

’J J
'!‘ Kameraer, 50
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1‘ F

% Udbytteovervégning, 55

- Vejrstation, 252

E==]
Norac-bomhgjdestyring, 56

Sproijte, 4 samaskine
Y B

% Spreder, = skraber
D

l ks

m Lagerlistestyringsprogram, 257
(

o Opseetningsskeermbillede, 19

1.3.4. Betjeningselementer til visning

'b Veelg tilstand, 130

@ Visning af alarm for foragervending, 229
‘S Skift af Guidelock-tilstand, 209
'@'Gencentrer/panorer, 38

W Vealg synlige kortlag, 132
¢4 Skift kortvisningstilstand, 135

Q\Q Zoom ud/ind, 136
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1.3. Ikonbeskrivelser

1.3.5. Andre ikoner
B8 |ISOBUS-genvej, 51

Hovedkontakt, 121
@ Aktivering af autostyring, 231
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1.4. Start af konsollen

1. Slut konsollentil en stramforsyning. Du skal sikre dig, at tilknyttede
enheder (som f.eks. GPS (Global Positioning System) og ECU
(elektronisk styreenhed)) er tilsluttet.

2. Tryk pa den grenne taend/sluk-knap pa bagsiden af konsollen, og
hold deninde i et par sekunder for at starte konsollen.

3. Dukan aendre sproget pa konsollen ved at veelge i

ADVARSEL

Deni Tup:onAg iculture konsol o gsokwar [Sy umel)k ntrollerer faring. Syste: melk h uges til a : iste remeﬂ{ ) styril g
og/elier (b) g-dmng, og hes!

| )

VIGTIGT: Du skal lzse og og hi for bru gHId Ikk
betjener Systemet korrekt, vi Idtkk e assistere ko rrelum:df gt!vr q eller udfere tildeling efter dine behov. Det kan resultere i
skade pa ejendom og udstyr, alvorlig personskade, darligere udbytte og/eller afgradeskade eller -svigt.

STYRINGSKONTROL: Huis du bruger et styringskontrolsystem (inklusive ACU-1):

erklarer du dig indforstaet med, at det ikke kalh uges pé offen tllg eller privat vej. Nar keretajet befinder sig pa en vej, SKAL
ty ingskontrollen veere d
kla:rerd u dig indforstas

del il hjz!p e med at styre koretejet efter en forud fastlagt linje, men du skal vaere opmarksom

ellet eller andre forhindri
Heknmmzkﬂlklmdmrkklil andre forhindringer.

i garanterer ikke for nejagtigheden whardng inden for rimelighedens

graenser truffet foranstaltninge:
TILDELIN nsvamr ;, at des til systemet til i med Tildeling efter dine
hh( hd(iks. s imperisk), ildeli og Du er
varlig for kalibre i ngen af Systemet og at ik niml ng udferes i med ( vind,

og ynding og

af kan resultere i, at systemet ikke fungerer korrekt. Du ber til alle tider holde eje med, at
Systemet fungerer som kravet.
Ved at veelge JA-knappen er du indforstiet med, at du:
- har lest det har passende ag har last og

e 1A

4. Brug rullebjeelken, eller traek fingeren ned over listen for at se flere

sprog. Bekraeft valget m
Advarselsskaermbilledet vises pa det valgte sprog.

13



1.5. Slukning af konsollen

14

5. Lees advarselsskaermbilledet, og hvis du accepterer, skal du
veelge JA.

Bemeerk: Hvis du veelger Ja, har du forstdet og accepteret
ansvarsfraskrivelsen, som er beskrevet pa
advarselsskeermbilledet.

Konsollen viser muligvis falgende advarsel.

A Advarsel! ¥ Traek ned for at se detaljer v

| ]

6. For at bekraefte alarmen skal du trykke i midten af alarmvinduet.

7. Bekreeft, at GPS-modtageren er tilsluttet korrekt og
kommunikerer.

Bemeerk: Hvis advarslen vises igen, skal den afhjeelpes under
opseetning, se Opsaetning af GPS, side 63.

1.4.1. Lysdiode for stramforsyning til konsol

Den hgjre lysdiode gverst pa konsollen lyser grent, nar Horizon-
softwaren starter. Hvis stremmen afbrydes, lyser lysdioden radt,
indtil konsollen er lukket ned.

1.5. Slukning af konsollen

For at slukke konsollen skal du stryge op fra bunden af skasrmen for
at fa vist konsolvaerktgjslinjen og veelge sluk-ikonet. Systemet
sparger, om du vil lukke ned. Veelg Ja for at slukke eller Nej for at
fortsaette arbejdet.

w

T : : : h
0| @ @) g -ﬁ@@@ll-—-e

[ 4
r
v’ - y 000

Alternativt kan du trykke kortvarigt pa den gronne teend/sluk-knap
for at slukke konsollen.
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Systemet sparger, om du Vil lukke ned. Veelg Ja for at slukke eller Nej
for at fortseette arbejdet.

Bemeerk: Hvis du trykker pa den grenne taend/sluk-knap og holder
deninde, slukker konsollen ogsd, men data kan ga tabt, og denne
metode anbefales ikke.

15
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1.6. Brug af konsolvaerktgjslinjen

T . :
f O)| @ @) w2 1,7 &5 s BB - ©
o - T No GPS " Dion

Konsolveerktgjslinjen vises ved at stryge opad fra bunden af
skeermen.

O)
-/ Sluk: Lukker konsollen.

@ Hjeelp: Viser navnene péa brugergreensefladeelementerne pa
skaermen. Spergsmalstegn vises pa skaermbilledet ved siden af
ikonerne. Veelg det skeermbilledelement, der viser et
spergsmalstegn, for at se navnene.

Skub USB ud: USB-porten kan bruges til atimportere data til
0g eksportere data fra konsollen. Far du fierner USB-drevet, skal du
altid forst afbryde ved at trykke pa ikonet Skub USB ud. Der vises en
meddelelse om, at det er sikkert at fierne USB'en.

7o)
— Skaermbilleder: Brug ikonet Skaermbillede til at tage
skaermbilleder (som gemmes pa USB-drevet). Tryk pa ikonet Skub

USB ud, for du frakobler USB-drevet.

3. he
o

" Administrer globale startsider: Giver mulighed for at gemme
driftsskeermbilledets layout. Dette kan vaere nyttigt for at rydde op
pa driftsskeermbilledet eller hurtigt vende tilbage til visning af
pékrasvede oplysninger. Vis/skjul de pakraevede visninger pa
driftsskeermbilledet, og veelg dette ikon, veelg derefter Gem
startside for at gemme layoutet.
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I Gatil startside: Viser enliste over gemte, globale startsider eller
skifter mellem gemte skeermbilleder. Se Tilstand for global startside
under side 36 for at veelge den anskede funktion.

S 2 Lysstyrkeindstilling: Juster lysstyrken pa skaermen. Brug
plus eller minus for at justere skaermen.

(D: Farvesaetning for dag/nat: Skifter mellem skaermens
farvesaetning for dag og nat. Indstillingerne er dag, nat og auto. Auto-
tilstand aendrer automatisk farvesaetningen, afhaengigt af
lysforholdene.

17
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Kapitel 2 — Beskrivelse af
brugergraensefladen

2.1. Skift mellem skaermbillederne Opsaetning
og Drift

Konsollen har to hovedskaermbilleder: skaermbilledet Opsaetning
0g skaermbilledet Drift.

Valg sprog E & 4 W * a a | O
= > P
HOMMATORMAT :
S 2, fis

= £
a R
-ﬂ A
. ’
@ - B & ©® & L)
& ] - @75 % 16 ||||:
lr%u ﬁgm lu:oq Redukas rE:ug« = 24 ADom, »04 W ooo °

Benyt de markerede knapper til at skifte mellem skaermbillederne.
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2.2. Betjeningselementer pa opsaet-
ningsskaermbilledet
Opseetningsskaermbilledet har falgende betjeningselementer:

Menuer
@ -~ 8 B & = &
Region Lysbjzelke Milje Kort Adgangsniveau  tusisesisssssinros Fjernsupportl
T
O ]
L .
ﬂ% - & S - B
Bruger System Keoretoj Redskab Produkt

Menupunkterne vaelges nederst pa skaermen for at fa vist det naeste
niveau af underindstillinger. Nar funktionerne er aktiveret, kan der
blive vist flere indstillinger i menuerne.

Liste over indstillinger
Opsaetning af tid/dato

s, DATOFORMAT
\J 17 Mar, 2020

\‘5 TIDSFORMAT
“\;:7) 12-timers (2:30 pm)

%, INDSTIL DATO
\J 17/3/2020

& | ANGIV AKTUEL TID
_.) 12:06 pm

Valg af menupunkter vil typisk vise en liste af indstillinger i toppen af
skeermen. Efterhanden som funktioner aktiveres, kan der blive vist
flere indstillinger.

Lister med valg
| enheder |
Metrisk
Imperisk(USA)

Imperisk(GB)
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Listerne med valg bruges til at veelge et eller flere elementer fra en liste.
Der vises en meddelelse, hvis der er valgt for mange elementer i en
liste med flere valgmuligheder. Valg skal bekraeftes ved hjeelp af
knappen OK.

Annuller- og bekraeft-knapper

Disse knapper bruges til at annullere eller bekraefte en indtastning eller
et valg. En af knapperne skal vaere valgt for at ga videre fra et
skaermbillede, der viser dem.

Tastatur og numerisk tastatur

& ANGIV AKTUEL TID

@ * 3 » & ) { ) Tem =
8 9 &1

q w e r t y u i o P a 7
a H d f g h i k | 2 | ip
4 5 6 | .
z X c v b n m
1 2 3

abc = ABC 4+ Abc £ - » 4 0 .

Tastaturet og det numeriske tastatur bruges til at indtaste
alfanumeriske tegn eller numeriske tegn. Indtastningerne skal
bekraeftes.

Guider

Trin 1: ECU-type
Valg den ECU-type, der skal anvendes:

ECU-TYPE
Apollo

0% Annuller -/

21



2.2. Betjeningselementer pa opsastningsskaermbilledet

Guider bruges til at guide brugeren gennem en kompleks
konfiguration af systemet ved at besvare en reekke spergsmal.
Svarene afgar, hvilkke spargsmal der stilles efterfalgende.

22
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2.3. Betjeningselementer pa driftsskaermbillede

'3 LYo & & a a5

» EY
1% L

= Wi

= 4

23s I

L

w7
3 ® 5 % m
: 16
4_ r( - 2;_1 G-p".':l‘.azﬂ ’O‘ " OOD b|_3
9

X

1 Navigationsbjaslke: Abner minivisninger for at f& adgang til
andre dele af systemet. Se Brug af minivisninger, side 127.

2 TAP: Abner skeermbilledet for TAP-login eller Horizon

Marketplace. Se Brug af Topcon Agriculture Platform (TAP),
side 4.

3 Lagerlistestyringsprogram: Muliggar styring af keretgjer,
redskaber, marker, opgaver, retningslinjer og sa videre. Se
Lagerlistestyring, side 257.

4 Opsaetningsskaermbillede: Skifter til opseetningsskaermbilledet.

5 Betjeningselementer til visning: Ger det muligt for brugeren at
styre, hvad der vises pa faringskortet, og hvordan det vises. Se
Brug af betjeningselementer til visning, side 131.

6 Faringsveerktgijslinje: Giver veerktajer, der bruges til faring.

23



2.3. Betjeningselementer pa driftsskeermbillede

7 Masterkontakt: Slar produktspredning til og fra, hvis "virtuel
masterkontakt" er blevet aktiveret under redskabsopsaetning.
Se Opseaetning af hovedkontakten, side 121.

8 Aktivering af autostyring: Slar autostyring til og fra.

9 Instrumentbraet: Giver valgte oplysninger fra systemet til
overvagning. Se Overvagning via instrumentbrasttet, side 144.

2.3.1. Redskabsfarveindikatorer

A Her vises karetgjets position og retning og dets redskab.
Redskabets farve angiver produktspredningsstatus:
« Red: Sektion slaet fra.

o Bla: Sektion er spasrret (slaet til og strammer ikke, typisk pa
grund af lav hastighed eller lavt tryk).

o Gul: Sektion sldet til, men stremmer ikke forseetligt (typisk fordli
autosektionskontrol afbryder flowet).

« Grgn: Sektion sléet til og streammer.

« Orange: Sektion sléet til og streammer ikke utilsigtet eller slaet fra,
men stremmer stadig utilsigtet (typisk pa grund af en forsinkelse |
dentid, det tager for flowet at starte).
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Kapitel 3 = Lynopsatningsvejledning

Dette kapitel giver et hurtigt overblik over installation af software pa
konsollen, opseetning af grundleeggende indstillinger og betjening af
konsollen.

A ADVARSEL: Inden du betjener konsollen farste gang, ber du
*> laese hele manualen for at gere dig bekendt med alle
sikkerheds- og driftsforhold.

3.1. Anvisninger for softwareopdatering

Bemeerk: Denne procedure burde ikke vaere nedvendig, nar du
modtager en ny konsol. Det er kun nedvendigt at udfare den, hvis
softwaren skal opdateres.

1. PaenWindows-maskine skal du pakke installations ZIP-filen ud i
rodmappen pé et USB-drev.

Skub USB-drevet korrekt ud fra Windows-maskinen.
Saet USB-drevet i den slukkede konsol.
Teend for konsollen.

o B~

Ga til opsaetningsskaermbilledet (via skruenggleknappeni
nederste venstre hjorne).

6. Veelg System /Veerktgjer Hl /TILDELUSB TIL
OPGRADERING, og veelg Ja.

7. Tryk pa knappen OK for at genstarte konsollen og automatisk
starte softwareopdateringen.

Installationen starter automatisk og tager et par minutter.

8. Konsollen vil give mulighed for at gendanne alle brugerdata til
dentilstand, de havde for opdateringen. FORSIGTIG: Hvis der
veelges Nej, slettes alle data, som er gemt pa konsollen.
Konsollen genstartes automatisk.

9. Nar konsollen starter op, er softwaren klar til brug.

25
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3.2. Kom godtigang

Sadan konfigureres systemet:

1.
2.

. Veelg System

Tilslut en GPS-modtager til konsollen.

Ga til opsaetningsskaermbilledet (via skruenagleknappen i
nederste venstre hjorne).

iy .
=4 /GPS  , ogveelg:
o Denanvendte GPS-modtager (se side 63).
o Den pakrasvede korrektionskilde (se side 65).

|||||
wame

. Vaelg System /Seriglle porte | og veelg den serielle

port, som GPS-modtageren er tilsluttet (se side 73).

Nar systemet modtager GPS-data forste gang, bliver du bedt
om at konfigurere den lokale tid. Accepter det aktuelle tidspunkt,
eller rediger det til din lokale tid.

Y
% 4 T
. Veelg Kareto v /Ny ao , 0g opret en ny karetojsprofil ved

at veelge denrelevante model fra fabriksprofilen. Kontroller og
rediger om ngdvendigt geometrien for karetojet (se side 101).

A
. Veelg Redskab /Ny ¢ w , 0g opret en ny redskabsprofil

ved at veelge den relevante ECU-type. Hvis du veelger ASC-10
eller Apollo som din ECU-type, vil du blive guidet igennem
trinnene for at tilslutte og konfigurere alle ECU'er pa dit redskab.

Kontroller og rediger om nadvendigt geometrien for redskalbet
(seside 111).

. Gatil driftsskeermbilledet (via knappen Afslut i

indstillingsskeermbilledet).
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10. Veelg knappen Opgave ’J (via den gverste knap pa

11,

12,

13.

14,

veerktojslinjen til hajre) for hurtigt at starte arbejdet uden at skulle
indstille en kunde, gard, mark osv. (se side 163), eller fortseet med
de nasste to trin nedenfor, og tryk derefter p& opgaveknappen for
at starte opgaven.

Ga til Veelg mark (via den anden knap pa veerktgjslinjeni
hojre side), og opret en ny Kunde, Gard og Mark (se side 169).

Ga til Ny opgave u (via den tredje knap fra oven pa
vaerktgjslinjen), og opret en ny opgave (se side 186). Systemet er
nu Klar til brug.

For at aktivere autostyring skal du ga til opsestningsskeermbilledet,

System / Funktioner ~ % /Fgring s /AUTOSTYRING
(se side 231).

For at aktivere autosektionskontrol skal du ga til
opsaetningsskaermbilledet og:

o Opret eller indlees et redskab.

o UnderRedskab - /Sektionskontrol e / Sektioner L
skal du konfigurere antallet af sektioner og deres bredde (se side
117).

o Rediger om ngdvendigt sektionstimingen under Redskab

m .‘-H
/ Sektionskontrol /Timing O (seside 118).

o Konfigurer om nadvendigt en fysisk eller virtuel kontaktboks

e

under Redskab ' / Sektionskontrol / Sektionsskift

) (se side 119).
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15.

16.

o Aktiver funktionen autosektionskontrol under System

Funktioner - % /Redskab /
AUTOSEKTIONSKONTROL (se side 54).
For at styre de aktiverede funktioner fra driftsskaermbilledet skal
du bruge knapperne pé navigationsbjeslken nederst i venstre
side af skaermen. De vil abne "minivisninger" af funktionerne (se
side 127).

For at udvide en minivisning til fuld skaerm (hvis funktionen
understotter dette) skal du traskke minivisningen til hejre over pa
hovedskaermbilledet.

17. Tryk pa 0 0g veelg derefter Udfart for at afslutte opgaven.



Kapitel 4 — Regionale indstillinger og
brugerindstillinger

Pa opsaetningsskeermbilledet indeholder menuen Bruger falgende
menupunkter:
« Region: Vaelger sprog, tid/dato og enheder. Se side 30.

« Lysbjeelke: Indstiller driften af LED-lysbjeelken til brug med
foring. Se side 34.

« Miljg: Konfigurerer konsollyd, knapklik osv. Se side 36

« Kort: Angiver, hvordan kortene fungerer pa driftsskeermbilledet.
Se side 38.

« Adgangsniveau: Veelger adgangsniveauer til at bestemme,
hvilke betjeningselementer er tilgagengelige. Se side 40.

« Brugerbetjeningsanordninger: Definerer, hvilke
betjeningselementer er tilgaengelige for andre brugere. Se side
41,

« Fjernsupport: Giver supportpersonalet mulighed for at fa
flernadgang og styre konsollens funktioner. Se side 43.

@ -~ 8 [H & = &

Region Lysbjeelke Milje Kort Adgangsniveau  trswteissisgssssrasrs Fjernsuppm-tI
T
\: HEERES
'
A >  ms
Bruger System Keretoj Redskab Produkt
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4.1. Indstilling af region

4.1.1. Opseetning af sprog

Det sprog, der vises pa konsollen, kan eendres, hvis det er
nadvendigt, og decimaltegn kan angives med et punktum eller et
komma.

Sadan indstilles sproget eller decimalformatet:

1. Veelg Bruger fg\ / Region @ / Sprog Jrh

Vaelg sprog Luk
e SPROG
ﬁk Dansk

/,/ KOMMAFORMAT
4+ Punktum (.)

« Sprog: Brugerfladen kan vises pa forskellige sprog. Brug
rullepanelet for at se tilgeengelige sprog. Bekraeft valget.
Konsollen genstartes.

Bemeerk: Sproget kan ogsa asndres pa advarselsskaermen ved

%
opstart ved at veelge =

« Decimalformat: Decimaltegn kan angives med et punktum (.)
eller etkommay,).

4.1.2. Opsaetning af tid/dato

Datooplysninger anvendes péa konsollen til datoer for opgavestart
og -afslutning som vist pa jobrapporterne. Den aktuelle dato leveres
fra GPS-signalet.

Bemeerk: Hverken klokkesleet eller dato vil fungere, hvis der ikke er
noget GPS-signal.

Den aktuelle dato og klokkesleet kan vises pa driftsskasrmbilledet
ved at vaelge Topcon-ikonet gverst til venstre pa skasrmen (eller vist
pa instrumentbrasttet).

Sadan indstilles oplysninger om dato og klokkeslaet:
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1. Veelg Bruger & / Region @ / Tid/Dato

Opsaetning af tid/dato

s, DATOFORMAT
J 17 Mar, 2020

TIDSFORMAT

&Y 4
§ 12-timers (2:30 pm)

%, INDSTIL DATO
___J 17/3/2020

« Datoformat: Veelg det onskede datoformat fra listen.
« Tidsformat: 12 timers (2:30pm) eller 24-timers (14:30).
« Indstil dato: Denne indstilling kan anvendes, hvis den dato, der blev

indstillet ved hjeelp af GPS, er forkert. Dette tilsidesaetter GPS-
dato.

« Angiv aktuel tid: Aktuel tid (skifter ikke automatisk til/fra
sommertid). Bemeerk, at + /- vil eendre klokkeslaettet gradvist.

4.1.3. Opseetning af enheder

Enhedernes indstillinger angiver de viste maleenheder (metrisk eller
imperisk), enheder for tryk, areal og produkter, breddegrads-
/leengdegradsformat og stigningstype for doseringshastighed.

S&dan indstilles oplysninger om enheder:

1. Vaslg Bruger f@“ / Region & /Enheder ¢
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Regionale enheder

« ENHEDER 7o/, STIGNINGSTYPE FOR DOSERINGSHASTIGHED
;/ Metrisk ) -_‘6 Fast dosering

' BREDDEGRADS-/L/ANGDEGRADSFORMAT
. DMS

7 TRYKENHEDER
\\/‘u) Standard (kPa)

“\.a" KORTE AFSTANDSENHEDER
\/ Standard (Meter)

f AREALENHEDER

.{__._._. Standard (ha)

f VOLUMENENHEDER (T@R)
TL_f____ Standard (Kilo)

« Enheder: Metrisk, imperisk (US) eller imperisk (UK).
Indstillingerne for amerikanske (USA) og britiske (UK) enheder
tilbydes, fordi gallons, fluid ounces og bushels (skaeppe) har
forskellige mali USA og Storbritannien. Bemeerk: Z£ndring af
denne indstilling tilsidesaetter ikke valget af de enkelte enheder
(tryk, areal osv.), der er blevet eendret.

« Breddegrads-/leengdegradsformat: Standard (decimalgrader:
45.54) eller DMS (Grader, Minutter, Sekunder: 450, 23’ 36”).

Bemeerk: Ved valg af Standard for andre enhedstyper veelger
den passende indstilling for den valgte indstilling i Enheder.

« Stigningstype for doseringshastighed: Fast dosering eller
procentdel af doseringsforudindstilling1. Denne indstilling
aendrer adfaerden, nar operateren trykker pa op/ned-knapperne
for at eendre den gnskede produktdosering. Doseringen kan
agendres med en fast dosering eller med en procentdel af den
indstillede dosering for DOSERINGSFORUDINDSTILLING
(SPRAJTEHASTIGHED pé en Apollo-spraijte).
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1: 17-17-00-16 1: 17-17-00-16

T\, PRODUKTNAVN Y., PRODUKTNAVN

"YW 17-17-00-16 "YW 17-17-00-16

7e;, DOSERINGSSTIGNING 7e;, DOSERINGSSTIGNING

)} ¥4 5.00 kg/ha 5%

7o, POSERINGSFORUDINDSTILLING1 7o/, POSERINGSFORUDINDSTILLINGT
’}::ﬁ 20.00 kg/ha “} 2% 20.00 kg/ha

Se instruktionsbagerne til sprederen, sprojten eller ssmaskinen for
yderligere oplysninger.
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4.2. Opseetning af lysbjeelken

Under drift kan den virtuelle lysbjselke overst pa
faringsskaermbilledet vise, hvor meget karetgjet afviger fra den
angivne retningslinje.

1. Veelg Bruger (Q\ / Lysbjeelke **°°°.

Opsaetning af lysbjzelke Luk

LYSBJZELKE

ocsce LED AFSTAND
4= 0.167 M

oeeop LED TILSTAND
<= Ker vak

« Lysbjeelke: Aktiveret eller Deaktiveret.

« LED-afstand: Indstiller den afstand fra vejlinjen (retningslinjen),
som hver lysdiode repraesenterer. Hvis LED afstanden er
indstillet til 10 cm (0,1 m), ses folgende adfeerd:

o Den midterste LED er blé og lyser hele tiden (medmindre
tvasrsporsfejl er 100 cm eller mere). Nar afvigelsen fra vejlinjen
er mindre end 10 cm (+ eller -), er dette den eneste LED, der
lyser.

o Nar du nar en tveersporsfejl pa 10 cm, lyser den nseste LED
(gren) ogsa.

o Ved 20 og 30 cm lyser endnu en gren LED.

o Gule LED'er lyser ved 40, 50 og 60 cm.

o Rede LED'er lyser ved 70, 80 og 90 cm.

o Nar tveersporet nar 100 cm eller mere, slukker alle LED'er
bortset fraenred LED helt yderst p& konsollen.

 LED-tilstand:

o Kar vaek: Aktiverer LED'erne pa den side af koretgjet, som
beveeger sig veek fra retningslinjen. Kor vaek fra de teendte
LEDer for at flytte tilbage til retningslinjen.
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o Kar mod: Aktiverer LED'erne pa den side af keretojet, som
karer mod retningslinjen. Ker mod de teendte LED'er for at flytte
tilbage til retningslinjen.
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4.3. Opseetning af miljo

Indstiller konsolinteraktioner.

1. Veelg Bruger fg\ / Milj@ . .

Opsaetning af milje

LYDSTYRKE
o 10%

a KNAPPEKLIKS
Deaktiveret
Deaktiveret

TILSTAND FOR GLOBAL STARTSIDE
Vaelg

% AUTOMATISK STYRINGSSTATUSVINDUE

Kun automatisk abning

ST@RRELSE AF KNAPPER PA VERKT@)SLINJEN

S

3¢ AUDIOALARM
[ ‘ i

-

T Sma

« Lydstyrke: Indstiller lydstyrkeniveauet for konsollyde.

« Knappekliks: Aktiverer eller deaktiverer lyde, nar der foretages et
valg pa konsollen.

o Audioalarm: Muligger lyde, ndr en alarm udi@ses.

« Tilstand for global startside: Veelg fra en liste over gemte globale
startsider, eller Skift mellem gemte skaermbilleder, nar ikonet

. veelges péa konsollens veerktajslinje. Se Administrer globale
startsider pa side 16.
« Automatisk styringsstatusvindue: Viser et styringsstatusvindue,

nar knappen Aktivering af autostyring @ er markeret pa
driftsskeermbilledet, hvis styring ikke kan aktiveres.
Styringsstatusvinduet viser forhold, som kan forhindre aktivering
af styringen. Hvis Automatisk &bning og lukning er valgt, lukker
styringsstatusvinduet automatisk, nar et problem, der forhindrer
styringen i at blive aktiveret, er blevet lgst.
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Bemaerk: Styringsstatusvinduet kan stadig vises via
Styringsvalgmenuen / Autostyringsstatus (se side 231) hvis denne
indstilling er deaktiveret.

« Starrelse af knapper pa vaerktajslinjen: £ndrer storrelsen af
knapperne pa driftsskesrmbilledet.
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4.4. Opseetning af kortvalg

Angiver, hvordan kortene fungerer pa driftsskesrmbilledet.

1. Veelg Bruger (O\ / Kort s .
Opsatning af kortvalg
4% FOKUSPUNKT
Redskab
KORTPANORERING
Aktiveret

(? AUTOMATISK SKIFT AF KORTFOKUS
I. Deaktiveret

J=>, SAT KANTREGISTRERING PA PAUSE MED MASTER
&5 Deaktiveret

LI VISUEL REFERENCELIN)ELAENGDE
0.0 m

« Fokuspunkt: Karetgj placerer karetgjet i midten af skaermbilledet
og Redskab placerer redskabet i midten af skeermbilledet.

« Kortpanorering: Gar det muligt for skeermen at beveege sig pa et
kort, ndr brugeren lader fingeren glide hen over skeermen.

Aktivering af denne funktion placerer kortpanoreringsikonet @
under de viste betjeningselementer. Se Brug af
betjeningselementer til visning, side 131. Hvis du trykker pa
dette ikon, gencentreres et panoreret kort til karetojets aktuelle
placering.

« Automatisk skift af kortfokus: Placerer karetojet i midten af det
tilgaengelige skeermbillede, nar minivisninger er &bne.

« Seet kantregistrering pa pause med master: Hvis
masterkontakten slas fra, mens en kantregistreres, saettes
kantregistreringen pa pause. Hvis masterkontakten sls til igen,
genoptages kantregistreringen. Dette kan veere nyttigt til at
sastte kantregistreringen pa pause, hvis produktspredning er sat
péa pause for at manevrere i et skarpt hjgrne eller kare uden om
en genstand. Bemaerk, at kantregistreringen stadig kan saeettes
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pa pause manuelt (se Opsastning af en ny kant, side 174).

« Visuel referencelinjelaengde: Giver en visningsmarker pa den
afstand, som er fastlagt af brugeren, foran keretojsikonet for at
hjeelpe med praecist at ramme vejlinjen efter en drejning med
manuel styring.
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4.5. Indstilling af adgangsniveau

Indstilling af adgangsniveau bestemmer, hvilke betjeningselementer
er tilgaengelige for brugeren. Tilgaengeligheden af
betjeningsanordningerne kan konfigureres pa skeermbilledet for
brugerbetjeningsanordninger (kun tilgeengeligt, nar Ekspert er valgt
som adgangsniveau). Se Indstilling af brugerbetjeningsanordninger,
side 41.

S&dan sendrer du adgangsniveauet:

1. Veelg Bruger (Q / Adgangsniveau f% :
Brugeradgangsniveau Luk

ADGANGSNIVEAU
Ekspert

___ ADGANGSKODE

Adgangsniveauet kan indstilles til Nem, Standard eller Ekspert. En
adgangskode kan anvendes pa niveauerne Standard og Ekspert for
at forhindre uerfarne brugere i at fa adgang til hojere niveauer.

Konsollen teendes pé det niveau, den var indstillet til, inden den blev
slukket.
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4.6. Indstilling af brugerbetjeningsanordninger

Dette skasrmbillede er kun tilgaengeligt, nar Ekspert er valgt som
adgangsniveau. Se Indstilling af adgangsniveau, side 40.

Adgang til konsollens betjeningsanordninger kan konfigureres ved at
indstille brugerbetjeningsanordningerne. Der er tre adgangsniveauer
til radighed: Let, Standard og Ekspert.

« Let: Denne tilstand anbefales til farerens daglige brug. Den giver
adgang til alle de grundleeggende betjeningselementer og nogle
statusoplysninger. Dens brugergraenseflade er ryddelig og er nem
at leere at anvende.

« Standard: Denne tilstand har udvidede funktioner, som er
beregnet til mere erfarne brugere, som gnsker mere kontrol over
de funktioner, de anvender. Dette omfatter mere avancerede
funktioner (f.eks. rydning af deekning, sletning af elementer).

« Ekspert: Denne tilstand har alle konfigurationsindstillingerne til
opsaetning af et karetoj, redskab, GPS-modtager osv.
Superbrugere kan ogsa bruge denne tilstand til normalt landbrug,
nar brugerne ansker alt synligt pa én gang.

Sadan defineres brugerbetjeningsanordningerne:

1. Veelg Bruger (O\ / Brugerbetjeningsanordninger 1 .

41



4.6. Indstilling af brugerbetjeningsanordninger

Brugerbetjeningsanordninger Luk
i Kontrol Let Standard Ekspert
|Minivisning: Systemoplysninger
;Minivisning: GPS
;Minivisning: Fejlfinding
;Fuld visning: Fejlfinding
;Minivisning: Opgaver
;Minivisning:Asc
;Minivisning: Redskabsstyreenhed
;Minivisning: Kontaktboks

|Minivisning: Universalterminal

CS XSS I8 [x (% x|
AAYAYAIAA LI IATAY
AAYAYAIAASLIATANAY

|Minivisning: Kameraer

Nulstil Forhandsvis Forhandsvis

De tilgaengelige betjeningselementer for de tre niveauer er indstillet
som standard. De kan redigeres efter behov ved at trykke pa
Krydset under den enkelte indstilling.

Knappen Nulstil ger det muligt for indstillingerne at komme tilbage til
fabriksindstillingerne eller til de indstillinger, som konsollen havde, da
den blev teendt.

Knapperne Forhandsvisning ger det muligt at se, hvordan
indstillingerne ser ud i tilstanden Let eller Standard, uden at tilstanden
Ekspert forlades.
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4.7. Opseetning af fjernsupport

Fiernsupport seetter en supportperson i stand til at fa fiernadgang og
styre konsollen via Topcon Support-appen. Der kreeves
internetadgang. Se Opsaetning af Wi-Fi, side 94.

4.7.1. Opseetning af support

For at konfigurere fiernsupport pa konsollen skal supportpersonen
angive den PIN-kode, der vises averst pa deres Topcon support-app.
Dette gor, at konsollen kan oprette fjernforbindelse til Topcon
Support-appen.

&
1. Veelg Bruger (Q\ / Fiernsupport #8  og klik derefter pa

plussymbolet averst til hojre pa skeermbilledet.

Fjernsupport Luk

+

Ingen angivelser

@ ~ O H & =T &

1 Region Lysbjelke Milje Kort

a s e

Bruger System Keretej  Redskal b Produkt

Vinduet Tilfgj supportfunktion vises.

2. Indtast den leverede PIN-kode i feltet PINKODE TIL FUNKTION,
0g bekreeft.
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Tilfej supportfunktion

PINKODE TIL FUNKTION
79274321

Navn: PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

Arnter -

Konsollen opretter forbindelse til supportpersonens enhed og
viser deres navn.

Den konfigurerede supportperson vises pa listen over

supportfunktioner.
Fjernsupport Luk
Supportfunktioner %
79274321 - PVV Test (Topcon Precision Agriculture) ﬂ

@ ~ O H & = &

Region Lysbjelke Milje Kort
T

a v me

Bruger System Keretaj Redskab Produkt

4.7.2. Supportanmodning

1. For atanmode om support skal du veelge Bruger R /

Fjernsupport ﬁ . Enliste over konfigurerede supportfunktioner
vises.
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2. Tryk pa det onskede supportvalg pa listen over supportfunktioner,

B

0g veelg derefter det anskede supportikon :
Vinduet Anmod om support vises.

Anmod om support

NAVN

Annuller 0K

3. Indtast etid-navn, og bekreeft.
En supportanmodning sendes til den valgte supportfunktion.

Anmod om support

NAVN
TERRY

Venter pa, at supportfunktion opretter forbindelse

Annuller OK

Nar supportfunktionen reagerer pa supportanmodningen, har de
adgang til og kontrol over konsollen (ekskl. styring, hovedkontakt og
universalterminal).
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| dette kapitel forklares det, hvordan systemelementer som f.eks.
GPS-tilslutninger, alarmer og valgfrie funktioner opsaettes.

Menuen System indeholder folgende menupunkter:

Konsolnavn: Indtast et navn til at identificere konsollen eller logge
pa TAP. Se side 48.

Funktioner: Aktiverer eller deaktiverer valgfrie funktioner. Se side
49.

GPS: Indstiller funktionen af den tilsluttede GPS-modtager. Se
side 63.

Serielle porte: Vaslger den serielle port pa konsollen, der er tildelt
en bestemt funktion. Se side 73.

« Alarmer: Indstiller alarmfunktionaliteten. Se side 74.

Flagpunkter: VVeelger ikoner og etiketter til flagpunkter.
Flagpunkter viser forhindringer eller andre kendetegn pé et
foringskort. Se side 87.

Kameraer: Gor det muligt for operataren at overvage tilsluttede
kameraer pa konsollen. Se instruktionsbogen for
Kameraovervagning.

ISOBUS: Muligger interaktion med ISOBUS-kompatible ECU'er
via ISOBUS Universalterminal. Se side 88.

« Veerktgjer: Lader et USB-drev blive fremskaffet til at opgradere

software. Se side 93.

/ . ] ) -
x ® ) 0 ™ a4 lau;! i‘il
! Funktioner GPS Serieporte Alarmer Flagpunkter = Kameraer ISOBUS Vaerktejer :
T
\ 7 =]
L% y
(g\ o s
Bruger System Keretaj Redskab Produkt
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5.1. Indstilling af konsolnavn og TAP-login

Systemopsatning Luk

i KONSOLNAVN

@ KONTO PA TOPCON AGRICULTURE PLATFORM
john.smith ili b

Y% o B 9@ i &P I

_ Funktioner GPS Serleporte Alarmer Flagpunkter ISOBUS Veerktajer 1

« Konsolnavn: Gar det muligt at indtaste et navn for at identificere
konsollen.

Dette er navnet, der bruges af TAP og vises pa XTEND-appen
pa den mobile enhed, nér der veelges en konsol til visning. Se
Opseetning af XTEND, side 56.

XTEND Consoles

TOPCON

év TOPCON

« Konto til Topcon Agriculture Platform: Veelg denne funktion for
atlogge ind pa TAP eller for at skifte TAP-konti. Se Brug af
Topcon Agriculture Platform (TAP), side 4.
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5.2. Indstilling af funktioner

Menuen Funktioner indeholder falgende menupunkter:

i It ® =

| Licenser Konsol Fering Redskab XTEND Xlinks vDC
T
/% ., %, 9@ R T s R | i
]Funktioner GPS Serieporte Alarmer Flagpunkter = Kameraer ISOBUS Vearktejer USB Wi-Fi |
|
- - . ]!
L% {
(g] oy : (=
Bruger System Keretej Redskab Produkt

5.2.1. Opseetning af licenser
Opseet licenser for valgfrie funktioner.

Bemeerk: Licenser kan kabes via Horizon Marketplace, se side 5 Hvis
det ikke er muligt, kan licenser leveres via USB som vist nedenfor.

1. Veelg Systemer / Funktioner ~ % /Licenser o

Licenser

_’. EKSPORTER LICENSDATA & 2 IMPORTER LICENSDATA
Klik for at eksportere C8-00-B3-52 . Klik for at importere

Funktion Status Udleb
Betafunktioner Licenseret Ubegraenset
Deling af M2M-dakning Licenseret Ubegranset
Ekstra samaskinetanke Licenseret Ubegraenset
Foragervendinger Licenseret Ubegraenset
Hypro ProStop-E Licenseret Ubegraenset
Kameraer Licenseret Ubegraenset
Kontrolleret trafik Licenseret Ubegraenset
LH5000-doseringssensor Licenseret Ubegraenset

« Eksporter licensdata: Hvis du veelger denne indstilling,
eksporteres der en mappe til et USB-drev med oplysninger om
konsollen og eventuelle eksisterende licenser. Mappen skal
sendes til forhandleren for at generere en ny licensfil,
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« Importer licensdata: Forhandleren skal levere de pakrasvede
licenser, som skal placeres pa et USB-drev. Seet USB-drevet i
konsollen, og veelg denne indstilling for at opdatere de
eksisterende licenser. Bemaerk: Funktionerne skal stadig
aktiveres pa andre opsaetningsskesrmbilleder, for de bliver
tilgeengelige.

Bemeerk: Hvis et USB-drev ikke er tilgaengeligt for import af
licenskoderne, kan du ved at veelge Uden licens i kolonnen
Status fa vist et skaermbillede, hvor koderne kan indtastes
manuelt.

« Funktion: Den komplette liste over valgfrie funktioner, som er
tilgeengelige for konsollen.
« Status: Den aktuelle licensstatus for hver funktion.

« Udlgb: Viser den resterende tid, indtil en funktion med licens
udlgber.

Bemaerk: Hvis der trykkes péa en overskrift i tabellen, sorteres listeni
henhold til indholdet af den pagasldende kolonne.

5.2.2. Opseetning af konsol
Konfigurer konsolfunktioner.

1. Veelg System / Funktioner ~ % /Konsol .

Konsolfunktioner

i i UNIVERSALTERMINAL  VEJRSTATION
Se¥] Aktiveret wE3 Deaktiveret
HS GENVE)STAST TIL ISOBUS XTEND

% Deaktiveret E3 Deaktiveret

L FILSERVER
Aktiveret

1) KAMERAER
« B3 Deaktiveret

CLOUD-BASEREDE T|JENESTER
t’m Deaktiveret

VDC STOTTE
Aktiveret

50



Kapitel 5 — Systemopseetning

 Universalterminal: Aktiverer ISOBUS universalterminal-serveren,
som sgrger for interaktion med ISOBUS-kompatible ECU'er. Se
Opseetning af ISOBUS / universalterminal, side 88.

« Genvejstast til ISOBUS: Tilfgjer en knap pa operatarskaermbilledet
over masterkontakten, som ger operateren i stand til direkte at
deaktivere funktioner, der er aktiveret af en ISOBUS-styring. Nar
du trykker pa knappen igen, genstartes funktionerne ikke, men det
tillades, at de kan genstartes manuelt via den almindelige
fremgangsmade for hver funktion.

o Filserver: Kan gemme filer for en ISOBUS-ECU, hvis ECU'en har
filserverfunktionalitet. Den gor det muligt at flytte redskalber og
andre profiler mellem ECU'er. Filer kan eksporteres og importeres
vha. USB.

« Kameraer: Kameraer gor det muligt for operataren at overvage
tilsluttede digitalkameraer pé konsollen. Der skal kabes en licens
for at aktivere denne funktion. Der henvises til Kameraovervagning
| instruktionsbog.

« Cloud-baserede tienester: Giver mulighed for abonnement pa
licenser og filoverfarsel via Topcon Agriculture Platform-software.
Se Brug af Topcon Agriculture Platform (TAP), side 4.

« VDC statte: VDC (Keretgojets skeermstyringsenhed) er
ekstraudstyr, der kan anvendes til at foretage et valg blandt
konsollens funktioner. Se VDC-opsaetning, side 61.

 Vejrstation: Giver understottelse af AirMar 150WX-vejrstationen
via CAN NMEA2000-dataoutputtet fra sensoren. Vaelg CAN-
porten, hvor vejrstationen er tilsluttet. Der tilfojes et ikon til
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1. Veelg System

navigationsbjselken pé operaterskaermbilledet. Se Brug af
vejrstation, side 252. Der skal kabes en licens for at aktivere
denne funktion.

XTEND: Ved hjeelp af XTEND-teknologien kan du forleenge
brugergraensefladen pa displayet til skeermen pa din mobile
enhed. Fa adgang til mange af Horizons softwarefunktioner
direkte pa din mobile enhed, bade i og udenfor keretojets
forerkabine. Brug din mobile enhed til at udfere kalibrering,
fejlfinding, tankpafyldning og mange andre aktiviteter rundt
omkring maskinen via Horizons brugergraenseflade. En
dedikeret Wi-Fi-forbindelse holder altid din mobile enhed
synkroniseret med hoveddisplayet i farerkabinen. XTEND-
appen (tilgaengelig i Android og iOS) bruges i forbindelse med
XTEND-funktionen pa konsollen. Se Opsastning af XTEND, side
56. Der skal kalbes enlicens for at aktivere denne funktion.

Bemaerk: Hvis konsollen mister forbindelsen til den mobile
enhed, saettes systemet i fejlsikret tilstand. Alle bevaegelige dele
(pumper, drev osv.) standses. ISOBUS-ECU'er frakobles fra
konsollens UT, og som falge heraf vil de skifte til deres egen
fejlsikrede tilstand. Der vises en alarm, som skal godkendes, far
systemet afslutter fejlsikret tilstand.

5.2.3. Opseetning af faring
Indstiller faringssystemets funktionalitet.

< / Funktioner -~ % /Fering 1R
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Feringsfunktioner Luk

AUTOSTYRING
Aktiveret

KONTROLLERET TRAFIK
‘S GUIDELOCK

Aktiveret

GRANSESTYRING

Deaktiveret

/ KO@RESPOR
m Deaktiveret

FORAGERVENDINGER

« Autostyring: Aktiverer autostyring og kan kun bruges pa keretgijer,
der er udstyret med et autostyringssystem som f.eks. AES-25.

« Kontrolleret trafik: Kontrolleret trafik gor det muligt at tilplante
marken og derefter hgste den ved hjeelp af de samme som kort-
linjer i de naeste mange ar. Dette reducerer de negative virkninger
af jordkomprimering pa nedsivning af regnvand, roddybde og
afgradeudbytte. Denne funktion giver et ubegraenset antal AB-
linjer eller kurver, der skal registreres i en enkelt
retningslinjegruppe (aget fra standarden pé 20 tilgeengelige
retningslinjer). Det tilfajer ogsa en helt ny retningslinjetilstand:
Projektlinjer. Der kraeves enlicens. Se Brug af projektlinjer, side
211

« Guidelock: Retningslinjetilstanden Guidelock er en
deekningsbaseret retningslinjetilstand. Den kan deaktiveres, hvis
den ikke er n@dvendig. Se Brug af feringstilstand med Guidelock,
side 2009.

« Greensestyring: Gor det muligt at generere en retningslinje fra
greensen. Se Brug af greensestyring, side 210.

« Karespor: Horizon-software kan vise en visualisering af
karesporene. Karespor viser en indikation af linjer, som hjulene
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karer langs, som ikke skal tilsds. Karespor er kun en visuel
indikator; de styrer ikke redskabets funktion. Se Opsastning af
karespor, side 220.

« Foragervendinger: Giver mulighed for autostyring omkring
foragervendinger. Se Konfigurer foragervendinger, side 223.
Der skal kabes en licens for at aktivere denne funktion.

5.2.4. Redskabsopsaetning
Indstiller funktionaliteten for det tilkoblede redskab.

1. Veelg System / Funktioner <% /Redskab

Redskabsfunktioner

wuscey AUTOSEKTIONSKONTROL
1] Deaktiveret

b OMRADET/ZLLERE
[ ¥,] Aktiveret (gemt pr. opgave)
™\ NULSTIL OPGAVEOMRADETZLLERE
- Prompt

VANDBESPARELSE

\‘3 Deaktiveret

" NITROGENREGISTRERING
W Deaktiveret

| VARIABEL HASTIGHEDSKONTROL

Luk

+Tav UDBYT TEOVERVAGNING U .| LH5000-DOSERINGSSENSOR
.
"1-5;?1); Deaktiveret Deaktiveret

i% NORAC-BOMH®@)DESTYRING
=B Deaktiveret

DELING AF M2M-DAKNING
% Deaktiveret

A LAs OPSATNINGSMENU, NAR
["'" " REDSKAB ER AKTIVT

—— Deaktiveret

HYPRO PROSTOP-E
m Deaktiveret

4.4 VEJESKALAER

F__ﬂ Aktiveret Deaktiveret

« Autosektionskontrol: Tillader systemet at sla sektioner til for nye
omrader, der skal daskkes, og fra for omrader, som allerede er
deekket (se side 247).

« Omradetaellere: Benyttes pa spredere, sprojter og sdmaskiner til
registrering af data, sdsom behandlet omrade, anvendt produkt,
driftstid, gennemsnitlig dosering og produktivitetshastighed.
Omradetaellere er ikke tilgaengelige ved brug af ISO-redskaber
eller Xlinks.

o Aktiveret (gemt pr. opgave): Omradetaellere gemmes separat
for hver opgave (hvis en opgave startes, og deekningen
foretages, og en anden opgave derefter veelges, og
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daskningen foretages, vises omradetasllerne for den forste
opgave, hvis du gar tilbage til den).

o Aktiveret (gemt pr. redskab): Omradetaellere fortsastter pa
tveers af opgaver, men indlaesning af et nyt redskab viser nye
omradetaellere. Genindlaesning af det forste redskab viser
omradetaellerne, som de var, da det pageeldende redskab sidst
blev brugt.

Bemaerk: Omradetaellere kan aktiveres for bade opgaver og
redskaber pa samme tid. Se instruktionsbagerne til sprederen,
sprojten og sdmaskinen for yderligere oplysninger.

Nar omradetaellerne aktiveres pr. opgave, vises indstillingen Nulstil
opgaveomradetsellere:

o Aldrig: Omradeteellerne skal nulstilles manuelt. Ellers vil de
fortseette med at indsamle data.

o Prompt: Nar en opgave slettes, bliver du spurgt, om
omradetaellerne skal nulstilles.

o Auto: Oprettelse af en ny opgave eller sletning af en opgave vil
automatisk nulstille omradetaellerne.

« Vandbesparelse: Skal veere aktiveret for at oprette og bruge et
skraberredskab. Se instruktionsbogen 1004639-01
Vandbesparelser for yderligere oplysninger. Der skal kabes en
licens for at aktivere denne funktion.

« Nitrogenregistrering: Et integreret Topcon-system til overvagning
og spredning af afgrader i realtid. Anvendes til at overvage for
markafvigelser, behandle pa farten eller beholde data til fremtidig
analyse eller foreskrevne spredninger. CropSpec vises via
Universal Terminal (se side 250) ved hjeelp af kortoverlejring.

« Variabel hastighedskontrol: Arbejder med et foreskrevet kort til at
variere de anvendte doseringer i de kortlagte omrader (se side
190).

« Udbytteovervagning: Udbytteovervagning er en konsolenhed,
som henter sensordata fra en hgstmaskine, kombinerer disse
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sensordata med geodeetiske data og logger disse oplysninger til
dens filsystem i realtid. Der skal kabes en licens for at aktivere
denne funktion.

« NORAC-bomhgijdestyring: Styrer automatisk bommens hgjde
over jorden eller afgradetaget. Kraeever NORAC-sensorer og den
elektroniske styreenhed (ECU) for at kunne installeres. Se Brug
af NORAC-bomhgjdestyring, side 254.

« Las opsaetningsmenuen, nar redskab er aktivt: Deaktiverer
adgang til opsaetningsmenuen, nar masterkontakten er slaet til.

« Hypro Prostop-E: Muligger tilslutning til det styrede dysesystem
Hypro Pentair CAN til individuel dysestyring pd bommen. Der
skal kalbes enlicens for at aktivere denne funktion.

« Vejeskalaer: Gor Horizon-samaskinecontrollersoftwaren i stand
til at vise malte veegtveerdier fra ECU'er med vaegtforbindelse.

« LH5000-doseringssensor: Giver en tredjepartsenhed mulighed
for at give RS232-doseringsinput i realtid til konsollen. Det kan
sa bruges med bade vaeske- og granulatcontrollere som
alternativ til kortet variabel hastighedskontrol (VRC). Den serielle
port, som sensoren er sluttet til, skal vaelges. Se Opsastning af
serielle porte, side 73. Der skal kabes en licens for at aktivere
denne funktion.

5.2.5. Opseetning af XTEND

Opseetning pa konsollen

Bemeaerk: Det anbefales, at en CL-10 eller en EDIMAX AC 600-
dongle tilsluttes konsollen til brug sammen med XTEND. Andre
dongles, som ikke har en ekstern antenne, har ikke altid tilstraekkelig
signalstyrke til betjening uden for karetgjets kabine. Konfigurer den
mobile enhed som et tradlast hotspot, og aktiver Wi-Fi-forbindelse
pa konsollen. Se Opsaetning af Wi-Fi, side 94.
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Bemaerk: Der skal angives et konsolnavn. Se side 48. Dette navn vises
pa XTEND-appen pa den mobile enhed, nar der veelges en konsol il
visning.

'-,lll_"-. ;

1. Veelg System / Funktioner ~ % /XTEND 4/ l.

Dette skeermbillede angiver en ekstern enhed, der i gjeblikket er parret
med denne konsol.

XTEND-indstillinger Luk
Parret enhed | Status Handling
iPad Topcon Tilsluttet Glem
o i ) >
L Licenser Konsol Faring Redskab XTEND Klinks |
T
% » % @ i 48 i “a
1 Funktioner GPS Serieporte Alarmer Flagpunkter ISOBUS Vaerktejer USB Wi-Fi i
.. i
a Bzl > B
Bruger System Keretaj Redskab Produkt

Indstillingen Glem forhindrer, at en ekstern enhed igen sluttes til denne
konsol via XTEND, medmindre konsollens bruger bekraefter
tilslutningen.

Hvis en XTEND-enhed parres med en anden konsol, skal
konsoloperataren bekraefte, for dentilsluttes igen.

En XTEND-enhed (iPad Topcon) vil
gerne oprette forbindelse til denne
konsol. Accepterer du
forbindelsen?

Nej Ja
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Opseetning pa den mobile enhed

XTEND-appen er tilgaengelig for iOS- og Android-enheder i Apples
0g Googles appbutikker. Konfigurer den mobile enhed som et
hotspot til brug sammen med XTEND.

Eksempel pa brug af XTEND
Foring / Universalterminal:

« Vis faringskortet ved forskellige zoomniveauer pa konsollen og
den eksterne enhed, eller fa vist ét kortlag pa konsollen og et
andet pa en ekstern enhed, sa du kan se udbytte, anvendt
dosering til flere tanke osv.

o g densynlige del af konsollen. Snarere end at vise en
minivisning pa konsollen vises det skeermbillede som
maksimeret skeermbillede, og faringsvisningen vises pa en
ekstern enhed (eller omvendt). Alternativt kan to forskellige
skeermbilleder, der er relateret til ét redskab, vises pa konsollen
0g den mobile enhed.

« Ved installation af en hjulvinkelsensor vises hjulvinkelsensorens
positionsvaerdi pd en ekstern enhed, ndr midterpositionen for
sensorens lejeaksel installeres. Dette sikrer, at sensoren er
centreret, nar hjulene vender lige fremad.

« Indtast tallene for kantforskydning, mens afstande i marken
males.

Sprojte:

« Kontroller sprojtedyserne for at se, om de er blokerede. Slé én
sektion til ad gangen (sta bag bommen med tilstreekkelig afstand
til at undgé spreijt), og serg for, at alle dyser sprajter korrekt.

« Vis Styring for automatisk pafyldning for sprejter med en Apollo
ECU. Nar vinduet for automatisk pafyldning vises pa den mobile
enhed, kan du indstille "malvolumen", overvage den "faktiske
volumen" og "tilbagevasrende volumen tilmal" samt starte og
stoppe pafyldningen uden at skulle ga tilbage til forerhuset.
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« Se ventilafbalanceringsguiden for sprojter med en ASC-10-ECU.
Du skal kunne se skeermen for at vide, om du skal age/reducere
returflowet for hver sektion, hvilket kan veere sveert for en stor
sprojte. Det er meget nemmere, nar guiden vises pa en mobil
enhed.

« Vis blandingsberegneren péa en ekstern enhed, og se dermed de
kemikaliemasngder, der skal blandes, mens du star pa sprojten.
Dette fierner behovet for at ga tilbage til farerhuset, hvis du vil
kontrollere veerdierne eller eendre en blanding. Nar
blandingsberegneren kerer pa din mobile enhed, kan du blive ved
blandingsstationen, mens du foretager justeringer.

 Udfar sprajtens flowmalerkalibrering. Nar guiden vises pa den
mobile enhed, kan du lalbe gennem kalibreringens enkelte trin
(udferes normalt pd bagsiden af maskinen), uden det er
nedvendigt at ga tilbage til forerhuset.

Samaskine:

« Udfor kalibrering af sdhastighed for sdredskabet. Nar
kalibreringsvinduet vises pa den mobile enhed, kan du udfaere hele
kalibreringen, herunder indtastning af veegte, uden at skulle ga
tilbage til farerhuset.

« Vis opseetning af blokeret hovedsensor pa en luftsdmaskine.
Under opsaetningen af de blokerede hovedsensorer skal du
tilslutte sensorerne i den raskkefolge, som du ensker dem vist pa
skaermen, efterhanden som du tildeler dem til hovederne. Dette
kreever enten to personer, eller du bliver ngdt til at ga tilbage il
farerhuset, hver gang du tilslutter en sensor. Nar
opsaetningsvinduet vises pa den mobile enhed, kan processen
nemt udferes af eén person.

« Udfor kalibrering af nedadrettet tryk pé en luftsdmaskine. Dette
Kreever registrering og derefter indtastning af den belastning, der
pafares fra trykhjulet, sa det er nedvendigt at ga tilbage til
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forerhuset for at udfere dette trin. Nar guiden vises pa den
mobile enhed, kan processen foretages, uden du behaver ga
tilbage til forerhuset.

« Opsaetning og udskiftning af ECU'er til et sdredskab. Det
kreever, at ECU'erne frakobles/sluttes til igen, mens du trykker
pa "Naeste" pd skasrmen.

YieldTrakk:

o Indtast afgredens reelle vasgt fra vaegtene pé afgradevognen
ved kalibrering af YieldTrakk. Fareren i mejeteerskeren kan
bruge XTEND til at se skeermbilledet pa konsolleni
afgredevognen, sa veegten kan ses straks ved frigivning.

NORAC:
« Udfar test af den farste installationen af Norac, og indstil den

korrekte méalhgjde for den enkelte mark via displayet pa en mobil
enhed.

5.2.6. Opseetning af Xlinks

Et Xlink er et softwareinterface, som saetter konsollen i stand til at
kommunikere med en tredjepartscontroller via et ikke-ISOBUS
serielt interface. Tredjepartscontrolleren kan have sin egen konsal,
der kan styres eksternt via Xlink.

Sadan opsaettes Xlink-funktionaliteten:

1. Veelg System / Funktioner ~ % /Xlinks ’
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Xlink-funktioner

RAVEN 5CS-SERIE VANDSPREDER LH5000 SAMASKINE/SPR@)TEMASKINE/SPREDER
Deaktiveret % Deaktiveret

@= VADERSTAD-SAMASKINE . FLEXICOIL SAMASKINE

. }'4 Deaktiveret E3 Deaktiveret
'] AMATRON+ SAMASKINE/VANDSPREDER/SPREDER sxua;; | BRAVO SPRO)TE
Lﬁ; Deaktiveret E3 Deaktiveret
A HARDI 5500/6500 SPROJTE 1, KUHN-SPREDER
qg Deaktiveret E3 Deaktiveret

BOGBALLE SPREDER
EB Deaktiveret

- KVERNELAND SAMASKIN E/SPROJTEMASKINE/SPREDER
% E3 Deaktiveret

Hver tredjepartscontroller har sin egen specifikation for det serielle
interface, der indeholder detaljerede oplysninger om, hvilken
funktionalitet det giver konsollen via Xlink.

Xlink-interface er ikke standardiserede ligesom ISOBUS. De
tilgeengelige funktioner afhaenger af producenten af
tredjepartscontrolleren. De vil ogsa variere afhaengigt af versionen af
tredjepartscontrolleren.

Se instruktionsbog til AGA5332 Xlinks for flere oplysninger.

5.2.7. VDC-opseaetning

VDC (Keretgjets skaermstyringsenhed) er ekstraudstyr, der kan
anvendes til at foretage et valg blandt konsollens funktioner via
fiernstyring.

S&dan opseettes VDC-funktionaliteten:

1. Veelg System / Funktioner ~ % /Konsol .
2. Veelg VDC-statte for at aktivere VDC-funktionaliteten.

3. Vaslg System &= / Funktioner ~ % /vDC “® for attildele

funktioner.
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VDC funktion Luk

[l KNAP1
7 Hovedkontakt

KNAP 2
Styring aktiveret

KNAP 3
Ikke tildelt

; KNAP 4
¥ 7 Tkke tildelt

KNAP 5

BAGGRUNDSBELYSNING

E% Deaktiver

Knap 5 er altid indstillet som Tilbage-knappen.
Veelg knap 1 - 4 for at tildele en funktion.
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5.3. Opseaetning af GPS

5.3.1. Opseetning af modtager
Indstiller GPS-modtagerens funktioner.

wb,. -
1. Veelg System /GPS % /Modtager W .

Valg af GPS-modtager Luk

GPS-MODTAGER -, BAUDRATE FOR FIRMWAREOPGRADERING
W AGL4 “qon 460800

FIRMWAREOPDATERING
WE, Klik for at opgradere

= j..x\.“- BRUG TAENDINGSLINJE
) HOLD K@RENDE TID (MINUTTER)
L};'J 30

INDL/ES OAF-FIL
w-1 USB
b

-, BAUDRATE
"oy 115200

« GPS-modtager: Veelg GPS-modtagertype fralisten. Konsollen
kan modtage GPS-indgangssignaler fra en tredjeparts-GPS-
modtager under forudsaetning af, at modtageren kan konfigureres
til at udleese dataene i det korrekte format. Kontakt producenten af

GPS-modtageren for at finde ud af, om din modtager kan saettes
op pa den korrekte made.

Konsollen kreever falgende input, hvis NMEA-kilde veelges under
GPS-MODTAGER:

o GGAO,2 sekunder (5 Hz)
o VTG 0,2 sekunder (5 Hz)
o /DA 15 sekunder

RS-232-kommunikationer

o 115200 baudrate (foretrukket) 8 databit, ingen paritet, 1 stopbit
(115200, 8N1)
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« Firmwareopdatering: Igangseetter en opdatering af GPS-

modtagerens firmware via den pakke, som leveres internt med
konsollens software. Knappen til firmwareopgradering viser den
firmwareversion, der i gjeblikket er i GPS-modtageren, og den
firmwareversion, som den opgraderestil.

Brug teendingslinje: (AGI-4 og AGS-2) Adskiller
stramforsyningen til GPS-modtageren fra keretgjets teending.
Dette gar det muligt, at GPS-modtageren forbliver teendt, efter
karetojet er slukket. Hold kerende tid bestemmer, hvor leenge
modtageren forbliver taendt.

Bemaerk: Denne funktion bar kun anvendes, hvis karetajets
ledningsnet er kompatibelt.

Hold karende tid: (AGI-4 og AGS-2) Holder GPS-modtageren
aktiv, efter at systemet er blevet lukket ned. Dette er nyttigt til at
opretholde ngjagtige positioneringsoplysninger
(satellitkonvergens). For eksempel: For at holde modtageren
aktivereti 1 time, efter systemet er lukket ned, skal du angive 60.

Bemaerk: Denne funktion er kun tilgeengelig, hvis Brug
teendingslinje er indstillet til Aktiveret.

Indlzes OAF-fil: Indlaeser en OAF-fil (Options Authorization File) i
GPS-modtageren. Dette gores normalt far montering af
modtager, men filen kan opdateres i marken via USB (hvis
pakraevet).

Baudrate: Datatransmissionshastighed for modemmer. GPS-
modtagerens baudrate kan aendres fra standardindstillingen.
Denne indstilling ber normalt ikke aendres. Hvis indstillingen skal
agendres, henvises til den vejledning, der felger med modemmet.

Baudrate til

firmwareopgradering: Datatransmissionshastigheden under
opgradering af firmware. Denne indstilling bar normalt ikke
agendres, medmindre firmwareopgradering mislykkes ved
standardhastighed.
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5.3.2. Korrektionsopsaetning

Der anvendes GPS-korrektionskilder til at @ge ngjagtigheden af GPS-
positionen.

1. Veelg System / GPS .\ / Korrektion ™ .

GPS korrektionskilde Luk

KORREKTIONSKILDE
W Autonom

GLONASS
Aktiveret
TRUPASS™

. g%, FALLBACK

% Deaktiveret

2. Veelg den onskede KORREKTIONSKILDE.

Bemeerk: De tilgeengelige korrektionskilder er defineret nedenfor. De
ekstra funktioner, der skal defineres, varierer afhaengigt af den valgte
korrektionskilde, se Korrektionskildemuligheder, side 67.

Korrektionskilder

Korrektionskilde Beskrivelse

Autonom Lad modtageren selv finde tilgeengelige satellitter.
Bruger ikke korrektion. Preecision: 2-5 m.

WAAS Bruger Wide Area Augmentation System
(vidtspaendende arealforggelsessystem). Kun
Nordamerika. Ngjagtighed: submeter.

EGNOS Bruger European Geostationary Navigation Overlay
Service (tieneste til forbedring af ngjagtigheden og
palideligheden af en GPS-baseret position). Kun
Europa.

Ngjagtighed: submeter.
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Korrektionskilde Beskrivelse

MSAS Bruger Multi-functional Satellite Augmentation System
(multifunktionelt satellitforegelsessystem). Kun
@stasien. Nejagtighed: submeter.
TopNET Bruger TopNET Global-korrektion og fas i falgende
Global abonnementstyper:
AGS-2
Grundleeggende. Prascision: <40 cm
Standard. Praecision: < 10 cm
Plus. Preecision: <5 cm
AGI-4
D. Praecision: <10 cm
OmniSTAR | Bruger OmniSTAR G2-korrektion. Preecision: 10 cm.
G2
OmniSTAR | Bruger OmniSTAR HP-korrektion. Prascision: 10 cm.
HP
OmniSTAR | Bruger OmniSTAR Virtual Base Station-korrektion
VBS (VBS-korrektion). Ngjagtighed: submeter.
OmniSTAR | Bruger OmniSTAR XP-korrektion. Prascision: 10 cm.
XP
RTK Bruger navigation med realtidskinematik. Praecision:
2.cm.
RTK (eksternt | Bruger et eksternt modem, der er forbundet med
modem) GPS-modtageren, til RTK-korrektioner. Praecision: 2
cm.
RTK(NTRIP) |Bruger en mobilleveret RTK-korrektionskilde fraen

netvaerksudbyder.
Praacision: 2 cm.
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Korrektionskilde Beskrivelse

DGPS Bruger et eksternt modem til at importere DGPS-
(eksternt korrektioner fra en netveerksudbyder. Ngjagtighed:
modem) submeter.
DGPS Bruger en mobilleveret DGPS-korrektionskilde fra en
(NTRIP) netveerksudbyder.

Ngjagtighed: submeter.

Bemeerk: Den valgte kilde vil pavirke funktionaliteten af faring og
autostyring. Det er vigtigt at veere klar over, hvad GPS-udstyret har
brug for. Se den medfalgende vejledning til GPS-udstyret.

Bemaerk: De preecise tal athaenger af mange variabler (antal satellitter,
afstand fra korrektionskilde, ionosfeeriske betingelser, modtager,
antenne), og kan ikke garanteres.

Korrektionskildemuligheder
Bemeerk: Korrektionskildemulighederne, som skal defineres, varierer
alt efter, hvilken korrektionskilde der veelges.

Mulighed Beskrivelse

GLONASS| Gar det muligt for GPS-modtageren at bruge det
russiske satellitnavigationssystem GLONASS sammen
med GPS.

TRUPASS | Topcons kompensationsalgoritme for GPS-afdrift, der
bruges til at give bedre spor-til-spor-ydeevne. Fas med
folgende korrektionskilder: Autonom, WAAS, EGNOS,
MSAS og OmniSTAR VBS.

Bemeaerk: Denne indstilling skal kebes separat.
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Mulighed Beskrivelse

NTRIP-
kilde

Vises, nar enten RTK (NTRIP) eller DGPS (NTRIP) er
valgt.

Punktet Modtager anvender NTRIP-klienten i AGI-
modtageren.

Valg af Konsol aktiverer konsollens NTRIP-klient og
konfigurerer AGl til at bruge konsollen som et eksternt
modem for korrektionsdata. Bemeerk: Seriel NTRIP-
klientport kan veelges pa den serielle ports
konfigurationsside. Se Opsaetning af serielle porte, side
73.

Modem

Muligger valg af det modem, der anvendes til at modtage
korrektioner (Anden, Administreret).

RTK-
protokol

Kommunikationsprotokol for overfarsel af data mellem
RTK-basestationen og roveren (traktor). Skal indstilles til
samme protokol som basestationen. Se oplysningerne
om opseetning af basestationen.

Region

Regionen skal veelges for at fastleegge den frekvens, der
anvendes af OmniSTAR. Frekvensen for regionen
indstilles automatisk.

Fallback

Hvis systemet ikke modtager tilstrackkelige data til at
beregne karetojets position med den kraevede
nejagtighed, kan autostyring ikke aktiveres. Fallback-
funktionen sarger for, at systemet kan nedsaette kravene
til positionsnejagtighed, sa autostyring kan aktiveres.
Dette er nyttigt i de tilfaelde, hvor en hgj grad af
positionsngjagtighed ikke er nadvendig.
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Mulighed Beskrivelse

Skybridge | Dette er entilstand, der ger det muligt for alle RTK-
tilstande at falde tilbage til PPP (Precise Point
Positioning), som udbydes sammen med et TOpNET-
abonnement. Den bruges i marken til at opretholde sub-
decimeterpreaecision, hvis RTK-korrektioner af en eller
anden grund gar tabt. Denne funktion fas kun til brug
sammen med AGS-2-modtageren. Bemeerk: Det
anbefales, at Fallback ikke aktiveres ved brug af
Skybridge for at opretholde sterre ngjagtighed.

Baudrate |Datatransmissionshastighed for modemmer. Se
dokumentationen, som falger med modemmet.

GGA- Nogle netvaerksudbydere kraever, at der sendes en GGA
udgang | (position) til dem for at give dem mulighed for at
identificere placeringen af roveren (traktor).

NTRIP-konfigurationsindstillinger
Hvis DGPS NTRIP veelges, starter guiden til at registrere det tilsluttede
modem, derefter vises falgende skaermbillede.

NTRIP-opsaetning Luk
GSM PIN | 1% TILLAD 36
L2208 15 i) g Aktiveret
GSM-BRUGERNAVN ﬁ '] INTRIP-ADRESSE
guest .',?i sa.alldayrtk.com.au
GSM-ADGANGSKODE ' NTRIP-PORT
HEEE whai @ 2
jA GSM APN :,I'J" NTRIP-MONTERINGSPUNKT
.'.;u telstra.internet 2 Yo D4-NRST_RTCM30
) GSM MTU NTRIP-BRUGERNAVN
= 777 TPA_PSG
.) MOBIL ROAMING _ NTRIP-ADGANGSKODE
3 E3 Deaktiveret I e
= I o =
o w s
Modtager  Korrektion NTRIP Output Radar
T
¥ v JEe =
% *, Yy 0 1 m_ﬂ ﬁl
. Funktioner GPS Serleporte Alarmer Flagpunkter 1S0BUS Veerktajer ,
- T
- . R
& b : =

Bruger System Keretaj Redskab Produkt
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o GSM APN: Telekommunikationsudbyderens internetlink.

« GSM MTU (maksimale overfarselsenheder): Den storste
protokoldataenhed, der kan videresendes.

« Mobilroaming: Dette kan bruges til at deaktivere mobilroaming
for at forhindre utilsigtet, udenlandsk dataforbrug (nyttigt, hvis
der arbejdes neer kanten til et andet land).

« NTRIP-monteringspunkt: ID'et pa basestationen (fysisk eller
virtuel).
GSM- og CELL ROAMING-indstillingerne kan fas hos din

mobilnetvaerksudbyder. De ovrige indstillinger leveres af din NTRIP-
tjienesteudbyder.

RTK-konfigurationsindstillinger
Hvis RTK veelges, starter guiden til at registrere det tilsluttede
modem, derefter vises falgende skaermbillede.

RTK-opsatning Luk
-"'.-. FREKVENS .-|
"/ 461.02500 MHz -é
% KANALAFSTAND i|
‘) 25kHz L
e t NET-ID
e B

LINKPROTOKOL
& PoL

MODULATION

GMSK
£l FREMADRETTET FEJLKORREKTION
U Fremadrettet fejlkorrektion aktiveret

) 5 1 .‘L e -
- bed Synkroniser
: r ng
L Modtager  Korrektion RTK f bas ow Output Radar i
%" ., % 9@ s O | (|
Funktioner GPS Serieporte Alarmer  Flagpunkter ISOBUS Vaerktejer |
> ; wEE
- )
a o i

Bruger System Keretoj Redskab Produkt

« Frekvens: Den anvendte frekvens.

« Kanalafstand: Frekvensforskellen mellem tilstodende
placeringer pa et frekvensplan.

« Net-ID: Indstillingen for scrambling (1-255 = til, 0 = fra).
« Linkprotokol: Protokol for radiodataoverfarsel.
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« Modulation: Den anvendte modulationstype.

o FEC (Fremadrettet fejlretning): En teknik, der anvendes til styring af
fejl i datatransmission over upalidelige eller stejende
kommunikationskanaler.

Bemeerk: Hvis RTK er valgt, og en AGI-3 eller AGI-4 tilsluttes, kan
basisstationen automatisk synkroniseres med de angivne
modtagerindstillinger. Veelg System / GPS / Synkronisering af
basisstation, og folg instruktionerne, der vises i guiden.

. .5 Indlges indstillinger fra profil: Indlaes indstillingerne for RTK-
basisstationen fra en tidligere gemt profil.

. ‘i Gem indstillinger i profil: Gem indstillingerne for den aktuelle
RTK-basisstationi en navngivet profil. Opretter en ny profil eller
overskriver en eksisterende profil.

Profiler kan omdabes eller slettes i Lagerstyring, kategorien RTK-
basisstationer. De kan ogsa importeres fra andre konsoller eller
eksporteres til brug pd andre Topcon-konsoller.

5.3.3. Opseetning af output

GPS-output henviser til konsollens evne til at eksportere forskellige
datastrenge i NMEA 0183-format. De mest almindelige af disse er
GGA-meddelelsen (stilling) og VTG-meddelelsen (Hastighedskontrol
og retning).

Dette kan vaere nyttigt for at tilslutte til tredjepartsenheder for
positions- og hastighedsoutput.

S&dan indstilles GPS-outpuit:

Py . o
1. Vaelg System &= /GPS ™™ /Output

71



5.3. Opseetning af GPS

72

GPS-outputindstillinger Luk
GPS-OUTPUT Satning Stat
d’ Ceihidies GGA X Deaktiveret
"z BAUDRATE GSV | x Deaktiveret
“.ppefn 19200
VTG % Deaktiveret
MAKSIMAL DOSERING | ]
: ‘_.,j 5 Hz GSA x Deaktiveret
1| UDGANGSPRAECISION ZDA X Deaktiveret
"~ Hej praecision

RMC | x Deaktiveret

/L #ELDRE TILSTAND AF VTG
\Z])j Aktiveret

« Aldretilstand af VTG: Understotter VT G-dataoutput for NMEA-
standarder under V4.00. Sender VTG-strenge, der er
kompatible med NMEA V3 og derunder.

Se dokumentationen til tredjepartsenheden for at fa yderligere
oplysninger.

Bemaerk: Enheder, som bruger GPS, og som er sat i konsollen, skal
muligvis have oplysninger fra konsollen. Oplysningerne er indeholdt i
sastninger baseret pa NMEA.

5.3.4. Opseetning af radar

Konsollen kan yde radaroutput til eksterne enheder. Dette kan veere
nyttigt til at oprette forbindelse til en tredjepartsenhed for at stille et
kerehastighedssignal til radighed.

Sédan opsaettes radar-output:

1. Veelg System / GPS X / Radar

Opsetning af radar-output Luk

RADAR-OUTPUT
B3 Deaktiveret

. KALIBRERINGSFAKTOR
: u_,,j 36.625 Hz/km/t

« Kalibreringsfaktor: Se tredjepartsenheden for dette tal, hvis
radarhastighedssignalet ikke er ngjagtigt.



Kapitel 5 — Systemopseetning

5.4. Opsaetning af serielle porte

Indstiller den serielle port pa konsollen, der er tildelt en bestemt
funktion.

||||||

/ Serielle porte =,

1. Veelg System

Opszetning af serieporte Luk

,,,,, GPS-MODTAGER COM
(111} 1
ossss gPS-OUTPUT com
XLINKS COM
LA Ll
Li Ll 3

..... COM FOR LH5000-DOSERINGSSENSOR
ases
Ikke tildelt

NTRIP CLIENT COM
LI LAl
e Ikke tildelt

2. Veelg den onskede funktion, og veelg fra listen den serielle port pa
konsollen, som enheden er tilsluttet.

For eksempel: SGR-1, AGI-4 eller AGS-2 GPS-modtager er
tilsluttet seriel port 1 med alle Topcon-ledningsnet.

NMEA-GPS-output er generelt pa seriel port 2, hvis den bruges.
Xlinks er pa seriel port 3, hvis de bruges, eller pa seriel port 2, hvis
NMEA-GPS-output ikke er i brug.
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5.5. Opsaetning af alarmer

Hvis ingen redskaber er blevet opsat i systemet, er kun almindelige
alarmer tilgeengelige til opsaetning. Redskabsspecifikke alarmer er
tilgaengelige, nér et redskab er blevet defineret. Se
instruktionsbegerne til sprederen/sprajten/sdmaskinen for
yderligere oplysninger.

Sadan konfigureres generelle alarmer:

/ Alarmer ({ / Generelt

1. Veelg System

Generel alarmopsatning

Alarmnavn | 74§ ALARMTILSTAND
Alle generelle alarmer " Aktiveret

v Ende pa raekken

o4 Foragervendinger

o4 Styring kan ikke aktiveres

o4 Konflikt i GPS-modtagerfirmware

o4 GPS-modtagers redningstilstand aktiveret

v UT hej prioritet

v UT medium prioritet

o4 UT lav prioritet

Listen over generelle alarmer vises. Alle generelle alarmer kan
aktiveres eller deaktiveres ved at veelge Alle generelle alarmer.

Alternativt kan hver generel alarm aktiveres eller deaktiveres
uafhaengigt.

Bemaerk: Af sikkerhedsmaessige arsager kan lydalarmen for
Aktivering/deaktivering af styringen ikke deaktiveres.

Alarmer, som kraever ekstra oplysninger, vises nedenfor.

Ende pa raekken
Denne alarm lyder og vises, nar keretajet naermer sig kanten, og
operatoren skal seette farten ned og gere klar til manuel styring.
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 Forste afstand: Afstanden fra den kant, hvor alarmen farst
udlgses. Afstanden males fra traktoren til kanten langs med
vejlinjen (retningslinjen).

« Anden afstand: Afstand fra kanten, hvor den anden alarm udlgses,
der advarer operatgren om straks at tage kontrol over karetgjet.

« Fremsynsafstand: Indstiller, hvor mange meter foran keretgjet,
systemet sgger for at reagere med handlinger.

Foragervendinger

Denne alarm lyder og vises, nar keretojet nasrmer sig forageren for at
foretage en autostyringsforagervending, og gor det muligt at justere
eller annullere vendingen, hvis det er nedvendigt.

Bemeerk: Forageralarmen kan vises manuelt efter behov. Se
Konfigurer foragervendinger, side 223.

o Afstandtil forager: Afstanden til forageren, hvor forageralarmen
vises.

« Vendemuligheder: Indstiller, om indstillingerne til redigering af
foragervendinger vises pa forageralarmen som standard.

ISOBUS-opgavecontroller
Denne alarm vises, hvis der er problemer med ISOBUS-
opgavecontrolleren.

« Udlgserniveau: Fastsaetter, hvilken prioritetsmeddelelse der skal
genereres for at udlgse alarmen.

« Filterniveau: Nar alarmen vises, omfatter teksten alle meddelelser,
som har mindst lige sé& hej prioritet som det valgte niveau her.

For eksempel: Hvis Udlgser er indstillet til Advarsel og Filter er indstillet
til Info, genereres der ingen alarm, medmindre der registreres en
advarsel eller hgjere haendelse. Men nar alarmen vises, bliver hver
haendelse ned til informationsniveau, der er knyttet til denne ECU, vist.
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Flagpunkt i ngerheden

« Udlases, nar flagpunktet er inden for: En afstand af flagpunktet,
hvor flagpunktsalarmen vil blive vist.

Registrering er ved at udlgbe

Denne alarm vises, nar en ekstra licensfunktion er ved at udigbe i
forhold til det indtastede antal dage. Der kan indtastes en veerdi
mellem 5 og 366 dage.

5.5.1. Beskrivelse af alarmvindue
For at bekraefte en alarm skal du trykke pa midten af alarmvinduet.

A Advarsel! v Trk ned for at se detaljer ¥

| ]

Alarmvinduet kan treekkes nedad for at fa yderligere oplysninger om
alarmen, hvis Traek ned for at se detaljer vises gverst i alarmvinduet.

Hvis mere end én alarm er aktiv, kan du stryge opad for at bladre
gennem de aktive alarmer.

Haijttalerikonet kan bruges til at slé alarmlyden fra.

Skruenggleikonet viser den relevante alarmopsaetningsside for at
konfigurere den pageeldende alarm (eller deaktivere den, hvis den
ikke er relevant for din nuveerende opsastning). Der er enkelte
undtagelser til denne adfeerd:

« Skruengglen for Konflikt i GPS-modtagerfirmware viser
opsaetningsskaermbilledet til at opdatere din GPS-
modtagerfirmware.

« Skruengglen for Konflikt i ASC10 ECU-firmware viser
skeermbilledet til at opdatere din ASC-10-firmware.

« Alarmen Intet GPS-klokkesleet viser opsaetningsskaermbilledet
for klokkeslaet/dato til at indtaste den korrekte lokale tid.



5.5.2. Liste over alarmer
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Dette er enliste over alarmer for konsollen og de tilhgrende

beskrivelser.

Alarm Beskrivelse

Advarsler vedrgrende
Apollo-hardware

Giver oplysninger om problemer med
Apollo-hardware.

Aksel standset

Udlgses, hvis tanken er aktiv, men akslen
er standset.

"aktiv tank" betyder: Tanken er slaet il,
masterkontakten er slaet til, mindst en
sektion er slaet til, maskinen er i
beveegelse.

Akselbeveegelse med
tank fra

Udlgses, hvis akslen beveaeger sig, men
tanken eller masterkontakten er sldet fra.

Aktiv mark langt veek

Den aktive mark er mere end 8 km (5
miles) veek. Serg for, at denrette mark er
indlaest, eller opret en ny mark.

Anmodet hastighed er nul

Udlgses, nar automatisk
hastighedskontrol er aktiveret, tanken er
slaet til, masterkontakten er slaet til, og
den anmodede hastighed er nul. Hvis der
er en kontaktboks, sa kontroller, at mindst
én kontakt er slaet til.

Anvendelse af skulb-
forskydning for
retningslinje

Meddelelse om, at en eksisterende
skubforskydning anvendes.
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Alarm Beskrivelse

C24-modemaktivering i
gang

Et C24-modem skal aktiveres, forste
gang det bruges. Dette indebaerer en
udveksling af data med transportaren.
Operateren skal starte denne proces. For
at give feedback til operataren om, at
processen er startet, vises denne
meddelelse.

C24-modemaktivering
mislykkedes

Udlases, hvis aktiveringen af C24-
modemmet af en eller anden arsag slar
fejl.

Ende pa reekken

Udlgses, nar karetejet naermer sig kanten,
0g operataren snart skal overtage
styringen.

Fallback

Udlgses, ndr den valgte GPS-
korrektionskilde ikke er tilgaengelig, og
systemet midlertidigt skal bruge en
mindre praecis korrektionskilde.

Fejl i COM-port

Udlgses, hvis den angivne COM-port ikke
kan abnes.

Fejl i flowsensor

Udlases, nar masterkontakten er sléet til,
maskinen beveeger sig, og mindst én
sektion er sldet til, men der ikke modtages
nogen flowsensorimpulser.

Fejl ved indleesning af
foreskrevet

kort/retningslinjeshapefil

Udlgses, hvis den fil, som indlaeses, er
ugyldig eller beskadiget.




Alarm Beskrivelse

Flyder ikke

Kapitel 5 — Systemopseetning

Udlgses, hvis der ikke registreres noget
vaeske-/NH3-flow af
flowbekraeftelsessensoren med
masterkontakten og tanken sléet til.

Foragervendinger

Udlases, nér karetojet nesrmer sig
forageren for at foretage en
autostyringsforagervending.

Foreskrevne kort, afstand

Udlgses, hvis det aktive VRC-kort er for
langt veek fra den aktuelle GPS-position.

Forkert gearudveksling

Der er en forkert udveksling mellem
kanalaksel- og motorindkoderne.

transportbandshastighed

Forkert hastighed Redskabet arbejder i automatisk tilstand,
og mal for anvendt dosering er ikke naet.
Genstart af styring Udlgses, hvis styringsundersystemet skal
pakreevet teendes og slukkes. Sker for nogle typer
styringsundersystemer efter kalibrering.
Hoj Udlgses, nar alarmen for hoj

transportbandshastighed indikerer, at
hastighedsindgangssignalet har
overskredet alarmindstillingen.

Hoijt tryk

Alarmen for hgijt tryk angiver, at
tryksignalindgangen har overskredet det
indstillede alarmpunkt. Hvis alarmen er
indstillet korrekt, betyder dette som regel,
at der er en blokering, bommene er sldet
fra, nér de burde veere slaet til, eller at
sprojten karer med for hgj hastighed.
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Alarm Beskrivelse

lkke-registreret funktion |Udlagses, hvis der er en aktiveret funktion,
som ikke leengere er registreret
(registrering er udlabet). Dette er for at
informere operataren om, at funktionen er
blevet deaktiveret.

Ingen GPS Udlases, hvis GPS-forbindelsen mistes.

Ingen komm. med VDC  |Ingen kommunikation med VDC. Opstéar
hvis VDC er aktiveret, men der ikke er
nogen fysisk VDC-enhed, eller denikke er
blevet tilsluttet korrekt.

Ingen kommunikation Udlzses, hvis konsollen er ude af stand til
at kommunikere med redskabets ECU.

Ingen karehastighed Udlases, hvis autostyring er aktiveret, og
der ingen karehastighed er.

Intet GPS-klokkeslaet Udlgses, hvis GPS-modtageren ikke er
konfigureret til at sende tidsmeddelelser
(ZDANMEA-meddelelser).

Intet SIM-kort fundet Udlgses, hvis et modem registreres men
ikke har noget SIM-kort.

Kompensation for GPS- | Udlgses ved opstart som en informativ
afdrift pamindelse om, at korrektion for GPS-
afdrift er blevet anvendt. Da GPS-afdrift
varierer med tiden, er dette en pamindelse
om, at kompensationen for GPS-afdrift
muligvis skal genberegnes.

KonfliktiASC10 ECU- | Veelg skruenaglen for at fa vist den
firmware skaerm, som kraeves til at opdatere den
pagaeeldende firmware.
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Alarm Beskrivelse

Konflikt i Veelg skruengglen for at fa vist den

firmwareversion/foraeldet| skeerm, som kraeves til at opdatere den
pageeldende firmware.

Konflikt i GPS- Veelg skruengglen for at fa vist den

modtagerfirmware skaerm, som kraeves til at opdatere den
pagasldende firmware.

Konflikt i styringsprofil Parametrene i den valgte karetajsprofil

matcher ikke karetgjets konfiguration i
styringsundersystemet. Vaelg den
korrekte karetejsprofil for dette koretg.

Karesporsngjagtighed | Udlases under sprajtningen, hvis
nedsat systemet registrerer, at
udjeevningsfaktoren, som blev angivet
tidligere under séningen, afviger fra den,
der aktuelt er angivet under sprajtning.

Karesporspassage Udlases under sning, hvis systemet
registrerer, at s@maskinehjulene folger,
hvor sprajtehjulene senere vil veere.

Lave ressourcer Udlases, nar systemets ressourcer
(hukommelse eller plads pa filsystemet) er
mere end 90 % fulde.

LLavt niveau i tank Denne alarm betyder, at tanken er ved at
veere tom.
Lavt tryk Den mest almindelige &rsag til dette er en

tom tank. Nar minimumflow for dyser,
flowmaler og tryk er indstillet, vises denne
alarm kun, hvis der er fejl i en pumpe eller
rorfaringen, eller hvis tanken er tom.
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Alarm Beskrivelse

Maks. Udlases, nar laeengden af den registrerede

retningslinjeleengde linje overstiger det maksimale antal

overskredet punkter (typisk flere kilometer, men vil
variere afheengigt af, hvor kompleks
kurven er).

Mark frigivet Udlgses, nar en mark er forladt pga.

nuvaerende afstand fra den valgte mark.

Masterkontakt fra Udlgses, nar fereren karer over et
omrade, der er ubehandlet pa
deekningskortet med masterkontakten
fra. (For at forhindre, at forere glemmer at
aktivere masterkontakten i starten af

koreturen).

Modtager afbruadt GPS-modtageren svarer ikke. Kontroller
modtagerens tilslutninger.

NTRIP-fejl GPS-korrektionskildefel.

Omvendt station Informativ alarm, som udlases, nar

forerseedet drejes 180 grader (geelder kun
for traktorer med dobbelte karestationer).

Parameterkonflikt Karetgjets geometriparametre stemmer
ikke overens med
geometrikonfigurationen i
styringssystemet. Veelg keretgjet igen pa
opseetningsskaermbilledet, eller serg for,
at keretgjsgeometrien pa skasrmbilledet
Karetgjsgeometri er korrekt.

Projektlinje for langt veek |Udlases, hvis det aktive szet af
projektlinjer er for langt veek fra den
aktuelle GPS-position.
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Pumpehastighed hg;
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Udlases, hvis registrering af
pumpehastighed er aktiveret, og
pumpens hastighed overstiger
maksimumgraensen for omdrejningstal
for alarmen.

Pumpehastighed lav

Udlgses, hvis registrering af
pumpehastighed er aktiveret, og
pumpens hastighed falder til under
minimumsgraensen for omdrejningstal for
alarmen.

Registrering er ved at
udlgbe

Registreret funktion udlgber inden for de
naeste <dage indtil udligb>-dage. Kontakt
din fornandler for at forny registreringen.

Ressourcer udtomt

Udlases, hvis systemets ressourcer
(hukommelse eller plads pa filsystemet) er
mere end 97 % fulde.

Sti for langt veek

Udlgses, hvis den aktive retningslinje (AB-
linje, kurve eller omdrejning) er for langt
vaek fra den aktuelle GPS-position.

Styring aktiveret (visuelt)

Alarmerne for styring aktiveret/deaktiveret
kan ikke slukkes af sikkerhedsmaessige
arsager, men den visuelle del af alarmen
kan udelades, hvis det gnskes.

Styring deaktiveret
(visuelt)

Udlases, nér styringen er blevet frakoblet.
Dette kan skyldes tab af satellitter, tab af
retningslinjen eller manuel drejning af
rattet.
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Alarm Beskrivelse

Styring kan ikke aktiveres | Pop op-vinduet for styringsstatus, som
vises, nar styring ikke kan aktiveres som
onsket, kan undertrykkes. Hvis der
trykkes pé aktiveringsknappen, vises
denne alarm for automatisk sletning for at
angive, at den anmodede handling ikke
kunne udferes.

Synkroniseringsfejl pa Udlgses, hvis konsollen ikke

RTK-basisstation synkroniseres med RTK-basisstationen.

Tabt GPS Udlgses, nar GPS-signalet gar tabt, men
modtageren stadig er tilsluttet.

Tank aktiv, ingen Udlases, nar masterkontakten er sléet til,

hastighed tanken er sldet til, tanken er aktiv, tanken

ikke er i manuel tilstand, koretgjet er |
bevaegelse, og den indstillede hastighed
er nul.

Tank fra Udlgses, hvis tanken er sléet fra, nar
masterkontakten er sléet til, og keretojet
er i bevaegelse med mindst én sektion
slaet il.

Tom tank Denne alarm indikerer, at den beregnede
maengde har ndet nul. Hvis der stadigvask
er noget i tanken, fungerer systemet
stadig og viser tankkapaciteten som et
negativt tal.

Tradlgs forbindelse Udlgses, nar den tradlgse
netvaerksforbindelse ikke laengere er
inden for raekkevidde.
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Transportband stoppet
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Udlases, nar transportbandet er stoppet,
tanken og masterkontakten er slaet til,
karehastigheden angiver, at der er
bevaegelse, og at bandet bor vasre i
beveegelse.

Transportbandsventil
sidder fast

Hvis tanken lige er sléaet fra, speerres
alarmen for fastsiddende ventil for at give
bandet tid til at stoppe. Hvis det herefter
ikke er stoppet, vil alarmen blive udlgst.

Udeladelseskort langt
vaek

Udlases, nar udeladelseskortet er for
langt fra den aktuelle GPS-position.
Udeladelseskortet deaktiveres
automatisk.

Udkastehjul ikke aktivt

Udlgses, hvis den primaere timer for
periodisk behandling er udlgbet, tanken er
slaet til, masterkontakten er slaet til, og
der ikke er nogen aktive sektioner.

Ugyldig keretajsprofil Den valgte koretgjsprofil indeholder
ugyldige parametre. Opret enny
karetojsprofil eller kontakt din forhandler
for at fa hjeelp.

Ugyldig/udgaet profil Udlgses, nar en gammel redskabs- eller

indlaest koretejsprofil er aktiv i systemet. Dette

kan forekomme, hvis der opdateres fraen
eeldre version af softwaren til den nyeste
version.
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Alarm Beskrivelse

Uoverensstemmelse for | Udlases under sprgjtningen, hvis

redskabsbredde for systemet registrerer, at

karespor sprojteredskalbsbredden, som blev
angivet tidligere under saningen, afviger
fra den, der aktuelt er angivet under
sprajtning.

Uoverensstemmelse i Placeringen af basisstationen, som blev

basisstationens placering | anvendt til at skabe et feringsmanster,

stemmer ikke overens med den aktuelle
basisstations position.

UT hgj prioritet

Universalterminal — advarsel med hgj
prioritet. Der er et problem, der haster,
som brugeren skal tage sig af pa UT
omgaende.

UT lav prioritet

Universalterminal — advarsel med lav
prioritet. Der er et problem, som brugeren
skal tage sig af pa UT, nar det er muligt.

UT medium prioritet

Universalterminal — advarsel med medium
prioritet. Der er et vigtigt problem, som
brugeren skal tage sig af pa UT, nér det er
muligt.

Vaesketryk hojt

Udlases, hvis trykket i tanken er sterre end
det angivne maksimale tanktryk.

Veaesketryk lavt

Udlgses, hvis trykket i tanken er mindre
end det angivne minimale tanktryk.

VDC-forbindelse

Udlgses, nér forbindelsen til VDC mistes,
eller VDC mangler.
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5.6. Opsaetning af flagpunkter

Flagpunkter viser hindringer eller andre kendetegn for en mark pa
driftsskeermbilledet. Flagpunkter indstilles under drift ved at kare til
flagpunktets placering. Se Indstilling af flagpunkter, side 171.

Flagsymboler og -navne kan defineres pa opsestningsskaermbilledet.

Sadan eendres forudindstillede symboler og navne pa flagpunkter:

1. Veelg System / Flagpunkter M

Flagpunktsindstillinger

F Flag A Ukrudt
I “ Forsigtig Q Trae
F Fare

Vandfare
" ' Tarn
. Hul
@B sten

2. Veelg det flag, hvis symbol eller navn skal aendres.

3. Veelg et nyt symbol eller vaelg FLAGPUNKTNAVN, og indtast det
nye navn pa flaget, og bekreaeft derefter.

Bemeerk, at flagene kan aendres, men nye forudindstillede flag
kan ikke oprettes.
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5.7. Opseetning af ISOBUS / universalterminal

1. Vaelg System /1SOBUS we 1,

i TC uT |
T
') el Ny, -
x ., = @ o om i
l Funktioner GPS Serieporte Alarmer Flagpunkter ISOBUS Varktejer
T
\ a8
fg\ : O : - b
Bruger System Keoretoj Redskab Produkt

5.7.1. Opseetning af Task Controller
Sadan opseettes Task Controller:

1. Veelg System &= /1SOBUS e/ TC =4

Opsaetning af Task Controller Luk

4 =—,‘ TC-VERSION
) 5 3

;_—, TC-NUMMER
5 1

. RYD PULJECACHE
'Q Klik for at rydde ECU-cache

—{8_, MANUEL TILSTAND FOR SEKTIONSSTYRING
D Styres af konsollen

« TC-version: Indstilling af task controller-versionen. Den bar
lades st& som den hgjeste version, medmindre der opstar TC-
fejl.

o TC-nummer: Indstiller Task Controller Instance-nummeret for
konsollen. Hvis der er flere TC'er pa bussen, sa brug denne
indstilling til at tildele et unikt nummer til denne TC for at undga
konflikter. TC'en med nummer 1 vil vaere standard-TC'en.

« Ryd puljecache: Rydder indholdet af TC-puljecachen. Ma kun
anvendes, nar en TC-fejl vises.
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« Manuel tilstand for sektionsstyring: Angiver, hvordan
sektionsstyring vil arbejde i manuel tilstand (ASC):

o Styres af konsollen: Konsollens virtuelle sektionskontaktboks
kan bruges til at sla sektioner til og fra.

o Styres af ECU: En fysisk kontakt afbryder forbindelsen til
ECU'en, eller UT-brugergraensefladen kan anvendes til at sla
sektionerne til og fra.

5.7.2. Opseetning af Universalterminal

1. Veelg System /1SOBUS we 1 /UT n |

Universalterminal opszetning Luk

(@] UNIVERSALTERMINAL
& Online

UT-VERSION
% Nyeste VT(VT5)
—; UT NUMMER
=77 2

erway] ]

RYD PULJECACHE
Klik for at rydde ECU-cache

:I FUNKTIONSTASTER PR. KOLONNE
*l 5

PLACERING AF FUNKTIONSTASTER
Hejre (to kolonner)

« Universalterminal: Kontrollerer, om UT-serveren aktivt modtager
forbindelser fra andre enheder.

Dette kan vaere nyttigt, hvis der er flere UT'er pa bussen, og flere
UT'er foregiver at veere den primaere UT (i hvilket tilfeelde UT
automatisk vil ga offline og kreeve, at UT-nummeret aendres,
inden den gar online igen), eller for midlertidigt at deaktivere UT pa
konsollen.

« UT-version: Styrer, hvilken version af ISO-11783-6 UT-
specifikationen, UT-serveren understotter. Det anbefales at lade
den veere Seneste, medmindre der opstéar problemer i UT.
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o UT nummer: Indstiller UT-nummer for konsollen. Hvis der er
flere UT'er pa bussen, séa brug denne indstilling til at tildele et
unikt nummer til denne UT for at undga konflikter. UT'en med
nummer 1 vil veere standarduniversalterminalen. Hvis UT-
klienten ikke vises pa denrigtige UT, kan det veere ngdvendigt at
omkonfigurere dens UT-nummer. Hvis der er en konflikt, vises
folgende meddelelse:

"UT-nummeret pa denne UT er i konflikt med en anden UT pa
bussen, og denne UT er blevet deaktiveret. Sarg for, at denne
UT har et unikt UT-nummer."

« Ryd puliecache: Rydder indholdet af UT-puljecachen. Ma kun
anvendes, nar en UT-fejl vises.

« Funktionstaster pr. kolonne: Indstiller antallet af tilgeengelige
funktionstaster pa UT-interfacet pa driftsskeermbilledet.

« Placering af funktionstaster: Indstiller placeringen af
funktionstasterne pa UT-interfacet og antallet af kolonner (1 eller
2).
Se Brug af universalterminal (ISOBUS), side 250.

5.7.3. Opsaetning af hjeelpekontrol

Denne indstilling er tilgeengelig, hvis Universalterminal er aktiveret
under System / Funktioner / Konsol.

Hjaelpebetjeningselementerne gor det muligt for ISO-kompatible
enheder og konsollen at indeholde et saet funktioner, der kan tildeles
til input pa ISO-kompatible joystick eller andre input-enheder.

Tildeling af hjeelpebetjeningselementer:

1. Veelg Universalterminal !J péa navigationsbjeslken for at dbone
minivisningen.

Bemeaerk: Det ikon/de ikoner, der vises for universalterminalen,
varierer afhaengigt af det tilknyttede ISOBUS-kompatible udstyr.
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Der kanvises vaere mere end ét ikon. Hvilket ikon, der veelges, er
ligegyldigt.

| ae AN
&
e 4 a Qq
»
, A
=
E.E
\':__;:3
L ¥ o
o W
T
g 0
P SEXC e @

2. Udvid minivisningen ved at veelge pilen gverst til hojre eller ved at
stryge over minivisningen fra venstre til hgjre.

3. Veelg knappen til opsaetning af hjeelpebetjeningselementet Lo 2 for
at fa vist de funktioner, der kan tildeles til et input.

AUX-N opsatning

| Enhed - Funktmn I Navn | Tildeling

| Fering: Kalibreringsmenu for — P

| modtager “']‘J
wla

Farlng Retningslinjer for cyklus G )
i

ala
gg - S:J
£y

s
’ﬁ]” Hovedkontakt =53

Bemaerk: Hvis mere end én enhed har funktionerne, kan de viste

enheder filtreres ved at veelge filtret med enhedsknappen AN :
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4. Rulgennem listen for at veelge den funktion, der skal tildeles til en

indgang, og veelg den tilknyttede tildelingsknap — ]
Skeermbilledet Skift tildeling vises.

Hvis du vil skifte funktionstildelingen, skal du trykke pa det input, du
gerne vil tildele.

Funktion: Fering: Retningslinjer for cyklus

e
Input: o) Ikke tildelt
T

. frnatler -

5. For at tildele funktionen skal du trykke pa input-knappen pa den
enhed (f.eks. eksternt joystick), der skal bruges til at udfere
funktionen, eller du skal trykke pa den manuelle tildelingsknap

for at veelge inputtet fra en liste.
6. For at ophasve tildelingen af en funktion skal du &bone

skeermbilledet Skift tildeling og veelge knappen ryd tildeling = :

Nar alle de anskede funktioner er blevet tildelt, og skeermbilledet
Opstilling af AUX-N er blevet lukket, kan de tildelte funktioner
aktiveres ved at trykke pa de tildelte inputs. Veer opmasrksom pa, at
visse funktioner kraever, at enheden eller konsollen er klar til brug,
for funktionen kan aktiveres.
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5.8. Opsaetning af vaerktaojer

1. Veelg System / Veerktojer ﬁl :

Vaerktojer Luk

a TILDEL USB TIL OPGRADERING

Tildel USB til opgradering

Denne indstilling bruges, hvis konsollens software opdateres via USB.
Saet USB-enhedeni, og veelg denne funktion for at kere et script, sé
USB'en kan udfere en softwareopgradering. Der vises en
genstartsmeddelelse for at udfare opgraderingen omgaende, eller
den kan udferes, neeste gang USB-enheden saettes i en konsol, og

der teendes for konsollen. Se Anvisninger for softwareopdatering, side
25.
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5.9. Opsaetning af Wi-Fi

En trdles forbindelse er pakrasvet til brug sammen med TAP (se
Brug af Topcon Agriculture Platform (TAP), side 4), XTEND (se
Opseetning af XTEND, side 56) og fiernsupportfunktionen (se
Opseetning af fiernsupport, side 43.

5.9.1. Ethernet-radiomodem (CL-55)
1. Seet CL-55i Ethernet-porten pa bagsiden af konsollen.

—
2. Veelg System / Wi-Fi
Wi-Fi-opsatning Luk

#—=~ TRADLGST HOTSPOT

SSID
Horizon_UGaq
) NOGLE
O/ 12345678

Bemeerk: Nar CL-55 er tilsluttet, bliver internetmodemmet (3G eller
LTE) altid aktiveret, s& TAP og fiernsupport kan anvendes.

« Tradlest hotspot: Opret et tradlest hotspot for telefoner og
tablets, der kan oprettes forbindelse til. Nar
hotspotindstillingerne eendres, treeder aendringerne ikke i kraft,
for du géar ud af opsaetningsskasrmbilledet. Bemaerk: Nar
opsaetning er fuldfert, kan din mobile enhed tilsluttes konsollen,
og ud kan bruge XTEND.

« SSID: Indtast det konsolnavn, der vises pa tradlase enheder il
identifikation af det pagasldende hotspot.

« Nagle: Indtast den adgangskode, der skal indtastes pa den
trédlase enhed (mobiltelefon eller tablet) ved tilslutning til
hotspot. Bemaerk: Dette er obligatorisk, for at hotspottet kan
fungere. Noglen skal veere pa mellem 8 og 63 ASCII-tegn.
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5.9.2. USB Wi-Fi

1. Sest dentradiese USB-enhed (CL-10 eller anden dongle) i USB-
porten pa konsollen.

2. Veelg System /USBV\ﬁ-Fi A

USB Wi-Fi Luk

#7=> FORBINDELSESTYPE
L)
S Hotspot

SSID
Horizon_A8D3C800B352

" KRYPTERING
WPA2

) NOGLE
0’/ 751f1e2a
. KANAL

\J/j Kanal 6

Bemaerk: Nar USB-donglen er tilsluttet, bliver ethernetmodemmet
(3G [hvis du bruger en CL-10] eller LTE) altid aktiveret, s& TAP og
fiernsupport kan anvendes.

o CL10Wi-Fi: (Vises kun, hvis du bruger en CL-10.) Gor det muligt at
slutte konsollen til et tradlast hotspot (Klient) eller oprette et tradlost
hotspot (Hotspot). Hvis dette bliver deaktiveret, er 3G eller LTE-
internetforbindelse stadig tilgaengelig.

« Forbindelsestype:

o Klient: Slut til et tradlast hotspot (en telefon eller routeropsastning
som et hotspot). Nar denne indstilling aktiveres, vises en guide,
som viser Wi-Fi-enheder i neerheden og anmoder om en
adgangskode for at tilslutte (hvis konfigureret).

o Hotspot: Opret et tradlast hotspot for telefoner og tablets, der
kan oprettes forbindelse til. Nar hotspotindstillingerne asndres,
treeder eendringerne ikke i kraft, for du gar ud af
opseetningsskeaermbilledet.
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Bemaerk: For at bruge XTEND kan du veelge Klient og oprette
forbindelse til din mobiltelefons netveerk, eller veelg Hotspot, og
tilslut din mobile enhed til konsollen.

« SSID: Indtast det konsolnavn, der vises pa tradlase enheder il
identifikation af det pagasldende hotspot.

« Kryptering: Forskellige krypteringsniveauer for tradlas
forbindelse. Dette kan vaere ngdvendigt for at hindre adgang til
konsollen via Wi-Fi-forbindelsen, eller det kan deaktiveres
(8ben), hvis dette ikke er et problem. Hvis du bruger kryptering,
anbefales enten WPA eller WPA2, da disse i hgj grad
understattes af forbundne enheder og giver god sikkerhed
(sammenlignet med WEP).

« Nagle: Indtast den adgangskode, der skal indtastes pa den
tradlase enhed (mobil eller tablet), nar der oprettes forbindelse il
hotspot, hvis der anvendes kryptering.

Leengden pa naglen, nar det gaelder WPA-sikkerhed, skal veere
pa mellem 8 og 63 ASCII-tegn.

Nogleleengden for WEP-sikkerhed skal veere mellem 5 0g 13
ASCII-tegn (eller 10 og 26 hexadecimale cifre for henholdsvis 64
bit /128 bit sikkerhed).

« Kanal: Vaelg en kanal fra 1 til 7 for det trddlese hotspot for 2,4
GHz.

Tradlgs funktion:
« Wi-Fi-signalstyrke vises pa instrumentbraettet.
« Gemmer de sidste fem adgangspunkter og taster for at gore det
nemmere at gentilslutte til hyppigt anvendte enheder.

« Wi-Fi-logoet pa instrumentbrasttet blinker, nar du igen opretter
forbindelse til adgangspunktet, hvis forbindelsen afbrydes (nar
adgangspunktet igen bliver tilgeengeligt).

Understottede USB Wi-Fi-enheder:
e« CL-10
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EDIMAX AC 600.

Bemaerk: Installation af EDIMAX pé& en anden enhed og betjening
ved 5 GHz kan overskride det tilladte frekvensspektrum for
regionen. Denne enhed méa kun anvendes sammen med den
medfalgende Topcon-konsol.

TP-Link TL-WN821N (V4) (300Mbps tradles N USB-adapter)
Netgear WNA1000M G54/N150 WiFi USB Mikroadapter
Netgear WNA1000Mv2 N150 Wik USB Mikroadapter

Netis WF2120

D-Link DWA-131 H/W Ver.:B1 F/W Ver.:2.01

D-Link DWA-131 H/W Ver.:E1
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Kapitel 6 — Opsatning af karetgj

| dette kapitel forklares det, hvordan du opsastter og far adgang til
profiloplysningerne om det karetgj, hvor konsollen er monteret. Hvis
konsollen skal bruges pa mere end ét karetgj, sa skal der oprettes
mere end én karetojsprofil.

Menupunktet Karetgj indeholder falgende menupunkter:

» Veelg: Veelg et karetgj fra tidligere oprettede profiler. Se side
100.

o Ny: Opret en ny karetojsprofil. Se side 101.
Bemaerk, at Veelg og Ny er de eneste tilgaengelige indstillinger |
denne menu, hvis der ikke er opsat nogen karetojer.

« Geometri: Indstiller keretgjsmalene, séa faring kan fungere
ngjagtigt. Se side 104,

« Styring: Styrer, hvordan karetgjet reagerer pa foring. Se side
106.

« Antenne: Angiver, om GPS-modtageren har enintern eller
ekstern antenne. Se side 108.

=7 0 i @) =

Veelg Ny Geometri Styring Antenne

\ 7 Ea
% '
& ; ' . B
Bruger System Keretoj Redskab Produkt
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6.1. Valg af et karetgj

6.1. Valg af et kaeretgj

Veelger et karetgj fra en tidligere defineret liste over karetajsprofiler.
Listen er tom, ndr konsollen bruges forste gang.

Sadan veelges et kereto:
'4" n “
1. VeelgKeretgj ~' /Veelg
Veelg koretoj Luk
] >
=+

DTA
G

«" Lexion

2. Marker det onskede koretgj, og bekraeft, eller:

‘ Veelg atimportere en keretojsprofil fra et USB-drev.

41 Veelg at oprette en kopi af det markerede keretgj. Denne
=t profil kan derefter redigeres.

Bemeaerk: Hvis alarmen for uoverensstemmelse i karetojsprofil
vises, kan du veelge karetgjet med et flueben ud for og derefter
trykke pa fluebenet til hojre, sé sendes koretojsprofilen til GPS-
modtageren og alarmen afhjeelpes.
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6.2. Oprettelse af et nyt karetgj

Opretter en ny profil for det karetgj, hvor konsollen er monteret.

Sadan oprettes en ny karetajsprofil:

: Y
1. Veelg Koretgj % /Ny <40

Veelg ny keretejsskabelon Luk
B AGCO

B AMAZONE
B ARGO

B caselH
W Caterpillar
@ cChallenger
I CLAAS

@ Fendt

I Fiat Agri
I Gleaner
@ Hardi

B ISEKI

Der vises en liste over foruddefinerede karetojsskabeloner.
Skabeloner indeholder oplysninger om standardmal og de
nadvendige styringsparametre der, hvor det er tilgaengeligt.

Malingerne kan justeres til det pagasldende koretgj, deckstorrelse
osv., nar geometrien bekreeftes i det falgende afsnit.

Styringsparametre kontrollerer, hvordan keretojet reagerer pa styring,
og disse kan finjusteres senere i processen under Autostyring, side
231. Hvis styringen fortsat ikke er tilfredsstillende, nar konfigurationen
er afsluttet og efter justering af autostyring, skal du kontakte din
forhandler.

2. Veelg keretojsproducent. Brug rullepanelet for at se hele listen.
Hvis den gnskede producent ikke er tilgaengelig, skal du veelge
den, der minder mest om det anvendte karetgj. Hvis ingen af
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102

3.
4,

5.
0.

valgmulighederne er passende, skal du veelge Andet og ga til
Tilpasning af et keretgj, side 102.

/
Bemaerk: Vaelg | for at g et niveau op til den overordnede

mappe.
Veelg keretgjsmodellen, og bekreeft.

For at eendre navnet skal du veelge KIRETAJSNAVN, indtaste
navnet og bekreaefte.

T KORET@JSNAVN
L) 55

Bekreeft det nye keretej. Skeermbilledet Keretajsgeometri vises.
Ga til Indstilling af keretgjsgeometri, side 104.

=

6.2.1. Tilpasning af et karetoj

Nar Andet veelges pa skeermbilledet Karetgjsskabelon, vises
generelle karetgjsskabeloner, som indeholder grundleeggende
informationer om karetgjet og styreparametre.

1.

Veelg Andet. Der vises en liste over styringscontrollere:

o ACU-1: Styreenhed til autostyring
o AES: Preecis elektrisk styring
o AF: AutoFarm®-ventilblok

o RST: Raven SmarTrax"" -ventil

o @vrige: Enhver anden styringscontroller

2. Veelg palisten, og bekraeft. Der vises en reckke generelle

koretajsskabeloner.
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. Brug pilene til at veelge den skabelonform, som minder mest om
dit keretoj, og bekreeft.

. For at eendre navnet skal du veelge KORETAJSNAVN, indtaste
navnet og bekreefte.,

. Bekreeft det nye koretoj. Skaermbilledet Keretajsgeometri vises.
. Gatil Indstilling af karetojsgeometri, side 104.
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6.3. Indstilling af karetgjsgeometri
Indstiller keretajsmalene, sa foring kan fungere ngjagtigt.

Bemaerk: Mal keretojets dimensioner sa ngjagtigt som muligt. Den
anbefalede tolerance er +/- 5 cm.

Sadan indstilles karetajsgeometrien:

A\ -

1. Veelg Keretg; ' /Geometri © . Alternativt vises skaermen
Karetogjsgeometri automatisk, nar et karetoj oprettes eller
veelges.

Keretojsgeometri - 700

2. Veelg et koretojsmal.

De anmodede dimensioner varierer i henhold til den valgte
koretgjstype.

3. Tilfgj eller juster dimensioner, hvor det er ngdvendigt, og
bekraeft.

| det efterfalgende vises de primaere malinger, der oftest anvendesi
systemet:
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o Akselafstand (A): Afstanden fra midten af forakslen ned til midten af

bagakslen.

Redskabstraekpunkt (B): Afstanden fra midten af bagakslen til
bugseringspunktet.

GPS-styring (C): Forskydningen til venstre eller hgjre fra midten af
akslerne til GPS-modtageren. Dette er et positivt tal, hvis
modtageren er til hajre for midten af akslen, og negativt, hvis
modtageren er til venstre.

GPS-antenne (D): Den vandrette afstand fra modtageren i midten
af bagakslen. Tallet er positivt, ndr modtageren er foran
bagakslen, og negativt, hvis det er bag ved bagakslen.

GPS-hejde (E): Hojden af det averste af GPS-modtageren over
jorden.

Akselhgjde (F): Hojden pa akslen over jorden.

Forreste traskkrog (G): Afstanden fra midten af forakslen il
placeringen af den forreste traekkrog.

Sporafstand (H): Dette geelder kun for beeltekaretojer og er
afstanden mellem sporene.

Leddelingspunkt (I): Dette geelder kun for leddelte keretajer og er
afstanden fra bagakslen til leddelingspunktet (drejepunktet) pa
koretojet.
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6.4. Opsaetning af styringscontrolleren

Styrer, hvordan karetojet reagerer pa foring. Se Autostyring, side
231.

Denne indstilling er kun synlig, hvis AUTOSTYRING er aktiveret
under System / Funktioner / Faring.

Sadan opsesttes styringscontrolleren:

LY
0 syring @

1. VeelgKeretgj ' /Styring .

Opsatning af styrings-kontroller - 700 Luk

@ CONTROLLER
Automatisk registrering (Detecting...)
J’ CAN-BUS

. cAN2

STYRING AKTIVERET
&, Virtuel

« Controller: Bemeerk: Det er vigtigt at veelge den specifikke
styringscontroller, hvis den kendes, s&
autostyringsindstillingerne passer til karetajets profil. Bemaerk,
at hvis styringscontrolleren eendres senere, kan det veere
nadvendigt at vende tilbage til karetajsgeometrien for at
bekraefte dimensionerne (opdatere dem). Bemeaerk, at
Automatisk registrering ikke automatisk registrerer
controllerindstillingerne, som er tilgeengelige pa listen, sa den
specifikke controller skal veere markeret, hvis det er en
mulighed.

Hvis AES vaelges som controller, tilfajes der ekstra funktioner pa
skeermbilledet Styringstuning, se Tuning af autostyring, side
230.

o CAN-bus: Controller Area Network. Veelg den CAN-bus, der
anvendes. Hvis du ikke er sikker, skal du se p& maerkningen pa
forbindelserne til GPS-modtageren.

o GAN 1: ISOBUS
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o GAN 2: Primeer styringsbus
Styring aktiveret: Giver operateren mulighed for at aktivere
autostyring fra konsollen.

o Virtuel: Veelges, hvis kun knappen Aktiver autostyring pa

skeermen anvendes @

o Virtuelle og eksterne konsolinput: Vaelges, hvis du har en ekstern
aktiveringsknap sluttet direkte til konsollen.

Hvis du har en ekstern aktiveringsknap sluttet til CAN-bussen, kan

du veelge en af disse to muligheder.

Importer godkendelsesnagle: For at kunne betjene en Claas serie
2- eller John Deere R-maskine skal du kebe en
godkendelseskode hos en forhandler og indtaste den her.
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6.5. Valg af karetgjets antenne

Angiver, om GPS-modtageren har en intern (indbygget |
modtageren) eller ekstern antenne. Den interne antenne er angivet
som standard.

S&dan indstilles antennetypen:

: Y
£
1. Veelg Karetg; oy Antenne =5 |

Opsatning af antenne Luk

ANTENNETYPE
Ekstern

0.000 m

= 3 H@JREFORSKYDNING TIL AGI-4:
' R 0.000 m
= HOJDE
{:I 0.000 m

Hvis Udvendig veaelges, skal malingerne for placeringen af antennen
angives:

« Fremadrettet forskydning til AGI-4 (eller AGI-3): Angiv afstanden
fremad fra midten af AGI-4 til midten af antennen (brug et
negativt tal, hvis antennen sidder bag).

« Hajreforskydning til AGI-4 (eller AGI-3): Angiv afstanden til hgjre
fra midten af AGl til midten af antennen (brug et negativt tal, hvis
antennen er til venstre for AGlI).

?j; FREMADRETTET FORSKYDNING TIL AGI-4:
w

« Hgjde: Angiv hgjden af antennen over jorden.
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| dette kapitel forklares det, hvordan du opsastter og far adgang til
profiloplysninger om det anvendte redskab. Hvis konsollen skal
bruges pé mere end ét redskab, skal der opsaettes mere end én
redskabsprofil.

Folgende oplysninger beskriver, hvordan du opseetter et ikke-styret
redskab til korrekte skarspor eller retningslinjer. Dette giver
mulighed for at oprette daekningskort, og giver vejlinjer for
autostyring og vejledning.

Se instruktionsbagerne til sprederen/sprajten/samaskinen for
yderligere redskabsoplysninger. Falgende oplysninger opsaetter
kun redskabet til autofering og autostyring.

Bemeerk: De indstillinger, der vises pa redskalbsmenuen, varierer
afhaengigt af de oprettede/valgte redskaber.

Menuvalget Redskab indeholder falgende menupunkter, nar der
endnu ikke er oprettet nogen redskaber:

« Veelg: Veelg et redskab fra tidligere oprettede profiler. (Denne
liste er tom, hvis der ikke er oprettet nogen redskaber).

o Ny: Opret en ny redskabsprofil.

« Hastighed og position: Se Opseetning af hastighedsemulering
for GPS, side 123.

Bemaerk: Nar du veelger Redskab vises indstillingen
Standardopgavenavn. Dette muligger, at et standardnavn kan
indtastes for alle udferte opgaver ved hjeelp af det aktuelt valgte
redskab. Et tal tilfgjes efter hvert opgavenavn, hvis flere opgaver
udferes pd den samme mark. Hvis der ikke indtastes et
standardnavn, afledes opgavenavnet af redskabstype og den
aktuelle dato.
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7.1. Valg af et redskab

Veelger et redskab fra en tidligere defineret liste over
redskabsprofiler. Listen er tom, nar konsollen bruges farste gang.

Nar der skiftes redskaber, genstartes systemet.

Sadan veaelges et eksisterende redskab:

ﬁ
1. Veelg Redskab /Veelg

Vaelg redskab Luk
150 SPRAYER
Pivoted_131213_0652
Rigid_080114_1001

+" SPRAYER-2-TANKS

2. Marker det onskede redskab, og bekreeft, eller:

‘ Veelg atimportere en redskabsprofil fra et USB-drev.

4+ Veelg at oprette en kopi af det markerede redskab. Denne

= profil kan derefter redigeres.
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7.2. Opsaetning af et nyt redskab
Opretter en ny redskabsprofil for det tilkoblede redskab.

Sadan oprettes et nyt redskab:

1. VaslgRedskab - /Ny P

2 @

I Brugerdefineret Fabrik
I
3 e \
= Hastighed og
| 'ﬂ'a?.'[g Ny position |

[

\ Ha
% ~f
(Q) > , - fise
Bruger System Keretej Redskab Produkt

« Brugerdefineret: Opret en ny redskabsprofil.
« Fabrik: Veaelg enredskabsskabelon fra en foruddefineret liste.

2. Hvis det onskede redskab ikke er tilgeengeligt i skabelonerne
Fabrik, skal du veelge Brugerdefineret.

3. Benyt pilene til at veelge redskabets Type, og bekreeft.

fast
drejeligt (til bugsering bag)

=

. frontmonteret

& dobbelt drejeligt (til bugsering mellem)
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Der vises en meddelelse om, at konsollen genstarter, nir redskabet
er blevet oprettet.

Der vises et standardnavn for redskabet.

Bemeerk: Det anbefales pé det kraftigste at navngive elementerne
pa en gennemtaenkt og struktureret made, sa de er nemme at
anvende i kommende saesoner.

4. Hvis duvil &endre standardnavnet, skal du veelge
REDSKABSNAVN, indtaste det nye navn og derefter bekreefte.

Guiden Ny redskabsopseetning vises.

Bemeerk: De folgende instruktioner geelder ikke, hvis redskabet
styres af en ISOBUS-ECU, se Opseaetning af et ISOBUS-
redskab, side 112.

5. Veelg ECU-TYPE og derefter NONE, bekraeft, og veelg Neeste.

6. Veelg REDSKABSFUNKTION, og veelg den mest passende
indstilling fra listen.

7. Néar skeermbilledet viser, at opsaetningen er afsluttet, skal du
bekreefte.

Skeermbilledet Redskabsgeometri vises. Se Opseaetning af
redskalbsgeometri, side 115.

7.2.1. Opseetning af et ISOBUS-redskab
Hvis der kraeves et ISOBUS-redskab:

1. Under trin 5 ovenfor skal du veelge ECU-TYPE, veelge ISOBUS
og derefter bekreefte og veelge Neeste..

2. Veelg REDSKABSKONTROL, og veelg den enskede funktion:

o Kun sektionskontrol
o Sektionskontrol og doseringskontrol
o Kun hastighedskontrol eller
o Ingen styring (kun logning)
3. Bekreeft, og veelg Neeste.
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4. Veelg REDSKABSFUNKTION, og veelg den mest passende
indstilling fra listen.

5. Sergfor, at redskabets ECU er sluttet til, veelg ECU-TILDELING,
og veelg den enskede ECU fralisten. Vaelg en vilkérlig ECU, hvis
den specifikke ECU ikke er anfort.

6. Nar skeermbilledet viser, at opsastningen er afsluttet, skal du
bekraefte.

Konsollen genstartes, og skeermbilledet Opseetning af ECU vises.

Skift af ECU-indstillinger (ISOBUS)

Det er muligt at eendre den tildelte ECU, nér redskaber er fuldt opsat i
systemet.

1. VaelgRedskab - /ECU f’ / Opsaetning ’.

Opsaetning af ECU (ISOBUS) - ISO SPRAYER Luk

OPDATER EUC-INDSTILLINGER
> Klik for at he erende indstillinger fi
ECU Firmwareversion i
0000000000000000
('
Opsatning {
-
P (_, i L
=lg y ECU metri  Sektionsken praj '“;ﬂm"’
7. R
pe -

rrrrrr System Keretaj Redskab Produkt

« Opdater EUC-indstillinger: Bruges til at synkronisere oplysninger
mellem ISOBUS ECU'en og konsollen. Denne funktion bar kun
anvendes, hvis du bliver bedt om det af en servicetekniker.

113



7.2.Opseetning af et nyt redskab

For at eendre den tildelte ECU skal du veelge den veerdi, der visesi
kolonnen ID og veelge Udskift ECU. Veelg den anskede ECU fra den
viste liste.

Se Brug af universalterminal (ISOBUS), side 250 til betjening af
redskaber.
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7.3. Opsaetning af redskabsgeometri
Indstiller redskalbsméalene, sa fering kan fungere ngjagtigt.

Bemaerk: Mal redskabets dimensioner sa ngjagtigt som muligt. Den
anbefalede tolerance er +/- 5 cm. Nar et ISOBUS-redskab er tilsluttet,
leveres nogle af de geometriske elementer af redskabet og kan ikke
aendres pa denne skeerm. Eventuelle eendringer af disse skal
foretages pa redskabets ISOBUS-UT-skaerm.

Sadan indstilles redskabsgeometrien:

1. VeelgRedskab /Geometri = . Skeermen
Redskabsgeometri vises automatisk, nar et redskalb oprettes eller
veelges.

Redskabsgeometri - SPRAYER-2-TANKS

2. Veelg en redskabsdimension. Navnet pa dimensionen vises pa
titellinjen.

De anmodede dimensioner varierer i henhold til den valgte
redskabstype.

3. Tilfgjeller juster dimensioner, hvor det er ngdvendigt, og bekreeft.
| det efterfolgende vises de malinger, der anvendes i systemet:
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« Skarbredde: Maler redskabets arbejdsbredde (dvs. bredden af
det omrade, der behandles i labet af en maskinarbejdsgang ved
redskabet).

« Arbejdsleengde: Laengde fra start til slut af arbejdsomradet for
bommen. Sammen med skérbredden definerer den
"arbejdsomradet”, som er det omrade, produktet spredes over
for den pagasldende bom.

« Overlap: Méaler bredden péa overlappet mellem to tilstadende
raekker.

« Redskabsforskydning: Maler afstanden mellem redskabets
tilkoblingspunkt og redskabets hjul.

« Forskydning af redskabshjul: Maler afstanden mellem
redskabets hjul og redskabets arbejdsomrade.

« Midterforskydning: Maler redskabets midterste forskydning i
forhold til tilkoblingspunktet. Indtast et positivt tal, hvis redskabet
skal til hajre, og et negativt tal hvis det skal til venstre.

« Anhaengerforskydning: Méler afstanden mellem anhaengerens
tilkoblingspunkt og anhaengerens hjul.
« Anhaengerhjulenes forskydning: Méaler afstanden mellem
redskabets tilkoblingspunkt og anhaengerens hjul.
Bemeerk: Hvis redskabet har flere bomme, skal denbbom, som skal
anvendes til foring, veelges pa listen BOM TIL FIRING. Det
bestemmer skarbredden (afstand til faringslinjerne). Redskabets
geometri skal indstilles for hver bom p& de nummererede faner.
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7.4. Opsaetning af sektionskontrol
Konsollen kan understatte op til 30 sektioner vha. tre ASC-10 ECU'er.

S&dan opsesttes sektionskontrol:

1. Veelg Redskab / Sektionskontrol / Sektioner :
| e
(Veelg Redskab /Bom , hvis der er flere bomme.)

Sektionsopsaetning - SPRAYER-2-TANKS

rll'l‘i)'ltjl SEKTIONER
. il

. Sektion : Bredde (10.0000 m) . Aflukning ved lav hastighed . Dyser (1)
Alle 7 171 s 171 s 171

1 | 10.0000 m | 0.0 km/t 1

2. Veelg SEKTIONER, brug plus eller minus til at indstille antallet af
sektioner, og bekraeft derefter.

3. Sektionsbredden angives for alle sektioner ved at veelge Bredde
ud for Alle.

Sektionsopsaetning - SPRAYER-2-TANKS

fll'[élél SEKTIONER
2 1

Sektion Bredde (10.0000 m) Aflukning ved lav hastighed Dyser (1)
Alle 7 171 /s 171 /s 1171

1 10.0000 m 0.0 km/t 1

4. Indtast sektionsbredden for alle sektioner, og bekraeft derefter.

5. Dukanfastseette individuelle bredder for sektioner ved at veelge
bredden ud for en sektion, angive bredden og derefter bekreefte.

6. Gentag for hver sektion.

Se instruktionsbagerne til sprederen/sprojten/samaskinen for
yderligere oplysninger.
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7.4. Opseetning af sektionskontrol
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7.4.1. Indstilling af timing

Disse indstillinger angiver reaktionstiden for sektioner, nar de
tilkobles eller frakobles. Det er vigtigt at beregne reaktionstiderne
preecist for at undga overlapninger eller mellemrum i
produktspredningen.

Sadan beregnes reaktionstiderne:

1. Duskal sikre, at redskabet er klar til at indlede
produktspredning, og at kalibreringsfaktoren for produktet er
beregnet (se Opsastning af produkt, side 125).

2. Benyt et stopur til at méale tidsforsinkelsen mellem tilkobling af en
sektion og spredning af produktet. Dette er TIL-TID.

3. Nar sektionen frakobles, méales tidsforsinkelsen mellem
frakoblingen og det tidspunkt, hvor produktflowet stopper.
Dette er FRA-TID.

Sadan indstilles reaktionstiderne:

m .l-ﬂ
1. Veelg Redskab / Sektionskontrol “"~ /Timing O,

2. Veelg TIL-TID for at indstille, hvor mange sekunders forsinkelse
der skal vaere mellem tilkobling af en sektion og spredning af
produktet, og bekreeft derefter.

3. Gentag proceduren for FRA-TID, og bekraeft derefter. Dette vil
indstille, hvor mange sekunders forsinkelse der er mellem
frakobling af en sektion og stop for spredning af produktet.

Justering af timing for overlap og underlap
Det kan veere ngdvendigt at justere fra-tid og til-tid, hvis
overlapninger eller mellemrum observeres ved produktpéafering.

Hvis der observeres mellemrum, nar du karer ind pa en forager:

Huvis sektioner slas fra for tidligt og dermed efterlader et usprojtet
omrade, nar du karer ind pa forageren i et sprajtet omrade, betyder
det, at fra-tiden er for lang og skal reduceres.
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Eksempel: Karetajet sprajter ved 18 km/t, og mellemrummet er ca. 1
m. Ved 18 km/t deekker sprajten 5 meter pr. sekund (18/3,6 =5,0),
sa fra-tid skal reduceres med 1 (m) /5 (m/s) = 0,2 sek.

Hvis der observeres mellemrum, nar du forlader en forager:

Huvis sektioner slas til for sent og dermed efterlader et mellemrum i et
usprajtet omréde, nar du forlader forageren ind i et usprajtet omréade,
betyder det, at til-tiden er for kort og skal @ges.

Eksempel: Karetajet sprajter ved 27 km/t, og mellemrummet er ca. 2
m. Ved 27 km/t deekker sprajten 7,5 meter pr. sekund (27/3,6 = 7,5),
sa til-tiden skal eges med 2 (m)/ 7,5 (m/s) = 0,27 sek.

Hvis der observeres overlap, ndr du karer ind pa en forager:

Huvis sektioner slas fra for sent og dermed forarsager et overlap i det
sprojtede omrade, nar du kerer ind pa forageren i et sprojtet omrade,
betyder det, at fra-tiden er for kort og skal @ges.

Eksempel: Karetajet sprajter ved 18 km/t, og overlappet er ca. 0,5 m.
Ved 18 km/t deekker sprajten 5 meter pr. sekund (18/3,6 =5,0), sa
fra-tiden skal @ges med 0,5 (m) /5 (m/s) = 0, 1 sek.

Hvis der observeres overlap, nar du forlader en forager:

Huvis sektioner slas til for tidligt og dermed forarsager et overlap i et
sprojtet omrade, nar du forlader forageren ind i et usprojtet omrade,
betyder det, at til-tiden er for lang og skal reduceres.

Eksempel: Karetajet sprajter ved 27 km/t, og overlappeter ca. 1,5 m.
Ved 27 km/t daekker sprajten 7,5 meter pr. sekund (27/3,6=7,5), sa
til-tiden skal reduceres med 1,5 (m)/ 7,5 (m/s) = 0,2 sek.

7.4.2. Opseetning af sektionsskift

Sektionskontakten kan vaere enten Virtuel (pa konsolskaermen) eller
Ekstern (en fysisk kontakt, der er tilsluttet ASC-10 ECU'en eller
konsollen).

Typen af kontakt kan ikke vaelges i forbindelse med spredere, da
spredeskivernes til-/frakoblingshandling styrer de to sektioner.
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7.4. Opseetning af sektionskontrol

Sadan konfigureres kontakterne:

e / Sektionsskift

1. Veelg Redskab "/ Sektionskontrol
o

2. Veelg TYPE.
3. Veelg Virtuel eller Ekstern ECU-registrering, og bekraeft.
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7.5. Opsatning af hovedkontakten

Hovedkontakten teender spredningsstyringen (spreder, sprojte,
samaskine), og aktiverer ogsa daekningskortet pa
styringsskaermbilledet.

Sadan konfigureres hovedkontakten:

| |
1. Veelg Redskab /Hovedkontakt & .

Bemaerk: Hvis en Apollo-sdmaskine eller et sprojteredskab er
tilkoblet, er denne funktion under Redskab / Farerindleesninger /
Hovedkontakt. Der henvises til redskabets instruktionsbog for
yderligere oplysninger.

Virtuel
Gar det muligt at betjene hovedkontakten ved at veelge den virtuelle
hovedkontakt p& konsollens driftsskeermbillede.

Lad

=y
<y 00 €

Se vejledningen til redskabskontrollen for at fa oplysninger om
opsaetning af kontakterne til redskabet.

Eksternt konsolinput
Gor det muligt at betjene hovedkontakten via en ekstern kontakt (en
fysisk kontaktboks/hovedkontakt tilsluttet til konsollen).

Bemeerk: Hvis en ekstern kontakt er tilsluttet, gares dette normalt af
forhandleren under installationen. Kablet med navnet "fjernbetjent
kortleegning" kan tilsluttes konsollens ledningsnet og giver strom til
aktivering/deaktivering af kortdeekning og hovedkontaktens indgang.
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Ekstern ECU-registrering
Gor det muligt at betjene hovedkontakten via en ekstern kontakt (en
fysisk kontaktboks/hovedkontakt tilsluttet til ASC-10-ECU'en).

Styring aktiveret og virtuel

Aktivering af styringen udlgser hovedkontakten. Deaktivering af
styringen slukker for hovedkontakten. Hvis en ekstern
aktiveringskontakt bruges til styringen, vil den opfere sig pa samme
made. Den virtuelle knap til hovedkontakten kan stadig bruges til at
skifte hovedkontaktens status uden at eendre den
styringsaktiverede tilstand.
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7.6. Opseetning af hastighedsemulering for GPS

Sender oplysninger om karehastigheden til ISOBUS-redskabet for
udforelse af doseringskontrol eller andre funktioner.

1. Veelg Redskab Y, Hastighed og position L3

Opsaetning af GPS-hastighed og positionsudgang.

_ﬁf,ﬁ; ISO-K@OREHASTIGHED
'"j_)m Deaktiveret

Luk

£ GPS NMEA2000-HASTIGHED
£>)§3 Deaktiveret

3 GPS NMEA2000-POSITION
Deaktiveret

Sender hastighed pa ISO og/eller NMEA2000-bus til ECU'en.

Bemeerk: Indstillingen GPS NMEA2000 angiver, at den virtuelle TECU
bar emulere meddelelserne NMEA 2000 COG/SOG (129026), hvis de
ikke allerede findes pé bussen. Det har ingen effekt pa det NMEA
2000-output, der sendes fra modtageren.

2. Veelg det/de onskede output/outputs.
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7.6. Opseetning af hastighedsemulering for GPS
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Kapitel 8 — Opsatning af produkt
8.1. Opseetning af produktdatabasen

Produktdefinitioner kan gemmesii et faelles omrade. Det giver
mulighed for feelles produkter, der kan bruges pa tveers af en raekke
doseringscontrollere, uden at det er ngdvendigt at indtaste hvert
produkts navn og dosering gentagne gange.

Forudindstillede doseringer, stigninger og produktdensiteter kan
oprettes og gemmes og derefter abnes i den relevante
doseringscontroller.

Kalibreringsfaktoren for hvert produkt tildeles hver redskabstank
eller -beholder. Det betyder for eksempel, at du kan fa Urea gemt én
gang med forskellige kalibreringstal for hver beholder.

Se instruktionsbagerne til sprederen/ sprojten / samaskinen for
yderligere produktoplysninger.

Menupunktet Produkt giver mulighed for at oprette definitioner for
fra, vaeske og NH3-produkter (ammoniak).

m ¥ It

i Vaeske Fre NH3 |
I
\: g 3]
‘ 3 f
pe v L hS
Bruger System Keretej Redskab Produkt

Falgende oplysninger skal angives for hvert produkt:

« Produktdensitet (kun fro): Produktdensiteten anvendes med
tankvolumen for at fastleegge tankkapaciteter. Defineres som
kg/l eller Ib/gal.

« Doseringsstigning: Definerer, hvor meget doseringen eendres,

nar brugeren trykker pa knappen for dosering op/ned.
Doseringen kan eendres med en fast dosering eller en
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8.1. Opseetning af produktdatabasen

procentdel af den indstillede dosering for Forudindstilling for
dosering 1. Se side 32.

 Produktdosering, forudindstilling 1 / Produktdosering,
forudindstilling 2: Definerer forudindstillede doseringer.

« Kalibreringsfaktor: Dette er den maengde produkt, der spredes
pr. omdrejning i produktudmalingsenheden for produkter i
granulatform, og antallet af impulser fra flowmaéaleren pr. liter
vaeske. Denne veerdi kan ses her, men skal indstilles for hvert
redskab og produkt. Se instruktionsbagerne til
sprederen/sprojten/sémaskinen for yderligere oplysninger.
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Kapitel 9 — Grundlaeggende betjening

9.1. Brug af minivisninger

E L% . a a Q

> »

2, E
1le 13

= 1

(1ap} v

]

03:18 B, % 16
» : 15 < pome 00 "O‘w oo €

1 Navigationsbjeelke

Minivisninger kan &bnes ved at veelge en funktion pa
navigationsbjeelken.

Nogle minivisninger har en maksimeringspil. Disse kan udvides til at
vise i fuld skaerm ved at veelge pilen eller stryge fra venstre til hgjre
pa tveers af minivisningen (stroget afsluttes til hajre for
skeermbilledet med minivisningen).

Bemeaerk: Hvis minivisning kan udvides til fuld skeerm, kan dette
ogsa foretages ved at stryge fra venstre mod hgjre pa ikonet i
navigationsbjeelken.
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9.1. Brug af minivisninger

Hvis du vil flytte minivisningen op eller ned, skal du trykke et vilkarligt
sted i minivisningen og skubbe deni den gnskede retning.
Minivisningen vil begynde at bevaege sig, nar din finger bevaeger sig
uden for omradet.

For at lukke minivisningen skal du veelge funktionen pa
navigationsbjaelkenigen, veelge den gverste pil til venstre eller trykke
et vilkarligt sted inden for minivisningen og skubbe den til venstre pa
navigationsbjeelken.

& -
e A& Q @

Der er ingen minimeringspil i fuldskaermsvisningen. Udvid en anden
minivisning for at udskifte oplysningerne pa hovedskaermen.
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9.2. Visning af systemoplysninger

Topcon-logoet pa navigationsbjeelken bruges til at vise oversigter
over software- og systemoplysninger.

< Om @&
&v TOPCON
) Agriculture

17 Mar, 2020 11:34:26 am
\%, Softwareversion:
' 5.00.25 Beta

Copyright © 2002-2020
% Topcon Agriculture
Alle rettigheder forbeholdes

Maksimer minivisningen for at se det komplette
Systeminformationspanel.

» =
&~ TOPCON |
) Agricul it sion 5.00.25 Beta
17 Mar, 2020 11:34:24 am softwarebrand Topeon rd
R’ Softwareversion: 2013.10-weimx6-1.0.2 (May 02 2017 -
=~ 5.00.25 Beta \-Scotwsnalon 09:20:21)
- Copyright © 2002-2020 Hoved-PMIC-firmware 08
E Topcon Agriculture .
Alle rettigheder forbeholdes LEUPMICHemmare ne
s Co-Processor firmware 0.10.0
= Serienummer 20161200648
MAC-adresse AB:D3:C8:00:B3:52
] 1P-adresse 10.48.26.25
I
|M| GPS-modtager
Modtagertype AGI-4
Firmwareversion K16.22.27
GNSS-version 45
Versionsdato 1 Jan, 2000
Serienummer 0987654321
(1] 1234567890

m I Styringscontroller n e

0B 813X i -
:‘;) .:/.“: ;_,.——-: ﬂ 1? ¢'“ LUOED ‘IDO ’0" 000 °

Brug pilene til at udvide eller skjule oplysninger. Der vises en rullemenu
efter behov.
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9.3. Visning af faring
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9.3. Visning af faring

Foringsskaermbilledet abner i fuldskaermsvisning som standard, nar
driftsskeermbilledet aktiveres farste gang. Det kan ogsa sesien
minivisning.

=

9.3.1. Farvesaetning for faring

Elementer pa feringsskeermbilledet repraesenteres ved felgende
farver:

gra: mark

lysegra: gradnetlinjer

morkebla: kant for den aktuelt valgte mark
mellemgra: kant for ikke-aktuel mark
markerad: inaktiv retningslinje

rod: styrelinje

orange: forager

lilla: karespor
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9.3.2. Brug af betjeningselementer til visning

& B e © a al -1
» f ‘

S L

- 13
. 4

#H - 1

- =
I Y

e 03:18 :_i““ \ 16 S =
/(j .-l 15 -fm G.PE.Dzo .OO ' O “ wU 0.00 °

1 Betjeningselementer til visning

é Veelg tilstand, se Veelg tilstand, side 132.

@ Fa vist foragervendingsalarm, se Rediger foragervendinger via
alarm, side 230.

‘S Skift ind og ud af Guidelock-tilstand. Se Brug af feringstilstand
med Guidelock, side 209.

® Hvis du trykker pa dette ikon, gencentreres et panoreret kort til
kaoretojets aktuelle placering. Se Kortpanorering under side 38.

\’/ Veelg synlige kortlag, se Kortlag, side 132.

& Skift kortvisningstilstand, se Skift kortvisningstilstand, side 135.

e\@\ Zoom ind/ud, se Kortzoom, side 136.
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9.3. Visning af faring

9.3.3. Veelg tilstand

For at bruge den valgte tilstand skal du trykke pa skaermen og holde
trykket i et halvt sekund og derefter trackke fingeren hen over det
enskede objekt for at veelge det. Nar tilstanden er aktiveret, bliver
ikonet for den valgte tilstand synligt, og objektet fremheeves.

Denne funktion er tilgeengelig for falgende objekter pa
driftsskeermbilledet:
« greenser (se Redigering af en kant, side 179)
« flagpunkter (se Arbejde med flagpunkter, side 172)
« retningslinjer (se Retningslinjemenu, side 201)
« standarder for vandbesparelser

9.3.4. Kortlag

1. Veelg Q for at veelge de deeknings- og oplysningslag, der
vises pa kortet.

Flagpunkter
Gradnetlinjer
Alle marker
Linjenumre
Opgavegranser
VRC

Anvendt dosering

Daklag

Coverage >

Annuller -
Veelg synlige kortlag

« Flagpunkter: Se Indstilling af flagpunkter, side 171.
« Gradnetlinjer: Vis gradnetlinjer pa feringsskaermbilledet.
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« Alle marker: Viser alle definerede marker pa den aktuelle gard.

o Linjenumre: Viser retningslinjer som en reekke nummererede linjer
pa marken (geelder kun for AB-linjer).

« Opgavegraenser: Viser greenser, der er blevet fastlagt af deekning,
nar en mark ikke en kant, der er oprettet af operateren. Se
Opgaveknap, side 163.

« Karespor: Vis karespor. Se Opsaetning af karespor, side 220.

« VRC: Aktiverer et VRC-kortlag, der vises (kun tilgaengelig, hvis
Variabel hastighedskontrol er aktiveret pa
indstillingsskeermbilledet (System/Funktioner/Redskab).

« Anvendt dosering: Veelg for at fa vist den aktuelle dosering, der er
blevet anvendt (hvis det valgte deekningslag indeholder variable
doseringer), eller undlad at markere for kun at fa vist deekning (se
Daekningslag nedenfor).

Daekningslag

Daekningslagsveelgeren bruges til at veelge det deekningslag, som vil
blive vist pa kortet. Dette gares ved at trykke pa den midterste knap
og veelge fra en liste eller ved at trykke pa venstre/hajre-pilene for at
rulle gennem listen med en direkte eksempelvisning af det
pageeldende lag pé kortet i baggrunden.

Hvis det onskede deekningslag ikke er til stede i listen over
tilgaengelige lag, skal du veelge Veelg ... overstilisten, veelg derefter
fralisten over deekningslagstyper for at tilfgje eller fierne deekningslag.
De tilgeengelige daekningslagstyper afhaenger af det anvendte
redskab.
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. - € K a Q
| Korlag

Flagpunkter
Gradnetlinjer
Alle marker
Linjenumre
Opgavegranser
VRC

Anvendt dosering

Daklag

< Coverage >

Daekning vises med gront. Anvendt dosering vises i de farver, der
kan veelges (se nedenfor for instruktioner om, hvordan man kan
aendre disse farver).

Redigering af den anvendte doseringssignaturforklaring

0 Tank 1: Faktisk dos... 100

i %
En signaturforklaring vises @verst pa kortet, nar Anvendt dosering
eller VRC er valgt, og hvis det valgte deekningslag indeholder en
variabel dosering. Farverne kan redigeres.

1. Klik pé signaturforklaringen for at fa vist farve og omrade for
signaturforklaringer.
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< 0 kg/ha
0 kg/ha 10 kg/ha
10 kg/ha 20 kg/ha
20 kg/ha 30 kg/ha
30 kg/ha 40 kg/ha
40 kg/ha 50 kg/ha
:_ 50 kg/ha 60 kg/ha
:_ 60 kg/ha 70 kg/ha
[ 70 kg/ha 80 kg/ha
:— 80 kg/ha 90 kg/ha
:_ 90 kg/ha 100 kg/ha
] > 100 kg/ha

Indstil interval

60

'd ﬁ Annuller “

o Indstil interval: Juster anvendte farver og intervaller manuelt.

o Autoaktivering: Justerer automatisk farver og intervaller for at
matche den anvendte dosering, der er registret i den aktive
opgave.

« Auto VRC: (kun tilgeengelig, nér Variabel hastighedskontrol er
aktiveret) justerer automatisk farver og intervaller for at matche de
doseringer, der anvendes i opgaveforskriften.

2. Brug venstre og hgjre pil i bunden af redigeringsvaerkigjet til
doseringssignaturforklaringen for at veelge det farvetema, der vil
blive anvendt af doseringssignaturforklaringen.

Hvis Variabel hastighedskontrol er aktiveret, kan skyderen i bunden af
redigeringsveerktgjet til doseringssignaturforklaringen bruges til at
justere skarpheden af VRC-kortlaget.

Skift kortvisningstilstand

1. Veelg %> for at skifte mellem visninger af kortet (Nord opad,

Foroven eller Perspektiv).
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9.3. Visning af faring

e e
| visningen Nord opad & < repraesenterer
det gverste af skeermbilledet nord.

- L
L 2o wol

& A W ¢ = ] -~
* |visningen Foroven ¢£? reprassenterer det

overste af skeermbilledet koretgjets aktuelle
I retning.

w D

@
'_'1'- EELE a

&~ — - . « O

. M
F\n

« | visningen Perspektiv L&) vises kortet et
. virtuelt perspektiv med en virtuel horisont.
Kortzoom

¥0
0@

Veelg Q\@\ for at zoome ind eller ud efter behov. Tryk og hold for
at zoome hurtigt.

136



Kapitel 9 — Grundleeggende betjening

9.4. Visning af GPS-oplysninger

S&dan kan du se og overvage GPS-oplysninger:

1. Veelg GPS-oplysninger L fra Navigationsbjselken.
Fanen GPS-position

# < GPS-position
TORCON K
Jlie
r-—l
) BREDDEGRAD

34°49'01.94"S
LANGDEGRAD

\Qgrl 138°37'08.94"E

EASTING
282239.45 (54 S)
E NORTHING

6144643.84

Laengde- og breddegrad viser karetgjets placering.

Easting og Northing viser karetejets UTM (Universal Tranverse
Mercator) og zone. De méales i meter.

Gitternumre, der vises pa @st-vest-aksen (vandret), kaldes ostlige
laengder, og gitternumre pa nord-syd-aksen (lodret) kaldes nordlige
laengder.
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Fanen Kgretgjsorientering

# { Keretsjsorientering

TOMOON 3 |
._-;

v 9

HOJDE
-50.000 m ,
OVERSKRIFT

\% 0.0°

HASTIGHED
— 10,0 km/t &

==—] HAELDNING/RULNING
1.00° / 1.00° |

Her vises hgjde, retning (grader), koretojets faktiske hastighed og
haeldning/rulning (grader). Rulning er venstre/hajre tipning af
kaoretojet. Heeldning er frem/tilbage tipning af keretgjet.

Fanen GPS-ngjagtighed

23
Jg e
>N

Alder -—

|
% HDOP - ‘
= |
|

HEMS -

Denne viser antallet af tilgeengelige satellitter, korrektionsalder
(sekunder), HDOP (lave veerdier indikerer bedre ngjagtighed) og
HRMS (lavere veerdier indikerer bedre ngjagtighed).

Bemaerk: HDOP (Horizontal Dilution of Precision) angiver effekten
péa nejagtighed af et antal satellitkilder og deres geometri. Hold
antenner fri for forhindringer for at fastholde nejagtige GPS-
malinger.
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HDOP < 1,0 God nejagtighed

HDOP mellem 1,0 0og 4,0 Gennemsnitlig ngjagtighed
HDOP >4 Darlig nejagtighed

GPS ugyldig 0 Intet signal

HRMS (Horizontal Root Means Squared) beregner en gennemsnitlig
vandret position fra kildeoplysninger fra satellitterne.
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9.5. Visning af fejlfinding

Sadan far du vist fejlfindingsinformation:

1. Veelg Systemdiagnostik = fra Navigationbjeelken.

Fanen Hukommelsesbrug

< Hukommelsesbrug

Hovedhukommelse

41%

\,% UsB-hukommelse

|
|
|
2% ‘
|
|

% Filsystem

Fanen Konsoldiagnostik
Der vises oplysninger om konsolstatus.

< Konsol diagnostik

=1 m W7\ Y2

INTERN TEMPERATUR
39.0°C

LEDIG HUKOMMELSE

586 MB

EKSTERN SPZENDING

13.6V

DRIFTTID

2 min.

i Wi
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Fanen Fejlkoder

< Fejlkoder

=80

A\ 1250118] - ECU 1 ingen komm

UL

&\ 1A50119]-ECU 2 ingen komm

Fejlmeddelelser vises. Hvis der opstar problemer, skal du notere dem
til kundeservicepersonale.

Fanen Logger

Fanen Logger anvendes af kundeservicepersonale. Men hvis Topcons
supportpersonale sender en log af en konfigurationsfil, kan den
indlaeses fra USB'en og kare ved hjeelp af denne skaerm.

=HOMNAD

KONFIGURATIONSFIL
<Klik for at vaelge>

Log_20200317_113457
0 Bytes

Start logning

141



9.6. Visning af opgaveoplysninger

9.6. Visning af opgaveoplysninger
Séadan far du vist opgaveoplysninger:

1. Veelg Opgaveoplysninger B fq navigationsbjselken.

= Ml [ < Opgavestatistik A

— R E%aX

Bearbejdet areal

Kantareal
[N X ———

Resterende areal

Distance kert

Dette viser de generelle oplysninger om denigangveerende
opgave.

2. Maksimer minivisningen, og veelg Registrer opgaveinformation
for at indtaste og gennemse noter om forhold vedrarende
afgrade, vejr og arbejdsforhold.

nnnnnnnnnnnnn ﬁ
Ny...

3. Dukan se andre oplysninger ved at veelge falgende faner.
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t) Opgavevarighed
?i Opgaveindstillinger
x Foringsindstillinger

Hvis der er valgt et redskab med mere end én bom, vises et ikon for at
veelge den bom, der skal vises oplysninger om.
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9.7. Overvagning via instrumentbrasttet
Visningen pa instrumentbraettet kan justeres.

@ 1236 YR 16 £ Ll Il -
= 12 @, A 0.020n _?O > 01 W o000

il Gps

9.7.1. Tilpasning af instrumentbraettet

1. Veelg et hvilket som helst sted pé instrumentbrasttet for at
tilpasse det, der vises pa instrumentbresttet.

2. Trykigen péa det panel, der skal tilpasses, hvorefter yderligere
indstillinger vises.

3. Fraveelg og veelg indstillinger efter behov.

4. Bekreeft den nye instrumentbrastvisning. De valgte indstillinger
vises pa instrumentbresttet.

Klokkeslaet og dato
12360 R 16 o o Il -
s ?2 t:‘t::“ épg.ozo_ ‘?O J )’0{ ' 000

Klokkeslaettet indstilles via opseetningsskeermbilledet, Bruger /
Region/ Tid/dato. Datoen leveres via GPS-signalet.

Signalstyrke
@ 1236l 16 < o Il -
- :|2 ‘Im gpg.ozo:. i?o‘ )0( ' 000

Signalstyrkepanelet viser styrken pa GPRS-signalet og det tradlase
signal.
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GPS og korrektionskilde

% 1236 G| 16| o I -
M 12 | 20 w =S 4 o.ioo

GPS-panelet viser:

« Systemberedskab (satellitikon) og antallet af tilgaengelige
satellitsignaler.

« Korrektionskvalitet og positionsngjagtighed.

» Korrektionskilde i brug.
Bemeerk: Hvis korrektionskilden er indstillet til Autonom, viser
instrumentbreettet GPS.
Praecision inden for 2 cm er hgj praecision.

Satellitikon

Et gront satellitikon viser, at GPS og korrektionskilden konvergeres og
er baseret pa HDOP. Andre farver angiver, at oplysningerne ikke
foreligger:

* Gra: Ingen korrektionskilde, intet signal
x Rod: Déarlig nejagtighed

.. Gul: Gennemsnitlig ngjagtighed
i

\ Gron: God ngjagtighed
Bemeerk: Hvis AUTOMATISK blev valgt under opsaetningen af GPS,
kan farverne skifte under drift, da forskellige korrektionskilder

registreres. Hvis en specifik kilde blev valgt under opsaetning af GPS,
vil systemet soge at registrere det valgte system. Se side 65 for
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yderligere oplysninger om korrektionskilder og side 138 for
yderligere oplysninger om HDOP.

Korrektionsikon
Gra: Ingen korrektionskilde modtaget.

I
( N Rod: Modtaget korrektionskilde afviger fra konfiguration.
Gul: Korrektionskilde modtaget, men ikke ngjagtig nok til at

aktivere autostyring. Kontroller differentialekorrektion og
positionsngjagtighed i styringsstatus.

I

( A\} Gren: Korrektionskilde er blevet konverteret til autostyring.
(Positionsngjagtighed i styringsstatuspanelets side er gront).

Faringsoplysninger

@235 WX 16 [
- .1.'2 @ A 0.020 00 w )'OQ |w| 0.00

8 Gps

Faringsoplysningspanelerne kan konfigureres til at vise fire af seks
mulige indstillinger: tveersporsfejl, hastighed, retning, skarbredde,
bearbejdet areal eller resterende areal.

« Tveersporsfejl: Viser keretgjets afstand fra den neermeste
vejlinje.

« Bearbejdet areal: Viser deekningens samlede areal pr. bom
(inklusive overlapninger).

« Resterende areal: Omrade, som ikke har haft deekning aktiveret
inden for kanter, der ikke er udeladt fra den aktuelle opgave.

lkonet for keretgjets hastighed eendres afthaengigt af den
hastighedskilde for keretgjet, som er valgt pa
opseetningsskaermbilledet Redskab / Controller / Hastighedskilde.
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Hvis karetojets hastighed ikke vises korrekt, kan kalibrering af
hastighedskilden vaere pakreevet.
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9.8. Genkendelse af farve og arbejdsstatus

Driftsskeermbilledet anvender farver, der angiver status for
funktioner. De ngjagtige betydninger kan variere i forhold til de
redskaber, valg og funktioner, der oprettes under opsaestning.

Generelle vilkar:

o Rodindikerer, at funktionen ikke kan anvendes. Kontroller, at
alle nadvendige elementer er blevet aktiveret og indstillet
korrekt.

« Hvidindikerer, at funktionen er klar til brug.
o Gul og/eller gron indikerer, at funktionen er aktiveret.
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9.9. Om standardfilnavne

Nar nye keretajer, redskaber, retningslinjer eller opgaver oprettes,
viser systemet et standardnavn, som kan eendres af operataren,

Karetojer og redskaber navngives pa folgende made:

« <Koretgjstype/Redskabstype>_XX
_XXtilfgjes, hvis et redskab med det navn allerede findes (f.eks.:
Drejet og Drejet_01).
Retningslinjer navngives pa felgende made:
o <Redskabsnavn>_AAAAMMDD_XX

<Redskabsnavn> er navnet pa det aktuelt indlesste redskab,
efterfulgt af datoen i formatet: ar, méned, dag. _XXtilfajes, hvis et
job med det navn allerede findes (f.eks.: Pivoted_20190321 og
Pivoted_20190321_01).

Retningslinjer navngives pa folgende made:
o <Standard_Prasfiks>_ AAAAMMDD_HHMM_XX

_XXtilfgjes, hvis en fil med det samme navn allerede findes (f.eks.:
L._20190321_1505 og L_20190321_1505_01).

Bemeerk: Omdgbning af elementer pa en struktureret made
anbefales. Dette gor, at elementerne nemt kan identificeres senere.

Nar marker og retningslinjegrupper oprettes automatisk ved hjeelp af
opgaveknappen (se Opgaveknap, side 163), bliver de navngivet pa
folgende méade:

e AAAA-MM-DD-TT-MM-SS_XX
_XXtilfgjes, hvis enfil med samme navn allerede findes.

Disse navne kan aendres via lagerlistestyring, hvis det er nedvendigt.
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Kapitel 10 — Styringskalibreringer

Konsollen anvender de satellitdata, den modtager, via den
modtager, der saettes pa averst pa koretgjet, til at identificere de
preecise koordinater for karetgjet. Ved brug af disse og andre data
kan systemet ansla keretgjets position og styre keretojets
styringssystem.

For at dette kan fungere korrekt skal systemet kalibreres til det
individuelle kareto|. Hvis systemet ikke har vaeret kalibreret til dette
koretwj, skal du felge trinnene i dette kapitel.

& ADVARSEL: Kar til et velegnet omrade med et vandret
underlag, vaek fra personer og forhindringer med plads til at
kare i fuldstaendige cirkler. For at sikre praecis kalibrering skal
keretajet have frit udsyn mod &ben himmel og veaere pé sikker
afstand af treeer, hgjspaendingskabler og bygninger.
& Det anbefales at fierne redskabet, nér det er et bugseret,
> drejeligt redskab, for at undgd, at redskabets traskstang
forstyrrer.
Bemaerk: Kalibreringsskaermbillederne kan variere afthaengigt af det
valgte karetgj. Nogle styringscontrollere har hydraulisk kalibrering.
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. Kalibrering af kompasset

10.1. Kalibrering af kompasset

Folg trinnene for at starte kalibreringsguiden. Ker til et sted, der ikke
kommer i vejen for kalibreringen, for du starter. Det ma ikke veere i
naerheden af hgjspaending og store metalgenstande, og der skal
veere plads til at kere i fuldstaendige cirkler.

Bemaerk: Kalibreringsskaermbillederne kan variere athaengigt af det
valgte karetoj. LAES ALTID OPLYSNINGERNE PA SKZERMEN
OMHYGGELIGT.

|
1. Veelg Styringsvalgmenu ¥ / Kalibrering af autostyring 1?_

Skaermbilledet Kalibrering af styring vises.

2. Veelg KOMPAS. Hvis komponenten rapporteres som kalibreret,
skal kalibreringsproceduren alligevel udferes, hvis modtageren
ikke er kalibreret pa dette koretg.

3. Lees skaermen, og find et passende jeevnt sted pa afstand af
hajspaending og store metalgenstande. Veelg derefter Neeste
4

4. Kor keretojetien cirkel pa ca. 75 % af fuldt styreudslag,
retningen er underordnet. Nar du har gennemfert 172 omgang,
skal du stoppe og veelge Neeste.

5. Kor karetgjet ligeud ca. 100 m, og stop derefter karetgjet. Veelg
Naeste.

6. Systemet begynder at gemme kalibreringsdata. Vent, indtil
skeermen angiver, at kalibreringen er gennemfort, og bekraeft

derefter m
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10.2. Kalibrering af hjulvinkelsensoren

Bemeerk: Kalibrering af hjulvinkelsensoren ber udferes én gang for
hver 6-12 maneder.

& ADVARSEL: Serg for, at der er tilstraekkeligt med plads til, at

~ karetgjet kan fuldfgre hele mangvren, far du veelger Naeste.
Kalibreringen tager op til 60 sekunder i hver af disse laste
tilstande.

& ADVARSEL: Visse karetgjsmodeller kan automatisk beveege
~—- hjulene til den gnskede position

|
1. Veelg Styringsvalgmenu ¥ / Kalibrering af autostyring bf‘- :
Skaermbilledet Kalibrering af styring vises.
2. Veelg HJULVINKELSENSOR. Hvis komponenten rapporteres

som kalibreret, skal kalibreringsproceduren alligevel udfares, hvis
modtageren ikke er kalibreret pa dette koretgj.

Bemeerk: Antallet af skeermbilleder og indholdet pa skaermbillederne
kan variere afhaengigt af keretajet og styringscontrollertypen. Hvis der
vises en fejl, skal du leese meddelelsen og udfere den anbefalede
handling, fer du fortsaetter.

3. Kor koretojet fremad for at starte proceduren. Kalibrering af
hjulvinkelsensoren skal udferes ved en hastighed pa 2 km/t (1,2
mph).

4. Drejrattet helt til venstre, og veelg derefter Neeste ™ =4,

5. Drejrattet helt til hajre, og veelg Neeste.

6. Sorg for, at keretojet stadig kerer med 2 km/t (1,2 mph). Drej
rattet s& teet pa midterpositionen som muligt.

Bemeaerk: Det er af afgerende betydning for systemets ydeevne, at
du finder midterpositionen og karer i en lige linje, for du veelger
Naeste.
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A ADVARSEL.: Sarg for, at der er tilstraekkeligt med plads il, at
=2 traktoren kan kare fremad i midterpositionen, fer du
fortseetter.

7. Veelg Neeste.

8. Systemet begynder at gemme kalibreringsdata. Vent, indtil
skeaermen angiver, at kalibreringen er gennemfort, og bekreeft

derefter m

Bemeerk: Nogle styringscontrollere kan f& konsollen til at tilbyde
hydraulisk kalibrering. Hvis dette vises, skal du veelge hydraulik og
folge anvisningerne pa skaermen.
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10.3. Kalibrering af stigningsvinkel
Stigningsvinklen refererer til den oprindelige forskydning fra vandret,
ud fra hvilken GPS-modtageren er monteret pé koretgjets tag.
Folgende ting kan pavirke og eendre stigningsvinklen:

o Daekiryk
Beeltespaending
Dobbelthjul
Deaekstorrelse
Forerhusaffjedring
Reparationer pa farerhuset (affjedring og beslag)
Afmontering og montering af modtageren
« Monteringsstedet er flyttet

Bemaerk: Kalibrering af stigningsvinklen ber udferes ved en eller flere
af ovenstaende aendringer eller mindst én gang hver 6-12 maneder.

Det anbefales under alle omsteendigheder at udfare en kalibrering af
stigningsvinklen, nar Autonom anvendes som Korrektionskilde,
selvom skeermbilledet angiver, at det ikke er ngdvendigt.

Kalibrering af stigningsvinklen udferes pa et ryddet omréde pa sikker
afstand af forhindringer. Hvis monteringen af modtageren ikke er helt i
vater, vil denne kalibrering justere til den faktiske position.

& ADVARSEL: Sarg for, at keretgjet har tilstraekkeligt med plads
> tilat kereienlige linje p& mindst 70 meter (230 ft), og drej
derefter ved hver ende af vejlinjen.

I
1. Veelg Styringsvalgmenu ¥ / Kalibrering af autostyring 12-

Skeermbilledet Kalibrering af styring vises.

2. Veelg STIGNINGSVINKEL. Hvis komponenten rapporteres som
kalibreret, skal kalibreringsproceduren alligevel udfares, hvis
modtageren ikke er kalibreret pa dette keretg.
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Bemaerk: Du kan kalibrere for stigningsvinkel ved at afseette
vejlinjepunkter "A" og "B" over 70 m (230 ft) og kare koretojet
ved 2 km/t (1,2 mph) langs vejlinjen. Fareren drejer karetojet
rundt i slutningen af sporet og gentager derefter proceduren.
Det er vigtigt, at karetajet rammer vejpunkterne "A" og "B" inden
for ca. 30 cm for at ga videre til det naeste trin i
kalibreringsproceduren.

. Placer keretojet i et &bent omrade. Nar du er klar til at starte

proceduren, skal duveelge o for at markere vejpunktet "A".

. Kar lige frem. Vejpunktet "B" oprettes automatisk, nar Afstand il

Aangiver 70 m (230 ft).

. Vend keretgjet rundt, og felg den netop afsatte vejlinje,

spornummeret ber veere 0.

. Veelg Aktivering af autostyring pa driftsskeermbilledet for at styre

pa vejlinien. Farven skifter til gren, der afgives et lydsignal, og en
"aktiveringsmeddelelse" blinker pa skeermen for at indikere, at
autostyring er aktiveret.

-19 N
Hvis styringen ikke aktiveres, nar Aktivering af autostyring
veelges, vises styringsstatusboksen.

. Las eventuelle problemer markeret med radt, for der fortsaettes

med kalibreringen af stigningsvinklen (arbejd dig op gennem de
viste punkter fra toppen til bunden af skeermbilledet).
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+" Modtagerhardware

+ Differentialekorrektion

+ Positionsnejagtighed

+/ Styringskontroller
(Detektering...)

X Keretejsgeometri

> Keretgjsprofil

« Styring kalibreret

+/ Sparring

> Vejlinje tilgaengelig

X Vejlinje synkroniseret

+ Forbudt handling

+* Operator tilstedevarelse

+~" Rat

 Hastighed

+" Tvaersporsfejl

+/ Retningsfejl

Kar karetojet over punktet "B", som blev oprettet tidligere under
kalibreringsproceduren.

. Seet karetgjets hastighed til 2 km/t (1,2 mph).
. Styr langs vejlinjen tilbage til punkt "A", som blev oprettet tidligere.

Nar Afstand til A angiver 50 m, begynder den bla linje pa
kalibreringens statuslinje at bevaege sig, og procentdelen stiger.

Nar kalibreringens statuslinje nar 50 %, standser kalibreringslinjen,
og procentdelen forbliver pa 50 %.

Dette indikerer, at systemet har nok data til forste del af
kalibreringen, og kalibreringen af stigningsvinklen saettes i
pausetilstand pa dette tidspunkt.

Fortseet for at krydse "A"-vejpunktet.
Nar "A"-vejpunktet er krydset, skal du dreje karetgjet rundt.
Folg spor "0", og aktiver autostyring igen.

@
Y oo

Kryds "A"-vejpunktet igen ved at kare i den modsatte retning.
Seet koretgjets hastighed til 2 km/t (1,2 mph).
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16.

17,
18.

19.

20.

Styr langs vejlinjen tilbage til "B"-vejpunktet, som blev oprettet
tidligere.

Nar Afstand til B er mindre end 50 m, bevasger den bla linje pa
kalibreringens statuslinje sig videre fra 50 %, og procentdelen
stiger.

Nar kalibreringens statuslinje nar 100 %, betyder dette, at
systemet har nok data til andet trin af kalibreringen, og
kalibreringen af stigningsvinklen saettes i pausetilstand péa dette
tidspunkt.

Fortsaet for at krydse "B"-vejpunktet.
Stop keretgjet. Stigningsvinklen er blevet kalibreret,

Bekreeft m for at vende tilbage til kalibreringsskaermbilledet.

Skaermbilledet Kalibrering af styring viser Kalibreret for Kompas,
Hjulvinkelsensor og Stigningsvinkel.

Bekraeft m for at vende tilbage.
| styringsstatus |

Modtagerhardware
Differentialekorrektion
Positionsngjagtighed
Styringskontroller
(PVED)
Keretgjsgeometri
Keretgjsprofil

Styring kalibreret
Speerring

Vejlinje tilgaengelig
Vejlinje synkroniseret
Forbudt handling
Operater tilstedevaerelse
Rat

Hastighed
Tvaersporsfejl
Retningsfejl

0 -

SSSAS
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Nu er alle indikatorerne i styringsstatusboksen grenne.
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10.4. Handtering af kalibreringsfejl/alarmer

Folgende fejl/alarmer kan forekomme under kalibrering. Udfar de
anbefalede procedurer nedenfor for at afhjeelpe fejlene.

Styringscontroller er ikke initialiseret
Styringsundersystemet er ikke slaet til eller er ikke klar til brug.

Kontroller, at styringsundersystemet er slaet til og klar til brug.

Konflikt i styringsprofil
Parametrene i den valgte karetajsprofil matcher ikke koretgjets
konfiguration i styringsundersystemet.

Veelg den korrekte karetajsprofil for dette koretg.

Parameterkonflikt

Karetgjets geometriparametre stemmer ikke overens med
geometrikonfigurationen i styringssystemet.

Veelg karetgjet igen pé opsastningsskaermbilledet, eller serg for, at
koretejsgeometrien pa skaermbilledet Karetajsgeometri er korrekt.

Modtager afbrudt

AGI-modtageren er stoppet, har mistet strom, eller
modtagerens/konsollens serielforbindelse er afbrudt.

Bekraeft stramforsyningen til modtageren, og at serielforbindelsen
eriorden.

Kompaskalibrering mislykkedes

Gentag kompaskalibrering, og serg for, at keretojet udfarer 172
omgange. Serg for, at karetgjet stoppes, nar du har fuldfort
proceduren.

Flyt modtageren veek fra magnetiske kilder.

Kalibrering af hjulvinkelsensor mislykkedes

Gentag proceduren, og kontroller, at styringsakslen beveeger sig
gennem hele omradet.

Bekraeft, at positionsoplysninger for hjulvinkelsensor bevaeger sig,
nar styreakslen drejes.
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Bekraeft hjulvinkelsensorens ledningsnet og forbindelser. Kontroller
hjulsensorens tilstand.

Fejl i hjulvinkelsensor.

Modtagerens firmwareversion er foraeldet
Opdater modtagerens firmware.
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Kapitel 11 — Opgaveknap

Du skal trykke pé opgaveknappen averst pa veerktajslinjen ’J for

at starte en opgave.

’J System er klar til at pabegynde en ny opgave, eller opgave er
sat pa pause.

O Opgave erigang.

° Tryk for at fa vist fejl, der forhindrer en opgave i at kare.

Bemaerk: Hvis opgaven ikke karer, vil der ikke vaere nogen daekning

péa kortet eller i opgaverapporten, og autosektionskontrol og
doseringskontrol er ikke tilgeengelig.

Ved at trykke pé opgaveknappen kan brugeren hurtigt starte

arbejdet uden at skulle indstille en kunde, gard, mark, opgave osv.

Bemeerk: Hvis en mark allerede er oprettet i den aktuelle GPS-
position, vil denne mark blive indlaest automatisk.

Tryk pa denne knap starter en opgave og kan ogsa udfere andre
funktioner, afhaengigt af hvad der allerede er indstillet. En
meddelelse vises i fem sekunder og viser, hvilke funktioner der er
blevet udfert automatisk. Hvis der for eksempel ikke allerede er
indlaest en mark, oprettes der en mark, hvis variabel
hastighedskontrol er aktiveret, &bner VRC-vinduet, s& doseringer
kan blive konfigureret, inden opgaven pabegyndes.

Valgt retningslinjegruppe 2

Created task Pivoted 5 SECTIONS 20200317 m
J

1130 8, 16 -
@ 17 < §020 HOO .OIQHIH e

"_-’_'J il GpPs ' 0,00
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Markens perimeter fastsasttes af opgavegraensen, nar opgaven er
fuldfert (oprettet af deekning). Dette kan ses ved at aktivere lag for
opgavegraenser i kortlagene (se Veelg synlige kortlag, side 132).
Vaer opmaerksom p4, at hvis hele marken ikke er omfattet af
opgaven, sa vil opgavegraensen ikke stemme overens med den
fysiske marks perimeter. Det kan ogsa resultere i, at der bliver
oprettet endnu en mark, hvis en anden opgave startes i den
modsatte ende af marken, da systemet pa ingen méade kan vide, at
de to marker er fysisk forbundet. Markkanten fra deekningsfunktion
(se Oprettelse af en kant fra deekning, side 177) kan bruges til at
agendre opgavegraensen til enrigtig kant, hvis det er ngdvendigt.
(Den opgave, der blev brugt til at leegge deekningen, skal veelges.)
Alternativt kan en ny markkant registreres.

Bemeerk: Opgavegreenser kan ikke bruges til at vise foragre eller
udfere foragervendinger.

Fanen Opgaveindstillinger pa skasrmbilledet Opgaveoplysninger (se
Visning af opgaveoplysninger, side 142) viser navnene pa de
automatisk genererede funktioner. Disse kan redigeres med
lagerlistestyring (se Lagerlistestyring, side 257).

Standsning af opgave
Brugeren skal seette opgaven pa pause, nar vedkommende er nadt
til at forlade marken for at fylde tanken eller udfere andre opgaver.

Tryk pa 0 for at fa vist felgende skaermbillede, og veelg derefter
Pause.

Stop opgave

Hvis du er feerdig med denne
opgave, skal du trykke pa "Udfert",
hvorefter den vil blive fuldfert og
udlaest. Hvis du senere vil udfere
mere arbejde pa denne opgave,
skal du trykke pa "Pause".

Annuller Pause Udfert
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Tryk pa knappen ’J for at genoptage opgaven, nar du vender
tilbage til marken.

Afslutning af en opgave

Tryk pa 0 og veelg derefter Udfert.

Nar opgaven er feerdig, sesttes deni standset tilstand, og opgaven
arkiveres sammen med dens afhaengighedsforhold (f.eks.
markkanter, produkter, retningslinjer, der blev brugt i opgaven).
Opgaven eksporteres til TAP, hvis aktiveret.

Hvis en opgave stoppes ved en fejl, kan den genindlaeses 0g
genstartes, se Valg af en eksisterende opgave, side 185. Der vises en
advarsel, der skal accepteres, for opgaven kan startes igen.

165



166



Kapitel 12 — Markmenu

| dette kapitel far du oplysninger om, hvordan du indstiller klient,
gard, mark, kanter, udeladelseszoner og flagpunkter.

Konsollen vilgemme markoplysningerne, sd markoplysningerne
kan hentes til andre opgaver i samme mark, nar de er indstillet.

Kar til marken, og falg trinnene for at indstille en mark og identificere
dens funktioner.

Bemeerk: Keretojet skal veere i eller i neerheden af marken, for at
kanter og relaterede oplysninger vises pa skeermbilledet.

12.1. Valg af en kunde/gard/mark

1. Veelg Markmenu ‘ /Veelg mark a .
2. Veelg den onskede kunde, gard og mark, og bekraeft.

_?dAIIe ﬂl
81
d:

E Annuller “

3. Dukanveelge den neermeste mark ved at vaelge Neermeste
mark
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12.1. Valg af en kunde/gard/mark

Ol

Den aktuelle GPS-position anvendes. Dette virker kun, hvis der
er oprettet kanter for de naerliggende marker.

4. Bekreeft markvalget.
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12.2. Oprettelse af en kunde/gard/mark

. Veelg Markmenu ‘ / Ny mark 0

Bemeerk: Standardfilnavne er angivet, nar
navngivningsmulighederne vises. Det anbefales, at fareren
navngiver elementerne pa en gennemtaenkt og struktureret made,
sa de er nemme at bruge i kommende sassoner.

Bemeerk: En mark kan oprettes uden at keede den sammen med
en kunde eller gard, hvis det er nedvendigt. Nar du opretter en
kunde og/eller gard, vil den blive forbundet med alle de marker, du
opretter, indtil du skifter til en mark, som harer til en anden gard.

. Veelg KLIENTNAVN, veelg Ny, indtast et navn og bekreeft (eller
veelg en eksisterende kunde, hvis der allerede er opsat kunder).

™ | KLIENTNAVN
None

M GARDNAVN
None

MARKNAVN
<Opret ny>

. Veelg GARDNAVN, indtast et navn, og bekreeft (eller veelg et
eksisterende gardnavn, hvis der allerede er opsat garde).

. Veelg MARKNAVN, indtast et navn, og bekreeft.

. Néar du afslutter dette afsnit, veelges det nye felt, ga til Opsastning
af enny kant, side 174.

Bemeerk: Du kan eendre enhver af disse indstillinger, nar de er blevet
bekraeftet, se Lagerlistestyring, side 257.
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12.3. Frigivelse af en mark
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12.3. Frigivelse af en mark

Indstillingen Frigiv mark ® kan bruges til at afslutte en mark og de
tilknyttede flagpunkter, kanter osv. Dette forhindrer ny deekning i at
blive fgjet til marken, hvis karetgjet er blevet flyttet til en ny mark,
men foreren har undladt at oprette en ny mark/en ny opgave.

Hvis denne indstilling ikke anvendes, nar keretgjet har beveeget sig
mere end 15 km veek fra den aktuelle mark, vises den falgende
besked, og marken frigives automatisk "Den aktive mark er mere
end 15 km veek og er blevet deaktiveret og dens data frigivet."

Bemaerk: Konsollen genstarter ikke leengere, nar den er kommet for
langt veek fra den aktuelle mark.
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12.4. Indstilling af flagpunkter

Flagpunkter bruges pa styringskortet for at angive forhindringer og
noterede elementer pa marken.

Bemeerk: Flagpunkter kan om ngdvendigt anvendes med en
udeladelseszone rundt om forhindringen (f.eks. et stort hul eller en
elmast). Hvis dette er nodvendigt, skal du leese dette afsnit samt
Redigering af en kant, side 179.

1. Kor til det element, der skal markeres.

D I
2. Veelg Markmenu / Indstil flagpunkt :

3. For at markere forhindringen skal du veelge et flagsymbol, der skal
placeres et sted pa kortet.

P Flag ]'— Forsigtig

F Fare Vandfare

Y ' Tam . Hul

. Sten Ja Ukrudt

B e Brugerdefineret

Annuller

Bemeaerk: Du kan eendre forudindstillinger for flagpunktet, se
Opseetning af flagpunkter, side 87.

4. Dukantilpasse flagpunkter ved at vaelge Brugerdefineret for at
definere et bestemt flagpunkt.
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12.4. Indstilling af flagpunkter

Tilfej flagpunkt

® @ L »

FLAGPUNKTNAVN

Arnater -

5. Veelg det onskede symbol, veelg FLAGPUNKTNAVN, og indtast
navnet. Bekraeft navnet. Bekraeft for at tilfoje det
brugerdefinerede flagpunkt.

6. Hvis en udeladelseszone er ngdvendig rundt om forhindringen,
skal du ga til Redigering af en kant, side 179.

7. Hvis en udeladelseszone ikke er n@dvendig, skal du kare til
neeste element pa den mark, der skal registreres, og gentage.

12.4.1. Arbejde med flagpunkter

1. Tryk pa og hold flagpunktsmarkeren pa skesrmen nede i 0,5
sekunder. Et pop up-vindue vises:

T
] Skift: Veelg en anden type flagpunkt for denne placering.

j Omdgb: £ndr navnet, der vises pa flagpunktet.

_
-~ Skift flagposition: Flyt flagpunktet ved at trykke péa det og
traekke det til en ny placering.

x
X Kompensation for GPS-afdrift: Flyt keretgjet til flagpunktet

for at kompensere for GPS-afdrift. Bemaerk: For at fierne
anvendt kompensation for GPS-afdrift, se Kompensation for
GPS-afdrift, side 243.
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E Slet: Fjern det valgte flagpunkt.
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12.5. Opseetning af en ny kant
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12.5. Opsaetning af en ny kant

Hvis det er nedvendigt, er det muligt at oprette flere kanter p& en
mark. De kan oprettes ved at kare rundt om kanten (se nedenfor),
oprettes fra deekning (se side 177) eller oprettes fra shapefiler (se
side 177).

Bemaerk: Hvis en operator ikke har registreret en graense for en
mark, nar en opgave er udfort, oprettes en opgavegrasnse rundt om
opgavens perimeter. Placering af marker, der er oprettet pa denne
made, kan ses ved at aktivere opgavens graenselag i kortlagene (se
Veelg synlige kortlag, side 132). Opgavegraenser bruges til at
registrere marken, neeste gang karetajet vender tilbage til marken,
og til at gruppere opgaver og retningslinjer (hvis de er blevet oprettet)
ved denne GPS-position og dermed give let adgang til disse data
fremover.

Vaer opmaerksom pa, at hvis hele marken ikke er omfattet af
opgaven, sa vil opgavegraensen ikke stemme overens med den
fysiske marks perimeter. Det kan ogsa resultere i, at der bliver
oprettet endnu en mark, hvis en anden opgave startesiden
modsatte ende af marken, da systemet pa ingen made kan vide, at
de to marker er fysisk forbundet. Markkanten fra daekningsfunktion
(se Oprettelse af en kant fra deekning, side 177) kan bruges til at
agendre opgavegraensen til enrigtig kant, hvis det er ngdvendigt.
Alternativt kan en ny markkant registreres.

Det indvendige af en oprettet kant er som standard et
arbejdsomrade, men en kant, der er oprettet inden for den kant, er
som standard et udeladt omrade (vises som nedtonet). Disse
egenskaber kan redigeres. Se Redigering af en kant, side 179.

Opseaetning af kanten fastleegger markens omkreds (eller en
marksektion). Kanterne kan overlappe hinanden.
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En kantoptagelsesforskydning kan specificeres for at styre, hvor
kanten registreres i forhold til karetgjet. Det omfatter hegn og andre
forhindringer, der ikke lader koretojet kare ngjagtigt pa kanten.

Nér forskydningen er angivet, skal keretojet kares rundt langs
markkanten.

1. Kor til kanten af marken.

v
2. Veelg Markmenu / Kantforskydning -P-.

Kantforskydning

OPTAGELSESFORSKYDNING
——= Hojre

- 0.000 m

’?P EKSTRA FORSKYDNING

REGISTRERINGSPOSITION
. Redskab for

EKSTRA FRONTFORSKYDNING
& B 0.000 m

« Optagelsesforskydning: Placerer forskydningen pa venstre eller
hajre side af redskabet.

« Ekstraforskydning: Indtast en positiv veerdi for at udvide
forskydningen ud over kanten af redskabet. En negativ vaerdi
placerer forskydningen inden for redskabets yderkanter.

« Registreringsposition: Veelges for at registrere kanten fra forsiden
eller bagsiden af redskabet eller fra karetajets position.

« Ekstrafrontforskydning: Flytter registreringspositionen frem (eller
tilbage, hvis der indtastes en negativ veerdi).

Bemaerk: Et redskab har brug for at blive oprettet under opsastning,
men det faktiske redskab behover ikke at veere fysisk monteret pa
koretgjet.
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12.5. Opseetning af en ny kant

3. Veelg Registrer markkant E'

4. Kor rundt om markens kant. En bla linje viser, at kanten
registreres under hensyntagen til eventuelle forskydninger.

VA Coverage 1 % ¢ & Q a p)
> K
2, [
- it
& R
3 ks
N
@ @
T ¢ :}2016 46.0° 3.19 w oon @

5. Veelg Pause EI for at standse registreringen midlertidigt. Det
er hensigtsmeaessigt, hvis en forhindring forhindrer karsel pa
kanten. [konet aendres for at vise registreringsindstillingen. Veelg

Registrer EI for at genoptage. Kanten registrerer en lige linje
mellem det punkt, hvor registreringen blev sat pa pause, og det
punkt, hvor registreringen blev genoptaget. Bemeerk, at
kantregistreringen kan blive sat p& pause automatisk, hvis

hovedkontakten slas fra (se Seet kantregistrering p& pause med
Master, side 38).

6. Nar karetgjet naermer sig startpunktet, skal du veelge Feerdigger

markkantregistrering for automatisk at feerdiggere kanten.
7. Gentag proceduren for flere kanter, hvis det er ngdvendigt.
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12.5.1. Oprettelse af en kant fra deekning
En kant kan oprettes fra en eksisterende daekning.

1. Veelg Markmenu ‘ / Opret kant fra daekning @ for at vise
kanten fra deekningsindstillingspanelet.

 Udjeevning: Den mindste mellemrumssterrelse, som automatisk
vil blive udfyldt, nér der oprettes en kant fra daskning.

« Minimum daekningsareal: Enhver deekning, der er mindre end det
areal, der er angivet her, opretter ikke automatisk en kant.

o Afstand fra deekning: Udvider den oprettede kant den angivne
afstand fra daekningen.

« Udelukkede omrader (til/fra): Udelukkede omrader bruges til at
angive omrader, hvor der ikke skal pafares produkt, hvis
sektionskontrol anvendes. Hvis denne indstilling slas til, oprettes
der automatisk udelukkede omréader fra eventuelle huller i
deekningen, der er inden for det samlede deekningsomrade.

o Minimum udelukket areal: Ethvert hul i daekningen, der er mindre
end det areal, der er angivet her, opretter ikke automatisk et
udelukket omrade. Dette forhindrer meget sma huller i deskningen
inden for kanten i automatisk at blive oprettet som udelukkede
omrader.

En kant (eller flere kanter) trackkes rundt om yderkanten af den
eksisterende deekning. Nye kanter bliver fgjet til den aktuelle mark.

12.5.2. Oprettelse af en kant fra en shapéefil

En kant kan importeres fra en shape-fil, som er gemt p& en USB-
enhed eller fra TAP.

1. Indlees shape-filen pé& en USB-enhed (hvis dette bruges), og saet
USB-enheden i konsollen. (Alternativt skal du serge for, at
konsollen er forbundet til TAP.)
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12.5. Opseetning af en ny kant

2. Veelg Markmenu ‘ / Opret kant fra shape-fil %) :

3. Veelg USB- eller TAP-ikonet nederst i skeermbilledet.

4. Naviger til det sted, hvor shape-filen er gemt, og veelg den.
5. Bekraeft for atimportere shapefil-kanten.
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12.5.3. Redigering af en kant
Enkant kan redigeres, nar den er blevet oprettet.

1. Tryk pd skeermeni0,5 sekunder, og stryg fingeren hen over
greensen. Graensen fremhasves, og et pop op-vindue vises, nar
skeaermen slippes:

@ Aktivér greensestyring. Se Brug af graensestyring, side 210.
Veelg Retningslinjemenu / Skift retningslinjetilstand, hvis denne
indstilling er valgt ved et uheld.

, Veelg at fa vist skeermen Rediger kant.

L% @ €€ K a Q
Rediger markkant

=
UDELUKKELSESFORAGER
Nej

OMRADETYPE
Kategoriseret omrade

1 KATEGORI
m—
=) ROCKS

« Navn: Valgfrit navn til at identificere kanten.

« Udelukkelsesforager: Angiver, om kanterne af
udelukkelseszonerne behandles som forager (se Opsaetning af en
forager, side 181).

« Omrédetype:

o Arbejdsomrade: Arbejdsomrader bruges til at angive omrader,
hvor der skal pafares produkt, hvis sektionskontrol anvendes.
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12.5. Opseetning af en ny kant

o Udelukket omréde: Udelukkede omrader bruges til at angive
omrader, hvor der ikke skal paferes produkt, hvis
sektionskontrol anvendes.

o Deaktiveret: Kantenignoreres.

o Kategoriseret omrade: Hvis der er et stort antal kanter, kan det
vaere nyttigt at tildele dem en kategori (for eksempel for at
inkludere omrader, mens der sprojtes, men udelade omréader,
mens der sds). Kategorier kan derefter anvendes til at definere
arbejdsomrader og udelade omrader for den aktuelle opgave
(se Opret en ny opgave, side 186).

« Kategori: Bruges til at tildele eller oprette omradekategorier.
Vises kun, hvis Kategoriseret omréade er valgt for Omradetype.
(Knappen med skraldespanden ved siden af marken kan bruges
til at slette ubrugte kategorier).

Knappen med skraldespanden nederst pa skaermen kan bruges il
at slette den valgte kant.

12.5.4. Fjernelse af en kant

Hvis en kant skal eendres, kan den slettes, og der kan angives en ny.
Knappen med skraldespanden pa skasrmen Rediger kant kan
bruges til at slette en enkelt kant.

Sadan slettes alle kanter pa en mark:

1. Kor til marken.

2. Veelg Markmenu ‘ /Veelg mark = for at veelge kunde-,
gard- og marknavne. Kanten vises pa skaermen.

3. Dukanfjerne kanten ved at vaelge Ryd markkanter = .En
meddelelse vil bede om bekraeftelse.

Bemeaerk: Sletning af en kant er en permanent handling.
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12.6. Opsaetning af en forager

Redskaber arbejder ofte pd en anden made rundt om kanten end pa
resten af marken. Enforager skaber en zone inden for linjen af kanten,
som bliver bearbejdet forskelligt. Bredden afthaenger af farerens
arbejdsmetode i marken.

Bemaerk: Foragerdata gemmes med det valgte redskab. Dette gor
det muligt for hvert redskab at have forskellige foragerbetingelser.

Bemeaerk: En forager kan kun oprettes, nar en kant er registreret, se
Opseetning af en ny kant, side 174.

Falg trinnene for opsaetning af forager for dette redskab inden for
markkanten.

1. Veelg Jobmenu ‘ / Konfigurer forager for dette redskab ==

Foragerindstillinger

FORAGER
Aktiveret

FORAGERBREDDE (SKAR)
0.0

FORAGERFORSKYDNING
0.0 m

SE FREM
10 m

Konfigurer handlinger

2. Sorg for, at Forager er aktiveret.

Bredden péa forageren kan defineres ved hjeelp af Foragerbredde
eller Forlandsforskydning. Hvis begge punkter anvendes, laegges
de to tal sammen til den samlede foragerbredde.
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12.6. Opseetning af en forager
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3. Veelg Foragerbredde (skér), og angiv bredden pa foragereni

skar fra denindvendige side af kanten, og bekreaeft derefter. Et
skér er redskabets arbejdsbredde.

Bemaerk: For at indstille en foragerbredde, som ikke har relation
til skarbredden, skal du bruge Forlandsforskydning til at angive
enveaerdii stedet.

. Dukan gge bredden af forageren, hvis det er ngdvendigt, ved at

veelge Forlandsforskydning.

Dette kan veere nyttigt til at give en bufferzone for styring, hvis
markens bredde er blevet indstillet, s& spidsen af redskabet vil
rore hegnet.

Hvis du har registreret en markkant, sa den bla linje er pa toppen
af hegnet (den faktiske fysiske markkant), og derefter opseetter
enforager pa 1 skar, vil du veere nadt til at kere med toppen af
redskabet rarende ved hegnet for at fylde dette omrade uden
overlapning. Det er tydeligvis ikke en saerlig god opsaetning. Sa i
denne situation kan du tilfaje en forskydning pa 1 meter (for
eksempel) til din forager, hvilket vil flytte forageren en ekstra
meter inden for kanten, s& du har et mellemrum pa 1 meter
mellem redskabet og hegnet.

. Indtast forskydningen, og bekraeft derefter.
. Veelg Se frem. Dette indstiller, hvor mange meter foran

koretgjet, systemet sgger for at reagere med handlinger.

. Indtast afstanden foran keretgjet for handlinger, og bekraeft

derefter.

. Veelg Konfigurer handlinger.
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Konfigurer foragerhandlinger

| Handlingsnavn

x Autozoom

x Alarm

HANDLINGSTILSTAND
Deaktiveret

Zoomniveau
it 5

Handlingsnavn

« Alarm: Indstiller en alarm til at udlgses, nar man naermer sig
forageren.

« Autozoom: Hvis denne indstilling er aktiveret, zoomer
kortvisningen ind eller ud til et defineret zoomniveau, nar keretgjet
naermer sig forageren, og vender tilbage til det oprindeligt
definerede zoomniveau, nar keretgjet forlader forageren. Veelg
det foretrukne zoomniveau.

Bemeaerk: Nar en handling er aktiveret, er den maerket med #. Nar en
handling er deaktiveret, er den maerket med ¥.

Handlingstilstand
Ger det muligt for kortvisningen at zoome ind, ndr man neaermer sig

forageren.

Besked
Du kan indtaste ord til en visuel meddelelse (f.eks. "Neermer sig
forager"). Indtast teksten, og bekreeft derefter.

Audiotype
Indstiller en lydalarm. Veelg typen, og bekraeft.

9. Bekreeft alarmen og zoomhandlingerne. Skeermen kan nu vise en
forager i orange inden for kantlinjen.
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12.6. Opseetning af en forager

Nar man naermer sig forageren, aktiveres alarmen, og der zoomes.
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Kapitel 13 — Opgavemenu

Opgavemenuen veelger eller opretter specifikke
opgaveoplysninger, der er knyttet til den valgte mark. Ved brug af
denne menu gemmes opgaveoplysninger, og aktivitet kan
registreres og rapporteres.

Bemeerk: Opgaver blev tidligere kaldt jobs i Horizon. Alle data, som
tidligere var i et ejendomsretligt beskyttet Topcon-format er nu gemt
| TaskData XML-format i henhold til ISOBUS-11783-10-
standarden. Det er den mest anvendte standard i branchen og giver
mulighed for, at data kan blive behandlet af tredjepartssystemer
sasom Farm Management Information Systems (FMIS).

13.1. Valg af en eksisterende opgave

Opgaveoplysninger kan registreres, gemmes og overfores til senere
adgang.

Kar til marken, og falg trinnene for at veelge en eksisterende opgave.
For at oprette en ny opgave skal du se Opret en ny opgave, side
186.

1. For duveelger en eksisterende opgave, skal du sikre dig, at den
korrekte mark er valgt (se Valg af en kunde/géard/mark, side
167).

2. Foratveelge fraenliste over eksisterende opgaver skal du

A —
veelge Opgavemenu L /Veelg opgave ,

Bemeerk: Veelg @ for kun at se opgaverne i forbindelse med
det aktuelle redskabs ECU.

3. Veelg opgaven, og bekreeft.
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13.2. Opret en ny opgave

Bemeerk: En ny opgave kan oprettes uden forst at veelge en mark.
Hvis en mark allerede er oprettet i den aktuelle GPS-position, vil
denne mark blive indlaest automatisk. Hvis en mark ikke eksisterer,
nar opgaven skal oprettes, oprettes der en ny mark. Fanen
Indstillinger af opgaver pa skeermbilledet Opgaveoplysninger (se
Visning af opgaveoplysninger, side 142) viser navnene pa den
automatisk genererede mark.

A
1. Dukan opseette en ny opgave ved at veelge Opgavemenu L /

Opret ny opgave u
2. Veelg OPGAVENAVN.
3. Indtast et navn, og bekreeft.

Bemaerk: Standardfilnavne er angivet, nar
navngivningsmulighederne vises. Det anbefales, at fareren
navngiver elementerne pa en gennemtaenkt og struktureret
méade, s& de er nemme at bruge i kommende sassoner.

4. Bekreeft dennye opgave.
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183.3. Konfigurering af opgaveomrader

Hvis en eller flere kanter pa den aktuelle mark har en navngivet
Kategori (se Redigering af en kant, side 179), og en opgave er aktiv,
kan omradetyperne for den aktuelle opgave veelges.

Bemeerk: Alle kategoriserede omrader, der ikke er specificeret i
arbejdsomrader eller udeladte omrader, behandles, som om kanten
ikke eksisterer for denne opgave.

1. Dukan opsaette et opgaveomrade ved at veelge Opgavemenu

h | / Konfigurer opgaveomrader O

Opgaveomrader

ARBEJDSOMRADER
ROCKS

UDELUKKEDE OMRADER
TREES

o Arbejdsomrader: Kantindholdet er medtaget i jobomradet for
denne opgave.
o Udelukkede omrader: Kantindholdet er udelukket fra
jobomréadet for denne opgave.
2. Veelg de omradetyper, der skal medtages og udelades for den
aktuelle opgave.
Bemeaerk: Omrader, der vil blive behandlet, vises pa kortet som et
omrade i lysere grat (hvis autosektionskontrol er aktiveret, og
Kantgreensen ikke er sat til Ubegraenset).
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13.4. Sletning af opgave

Denne handling vil fierne eventuelle daskningsoplysninger pa
skaermen og slette procesdata, der er blevet registreret pa den
aktuelle opgave. Dette aendrer ikke markoplysninger eller procedurer,
der er angivet for marken.

1. Veelg Opgavemenu/ h Slet opgave j .
Falgende meddelelse vises.

Slet opgave

Er du sikker pa, at du vil slette
denne opgave? Alle deekningsdata
bliver slettet. Opgavetotaler bliver

nulstillet.

Nej Ja

2. Veelg Jafor at slette data eller Nej for at bevare dataene.

For at slette garde eller marker eller tidligere oprettede procesdata
skal du se Lagerlistestyring, side 257.
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13.5. Konfigurering af variabel hastig-
hedskontrol

For brug skal variabel hastighedskontrol (VRC) veere konfigureret
med en styreenhed, og den skal veere aktiveret pa skeermbilledet
Opseaetning (System / Funktioner / Redskab).

Veelg Q for at aktivere eller deaktivere VRC-kortvisning pa
skeermbilledet Faring.

Produktets doseringshastighed, der kan styres af konsollen, bliver
automatisk tilfgjet til listen over tilgeengelige mal. Hvis ECU'en
understatter kontrolmal, der ikke er blevet automatisk tilfgjet til
listen, f.eks. pumpe- eller blaeserhastighed, kan disse ogsa fojes til
listen over kontrolmal. For at gere dette skal du trykke pa knappen

*+ o9 derefter vaslge det onskede mal fra listen over de tilgaengelige
mal, der er vist. Doseringskontrollen for dette mal kan derefter
konfigureres pa samme made som de andre mal pa listen.

1. Veelg eller opret en opgave.

—]

A e
2. Veelg Opgavemenu L / Konfigurér opgaveforskrifter oRs
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Opgaveforskrifter
Mal ‘ Kilde ‘ Egenskaber ‘ Enhed .
(1) Tank 1
satpunkt for dosering Ingen kg/ha
(2) Tank 2
satpunkt for dosering Ingen kg/ha
(4) Tank 4
satpunkt for dosering Ingen kg/ha
(3) Tank 3

Seetpunkt for dosering Ingen s

« MAl: Dentank eller beholder, der styres. Vaslg * for at tilfoje et
andet mal.

« Kilde: Doseringskilden til dette mal:

o Ingen: Ingen doseringskontrol for dette mal.

o Fast: Faste veerdier for Standard, Uden for mark og Position
tabt.

o Opgaveforskrift: Brug et foreskrevet gitterbaseret kort, der er
knyttet til den valgte opgave, og som er oprettet af den eksterne
software.

o Shape-fil: Importer en shape-fil (.shp) fra USB eller TAP.

o Peer-kontrol: Kontrollér méalet ud fra en veerdi fra en anden ECU,
f.eks. en nitrogensensor (CropSpec).

« Egenskab: Doseringskilden (opgaveforskrift, shape-fil eller fast
kilde) kan have flere egenskaber til definition af dosering for mere
end et mal. Dette gar operateren i stand til at kortleegge forskriften
til det relevante mal.

« Enhed: De enheder, som shape-filen bruger.
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13.5.1. Valgmuligheder for kilde

Fast kilde
Hvis Fast veelges som Kilde, vises falgende skaermbillede.

STANDARD POSITION TABT UDE AF MARKEN
0.0 kg/ha 0.0 kg/ha 0.0 kg/ha

Arnatler _

« Standard: Standarddosering, der skal anvendes.

« Positiontabt: Dosering, der skal anvendes, hvis GPS-positionen
er gaet tabt.

« Udenfor mark: Dosering, der skal anvendes, hvis redskabet
kommer uden for markkanten.

Kilde til opgaveforskrift

Opgaver kan oprettes pa et eksternt system med tilknyttede
forskrifter, der er konfigureret i et gitterformat. Disse opgaver kan
importeres fra en USB-enhed via lagerlistestyring (se Import af
opgaver fra en USB-enhed, side 199). Hvis den valgte opgave har
en forskrift tilknyttet, kan denne funktion bruges til at knytte den til et
mal.

Procesdatasaet kan ogsé importeres via TAP. Se Import af
procesdatafra TAP, side 199.

Shape-filkilde
Hvis Shape-fil er valgt som Kilde:

1. Indseet en USB med foreskrevne kort, eller serg for, at konsollen
er forbundet til TAP.

2. Veelg USB \ eller TAP %" som shape-filkilde.

3. Naviger til og veelg den gnskede shape-fil (.shp), der skal
importeres.
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Vzelg foreskrevne-kort med variabel doseringskontrol

- VRc_Maps (B r
d/

Foreskrevne kort med variabel doserin

| 212A Seeding 2012.shp

Annuller

Nar shape-filen er valgt og importeret, vises folgende skaermbillede.
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Valg af egenskab 212A Seeding 2012

_~ | EGENSKABER [\
RATE
100 kg/ha 120 kgrha

SKALA STANDARD ENHED
1.000 0.0 kg/ha kg/ha

« Egenskab: Veelg, hvilken egenskab fra shape-filen du ensker at
bruge.

« Skala: Denne er som standard indstillet til 1, hvilket betyder, at
den foreskrevne veerdi i kilden vil blive anvendt direkte.
Afhaengigt af vejrforholdene kan brugeren dog veelge at age eller
reducere doseringshastigheden. Dette giver en ensartet stigning
for alle definerede hastigheder. For eksempel vil en skalapa 1.1
anvende 110 % af den dosering, der er fastlagti kilden.

« Standard: Fastlaeegger den dosering, der skal anvendes, hvis
kilden ikke angiver en dosering for det pageeldende omrade af
marken.

« Enhed: Vaelg den enhed, som shape-filen er i, fra enrulleliste.
Hvis konsollen bruger en anden enhed, aktiveres en
skaleringsfaktor for at aendre shape-filveerdierne til den, som
bliver brugt af konsollen. Dette ger, at en bruger, hvis konsol
f.eks. er metrisk, kan anvende en shape-fil, der maler i
gallons/acre i stedet for liter/hektar.
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13.6. Eksport af opgaver/opgaverapport

Opgave: En opgave blev tidligere kaldt et job i Horizon. En opgave
repraesenterer det arbejde, der udfares pa én gang pa en mark.

Procesdataseet: Procesdatasaettet er en samling af opgaver samt de
data, der bruges til at udfare den opgave, f.eks. markskel,
retningslinjer og produkter.

13.6.1. Eksport af opgaver til en USB-enhed

Individuelle opgaver kan eksporteres til en USB-enhed for overforsel til
en anden Topcon-konsol eller importeres i et Farm Management
Information-system (FMIS).

1. Seet USB-dreveti konsollen.

B

2. Veelg Lagerlistestyring h

3. Veelg Opgaver frarullelisten Kategori.

4. Veelg de(n) opgave(r), der skal eksporteres.

5. VVaslg Gem valgte elementertil USB "4 .
6. Veelg Gem opgaven, og tryk pa OK.
De eksporterede opgaver tilfajes procesdatasaettet pa USB-enheden.

13.6.2. Eksport af procesdatasaet til USB
1. Seet USB-drevet i konsollen.

B
2. Veelg Lagerlistestyring L

3. Veelg Udveksl procesdata , og veelg derefter Eksporter til
USB.
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Falgende skeermbillede vises.

Eksporter procesdata

EKSPORTER FORMATER
ISO XML

EKSPORTER VERSION
v4

EKSPORTTILSTAND
Behold alle procesdata efter eksport

- -

Som standard eksporteres procesdata som ISO XML (shapefiler
kan veelges som ekstra format). Eksportversionen kan aendres
til V3, hvis det er nedvendigt.

4. Veelg den gnskede eksporttilstand:
o Behold alle procesdata efter eksport: Alle procesdata
gemmes pa konsollen.

o Slet kun opgaver efter eksport: Opgaver slettes fra konsollen,
men data sdsom kunder, garde, marker, produkter og
redskaber gemmes.

o Slet alle procesdata efter eksport: Alle procesdata slettes fra
konsollen.

5. Bekraeft eksporten.

13.6.3. Eksport af procesdatassaet til TAP

Procesdatasaet kan eksporteres til TAP. Procesdata kan omfatte
klient, gard, mark (herunder kanter, flagpunkter, AB-linjer, kurver og
drejepunkter) og opgave (herunder loggede data).

Bemaerk: Nar procesdata eksporteres til TAP, slettes de fra
konsollen.

For du bruger denne funktion, skal du indtaste et konsolnavn og
logge pa TAP. Se Indstilling af konsolnavn og TAP-login, side 48.

1. Veelg Lagerlistestyring m
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2. Veelg Udveksl procesdata / Eksporter til TAP
13.6.4. Eksport af rapporter

Eksport af en enkelt opgaverapport
Opgaveregistreringer for aktive opgaver kan eksporteres i PDF-
format til et USB-drev.

Nar et job eksporteres, laegges PDF-rapporten under USB:\Rapport
og i USB:\Kunde\Géard\Mark\Rapporter.

1. Seet USB-dreveti konsollen.

3
2. Veelg Opgavemenu L / Dataudveksling / Eksporter

opgaverapport til USB I.i :
Skaermbilledet Indstillinger for opgaverapport vises.

3. Veelg Tilpas automatisk intervaller om nadvendigt: Hvis der findes
data, der anvender en signaturforklaring for farver, sendres den
farve, der anvendes i rapportkortskyggerne, sa den maksimale
variation i farver bruges til at illustrere udbyttehastighederne.

Den aktive eller aktuelle opgave eksporteres til mappen Rapporter pa
USB-drevet.

ey For USB-drevet fiernes, skal det altid forst skubbes ud ved at
7 trykke pé ikonet Skub USB ud (se Brug af
konsolveerktgjslinjen, side 16). Der vises en meddelelse om, at
det er sikkert at fierne USB'en. Hvis dette ikke gores, kan
rapporten mangle eller veere beskadiget.

Opgaverapporter for batcheksport
Opgaverapporter for batcheksport til USB-drev placerer PDF-
rapporter under USB:\Rapporter.
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1. Seet USB-dreveti konsollen.

2. Veelg Lagerlistestyringsprogram m :
3. Veelg Opgaver fra rullelisten Kategori.
4. Veelg de onskede opgaver til PDF-rapporter.

5. Vaelg Gem valgte elementer til USB d
6. Veelg Eksporter opgaverapport, og tryk pa OK.
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13.7. Import af opgaver

Opgaver kan importeres til en anden X-konsol eller til et Farm
Management Information-system (FMIS).

13.7.1. Import af opgaver fra en USB-enhed
1. Saet USB-drevet i konsollen.

B
2. Veelg Lagerlistestyringsprogram h

3. Veelg Skift visning ‘ til vis USB-indhold.
4. Veelg Opgaver fra rullelisten Kategori.
5. Fremheev de onskede opgaver, og veelg derefter Importer fra

use &

13.7.2. Import af et procesdatassaet fra en USB-enhed
1. Saet USB-dreveti konsollen.

2. Veelg Lagerlistestyringsprogram m :
3. Veelg Udveksl procesdata , og veelg derefter Import fra USB.

Skiftetasten % kan bruges til automatisk sagning af TASKDATA-
mappen pa averste niveau (hvis den findes) pa USB-drevet og vise
en liste over de taskdata.xml-filer, der findes. Hvis denne metode
ikke giver resultat, kan USB-drevet gennemses manuelt for at
veelge den gnskede fil.

4. Veelg det onskede procesdataseet.

13.7.3. Import af procesdata fra TAP
Procesdatasaet kan importeres fra TAP.
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For du bruger denne funktion, skal du indtaste et konsolnavn og
logge pa TAP. Se Indstilling af konsolnavn og TAP-login, side 48.

1. Veelg Lagerlistestyringsprogram m

2. Veelg Udveksl procesdata /ImporterfraTAP ¥ .

— 10.48.26.25

: -
TASKDATA_20200211_1445.zip ‘
TASKDATA_20200211_1446.zip :
TASKDATA_20200211_1446_1.zip
TASKDATA_20200211_1447.zip
TASKDATA_20200211_1447_1.zip
TASKDATA_20200211_1709.zip

TASKDATA_20200212_0920.zip

TASKDATA_20200212_0948.zip

TASKDATA_20200212_0951.zip

3. Gennemse, veelg den gnskede .zip-fil, og bekraeft. Zip-filen
udpakkes automatisk, nar den er blevet importeret.

Opdateringsknappen E kan bruges til at opdatere listen med filer,
som vises fra TAP, hvis det er ngdvendigt.
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Retningslinjerne bruges til at angive den vej, som keretgjet skal kore
for at fa bedst mulig daekning. Systemet vil bruge redskabsbredden
til at indstille jeevnt fordelte linjer tvaers over marken.

Hvis nogle retningslinjefunktioner ikke er nadvendige, kan de
deaktiveres. Se Opsaetning af faring, side 52.

Nar du trykker for at veelge en retningslinje fra kortet, &bnes et pop
op-vindue, hvor du kan:

Aktivere/deaktivere denne retningslinje til styring og
generering af vejlinjer.

, Redigere navn pa retningslinje.

Skifte formering. Standardretningslinjerne formeres

t 2 (gentages) hen over hele marken med en afstand, der svarer
til redskabets bredde, hvor den aktive vejlinje til enhver tid er
den, som er teettest pa koretojets aktuelle position. | visse
seerlige tilfeelde er formering ikke gnskelig, og funktionen
kan slas fra, nar den indlasste retningslinje kun skal falges pa
skér nul (f.eks. nar duimporterer en retningslinje, der
repraesenterer den komplette sti, nar hele omradet skal

gennemlgbes). Hvis formering er taendt, skifter ikonet I H‘ :

m Slet retningslinje.

Retningslinjetype
I Parallelle AB-linjeretningslinje, side 204
+

S |dentiske kurveretningslinjer, side 207
+
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0% Manuelle AB-linjer, side 205

Q Retningslinjer til styring efter midterakse, side 208

S% Projektlinjer, side 211

‘S Foringstilstand med Guidelock, side 209

@ Foringstilstand for greensestyring side 210
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14.1. Retningslinjegrupper

Retningslinjer oprettes i grupper for at gare det lettere at administrere
retningslinjerne. Hver mark har en standardgruppe, og operateren kan
straks begynde at oprette retningslinjer i denne gruppe.

Standardretningslinjegruppen far samme navn som marken. Dette
kan eendres via Lagerlistestyring, kategorien Retningslinjegrupper.
Veelg Lagerlistestyring, side 257. Hvis det er ngdvendigt, kan grupper
navngives, sa de relaterer til en raekke retningslinjer (f.eks. en gruppe
af retningslinjer, der skal anvendes af sdmaskinen og en anden gruppe
af linjer, der skal bruges af spraijter).

En gruppe kan indeholde retningslinjer for mere end éntype. Alle
retningslinjer inden for en gruppe er synlige pa kortet pa samme tid. En
gruppe kan indeholde maksimalt 20 retningslinjer.

For at oprette en ny retningslinjegruppe for den aktuelle mark skal du

veelge I"HSI for at fa vist vinduet Ny retningslinjegruppe.
Standardnavnet kan aendres.

For at skifte mellem retningslinjer skal du trykke pa retningslinjen pa

kortet og veelge \X for at aktivere linjen. Alternativt kan du skifte den

aktive linje ved hjselp af knappen Aktiver/deaktiver retningslinjer *—",
en AUX-N-inputenhed (se Opsaetning af hjeelpekontrol, side 90) eller
enVDC (se VDC-opseaetning, side 61).

En retningslinjegruppe kan slettes via Lagerlistestyring.
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14.2. Brug af retningslinjer for lige linjer

Denne indstilling opretter parallelle linjer for faring, hvor redskabets
bredde bruges til at indstille afstanden mellem retningslinjer.

Hvis arbejdet generelt foregér i lige linjer, skal AB-linjen indstilles teet
péa foragerlinjen. Dette gaor, at linjerne er jesvnt fordelt péa tveers af
arbejdsomradet.

1. Placer koretgjet.

2. Kaor til starten af skaret. Veelg Retningslinjemenu l S/ Opret

retningslinjer "= / Registrer AB-linje I
3. Dukanindstille et "B"-punkt ved at kere langs det enskede skar

og veelge Fuldfer AB-linje 0 :

Der vises en meddelelse, der giver mulighed for at aktivere den nye
retningslinje. Hvis du veelger ja, vises "B"-punktet, og parallelle
retningslinjer for styring vises pa skaesrmen.

& >
> K\
w W
= 13
& A
# it

S 16 0
SN 0o gl

- &0
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Du kan se alle retningslinjer hen over markenved at vaelge ¥ overst
| skeermbilledet og derefter veelge Linjenumre. (Dette kraever en
markkant, se Opsaetning af en ny kant, side 174.)

14.2.1. Indstilling af AB-linjer manuelt
Det er ogsa muligt at indstille AB-linjer med koordinater.

1. Veelg Retningslinjemenu l S/Opret retningslinje u /Manuel

AB-linje 0%

Skeermbilledet Manuel AB-linje vises.
9 ## H##

@ #haH

## H##

A

## ##

i #

J Annuller “

2. Indstil "A"-punkt pa én af felgende mader:

« Kor til den gnskede placering, og veelg 0
« Indtast koordinaterne (laengde/bredde) for "A"-punktet.
3. Indstil "B"-punkt pa én af felgende mader:

» Kar til den gnskede placering, og veelg o :
« Indtast koordinaterne (leengde/bredde) for "B"-punktet.
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« Indtast AB-linjens kareretning. Softwaren placerer automatisk
et "B"-punkt for at oprette en AB-linje af den gnskede retning i
forhold til "A"-punktet.

Bemeerk: Du kan slette en retningslinje ved at veelge = :
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14.3. Brug af identiske kurveretningslinjer

Nogle marker er ikke rektangulaere og har en kurvet eller formet kant.
For disse er identiske kurver den bedste lasning for retningslinjer.
Dette kan veere nyttigt til styring ved en markkant og til brug af denne
retningslinje til fremtidige anvendelser.

Med identiske kurver kan operataeren indstille en kurvet retningslinje,
0g systemet vil oprette steder lige langt fra retningslinjer hen over
marken, baseret pa en skérbredde.

1. Placer koretgjet.

2. Kaor til starten af skaret. Veelg Retningsliniemenu I S/ Opret

retningslinje + / Registrer identisk kurve S

3. Kor langs det kurvede skér. Der vises en sort streg bag keretojet
pé kortet for at indikere den kurve, der er ved at blive registreret.

Bemaerk: Hvis det er nadvendigt, kan registrering af retningslinjen
saettes pa pause.

4. For enden af det kurvede skar skal du veelge Fuldfer identisk kurve

O for atindikere afslutningen af kurveregistreringen.
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14.4. Brug af retningslinjer til styring efter mid-
terakse

Nogle marker bearbejdes bedst i en cirkuleer form. Denne indstilling
gor det muligt for operataren at oprette retningslinjer rundt om et
midteraksepunkt.

1. Placer koretgiet.

2. Veelg Retningslinjemenu I S/Opret retningslinje u / Registrer

drejepunkt Q

3. Ker rundt om markens midte. En bjaelke for
drejepunktngjagtighed vises for at angive status for oprettelsen
af retningslinjen.

Nar systemet registrerer buen, oprettes der cirkelformede
retningslinjer baseret pa bredden af redskabet. Husk at tage
koretojets og redskabets drejeradius i betragtning, nar den
forste bue kores.
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14.5. Brug af faringstilstand med Guidelock

Guidelock er en daekningsbaseret faringstilstand. Den genererer en
kurve baseret pa eksisterende daekning, uanset hvornar daekningen
blev lagt. Dette er praktisk, hvis du @nsker at styre rundt om en kontur,
men ikke ansker at oprette og gemme en kurve, eller hvis du gnsker at
fortsaette styring langs en daekning, som blev behandlet tidligere, og
som du ikke har gemt en kurve for. Denne retningslinjiemetode
omtales undertiden som "fri form".

1. Veelg indstillingen Guidelock ‘S | Vis styringer overst |
styringsskaermbilledet for at skifte til og fra Guidelock-tilstand. Det
sorte (eller hvide) ikon angiver, at Guidelock-tilstand er sldet fra, og

det farvede ikon ) ) angiver, at tilstanden er slaet til. Se Brug af
betjeningselementer til visning, side 131.

Der genereres en retningslinje, som falger den rute, kaoretgjet karer.
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14.6. Brug af graensestyring

Denne funktion genererer en retningslinje inden for greensen. Som
standard forskydes retningslinjen med en halv redskabsbredde fra
greensen. Denne bredde kan justeres ved hjeelp af skubbemenuen
(se Skubbemenu, side 241).

Bemeerk: Sarg for, at retningslinjen er tilstreekkeligt langt veek fra
greensen til at undga sammensted med hegn osv.

Nar keretojet beveeger sig ind mod midten af marken, oprettes der
yderligere retningslinjer. Retningslinjer fordeles én redskabsbredde
fra hinanden.

Hvis du vil bruge denne indstilling, skal der vaere oprettet en greense.
Se Opsaetning af en ny kant, side 174.

1. Serg for, at Graensestyring er aktiveret via opsaetningsmenuen

System /Funktioner X /Fering =21

2. Tryk og hold for at veelge kanten pé beraringsskaermen. Kanten
fremhaeves.

3. Veelg ikonet @' | POP OpP-Menuen.

Denne indstilling kan ogsa bruges til at styre rundt om graensen af
udeladelseszoner, hvis Udelukkelsesforager er indstillet til Ja (se
Redigering af en kant, side 179).
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14.7. Brug af projektlinjer

Bemeerk: Denne indstilling er ikke tilgaengelig, hvis Kontrolleret trafik
er aktiveret. Se Opsaetning af faring, side 52. Der kraeves enlicens.

Projektlinjer genererer ikke vejlinjer. Det er kun den rute, som hver
projektlinje felger, der kan bruges til fering eller autostyring.

Pa grund af GPS-afdrift kan det veere nedvendigt at justere positionen
af de linjer, der bruges i indstillingen Kontrolleret trafik. Se
Kompensation for GPS-afdrift, side 243.

Projektlinjer kan oprettes ved at generere Som kart-linjer fra
daekningen, der er registreret i den valgte opgave, eller ved at aendre
et eksisterende saet af Projektlinjer. Der findes to forskellige
fremgangsmader for eendring af eksisterende projektlinjer: Deling af
linjer og Tilfgjelse af forskydningslinjer.

14.7.1. Generering af Som kart-linjer

Ved generering af projektlinjer fra deekning oprettes en projektlinje
mellem de punkter, hvor deekningen startede og sluttede, der sa
folger den samme sti, som blev fulgt ved registrering af daekningen.

Folg disse trin for at generere som kart-linjer:

1. Veelg Retningslinjemenu I S/Opret retningslinjer u /Nye

sinr 5
projektlinjer og derefter Neeste.

2. Veelg Metode, veelg Generer som kart-linjer, bekrasft, og veelg
derefter Naeste.

3. Veelg den opgave, som har den daekning, der skal bruges til at
generere Som kart-linjer, og veelg Neeste.

4. Veelg Navn pa projektlinje for at indtaste et nyt navn til det nye sast
af projektlinjer, og veelg derefter Neeste.

5. Néar de nye linjer er blevet genereret, skal du bekrasfte igen for at
afslutte.
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Nar de nye projektlinjer er blevet genereret, indleeses de automatisk
og er Klar til brug.

14.7.2. Deling af eksisterende projektlinjer

Indstillingen Delelinjer bruges til at oprette et nyt seet af projektlinjer,
hvor hver linje i det valgte (oprindelige) seet af projektlinjer er delt i to
linjer.

De nye linjer placeres pa begge sider af den oprindelige linje og er

adskilt af en afstand, der indtastes af operataren. De originale linjer
tilfojes ikke til det nye saet af projektlinjer.

Bemeaerk: Ved anvendelse til sukkerrar kan denne funktion bruges til
at oprette linjer, der kan anvendes til enkeltradede mejeteerskere, fra
de projektlinjer, der blev brugt til styring af en toradet samaskine.

Folg disse trin for at oprette et nyt seet af projektlinjer ved at dele et
eksisterende seet af projektlinjer:

1. Veelg Retningslinjemenu l S/Opret retningslinjer + / Nye

otirer B
projektlinjer 0g derefter Neeste.

2. Veelg Metode, veelg Andr eksisterende projektlinjer, og
bekraeft, 0g veelg derefter Neeste.

3. Veelg Andringstype, veelg Delelinjer, bekraeft, og veelg derefter
Neeste.
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4. Veelg det eksisterende saet af projektlinjer, der skal bruges til at
generere det nye saet af delelinjer, og veelg Neeste.

5. Veelg Filnavn for at indtaste et navn til det nye saet af projektlinjer,
bekraeft, 0g veelg derefter Neeste.

6. Veelg Forskydning, og indtast forskydningen (afstanden mellem
hver af de oprindelige linjer og de tilsvarende nye delelinjer),
bekreeft, og veelg derefter Neeste.

“— 1 —»
b 3 3 3
- - » 4 -
10
- *
2

1 Delelinjer

2 Oprindelige linjer
Nar de nye projektlinjer er blevet genereret, indlaeses de automatisk
og er Klar til brug.

14.7.3. Tilfgj forskydningslinjer for eksisterende projektlinjer
| tilfeelde af indstillingen Forskydningslinjer, bliver hver linje i det
oprindelige seet af projektlinjer kopieret til det nye seaet, der fojes
forskydningslinjer til disse, saledes at en forskydningslinje placeres
centralt mellem hver af de eksisterende linjer.
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A
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Bemeerk: Ved anvendelse til sukkerrar kan denne funktion bruges til
at oprette linjer, der kan anvendes til styring af transport under hast,
fra de projektlinjer, der blev brugt til styring af en toradet sdmaskine.

For at oprette et nyt seet af projektlinjer ved at tilfaje
forskydningslinjer til et eksisterende saet af projektlinjer:

1. Veelg Retningslinjemenu l S/Opret retningslinjer & /Nye

tiior 5
projektlinjer og derefter Neeste.

2. Veelg Metode, veelg Rediger eksisterende projektlinjer, og
bekraeft, 0g veelg derefter Neeste.

3. Veelg £ndringstype, veelg Tilfgj forskydningslinjer, bekraeft, og
veelg derefter Neeste.

4. Veelg det eksisterende saet af projektlinjer, der skal bruges til at
generere det nye saet af forskydningslinjer, og veelg Neeste.

5. Veelg Filnavn for at indtaste et navn til det nye saet
forskydningsprojektlinjer, bekraeft, og veelg derefter Naeste.

6. Veelg Raeekkeafstand, og angiv den oprindeligt anvendte
reekkeafstand. Bekreaeft, og veelg Naeste for at begynde
genereringen af nye linjer.
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5 b b
-I >l > >
-+ 1
- 10 >
2

1 Forskydningslinje

2 Oprindelige linjer
Nar de nye projektlinjer er blevet genereret, indleeses de automatisk
og er klar til brug.

Bemaerk: Denne handling kan tage flere minutter at gennemfare for
starre marker (1000 linjer eller mere).
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14.8. Valg af en eksisterende ret-
ningslinjegruppe

Nar retningslinjer er oprettet inden for markerne, gemmes disse og
kan &bnes til fremtidige opgaver i marken.

1. FraRetningslinjemenu I S skal du veelge Retningslinjegruppe

a . Eksisterende retningslinjegrupper for den aktuelle mark
bliver vist pa en liste.

2. Veelg den pakraevede retningslinjegruppe, og bekraeft.
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14.9. Import af eksisterende retningslinjer

Retningslinjer kanimporteres via TAP eller via USB-drevet fra andre
konsoller eller fra shapefiler, eller de kan kopieres til den aktuelle

gruppe.
Bemeerk: For at importere en retningslinjegruppe fra en anden konsol
skal du bruge lagerlistestyringen (se side 257).

14.9.1. Import af retningslinjer fra USB-drevet

Denne funktion kan bruges til at importere en eller flere retningslinjer
eller shapefiler til den aktuelt aktive gruppe.

Bemeerk: Retningslinjer, der eksporteres fra en Horizon-konsol, der er
aeldre end version 5, skal gemmes under den fulde
Kunde/Géard/Mark-struktur for at blive importeret korrekt.

1. Serg for at USB-drevet, der indeholder de pakraevede
retningslinjer, indsaettes i konsollen.

2. | Retningslinjemenu Is skal du veelge Importér eksisterende

| )
retningslinje E Guiden til indszetning af eksisterende
retningslinje vises.

3. Veelg Naeste, og veelg derefter Importér retningslinje i
rullemenuen.

4. Serg for at USB-ikonet ‘ er valgt nederst i skeermbilledet.

5. Gatil det sted pa USB-drevet, der indeholder retningslinjerne eller
shape-filen.

6. Markér den anskede fil, og veelg Naeste. Retningslinjerne
importeres til den aktuelle gruppe og knyttes til den aktuelle mark.
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14.9.2. Import af retningslinjer fra TAP-drevet
1. Sergfor, at konsollen er forbundet til TAP.

2. | Retningslinjemenuen I Sskal du veelge Importér eksisterende

»
retningslinje E Guiden til Eksisterende retningslinjer vises.
3. Veelg Neeste, og veelg derefter Importretningslinje i rullemenuen.

4. Veaelg TAP-ikonet ¥ nederst pa skeermen.

5. Naviger til og markér de nadvendige filer, og veelg Neeste.
Retningslinjerne importeres til den aktuelle gruppe og knyttes il
den aktuelle mark.

14.9.3. Kopier retningslinjer

Ved opgradering fra Horizon 4.04 eller eeldre til Horizon 5.0
importeres hver retningslinje som en separat gruppe, der indeholder
enlinje. Hvis det onskes, kan linjerne kombineres i en enkelt gruppe
ved at veelge enlinje og kopiere de andre linjer til denne gruppe.

Funktionen kopier retningslinjer er praktisk, nar en gruppe, der
maske kun indeholder en enkelt linje, skal kombineres med en
gruppe med flere linjer.

1. | Retningslinjemenuen I Sskal du veelge Importér eksisterende

L
retningslinje E Guiden til Eksisterende retningslinjer vises.

2. Veelg Neeste, og veelg Kopier eksisterende retningslinje i
rullemenuen.

3. Veelg den mark, der indeholder den nadvendige
retningslinjegruppe, veelg den agnskede gruppe, og veelg
derefter Neeste.
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Retningslinjerne indsaettes i den aktuelle gruppe og knyttes til den
aktuelle mark.

219



14.10. Opseetning af karespor

14.10. Opseaetning af karespor

Horizon-softwaren kan vise en visualisering af karesporene, nar du
bruger AB-linjer eller identiske kurveretningslinjer. Kerespor viser en
indikation af, hvilke steder hjulene fra andet landbrugsudstyr vil kere,
som ikke skal tilss.

Bemeaerk: Karespor er kun en visuel indikator; de styrer ikke
redskabets funktion.

Der skal opseettes en greense forud for opsaetning af karespor, se
Opseetning af en ny kant, side 174.

Der skal ogsa veere en aktiv retningslinje, se Retningslinjemenu, side
201. Denvises med radt.

1. Sergfor, at Karespor er aktiveret via opsastningsmenuen

- / Funktioner -~ % /Faring =21

System

2. Veelg Retningslinjemenu I S / Konfigurer karespor // l :

AFSTAND
30.0m

SPORVIDDE
0.0m

FORSTE SKAR
0

FORSKYDNING
0.00 m

@ Annuller -

« Afstand: Afstanden mellem midten af karesporspassagerne.
Dette vil normalt veere bredden pa sprajten.

« Sporvidde: Afstanden mellem ydersiderne af hjulene pa de
karetgjer, der skal styre i henhold til keresporene.
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« Farste skar: Det skar, hvor saningen indledes. Herfra beregnes
kanten af marken og vises som en lysebla linje. Som standard
vises denne linje en halv redskabsbredde veek fra det forste skar.
Dette kan eendres ved at tilfgje en yderligere forskydning
(nedenfor).

« Forskydning: Dette er en ekstra forskydning, der skal anvendes.
For eksempel hvis du ikke skal tilsa en fuld passage pé forste
gennemkoarsel.

« Automatisk konfiguration @ : Veelger det forste skar baseret pa
den aktuelle position og indstiller forskydningen til O. Indstiller
kanten af marken til halvdelen af den aktuelle redskabsbredde fra
den aktuelt aktive retningslinje. For et 6 m redskab vil dette veere 3
m fra den aktive retningslinje. Systemet registrerer automatisk,
hvilken side af redskabet markgraensen befinder sig pa, og
indstiller den lysebla kantlinje i overensstemmelse hermed. Farste
skar og Forskydning kan justeres manuelt.

Hvis f.eks. karesporets afstand bestar af flere dele for det aktuelle
redskab (6 m samaskine og 18 m karespor), og den farste vejlinje er
ved kanten af marken, skal konfigurationen vaere Farste skér pa 0 og
Forskydning pa O.
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& € X a Q
> [ Konfgurer korespor
AFSTAND
2,
SPORVIDDE
- 0.0m
= —
(]
= /?/ FORSTE SKAR
= o
= / //
/ FORSKYDNING
u g =
= o
@ Annuller “
Lad
m o 1202 9, 16 0 0 >0 < 11]]e
o =AU 4

Karesporene vises med lilla, og der vises en alarm for at informere
brugeren om, at karetgjet befinder sig pa en keresporspassage.

Alarmen for keresporspassage vises, hvis karetajet karer over et
karespor.

Karesporene kan vises/skjules via en funktioni kortlagene WV Se
Veelg synlige kortlag, side 132.

Konfiguration af karespor opretter en ny gruppe for
karesporsretningslinjie med '_Karespor' fgjet til navnet pa det
aktuelle faringsmeanster. Disse karespor kan eksporteres via
Lagerlistestyringen (findes under kategorien Retningslinjegruppe) il
brug pa andre keretojer. Veelg Lagerlistestyring, side 257. Bemaerk:
Importerede karespor kan ikke omkonfigureres.
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14.11. Konfigurer foragervendinger

Denne indstilling giver mulighed for autostyring af foragervendinger,
nar du bruger AB-linjer eller identiske kurveretningslinjer. Et udvalg af
manstre er tilgaengeligt for at yde deekning. Der skal kabes en licens
for at aktivere denne funktion.

Autostyring skal veere aktiveret for at udfere foragervendinger
automatisk. Se Autostyring, side 231.

Bemeerk: Hvis du vil bruge denne indstilling, skal der veere oprettet en
greense (se Opsaetning af en ny kant, side 174), og der skal veere
konfigureret enforager (se Opseetning af en forager, side 181).

1. Serg for, at Foragervendinger er aktiveret via opsaetningsmenuen

J ]
System / Funktioner -~ % /Faring .20

2. Veelg menuen Retningslinjer l S/ Konfigurer foragervendinger

0

Konfigurer foragervendinger
VENDERADIUS
5.00 m

PLACERING AF VENDELINJE

(C: il 15.00 m

MONSTER
Skiftende, 0 overspringninger

Bemeerk: Indstillingerne, som angives pa dette skaermbillede,
gemmes pr. redskab.

Tip: Nar skaermen Konfigurer foragervendinger vises, vises der en
lysebla linje inden for greensen for at vise, hvor foragervendingerne vil
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blive udfert. Ker koretojet til et sted tast pé forageren, sa du kan se
vendingens form og position, nar du justerer indstillingerne.

14.11.1. Venderadius

« Venderadius: Venderadiussen, som det kombinerede karetaj og
redskab kan udfere pa sikker vis.

& ADVARSEL.: Venderadiussen skal veere sat hgijt nok til, at
-2 keretgjet og redskabet kan dreje uden at skride ud.

Tip: Start med venderadiussen indstillet til halvdelen af redskabets
bredde, hvilket giver dig en jeevn kurve fra den ene linje til den naeste

(medmindre du springer raskker over). Nar du har veennet diig til den
méade, hvorpa vendingen udferes, kan du prave at justere
venderadiussen med henblik pé at optimere vendingen til dine
behov. En mindre venderadius vil medfere, at keretojet drejer for
enden for at felge graensen over en kortere afstand, for det drejer
tilbage pa den naeste linje. En venderadius, som er starre end
halvdelen af redskabsbredden, vil resultere i en naglehulsformet
vending.

Enlille venderadius giver en rektangelformet vending med
afrundede hjorner.
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En venderadius pa halvdelen af redskabsbredden giver en jesvn, rund
vending.

Konfigurer foragervendinger
—) VENDERADIUS
“7 1500m

PLACERING AF VENDELINJE

h (C: I 15.00 m l

MBNSTER
skiftende, 0 overspringninger

Armaller _

En sterre venderadius giver en naglehulsformet kurve.

Konfigurer foragervendinger
—) VENDERADIUS
~7 2300m

PLACERING AF VENDELINJE

P —
/ \ (C: H 15.00 m l

i MBNSTER
/ skiftende, 0 overspringninger

Armaller _

Bemaerk: For at sikre, at redskabet er korrekt pa linjen, nar du forlader
forageren (kerer tilbage pa marken), kan formen pa kurven veere af en
sadan art, at keretgjet forst bevasger sig vaek fra den nasste linje, eller
tilkerslen til den naeste linje kan fa koretgjet til at dreje forbi linjen. Dette
er helt bevidst og hjeelper med at sikre, at redskabet kommer ind
korrekt uden at efterlade mellemrum. Se felgende billede.
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Konfigurer foragervendinger

(") VENDERADIUS
\"7 17.00m

PLACERING AF VENDELINJE
e

.r/ \\
|f \ = 15.00m
\

M@NSTER
Skiftende, 0 overspringninger

14.11.2. Placering af vendelinje

« Placering af vendelinje: Flytter det sted, hvor vendinger udferes,
mellem forager og graense. (Placeringen angives med den
lysebla linje.) Pa venstre side af skydeknappen er grasnsen, og

pa hajre side er Foragerbredden (se Opsaetning af en forager,
side 181).

« " :Afstandfra graensen, hvor vendingen vil blive udfert for at
forhindre, at redskabet rammer hegnet under drejninger.
Margenen méales fra midten af keretgjet til graensen. Dette felt
viser skydeknappositionen Placering af vendelinje eller kan
bruges til at angive en bestemt afstand.

Bemeerk: Hvis der er angivet en midterlinjeforskydning for
redskabets geometri, kan dette flytte positionen, hvorfra

margenen males. Se Opsaetning af redskabsgeometri, side
115.

. : Jger greensemargenen med halvdelen af
redskabsbredden. Dette tal laegges til tallet, som vises i det
foregdende felt.

Tip: Start med drejeplaceringen indstillet til redskabsbredden for at
sikre tilstraekkelig frigang fra graensen. Nar du har veennet dig til,

hvordan drejningen udferes, kan du reducere drejeplaceringen til at
vaere testtere pa graensen for at passe til dine behov.
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14.11.3. Monster
« Manster: Abner monsterskaermbilledet:

SPRING RAKKER OVER A=
0 I

FREMADSKRIDEN FOR
O = c
Stigende

- Vaelg menster

I
| | ‘ skiftende
I

m Udfyldning
m Udfyldning i enkelt retning

Dette skaermbillede bruges til at definere mansteret, der vil blive
anvendt af keretgjet til at kare gennem marken.

« Spring reekker over: Spring en eller flere raekker over ved hver
vending.

« Fremadskriden for skar: Karslen skrider frem gennem stigende
eller faldende skartal, som vises pa retningslinjerne. Du kan se alle
retningslinjenumre pa tvaers af marken (hvis du bruger AB-linjer)

ved atveelge W overstiskaermbilledet og vaelge Linjenumre.
14.11.4. Vaelg manster

Skiftende

Karetgjet karer op ad énreekke og ned ad den naeste. Spring reekker
over kan bruges, hvis redskabet er for stort til at foretage vendingen til
dentilstedende reekke.
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Ingen raekker springes over
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En raekke springes over
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Udfyldning

Koretojet springer én reekke over og vender derefter tilbage for at
udfylde den udeladte reekke. Flere end det angivne antal raskker kan
blive sprunget over for at gennemfare monsteret.

En reekke springes over
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To raekker springes over
0 1 2 3 4 5 6 7 8 ;"‘IO 11 12 13 14 15 16_1?_18 19 20 21

Udfyldning i enkelt retning

Keretgjet drejer kuni samme retning (venstre eller hgjre) for enden af
hver reekke. Flere end det angivne antal reekker kan blive sprunget
over for at gennemfare mensteret.

En raskke springes over

_____________________

I

o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Tre raekker springes over

== s -..,,n.—--\.,,-. bt
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0 1 2 3 4 5 6 7 B8 9 10 11 12 13 14

14.11.5. Foragervendingsalarm
Nar karetojet naermer sig forageren, vises der en alarm. Denne alarm
giver mulighed for at redigere eller annullere vendingen.
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Konfigurer foragervendingsalarm

1. | opseetningsmenuen skal du veelge System / Alarmer {P

/ Generelt / Foragervendinger for at konfigurere alarmen
for foragervending.

Generel alarmopsaetning Luk

Alarmnavn & ALARMTILSTAND

v Foragervendinger % e

v Styring kan ikke aktiveres T ?::-LA:D TIL FORAGER

v Konflikt i GPS-modtagerfirmware e

v GPS-modtagers redningstilstand aktiveret @ Indledningsvis synlig

v UT hej prioritet

Afstand til forager: Afstanden til forageren, hvor alarmen vises.

« Vendemuligheder: Indstiller, om indstillingerne til redigering af
foragervendinger vises péa forageralarmen som standard.

Rediger foragervendinger via alarm

! Foragervending naermes A Skjul detaljer A
G\ - Spring raekker over - Afvis
. J / 0 ! vending
xX
'\ 74 m for at vende

Alarmskeermbilledet kan bruges til at eendre retning af vendingen,
agendre antallet af reekker, der skal springes over, eller afvise
vendingen. Ved tryk pé alarmen accepteres foragervendingen.

Bemeerk: Denne alarm kan vises manuelt ved hjeelp af knappen @
overst pa feringsskasrmbilledet, hvis det er nedvendigt. Den viste

knap skifter mellem intet sving ® venstresving @ 0g hgjresving

@ for at vise neeste handling.
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| styringsvalgmenuen kan operataren indstille muligheder for
autostyring. Hvis denne funktion skal bruges, skal den veere
aktiveret. Hvis den ikke er blevet aktiveret, sa se Opsastning af
foring, side 52 til aktivering af autostyring.

For at kalibrere styringen henvises til Styringskalibreringer, side 151,

15.1. Autostyringsstatus

Autostyringsstatus giver fareren mulighed for at fa vist status for de
nadvendige betingelser for autostyring. Redt viser, at betingelserne
ikke bliver opfyldt, og at styring dermed ikke er Kklar.

1. Dukan se status for autostyring ved at veelge Styringsvalgmenu

I
\f / Autostyringsstatus @ :
Skeermbilledet for styringsstatus vises.

+/ Modtagerhardware

+ Differentialekorrektion

+ Positionsnejagtighed

+  Styringskontroller
(PVED)

X Keretejsgeometri

X Keretajsprofil

+" Styring kalibreret

+/ Sperring

" Vejlinje tilgzngelig

+ Vejlinje synkroniseret

+" Forbudt handling

+/ Operater tilstedevaerelse

+ Rat

+ Hastighed

v Tvarsporsfejl

+  Retningsfejl

i -

Grgn angiver, at elementet er klar.

Rad angiver, at elementet ikke er Klar.

Du kan fa vist styringsalarmer ved at veelge
styringsalarmknappen nederst til venstre pa skasrmen.
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2. Veelg m for at vende tilbage til hovedskeermbilledet og

udfare de n@gdvendige handlinger (arbejd ned gennem de viste
punkter fra toppen til bunden af skeermbilledet).

15.1.1. Fejlfinding af autostyring

Fejlvisning

©

v/ Modtagerhardware

+ Differentialekorrektion

+ Positionsnajagtighed

v styringskontroller
(PVED)

X Keretejsgeometri

X Keretejsprofil

+ Styring kalibreret

' Sparring

v Vejlinje tilgzngelig

v Vejlinje synkroniseret

+ Forbudt handling

+ Operater tilstedeveerelse

+ Rat

+/ Hastighed

v Tvarsporsfejl

+ Retningsfejl

D “

Handlinger

Autostyring Aktiver viser radt.
Autostyring aktiveres ikke.

Veelg Autostyring Aktiver for at abne
styrestatuspanelet.

Rodt pa panelet angiver, at
elementet ikke fungerer korrekt.

Modtagerhardware
vises med rodt

Er modtageren tilsluttet korrekt,
monteret forsvarligt og teendt?

Differentialekorrektion
vises med rodt

Bekreeft, at opsaetning i konsollen
passer til korrektionskildens krav.
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Handlinger

Positionsngjagtighed
vises med rodt

Vent, til der opstar konvergens.

Hvilken farve er satellitikonet pa
instrumentbraettet”? Hvor mange
satellitter vises der ved siden af
ikonet? Du skal bruge mindst fire
tilgeengelige satellitter.

Er korrektionskilden korrekt? Hvis
ikke, skal du veelge den korrekte
kilde.

Er du pa en dben plads veek fra
hejspaendingsledninger? Kaor til en
aben plads, og vent pa konvergens.
Hvis du har abonnement, skal du
bekraefte det aktuelle abonnement.

Bekreeft, at det er den korrekte
frekvens, der er indstillet.

63

Styringscontroller
vises med radt

Bekreeft, at controlleren er tilsluttet
0g teendt.

Kontroller, at den korrekte
styringscontroller er blevet valgt
under opsaetning.

Hvis du bruger AES, sa sluk og teend

for AES, og drej derefter rattet en ¥4
omgang for at aktivere styring.

106

Karetajsgeometri
vises med rodt

Ga tilbage til indstilling af
koretgjsgeometrien, og genindstil
dimensionerne korrekt, eller veelg
karetgjsprofilen igen.

104
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Fejlvisning Handlinger Side

Karetojsprofilen vises | Gennemga, hvilket karetej der er 101-

med radt blevet valgt, og gennemga 104
geometrien.

Styring kalibreret Bekreeft, at der er udfert 152-

vises med rodt kalibreringer pa dette koretoj. Kertil | 155

en aben plads veaek fra
hajspaendingsledninger og
forhindringer, genstart og gentag
kalibreringer.

Spaerring

Styringssystemet er blevet sat i
transporttilstand (f.eks. ved karsel pa
motorvej), saledes at styringen ikke
kan aktiveres utilsigtet.

Denne fejl kan ogsa blive udlast, hvis
der er enfejl i hjulvinkelsensoren,
eller styringscontrolleren har
rapporteret en fejl med denne
meddelelse.

Vejlinje tilgaengelig
vises med rgdt

Kor testtere pa vejlinjen
(retningslinje).

Bekreeft, at retningslinjen er blevet
oprettet og valgt.

204-
208

Vejlinje synkroniseret

Vejlinje (retningslinje) er ikke indlaest
korrekt. Bekraeft forbindelse med
modtageren og vejlinjen. Bemeerk,
at det kan tage tid at uploade vejlinjen
til modtageren, isaer for store kurver.
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Fejlvisning Handlinger

Forbudt handling Styring kan ikke aktiveres, mens
bestemte handlinger udfares. For
eksempel: kalibrering af styring,
aendring af GPS-indstillinger,

eksport af en opgave.
Operator Styringssystemet frakobles, hvis
tilstedeveerelse foreren forlader forersaedet.
Rat Slip rattet, og prav igen.

Hastighed vises med | Juster hastighed til mellem 1 og 25
rodt km/t (0,7-15 mph). Den ngdvendige
hastighed kan variere med koretgjet.

Tveersporsfejl vises | Kar teettere pa retningslinjen for
med redt aktivering af autostyring.

Retningsfejl vises med| Kontroller vinklen, eller reducer den
rodt hastighed, som bilen neermer sig
retningslinjen med.
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15.2. Tuning af autostyring

Det er vigtigt at justere autostyringen, sa den passer til forholdene,
jobtypen og keretojs-/redskabstypen.

I
1. Veelg Styringsvalgmenu \’ / Justeringsparametre for
I

autostyring \’ :
1 o3 =
i I 50%
2 - .
s il 50%
i
- YT
‘8 i 30°
4

%\ il 5

1 Onlineaggressivitet angiver, hvor aggressivt styringen vil forsgge
at felge retningslinjen. Indstil for at tilpasse den praecision, der er
nadvendig for opgaven.

2 Tilkarselsaggressivitet angiver, hvor aggressivt styringen vil kare
mod linjen. Hvis den er for hgj, kan keretgjet dreje skarpt. Indstil
med opgavens ngjagtighed og sikkerhed for brugere af udstyret
for gje.
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3 Maks. styrevinkel begraenser vinklens drejning, sa den forbliver
inden for karetgjets fysiske drejevinkel. Indstil til sikre niveauer
for keretojet og eventuelle redskaber, der bugseres.

4 Udjaevningsradius for kurvevejlinjer angiver, hvor teet eller lost
autostyring vil overholde buede vejlinjer. Indstil til et passende
niveau. Lavere vaerdier vil folge de buede vejlinjer naermere.

AES

Bemaerk, at hvis AES veelges pa opsaetningsskaermbilledet (Keretaj /
Styring / CONTROLLER), tilfgjes der tre nye funktioner til dette
skeermbillede:

« AES felsomhedsjustering: Justerer styringens falsomhed, nar
retningslinjer falges.

« AES dadbéandsjustering: Justerer maengden af bevaegelse, AES
skal udfare, for hjulene reagerer.

« AES deaktiveringsgraense: Justerer den nedvendige kraft til
udlgsning af rattet.
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15.3. Aktivering af autostyring

For at anvende autostyring skal operateren have gjort felgende:

« Fastlagt retningslinjer (side 201)
« Aktiveret autostyring pa konsollen (side 52)
« Kalibreret styringen (side 151)
« Bekreeftet, at alle styringsstatuselementer er grenne (side 231)
« Indstillet justering af autostyring, s& den passer til processen og
koretgjstypen (side 2306)
« Placeret koretojet pa det onskede startpunkt.
1. Zoom og panorer pa skaermen, indtil karetgjet er i midten af

skeaermen og i bekvem starrelse til visning (hvis panorering er
aktiveret, se Opseetning af kortvalg, side 38).

Bemeerk: Hvis der anvendes en ekstern aktiveringskontakt til
autostyring, skal denne aktiveres under opsaetning af karetgijet.
Se Opsaetning af styringscontrolleren, side 106. Hvis AES
anvendes, skal AES teendes, og rattet skal drejes en kvart
omgang for at aktivere autostyring.

2. Bekreeft, at Aktivering af autostyring viser hvid. Dette betyder, at
den er klar til brug.

Autostyring er klar til brug. Veelg Aktivering af autostyring for at
starte.

Autostyring er aktiveret og aktiv. Veelg Aktivering af
autostyring for at skifte tilbage til manuel kontrol. Bemeerk, at
knappen kan blinke blat kortvarigt, for den bliver gron.

Autostyring kan ikke aktiveres. Veelg Aktivering af autostyring,
vend tilbage til styringsvalgmenuen for at se Styringsstatus for
mulige arsager.
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Autostyring blinker i tilstanden "udskudt aktivering”.

Hvis autostyring viser radt, 0og den eneste betingelse, der viser
rodt i Styringsstatus, er let lgst (f.eks. hastighed), kan operataren
veelge Aktivering af autostyring to gange (dobbeltklik), og der
blinker gult som tegn p4, at autostyring aktiveres, hvis
betingelserne opfyldes inden for 15 sekunder. Hvis
betingelserne ikke bliver opfyldt, vender den tilbage til rad.

Korriger eventuelle problemer vist med radt i statuspanelet for
styringen (arbejd ned gennem de viste punkter fra toppen il
bunden af skeermbilledet). Nar Aktivering af autostyring er hvid, er
autostyring klar til aktivering.

For flere oplysninger om styringsstatusfejl skal du se Fejlfinding af
autostyring, side 232.

Kar langsomt for at ramme en retningslinje, der vender i den
onskede retning.

. Veelg Aktivering af autostyring. Den lyser gront. Keretgjet styrer il

naermeste retningslinje.

Hvis det styrer for aggressivt mod linjen, skal du stoppe,
deaktivere autostyring og genindstille justeringsparametrene for
autostyring i styringsvalgmenuen.
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15.4. Frakobling af autostyring

Autostyring deaktiveres automatisk, nar de nadvendige betingelser
(vist pa skeermbilledet styringsstatus) ikke leengere er opfyldt.

Sadan deaktiveres autostyring manuelt:

240

« Drejrattet nogle fa grader ELLER

« Veelg knappen Aktivering af autostyring pa konsollen for at
deaktivere ELLER

« Hvis der anvendes en ekstern styringskontakt, skal den
deaktiveres vha. kontakten.

& ADVARSEL: Far duforlader keretgjet, skal du deaktivere
— autostyring, slukke teendingen og fierne naglen.

Bemeerk: Der fremkommer en visuel alarm og en lydalarm, nar
autostyring aktiveres eller deaktiveres. Lydstyrken kan justeres. Se

Opseetning af alarmer, side 74.
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Skubbemenuen giver mulighed for mindre justeringer af de
retningslinjer, som er indstillet. Dette er nyttigt til en lille justering af
retningslinjerne i forbindelse med skiftende vilkar, eller nar du vender
tilbage til en mark nasste saeson. Retningslinjer kan skubbes pa
forskellige mader.

Skubbefunktionen kan anvendes til AB-linjer, retningslinjer til styring
efter midterakse og identiske kurver.

16.1. Brug af skubbeindstillinger

w

1. Veelg Skubbemenu I , / Abn skub-valg I

2. Dukanindstille, hvor meget et skub skal flytte enlinje, ved at
veelge SKUBBEFORSKYDNING.

Skub-valg

! SKUB-FORSKYDNING
1 o0.100m

|1}] TOTALESKuUB
0.000 m

. Annulle
r wr d r

3. Indtast den gnskede SKUBBEFORSKYDNING.

4. Brug Skub til venstre " I eller Skub til hgjre I “ pa
skeermbilledet Skub-valg eller pa skubbemenuen for at skubbe
linjerne.

5. TOTALE SKUB beregner den samlede skubbede afstand. Du
kan indstille en samlet skubbeforskydning eller nulstille til O.
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Brug af skubbeindstillinger

6. Veelg Gem skubbet retningslinjegruppe = foratgemme de
nye retningslinjepositioner.

Bemeerk: Hvis en retningslinje er blevet skubbet og gemt, vises en
advarsel, nar konsollen genstartes.

Skub til keretgjets position
Sadan tilpasses retningslinjerne til keretojets aktuelle position:

-,
1. Veelg Skub retningslinje til keretgjets position I -L

Bemeerk: Nar en kurve eller drejning skubbes, eendres storrelsen pa
kurven (eller radius af drejningen).
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16.2. Kompensation for GPS-afdrift

GPS-afdrift kan opsta over tid (nar der anvendes korrektionskilder
med lav ngjagtighed). Nar operateren vender tilbage til en mark, kan
der veere enlille zendring i den rapporterede karetgjsposition med
hensyn til faste genstande sasom markkanter eller retningslinjer. Det
skyldes primaert eendringer i satellitkonstellationsmanstre.

Andre faktorer sdsom manglende adgang til himlen (drift i neerheden
af traser eller andre hindringer) og fejl i satellitdataene kan ogsa
resultere i afdrift.

Bemeerk: Det er ogsa muligt at flytte keretojspositionen til et valgt
flagpunkt, se Arbejde med flagpunkter, side 172.

Sadan kompenseres for GPS-afdrift:

A S P
1. Veelg Skubbemenu I / Kompensation for GPS-afdrift

Indstillinger for GPS-bevaegelser

-, OQGNING AF GPS-BEVAGELSER
"%, 0.100m

Ll

% NORD

=_ 0.000m

L&y OST
R 0.000m

x s

W 2

J Annuller

- .-
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Kompensationsvaerdien kan veelges ved at:

Angive en positiv eller negativ veerdi i feltet NORD og/eller @ST og
bekreefte.

Eller

Indtaste den onskede veerdii feltet @GNING AF GPS-AFDRIFT og
derefter veelge den gnskede retningsknap, indtil den gnskede
kompensation er opnéet.

2. Veelg Nulstil GPS-afdrift = for at fierne den valgte
kompensation for GPS-afdrift.

16.2.1. Korrekt kompensation for GPS-afdrift

Ved korrektion af GPS-afdrift forskydes koretojet pa kortet i forhold
til de andre genstande pé kortet (f.eks. en markkant, retningslinjer,
flagpunkter og eventuel tidligere deekning). Den nemmeste made at

A

se dette pa kortet er ved at skifte til Nord op-visning = 0g
panorere pa kortet, sa keretojet kan ses ved siden af vinduet
Indstillinger for GPS-beveegelser.

Sadan kompenseres der korrekt for GPS-afdrift:

1. Kor koretgjet til et kendt sted pd marken (f.eks. ved siden af en
lage, hjornet af marken eller i det foregéende éars hjulspor).

2. Brug vinduet Indstillinger for GPS-bevaegelser til at placere
koretojet pa kortet i forhold til disse faste landmaerker.

For at gare dette mere praecist og hurtigt kan du saette et flagpunkt
pa et markeret sted pa marken. Hver gang du vender tilbage til
marken, skal du placere keretojet pa det markerede sted, finde
flagpunktet pé kortet og veelge det. Dette dbner et vindue med

.l
indstillingen "Korrektion af GPS-bevaegelser” . Hvis du veelger

denne indstilling, flyttes karetgjet til flagpunktets placering.
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Den anvendte kompensation for GPS-afdrift huskes, nar konsollen
genstartes. Denne kompensation er dog muligvis ikke leengere
n@jagtig, hvis forholdene har aendret sig. Der vises en alarm, kort tid
efter systemet starter, som informerer fareren om, at kompensation
for GPS-afdrift er aktiveret. Fareren skal i sa fald afgere, om han/hun
onsker at fortsaette med denne kompensationsfaktor, nulstille den
eller udfere proceduren til kompensation for GPS-afdrift igen for at fa
et mere ngjagtigt resultat i denne session.

@ Information ¥ Trzk ned for at se detaljer ¥

N

16.2.2. Korrektionskilder med hgj ngjagtighed

Kompensation for GPS-afdrift ber ikke vaere n@dvendig, nar der
anvendes korrektionskilder med sterre ngjagtighed (f.eks. RTK). Hvis
der anvendes en kilde med hgj ngjagtighed, skal kompensationen for
GPS-afdrift nulstilles i vinduet Indstillinger for GPS-bevaegelser.
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Dette afsnit beskriver brugen af funktioner, der kan veere aktiveret
pa opsaetningsskaermbilledet: System / Funktioner.

De aktiverede funktioner i dette afsnit vises pa navigationsbjaelken.

17.1. Brug af autosektionskontrol

Autosektionskontrol er tilgeengelig, nar et redskab og en ECU er
blevet sat op, og autosektionskontrol er aktiveret i System /
Funktioner / Redskab.

ano

1. Veelg Autosektionskontrol ™. Minivisningen
Autosektionskontrol vises.

< Autosektionskontrol

7
,/ LOFTEARMSSTYRING

k. KANTGRANSE
. Ubegraenset
<1717}
s%H Asc «©

« Kantgraense: Dette indstiller den type kantgraense, som vil sla
daekning fra ved brug af autosektionskontrol:

o Markkant og Forager defineres ved hjeelp af Markmenuen. Se
Opseetning af en ny kant, side 174 og Opsaetning af en
forager, side 181 for yderligere oplysninger.

« ASC teendt/slukket: Sla autosektionskontrol til/fra pa alle
bomme.
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17.1.1. Bomstyring
Enkelt bom

Autosektionskontrol

Styretilstand

s
2 i 50

Overlapning, nar der keres ind pa daekket
omrade

_ Hit 0.0 m

Overlapning, nar daekket omrade forlades

. i 0.0 m

« Styretilstand: Benyt skyderen eller det numeriske tastatur til at
foretage indstillinger for at undga overlapninger (0) eller
mellemrum (100). Hvis Undga overlapning veelges, kan der
vaere visse steder, hvor produktet ikke spredes. Hvis Undga
mellemrum veelges, kan der forekomme en vis overlapning af
spredning neer kanterne. Standardindstillingen (50) er et
kompromis.

« Overlap ved indgang/udgang i deekket omrade: Bestemmer,
hvor meget overlap der opnas, nar du kommer ind i eller forlader
et omrade, der allerede har daskning.

Flere bomme
Hvis redskabet har flere bommme, kan styretilstanden og indstillinger
for overlap af daekket omréade justeres separat for hver bom.

Veelg den gnskede bom i bunden af skeermbilledet, for du foretager
justering af indstillinger.
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Autosektionskontrol

<] Boom 1 >

Styretilstand

7
2 Hiit 50

Overlapning, nar der keres ind pa deekket
omrade

n i 0.0 m

Overlapning, nar daekket omrade forlades

. i 0.0 m

m Tilsidesaettelse af bom (:)

Tilsidesaettelse af bom slukker sektionskontrol for denne bom.
Veelg den anskede bom, og tryk pa Tilsidesaettelse af bom. Mindst én
bom skal veere slaet til. Brug ASC til/fra pa minivisningen for at
frakoble alle bomme.

9
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17.2. Brug af universalterminal (ISOBUS)

Denne funktion giver operateren mulighed for at kommunikere med
en ISOBUS-ECU.

Universalterminalen minder om en webbrowser. Den har ingen
kontekst om, hvad der karer pa den. Brugergreenseflader indlaeses
fra de tilsluttede klienter.

Der er ingen praktisk graense for, hvor mange redskaber eller
klienter, der kan kare pa universalterminalen. Funktionaliteten er
begraenset til redskabs- og controllerdesign.

Universalterminalen aktiveres via System / Funktioner / Konsol.

1. Veelg Universalterminal pa navigationsbjeelken for at bne
minivisningen.

W 6 o il -
Sl Ao 0.9 ’com" 0,00 °

Bemaerk: Det ikon, der vises for universalterminalen, varierer
afhaengigt af det tilknyttede ISOBUS-kompatible udstyr.

2. Dukan abne universalterminaleni fuldskesrmsvisning ved at
maksimere minivisningen.
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W i m ! & ¢

] ] J' . ‘, ! ,’_' ¥ ESC oK
@ b
m
% w0 o Ml
:/rj : ‘f ..... .c;r's “Q.O ’ O 9 ' 0.00 °

Skeermbilleder vil variere i forhold til ISOBUS-udstyret.

. Abner vinduet Aux-N-tildeling (se Opsastning af hjeelpekontrol,
77 side 90).

L_ _
EDe
¢ ]

’s Skifter til det foregdende input eller den foregaende knap.
Y Gar til neeste input eller naeste knap.

oy Bladrer gennem de tilknyttede UT-arbejdssaet.

s« Garud af redigering eller godkender en eventuel UT-alarm.

ok Aktiverer det markerede input eller den markerede knap.
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17.3. Brug af vejrstation

Vejrstationsporten er tilgeengelig under System / Funktioner /
Konsol. CAN-porten, hvor vejrstationen er tilsluttet, skal veelges for
brug.

Der skal kabes en licens for at aktivere denne funktion.

Denne indstilling understatter AirMar 150WX-vejrstationen.

Udvendig temperatur

Relativ luftfugtighed

Nar den er tilsluttet, kan bade en minivisning og instrumentbrasttet
vise temperatur, relativ luftfugtighed, vindhastighed, vindretning og
DeltaT.

Delta T er ved at blive en af standardindikatorerne for acceptable
sprojteforhold. Det er betegnende for fordampningshastighed og
drébelevetid. Delta T beregnes ved at fratraekke vadtemperaturen
fra tortemperaturen.

Bemeerk: Vejrstationsdata udfylder automatisk opgaveoplysninger.
Se Visning af opgaveoplysninger, side 142,
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17.3.1. Kalibrering af vejrstation
Nar den er installeret, skal vejrstationen kalibreres.

Bemaerk: Karetgjet skal befinde sig i et abent omrade, vaek fra
forhindringer, hvor det er muligt at dreje karetgjet rundti cirkler.

1. Sla vejrstation fra og derefter til igen.

2. Indenfor to minutter fra, at strammen er slaet fra og til, skal
koretgjet langsomt drejesien cirkel (7-11 km/t).

Nar koretgjet har tilbagelagt 1 1/2 omgang, pabegyndes den
automatiske kalibrering.

3. Fortseet med at udfere yderligere to eller tre cirkler uden at aendre
koretgjets hastighed.

Yderligere oplysninger findes i brugervejledningen, der falger med
vejrstationen.
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17.4. Brug af NORAC-bomhgjdestyring

Denne indstilling styrer automatisk bommens hgjde over jorden eller
afgredetaget. Det kraever NORAC-sensorer og den elektroniske
styreenhed (ECU) for at kunne installeres.

Funktionen NORAC-bomhgjdestyring er tilgaengelig under System

/ Funktioner < % /Redskab | . Nar den er aktiveret, er en

=
NORAC-minivisning tilgaengelig

< Bomhejdestyring

HljDE A
1oo 0cm

m
eI NNy

U R ] [ N TR ]

ar Af ar AF AF AP A

VYYY Afgrede | LEY Y
L]

Bemeerk: Indstilling af bomhgjdestyringssystemet skal udferes via
UT-skeermbilledet. Se de medfalgende vejledninger til NORAC-
systemet.

Folgende indstillinger er tilggengelige:

« Mélhgjde: Malhgajden, som fareren ensker, at bommen er
indstillet til, nar der sprojtes i automatisk tilstand.

A Autotilstand: Bomhgjden styres automatisk.

. Q Manuel tilstand: Bomhgjden justeres manuelt.

« Tilstand:

o Afgrade: Afleeser hgjden fra sprojtedyserne til det overste af
afgradetaget.

o Jord: Afleeser hgjden fra sprojtedyserne til jorden.
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o Hybrid: Bruger en kombination af afgrede- og jordafleesninger.
Dette er nyttigt for at undga sterre bombeveaegelser ved
afgrader, der er ujgevne.
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Kapitel 18 — Lagerlistestyring

Lagerlistestyring giver operateren mulighed for at sege efter og fa
vist detaljerne om oplysningselementer i systemet og foretage
eendringer af disse oplysninger. Elementer kan slettes, omdobes
eller kopieres til/fra USB.

|

1. Veelg Lagerlistestyring h .

2. Veelg KATEGORI for at veelge den type punkt, der skal
administreres.

Bemaerk: De viste resultater for den valgte kategori kan filtreres
ved valg af den tilhgrende kunde/géard/mark, hvis de er
tilgeengelige.

ﬁ KATEGORI
upgaver
| S )| e L YO
\t‘, ' Farmlyf2K16 @
- ’
ﬁ
J I}
d
11:53 By 16 -
o’ ?j 17 %.. Enzn 0.0 09 Iw 0.00 °

\ Veelg at fa vist internt filsystem ‘ eller USB-filsystem .

@ Sikkerhedskopier alle lagerlisteenheder eller
¥ brugerindstillinger til et USB-drev. Eksisterende data p&
USB-drevet bliver slettet.
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Gendan alle lagerlisteenheder eller brugerindstillinger.

Bemaerk: Dette vil overskrive alle data pa systemet, og det
anvendes til at gendanne indhold fra en sikkerhedskopi pa
USB-drevet. Normalt anvendes dette af servicepersonale.

Udveksl procesdata. Bruges til at importere fra USB-dreyv,
eksportere til USB-drev, importere fra TAP og eksportere til
TAP. Se Import af opgaver, side 199 og Eksport af
opgaver/opgaverapport, side 195.

Eksporter fejlfindingsdata. Brug dette, nar en forhandler
beder om det, s& data kan bnes.

Veelg alle elementer.

Omdgb det valgte element.

Slet valgte elementer.

Gem valgte elementer pd USB-drev. Se Eksport af opgaver
tilen USB-enhed, side 195 og Opgaverapporter for
batcheksport, side 197

Importér valgte elementer fra USB-drev.



Kapitel 19 - Fejlfindingsguide

19.1. Almindelige fejlmeddelelser

For mange fejl vil der blive vist en fejlkode. Det er ogsé muligt at fa
vist fejl via skeermbilledet Styringsstatus (se side 231) eller
skeermbilledet Diagnostik, fanen Fejlkoder (se side 140).

Fejlene nedenfor er ret aimindelige og kan afhjeelpes af brugeren.
For andre fejl eller hvis et problem varer ved, skal du altid registrere
fejlmeddelelsen for at rapportere den til din forhandler, samt alle
viste fejl.

Kode Fejl Handling
U105 |Styringsundersystemets Opgrader firmwaren. 63
2 firmwareversion er ikke
korrekt.
U105 |Styringsundersystemet er | Teend og sluk
4 fejltilstand. styringscontrolleren.
U105 |Styringscontrolleren skal Teend
5 nulstilles. styringscontrolleren og

koretgjet. Vent 20
sekunder, og genstart.

U105 |Konfigurationsfejl pa Gentag WAS- 15
6 styringscontroller. kalibreringen. 3
U106 |Traktorparameterindstillinger [Vend tilbage til 10
1 ikke fundet | hovedopsaetningsmenu| O
styringsundersystemet. en, og bekraeft det
korrekte karetg.
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Kode

Fejl

Handling

U106 |Kalibrering af stigningsvinkel [Kalibrer stigningsvinkel. | 15
2 nadvendig. Det gor det muligt for 5
systemet at
kompensere, hvis
modtageren ikke er
vandret pa
forerhustaget.
U106 |Kalibrering af hjulvinkelsensor |Udskiftning af deek er 10
5 nadvendig. en almindelige arsag, 4
men er ikke deneneste | 15
mulige arsag. Bekraeft 3
koretgjsmalinger, og
kalibrer derefter igen.
U106 |Kalibrering af kompas Kalibrer kompasset. 15
6 nadvendig. 2
U106 |Der er registreret et nyt Genkalibrer 15
/ koretgj eller en ny kompasset. 2
styringscontroller.
U106 |Keretojprofil matcher ikke Bekraeft, at 10
8 styringsundersystemsindstillin [styringsundersystemet | 1 -
ger. er slaet til. 10
Vend tilbage til 6
hovedopsastningsmenu
en, og nulstil keretojet
0g styringen.
U106 |Styringsundersystemets Kontakt forhandler.
9 ratsensor er ikke konfigureret.




Kode

U107
,

Fejl

AES gennemsnitlig effekt er
storre effektgraensen.

Kapitel 19 — Fejlfindingsguide

Handling

Bekrasft belastning péa
AES-motorenheden
(f.eks. ratstammen er
fortung, eller
basningerne eller
lejerne er slidte).
Kontakt forhandler.

U107

AES temperatur er storre end
temperaturgraensen.

Sluk, og lad den kele af.
Kontakt din forhandler,
hvis fejlen fortseetter.

U107

AES-styringscontrolleren er

Drej rattet manuelt med

4 ikke initialiseret. en kvart omdrejning.

U107 |CAN-modtagelses- eller Bekreeft forbindelser.

5- overforselsfejl. Sluk og teend

U107 samledasen. Kontakt

8 forhandler, hvis
problemet fortseetter.

U107 |Hjulvinkelsensor er frakoblet. |Kontroller forbindelsen,

9 eller udskift den defekte
sensor. Kontakt
forhandler.

U108 |Hjulvinkelsensor er kortsluttet. |Kontakt forhandler.

0 Sensor skal muligvis

udskiftes.
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Kode Fejl Handling

U108 |Kompakt flash-filsystem har |Bekraeft 14

2 mindre end 1 % plads tilbage. |hukommelsesanvendel | O
se i minivisning. Det kan | og
vaere ngdvendigt at 25
fierne eller overfore /

gamle filer vha.
lagerlistestyring.

U300 |Overforsel mislykkedes. Prov at eksportere eller | 25

1 importere filen fra 7
USB'enigen.

U400 |Fejl ved initialisering af vejlinje. |Genskab vejlinje. 20

1 4 -

20

9

U400 |Der findes ikke nogen gyldige |Kalibrer kompas, 15

6 systemkalibreringer. hjulvinkelsensor og 2 -

stigningsvinkel. 15

5
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Kode Fejl Handling
U500 |Styringsundersystem ikke Bekraeft, at 10
1 registreret. styringsundersystemet | 6
er slaet til.
Bekraeft, at
"spaerrekontakt til

vejtransport”, som
forhindrer aktivering pa
offentlig vej, er slukket.

Vend tilbage til
hovedopsaetningsmenu
en for at bekraefte
korrekt styringssystem i
opseetningen.

U500 |Redskab og vejlinje er ikke Bekraeft, at det korrekte| 11

2 defineret. redskab er valgt, og 0
bekreeft, at den 16
korrekte mark og den 7
korrekte opgave er 0g
valgt. 18
Opret vejlinjer om 5
nadvendigt. 20
4 -
21
6
U500 |Kunne ikke aktivere pga. at Bekreeft, at
3 styringscontrolleren er vejkontakten er slaet
speerret. fra.
U500 |Redskab er ikke defineret. Bekreeft, at det korrekte| 11
4 redskab er valgt.
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Kode Fejl Handling

U500 |Reekkeafstand Denindstillede

/ (redskabsbredde minus overlapning er for stor.
redskabsoverlapning) er for | Skift overlapning i
lille. autosektionskontrollens

minivisning. Se
controllerens

vejledning.
UG90 |Kun én af Bekraeft, at 10
4 styringscontrollertypen og indstillingerne | 4 -
karetgjstypen er leddelt. opsaetningen af 10

koretojet pa konsollen 6
passer til indstillingerne |
styringscontrolleren.

U690 |Ukendt maskintype. Vend tilbage til 10
5 hovedopsaetningsmenu| 4
en, og revider

opsaetning af kareto.

U850 |Fabrikskalibrering ikke Kalibrer kompas, 15
5 indstillet. hjulvinkelsensor og 2 -
stigningsvinkel. 15

5

TC8 |Ingen 12V stramforsyning til  |Bekreeft forbindelser.
inertisensor og modem.
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19.2. Problemer med internetforbindelse

Hvis du oplever problemer, nar du forseger at oprette forbindelse
mellem konsollen og internettet (med et Ethernet-kabel tilsluttet bag
péa konsollen), skal du kontrollere felgende:

1. Abn systemoplysningspanelet (se Visning af systemoplysninget,
side 129).

2. Kontroller under Konsol, om IP-adressen viser en adresse i
omradet 192.168.0.x (hvor x =0 - 255).

3. Hvis det er tilfaeldet, frakobles Ethernet-forbindelsen bag pa
konsollen, og konsollen genstartes. Dette vil nulstille
standardadressen og give konsollen mulighed for at oprette
forbindelse til det tradlose hotspot.

Problemet er en konflikt mellem standardadressen, der bruges af
Ethernet-forbindelsen, nar der ikke er nogen Ethernet DHCP-server
samt en pakraevet adresse tilgaengelig (192.168.0.10) ved opsastning
af en tradles forbindelse.
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Kapitel 20 — Ordliste

Basestation

Baudrate

Breddegrad

Differentieret
GPS

Easting/
Northing

EGNOS

En GNSS-modtager, der leverer
differentialekorrektioner til modtagere, der er
udstyret med GNSS. Kaldes ogsa en base- eller
en referencestation.

Dette er hastigheden for dataoverfarsel malt i bit
pr. sekund.

Afstanden for en position nord eller syd for
aekvator maltigrader.

Et minut p& en breddegrad svarer til en somil
(1852 m). Akvator har breddegraden nul.

En metode, som anvender korrektionsdata fra
satellittjenester eller stedbestemte
referencestationer til at age GPS-preaecision.
Satellitterne eller de lokale referencestationer
sender korrektionsdata til keretgjer, der er
udstyret med GNSS-modtagere.

Eastings og northings viser karetejets UTM
(Universal Tranverse Mercator) og zone. De
males i meter.

Gitternumre, der vises pa ost-vest-aksen
(vandret), kaldes Eastings, og gitternumre pa
nord-syd-aksen (lodret) kaldes Northings.

(European Geostationary Navigation Overlay
Service). Dette er en europaeisk SBAS, der er
udviklet til at supplere GPS-, GLONASS- og
Galileo-systemer ved at rapportere om
signalernes palidelighed og ngjagtighed.
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EMC

Fallback

Firmware

GDOP

GLONASS

GNSS

GPS

Elektromagnetisk kompatibilitet er den
videnskab, som undersgger pavirkningen af
elektromagnetisk interferens. EMC har til formal
at sikre, at udstyrets elementer eller systemer
ikke vil komme i kontakt med hinanden eller
forhindre korrekt drift gennem emission.

Satellitter og korrektionskilder kraever specifik
positionsnejagtighed ved beregning af position
pa karetgjet. Hvis systemet ikke modtager
tilstreekkelige data til at beregne karetgojets
position med den kraevede ngjagtighed,
aktiveres autostyring ikke. Fallback-funktionen
sarger for, at systemet kan ignorere kravene til
positionsnejagtighed, sa autostyring kan
aktiveres. Dette er nyttigt i de tilfeelde, hvor en
hoj grad af positionsngjagtighed ikke er
nadvendig.

Et computerprogram, som er permanent
indbygget i en enheds hardware.

GDOP (Geometric Dilution of Precision) er en
metrik, der anvendes til at vurdere omfanget af
praecision ved GNSS-satellitgeometri.

Globalt navigationssatellitsystem (russisk GNSS)

Global Navigation Satellite System (Globalt
navigationssatellitsystem)

Globalt positioneringssystem (USA GNSS)



HDOP

HRMS

Job

Leengdegrad

Mark
Markkant

Mobil
basestation

MSAS

NMEA

Kapitel 20 — Ordliste

Horisontal preecisionsfortynding (Horizontal
Dilution of Precision)

HDOP er en metrik til maling af praecision pa de
vandrette (leengde/bredde)
positionsoplysninger, der modtages fra GNSS-
satellitter.

HRMS (Horizontal Root Mean Squared)
beregner en gennemsnitlig vandret position fra
kildeoplysninger fra satellitterne

En opgave blev tidligere kaldt et job i Horizon. En
opgave repraesenterer det arbbejde, der udfores
pa én gang pa en mark.

Afstanden for en position @st eller vest for den
primaere meridian malti grader. Den primaere
meridian gar gennem Greenwich, England, og er
leengdegrad nul.

Defineret arbejdsomrade for traktoren.
Kanten af marken.

En basestation, der let kan flyttes og uafhaengigt
kan fastsla sin nye position, sa den kan fortseette
med at arbejde med DGPS-systemet.

(Multi-functional Satellite Augmentation System).
Dette er et japansk SBAS, som supplerer GPS
ved at rapportere og forbedre palideligheden og
praecisionen ved GPS-signaler.

(National Marine Electronics Association). Dette
er en standardprotokol, der bruges af
elektroniske enheder til at modtage og sende
data.
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OmniSTAR

Procesdatasast

Referencestation

Retningslinje

RTK-netvaerk

En kommerciel tieneste (som udbydes af
Trimble Navigation Ltd), som transmitterer
GNSS-korrektionsdata fra en global
konstellation bestédende af geostationasre
satellitter.

Procesdatasaettet er en samling af opgaver
samt de data, der bruges til at udfere den
opgave, f.eks. markskel, retningslinjer og
produkter.

En GNSS-modtager, der leverer
differentialekorrektioner til modtagere, der er
udstyret med GNSS. Kaldes ogsa en
basestation.

Den virtuelle linje mellem to vejpunkter pd en
mark. Retningslinjen bruges som reference til
efterfolgende markkersler (kaldes ogsa vejlinje).

Sammenslutning af basestationer, der sender
data om deres position til en server via internettet
(NTRIP). Keretgjerne i RTK-netveerket (rovers)
sender ogsé deres position til serveren via
mobilradio. Serveren bruger positionsdataene
fra basestationerne og kaeretgjerne til at beregne
korrektionsdataene for hvert karetgj, og
overfarer dem til karetgjet via mobilradio. Dette
gor det muligt at udfere positionsbestemmelse
med en ngjagtighed pa 1-2 cmi realtid.



SBAS

Shapefile

Stigningsvinkel

TopNET Global
D

Vejlinje

Kapitel 20 — Ordliste

(Satellite-Based Augmentation System). Dette er
et system, der understatter et bredt omrade eller
en regional udvidelse ved brug af yderligere
satellittransmitterede meddelelser. SBAS-
korrektionskilder bestar hyppigst af flere
jordstationer, som tager malingerne for en eller
flere GNSS-satellitter og satellitsignalerne og de
miliomaessige faktorer, der kan pavirke signalet,
| betragtning.

En shapefil gemmer ikke-topologiske
oplysninger om geometri og oplysninger om
egenskaber for de rumlige kendetegni et
dataseet. Geometrien for en funktion, der er
lagret som en form, omfatter et seet
vektorkoordinater. Det er i formen: abcd.shp

Stigningsvinkel henviser til, om modtageren er
nejagtigt pa niveau, nar den er monteret.

En kommerciel tieneste (som udbydes af
TerraStar GNSS Ltd), som transmitterer GNSS-
korrektionsdata fra en global konstellation
bestaende af geostationaere satellitter.,

Den virtuelle linje mellem to vejpunkter pa en
mark. Vejlinjen bruges som reference til
efterfolgende markkersler (kaldes ogsé
retningslinje).
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WAAS

WAS

(Wide Area Augmentation System) Denne US
SBAS er blevet udviklet af den amerikanske
foderale luftfartsadministration til at fungere som
en luftnavigeringshjeelp ved at forbedre
praecisionen og tilgeengeligheden af GPS-
signaler.

Hjulvinkelsensor
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AB-linjer 204
adgangsniveau 40
alarmer 74
autosektionskontrol 54, 247
autostyring 53, 231
aktivering 238
deaktivering 240
fejlfinding 232
foragre 223
indstilling 236
autostyringsstatus 231
bomhgjde 56, 254
breddegrad 32
brugeradgangsniveau 40
brugerbetjeningsanordninger 41
CL-10 94
CL-55 94
CropSpec 55
deekningslag 133
dag/nat 16
dato 30
enheder 31
farver 148
fejlfinding 259
fejlfinding for internetforbindelse 265
fejlfinding,system
fejlfinding,konsol
fejlfinding 140
flnavne 149
flserver 51
flernsupport 43
flagpunkter
flern 172
opseetning 87, 171
rediger 172
tilpasning 171
forager 181

foragervendinger 223
faringsskaermbilede 130
faringstilstand med guidelock 209
GPS

afdriftskompensation 172,243

modtager 63

ngjagtighed 138

oplysninger 137

radar 72

resultat 71
greensestyring 210
grupper

retningslinjer 203
hold kerende tid 64
ikonbeskrivelser 7
import

procesdatasast 199
instrumentbreet 144
ISOBUS-0opseetning 88
kalibrering

fejl 160

hjulvinkelsensor 153

kompas 152

stigningsvinkel 155
kalibrering af hjulvinkelsensor 153
kalibrering af kompas 152
kalibrering af stigningsvinkel 155
kalibrering af styretgj,kalibrering

styretgj 151
kameraer 51
kant

fiern 180

frashapefil 177

oprette,kant

forskydning 175

konsol

nedlukning 14
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nulstilling 13

start 13

veerktgjslinje 16
konsolnavn 48
kontrolleret trafik 53,211
karespor 220
koretoj

antenne 108

geometri 104

opret 101

opseetning 99

orientering 138

veelg 100
Kaoretojets

skeermstyringsprogram 51, 61

kortlag 132
kortvalg 38
kortzoom 136
laengdegrad 32
lagerlistestyring 257
lokale indstillinger 29
lysbjeelke 34
mark

afslut 170

frigiv 170

nyt,klientnavn 169

veelg 167
Marketplace 5
markmenu 167
minivisninger 127
nitrogen 55
NORAC 56, 254
NTRIP 69
Nyheder 1
OAF-fil 64
omradetaellere 54
opgave

afslut 163

eksporter 195

importer 199

omrader 187

opret 163

pause 163

slet 189
opgavegraense 174
opgaveknap 163
opgaveoplysninger 142
opgaverapport

batcheksport 197

eksporter 197
opgradering af software 93
opseetning af universalterminal 88
proces

opret 186

veelg 185
produktdatabase 125
projektlinjer 211
redskab 24

geometri 115

hastighed,kerehastighed 123

hovedkontakt,hovedkontakt 121

ISOBUS 112

opret 111

opseetning 109

veelg 110
retningslinjer 201

AB-linjer 204

grupper 203

guidelock 209

identisk kurve 207

importer 217

kopier 217

lige linjer 204

midterakse 208

veelg 216
sektionskontrol 117

sektionskontakt 120

timing 118
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serielle porte 73
skub

forskydning 241

tilkeretg) 242
softwareopgradering 25, 93
sprog 30
styringscontroller 106
support 43
systemoplysninger 129
systemopsaetning 47
TAP 4
tid 30
timing;sektionskontrol 118
tradlos 94
universalterminal 51
universalterminal,UT 250
USBWi-Fi 95
UT-opseetning 88
veerktgjer 93
vandbesparelser 55
variabel hastighedskontrol 55, 190
VDC 61
vejrstation 252
vis betjeningselementer 131
volumen 36
VRC 190
Wi-Fi-opsaetning 94
Xlinks 60
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