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Forord

Denne handboken gir informasjon om betjening og vedlikehold av dette Topcon
Precision Agriculture-produktet. Korrekt bruk og vedlikehold er viktig for trygg og
palitelig betjening av produktet.

Det er veldig viktig at du tar deg tid til & lese denne handboken for du bruker
produktet.

Informasjonen 1 denne handboken er gyldig ved tidspunktet for publikasjon. Et
system kan variere noe. Produsenten forbeholder seg retten til 4 tegne om og endre
systemet som ngdvendig uten forvarsel.

Vilkar og betingelser

Merk: Les vilkdrene og betingelsene noye.

Generelt

ANVENDELSE - ved 4 kjope produktet fra Topcon Precision Agriculture (TPA) eller fra en
av TPA sine produktforhandlere aksepterer du disse vilkarene og betingelsene

OPPHAVSRETT - all informasjon i denne hdndboken er opphavsrettslig beskyttet materiale
tilherende TPA. Med enerett. Du kan ikke bruke, fa tilgang til, kopiere, lagre, vise, skape
derivativt arbeid av, selge, endre, utgi, distribuere eller gi noen tredjepart tilgang til noe grafikk,
innhold, informasjon eller data i denne handboken uten uttrykkelig skriftlig samtykke fra TPA,
og du mé kun bruke slik informasjon til vedlikehold og drift av ditt produkt. Informasjonen og
dataene i denne handboken er & regne som en verdieiendel tilherende TPA og bygger pa
betydelig nedlagt arbeid, tid og penger og er et resultat av originalt utvalg, koordinasjon og
organisering foretatt av TPA.

VAREMERKE - ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon, Topcon
Positioning Systems og Topcon Precision Agriculture er varemerker eller registrerte varemerker
tilherende selskapene 1 Topcon-gruppen. Microsoft og Windows er varemerker eller registrerte
varemerker 1 USA og/eller andre land der Microsoft Corporation opererer. Produkt- og
selskapnavn nevnt herunder kan vare varemerker med egne respektive eiere.

NETTSTED OG ANDRE ERKLARINGER - ingen erkleringer pa nettstedet til TPA eller
noe annet selskap 1 Topcon-gruppen eller i noen annen reklame eller TPA-litteratur eller som er
gitt av en ansatt eller uavhengig underleverander av TPA, endrer disse vilkarene og
betingelsene.

VIKTIG: SIKKERHET - feil bruk av produktet kan fore til dod eller personskade, skade pa
eiendom og/eller feil pa produktet. Produktet skal kun repareres av autoriserte TPA-
servicesentre. Du ber gé gjennom sikkerhetsadvarslene og veiledningene til riktig bruk av
produktet i denne handboken ngyaktig og til enhver tid folge disse.

Begrenset garanti

ELEKTRONISKE OG MEKANISKE KOMPONENTER — TPA garanterer at de
elektroniske komponentene som er produsert av TPA, skal vaere uten feil i materiale og faglig
utforelse i en periode pé ett ar fra den originale datoen for leveranse til forhandleren. TPA
garanterer at alle ventiler, slanger, kabler og mekaniske deler som er produsert av TPA, skal
veere uten feil 1 materialer og faglig utferelse 1 en periode pa 90 dager fra kjopsdatoen.




RETURNERING OG REPERASJON — under den respektive garantiperioden kan enhver
av de ovenstaende enhetene med defekter sendes til TPA for reparasjon. TPA vil kostnadsfritt
reparere eller erstatte den defekte enheten sa raskt som mulig og sende den tilbake til deg. Du
ma dekke porto og hindteringsgebyr i forbindelse med dette. Utgifter ved kalibrering av
komponenter, palept arbeidstid samt reise i forbindelse med demontering eller utskifting av
komponenter pa stedet dekkes ikke under denne garantipolisen. Den foregdende garantien vil
IKKE gjelde for skade eller feil som oppstar som resultat av:

(1) ulykke, uhell eller misbruk

(i1) normal naturlig slitasje

(ii1) uriktig bruk og/eller vedlikehold

(iv) uautoriserte endringer av produktet og/eller

(v) bruk av produktet i kombinasjon med andre produkter som ikke er levert eller spesifisert av
TPA.

Programvare som folger med ethvert produkt er lisensiert for bruk i forbindelse med produktet
og ikke solgt. Bruk av programvare som er gitt med en separat sluttbruker lisensavtale (EULA),
vil veere underlagt vilkar og betingelser, inkludert de relatert til begrenset garanti, av den
gjeldende EULA, uavhengig av eventuelle motsigelser i1 disse Vilkér og betingelser.

GARANTIFRASKRIVNING - ANNET ENN FOR DE OVENNEVNTE
GARANTIENE, GARANTIENE GITT PA ET GYLDIG GARANTIKORT-,
VEDLEGG- ELLER SLUTTBRUKERLISENSAVTALE, ER DENNE
HANDBOKEN, PRODUKTET OG RELATERTE PROGRAMVARE LEVERT
"SLIK DE ER". DET GIS INGEN ANDRE GARANTIER OG I DEN GRAD LOVEN
TILLATER DET, FRASKRIVER TPA SEG ALT ANSVAR FOR
UNDERFORSTATTE VILKAR, BETINGELSER OG GARANTIER MED HENSYN
TIL HANDBOKEN OG PRODUKTET (INKLUDERT ENHVER
UNDERFORSTATT GARANTI ELLER SALGBARHET ELLER EGNETHET FOR
ENHVER SARSKILT BRUK ELLER HENSIKT). TPA ER IKKE ANSVARLIG
FOR BETJENINGEN AV GNSS-SATELLITTER OG/ELLER TILGJENGELIGHET,
KONTINUITET, NOYAKTIGHET ELLER INTEGRITET TIL GNSS-
SATELLITTSIGNALER.

ANSVARSBEGRENSNING OG ERSTATNING - TPA og selskapets forhandlere, agenter
og representanter skal ikke holdes ansvarlig for tekniske feil eller redigeringsfeil eller
forsemmelser til stede herunder eller for spesielle, indirekte, skonomiske eller tilfeldige skader
samt folgeskader som resultat av oppsett, utferelse eller bruk av dette materialet, produktet eller
dets medfelgende programvare (inkludert der TPA har blitt gjort oppmerksom pa muligheten for
slik skade). Slike fraskrevne skader inkluderer, men er ikke begrenset til, tap av tid, tap eller
destruksjon av data, tap av fortjeneste, oppsparte midler eller inntekt eller tap av eller skade pa
produktet. Du skal beskytte, forsvare og holde TPA skadeslost fra og mot alle krav, seksmal,
rettssaker, skader, tap, ansvar og kostnader (inkludert advokathonorar) som oppstér som folge
av eller er relatert til (a) din bruk eller vedlikehold av produktet og/eller programvaren, med
mindre noe annet er angitt i denne hdndboken eller den gjeldende sluttbrukerlisensavtalen; og
(b) din uaktsomme eller uriktige bruk av produktet.

Uansett vil TPAs ansvar overfor deg eller noen annen person for ethvert krav, tap eller skade (i
kontrakt, skadevoldende handling eller noen annen basis) vere begrenset (etter TPAs valg) til




enten (a) 4 erstatte eller reparere produktet, eller (b) 4 betale kostnadene ved erstatning eller
reparasjon av produktet.

Annet

Disse vilkarene og betingelsene kan endres, oppdateres, erstattes eller slettes nar som helst av
TPA. Disse vilkarene og betingelsene vil vare underlagt og fortolkes 1 samsvar med:
m lovverket i Ser-Australia om produktet er solgt og levert til deg 1 Australia (som innebzrer at
domstolene i Ser-Australia eller Federal Court of Australia (Adelaide Registry) har eksklusiv
myndighet med hensyn til noe krav eller tvist) eller

m lovverket i staten California om produktet er solgt og levert til deg utenfor Australia

m bestemmelsene fra FN-konvensjonen om kontrakter for internasjonale loserekjop skal ikke
gjelde under disse vilkdrene og betingelsene.

All informasjon, illustrasjon og anvendelse inneholdt herunder er basert pa den nyeste tilgjengelige
informasjonen ved utgivelsetidspunktet. TPA forbeholder seg retten til & foreta produktendringer til
enhver tid uten forvarsel.

Hvis noen del av disse vilkarene og betingelsene vil vaere umulig 4 hdndheve, ma bestemmelsen
reduseres 1 den grad nedvendig for & unnga et slikt resultatet, og hvis bestemmelsen ikke kan
reduseres i en slik grad, ma den skilles ut uten innvirkning pé gyldigheten og mulighet til &
handheve de resterende bestemmelsene i disse vilkarene og betingelsene.

Serviceinformasjon

Serviceassistanse kan fas ved kontakt med din lokale TP A -autoriserte forhandler.

Informasjon om kommunikasjonsforskrifter
FCC Compliance Statement (samsvarserklering) (USA)

Dette utstyret har blitt testet og funnet & etterkomme begrensningene for
digital enhet i klasse A i samsvar med Del 15 av FCC-reglene. Bruk av
dette utstyret i et boligomrade vil trolig forarsake skadelige forstyrrelser,
og brukeren vil bli palagt & avhjelpe forstyrrelsene pd brukerens
bekostning.

F@ FCC Compliance Statement (samsvarserklzering)
(Canada)

Dette digitale apparatet i klasse A etterkommer alle krav 1 det kanadiske
regelverket for interferensskapende utstyr.




CE EMC-erklzering (Det europeiske fellesskap)
Advarsel: Dette er et klasse A-produkt. I et hjemmemiljo vil dette
produktet kunne fore til radioforstyrrelser, og 1 slike tilfeller kan det
hende at brukeren ma iverksette nadvendige tiltak.

o C-merke EMC-erkleering (Australia og New Zealand)

Dette produktet etterkommer de gjeldende kravene fra Australia og New
Zealands EMC-rammeverk.

Typegodkjenning og sikkerhetsregulering

Typegodkjenning kan kreves i noen land for & gi tillatelse til bruk av
radiosenderne pé visse badndfrekvenser. Sjekk med lokale myndigheter og din
forhandler. Uautorisert endring av utstyret kan annullere denne godkjenningen,
garantien og tillatelsen til & bruke utstyret.

Mottakeren inneholder et internt radiomodem. Dette kan potensielt sende signaler.
Reguleringer varierer mellom land, s& sjekk med forhandleren og lokale regulatorer
for informasjon om tillatte og ikke-tillatte frekvenser. Noen kan involvere
abonnement.

Radio- og fjernsynsforstyrrelse

Dette datautstyret genererer, bruker og kan utstrdle radiofrekvensenergi. Hvis det
ikke er montert og brukes riktig 1 noye samsvar med instruksjonene fra TOPCON
Precision Agriculture, kan det forarsake forstyrrelse med radiokommunikasjon.
Du kan kontrollere om forstyrrelser blir forarsaket av dette utstyret ved a sla av
Topcon-utstyret og se om forstyrrelsen oppherer. Hvis utstyret forarsaker
forstyrrelsen pd radio og andre elektroniske enheter, kan du prove

« & dreie radioantennen til forstyrrelsen stopper

« & flytte utstyret til den ene eller den andre siden av radioen eller andre
elektroniske enheter

« & flytte utstyret lengre vekk fra radioen eller andre elektroniske enheter

o & koble utstyret til en annen krets som ikke er koblet til radioen

Du kan redusere faren for forstyrrelser ved a bruke utstyret pa det laveste
mottaksnivdet som gir tilfredsstillende kommunikasjon.

Kontakt din nermeste Topcon Precision Agriculture forhandler for assistanse, ved
behov.

Merk: Endringer eller modifikasjoner pa produktet som ikke er godkjent av
TOPCON Precision Agriculture, kan ugyldiggjere EMC-samsvaret og frata
brukeren retten til & bruke produktet.

Dette produktet er testet for EMC-samsvar ved bruk av Topcon Precision
Agricultures periferiutstyr, beskyttede kabler og koblinger. Det er viktig & bruke




enheter fra Topcon Precision Agriculture mellom komponentene 1 systemet for &
redusere muligheten for forstyrrelser med andre enheter.

Generell sikkerhet

FARE: Det er viktig at felgende informasjon og produktspesifikk
: ! E sikkerhetsinformasjon er lest og forstitt.

De fleste ulykkene som oppstar under bruk, vedlikehold og reparasjon, skyldes at
grunnleggende sikkerhetsregler ikke folges, eller at forebyggende tiltak ikke utfores.
Ver alltid oppmerksom pé potensiell fare og risikable situasjoner.

Folg alltid instruksjonene forbundet med Advarsel eller Forsiktig. Informasjonen
disse kommer med, er rettet mot & minimere risiko for skade og/eller skade pé
eiendom.

Folg spesielt instruksjonene presentert som sikkerhetsmeldinger.

Sikkerhetsmeldinger og advarsler

Sikkerhetssymbolet brukes sammen med det aktuelle ordet: FARE, ADVARSEL eller
FORSIKTIG.

Meldinger markert pa denne maten anbefaler sikkerhetsforebyggende tiltak og bruk.
LZAR dem, og etterlev dem.

FARE: Indikerer en overhengende farlig situasjon som, hvis den ikke
: ! E unngés, kan fore til ALVORLIGE SKADER ELLER DODSULYKKER.

ADVARSEL: Indikerer en potensielt farlig situasjon som, hvis den ikke
unngds, kan fere til ALVORLIG PERSONSKADE ELLER D@D.

FORSIKTIG: Indikerer en potensielt farlig situasjon som, hvis den ikke
unngés, kan fore til MINDRE SKADER.

A
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Sikkerhetsmerker

ADVARSEL: Du MA IKKE fjerne eller tildekke sikkerhetsmerker.

: ! E Erstatt ethvert sikkerhetsmerker som ikke er lesbare, eller som mangler.
Erstatningsmerker er tilgjengelige hos din forhandler i tilfelle tap eller
skade.

Nar du kjeper et brukt kjeretoy, mad du forsikre deg om at alle sikkerhetsmerker er pa
korrekt sted og er lesbare. Erstatt alle sikkerhetsmerker som ikke kan leses eller
mangler. Erstatninger for sikkerhetsmerker er tilgjengelige hos din forhandler.




Brukersikkerhet

/ ADVARSEL: Det er DITT ansvar a lese og forsta
: E sikkerhetsavsnittene i denne boken for du kjorer dette kjoretoyet.
Husk at DU er nekkelen til god sikkerhet.

God sikkerhetspraksis beskytter ikke bare deg, men ogsd menneskene rundt deg.
Studer denne handboken som en del av ditt sikkerhetsprogram. Denne
sikkerhetsinformasjonen gjelder kun Topcon-utstyr og erstatter ikke annen vanlig
arbeidssikkerhetspraksis.

ADVARSEL: Kontroller at Topcon-utstyret ikke er koblet til strom
for det utferes vedlikehold eller reparasjoner pa kjoretoy eller
redskap.

ADVARSEL: Sorg for at det tas aktuelle forholdsregler for du
hindterer farlige stoffer. Les alltid produktdatabladet fer du starter
arbeidet.

ADVARSEL: Pa noen av illustrasjonene eller bildene som brukes i
denne hindboken, kan deksler og beskyttelsesvern vaere fjernet for
vise detaljer. Bruk aldri kjeretoyet med panel eller beskyttelse fjernet.
Hvis fjerningen av panel eller beskyttelse er nedvendig for a foreta en
reparasjon, MA de settes pa igjen for bruk.

ADVARSEL: Kontroller alltid at alle pikoblede redskaper pa
kjoretoyet er senket til bakken foer du begynner med reparasjoner
eller vedlikehold pa et kjoretey.

ADVARSEL: Kjoretoyet og redskapsdeler kan bli varme under drift
og kan vere under trykk. Referer til hindboken for kjoretoyet.

[E[}[}

ADVARSEL: Bruk egnede vernekler for oppgaven som skal utfores,
og de aktuelle forholdene.

ADVARSEL: Ikke bruk utstyr i nzerheten av eksplosivt utstyr eller
tilbeheor.

ADVARSEL: Topcon forplikter seg til god miljemessig ytelse og a
minimere bruken av potensielt skadelige stoffer i produktene. Det er
imidlertid alltid tilridelig & ikke hindtere skadet elektronisk utstyr.
Dette Topcon-produktet kan inneholde et forseglet litium-batteri.
Kasser alltid elektronisk utstyr pa en gjennomtenkt og ansvarlig mate.

Eksponering for radiofrekvente felt

Eksponering for energi fra radiofrekvente felt er et viktig sikkerhetstema.
Oppretthold en avstand pa minst 20 cm (7,8 tommer) mellom mennesker og en

e
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utstrdlende antenne. Oppretthold en avstand pa minst 20 cm mellom overferende
antenner.

basestasjonen kan overfore radiofrekvent energi. Sjekk med din

ADVARSEL: Produkter som bruker mobilt modem eller en RTK-
: 1 E
forhandler.

Denne enheten er designet for & brukes med TPA-godkjente antenner. Droft med din
forhandler.

Forberedelse til betjening

o Les og forstd denne handboken, og ler deg alle betjeningselementene for du
betjener utstyret.

o Oppbevar handboken med utstyret.
o Hvis utstyr flyttes til et annet kjoretoy, méa du flytte handboken ogsa.

o Les handboken for kjeretayet som utstyret vil bli brukt med, og kontroller at
kjoretoyet har det riktige utstyret som kreves i henhold til lokale forskrifter.

o Forsikre deg om at du forstar farts-, bremse-, styre-, stabilitets-, og
lastefunksjonene til kjoretoyet for du starter.

o Kontroller alle kontrollorganer i et omrade uten mennesker eller hindringer for
du starter arbeidet.

« Identifiser mulige farer.
i j ADVARSEL: Topcon-utstyret ma ikke brukes av en operater som er

pavirket av alkohol eller medikamenter. Sek medisinsk riad ved bruk av
reseptbelagte eller reseptfri medisin.

Fraskrivning
Topcon aksepterer ikke noe ansvar for skader pa eiendom, personskader eller ded
som folge av feil bruk eller misbruk av noen av sine produkter.

Videre aksepterer Topcon ikke noe ansvar for bruk av Topcon-utstyr eller GNSS-
signaler til noe formal annet enn dette tiltenkte bruksomradet.

Topcon kan ikke garantere for neyaktighet, integritet, kontinuitet eller tilgjengelighet
til GNSS-signalet.

Operatoren ma forsikre seg om at utstyret er skrudd av riktig nir det ikke er 1 bruk.

For bruk av kjeretoy utstyrt med Topcon-produkter, mé du lese og forstd felgende
produktspesifikke sikkerhetsforebyggende tiltak.

Viktig sikkerhetsinformasjon
Operatgrens arvakenhet og ansvar

Konsollen hjelper operateren & styre kjoretoyet, men operatoren forblir ansvarlig og
mi vaere oppmerksom og ha fullstendig kontroll pa kjeretoyet til enhver tid.
Operatoren er endelig ansvarlig for trygg betjening av dette utstyret.
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Det er viktig at sikkerhetskrav oppfylles ved bruk av konsoll og tilknyttede
komponenter. Alle operaterer og annet relevant personell ma opplyses om
sikkerhetskrav.

Elektrisk sikkerhet

ADVARSEL: Feilkoblet strem kan forarsake alvorlig personskade og
1 \ skade pa personer eller utstyr.

Nar du jobber med elektriske komponenter, ma du gjere folgende:

o Forsikre deg om at den negative terminalen til batteriet er koblet fra for du
utforer noe sveising pé kjeretoyet.

o Kontroller at alle streamkabler til systemkomponentene er koblet til den riktig
polariteten, som merket. Se kjoretayets handbok for sikkerhetsinformasjon.

o Sjekk at utstyret er jordet 1 henhold til installasjonsinstruksjonene.
Betjening og risiko for hindringer
Den folgende listen er ikke utfyllende eller begrensende. For & bruke konsollen for

assistert styring langs en bestemt kjorelinje md operateren forsikre seg om at
enheten brukes

o unna mennesker og hindringer

« unna heyspentledninger eller andre hindringer 1 luften (identifiser alle
klaringsproblemer for aktivering av konsollen)

o pé privat eiendom uten offentlig tilgang
« innenfor klarerte omrader
« unna offentlige veier eller tilgangsveier
Merk at:
o Operateren mi vite kjoretoyets posisjon og forholdene pd dkeren til enhver tid.

o Foreren ma reagere hvis GNSS-satellittsignal eller signal for differensiell
korrigering blir borte midlertidig.

o Konsollen kan ikke oppdage hindringer (mennesker, husdyr eller annet).

o Bruk konsollen bare i omrdder som er uten hindringer, og oppretthold riktig
avstand.

o Styring ma kobles fra for manuell betjening om en hindring dukker opp 1
banen eller kjoretayet beveger seg bort fra kjerelinjen.

Av/pa og manuell betjening

ADVARSEL: Pise at styringsbryteren er av for 4 hindre utilsiktet

: ! E innkobling av assistert styring. Nir du reparerer eller vedlikeholder
kjeretoyet/verktoyet, sikre at kjoreteyet IKKE kan flyttes. Koble fra
styringen, legg pa bremsene, og fjern nekler.
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Foreren mé forsikre seg om at styringsbryteren er av (alle LED-indikatorer er av) nir
assistert styring ikke er i bruk.

Operatoren ma koble fra assistert styring og bruke manuell betjening om en hindring
er 1 linjen for kjeoring eller kommer inn i linjen for kjering, eller om kjoretoyet styrer
bort fra den enskede kjerelinjen.

For & koble fra assistert styring:
o Drei rattet noen fa grader, ELLER
o Velg knappen Koble ut autostyring pd konsollen OG/ELLER

o Hvis du bruker en ekstern styringsbryter, kobler du ut ved hjelp av bryteren hvis
handlingene ovenfor ikke kobler ut assistert styring.

Sikkerhetsutkobling av kjgretay

For du forlater kjoretoyet, ma du koble ut assistert styring, koble ut bryter for ekstern
styring bryter hvis dette brukes, og ta ut tenningsnekkelen.

Bruke en referansestasjon (base)

ADVARSEL: Ikke flytt en referansestasjon mens den er i drift. Det 4

: 1 E flytte en referansestasjon kan forstyrre kontrollert styring av et system
som bruker referansestasjonen. Dette kan resultere i personskade eller
skade pa eiendom.

Operatoarer og annet berort personell ma opplyses om de folgende forebyggende
sikkerhetstiltakene.
o Ikke monter referansestasjonen under eller i nerheten av hgyspentledninger.
o Nar du bruker den barbare referansestasjonen, ma du sikre at tripoden er montert
trygt.

Fa det beste ut av produktet

Sikkerhetskopier data regelmessig. Konsollen har stor, men begrenset,
lagringskapasitet. Bruk minioversikten for diagnose for a vise tilgjengelig kapasitet.
En advarselsskjerm viser om lagringen nér sine grenser.

Var oppmerksom pa filformat-kompatibilitet. Droft kompatible formater med
forhandleren.

Topcon Agricultural-produkter er robuste og utviklet for & arbeide under toffe
forhold. Hvis utstyr imidlertid er ubrukt over lengre tid, mé du lagre det trygt unna
vann og direkte varmekilder.

Varselsymbol
I denne handboken blir det brukt to varselsymbol:

Merk: Dette angir tilleggsinformasjon.




hindboken for 4 vise at denne informasjon er svert viktig for din

ADVARSEL: Det vises et advarselssignal pa sikkerhetsskilt i denne
: 1 E
sikkerhet. LAER disse, og TA HENSYN til dem.
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Kapittel 1 — Konsolloversikt

1.1. Innledning

X30 er en kjeretoymontert elektronisk konsoll med LCD- og
beraringsskjerm. Konsollen gjor at operateren kan arbeide med
autostyring, veiledning og andre kontrollfunksjoner fra konsollen.
Konsollen er konstruert for & kunne samhandle med GPS og
elektroniske styreenheter (ECU) og sentraliserer evnen til &
kommunisere og ta opp, lagre og vise data for landbruksformal.

Merk: For du bruker veiledning og autostyring, ma du lese
sikkerhetsinstruksjonene og leere om kontrollene ved & lese denne
héandboken noye.

Konsollen er en bergringsskjerm. Nar du skal velge noe pé skjermen,
trykker du pa omradet med tuppen av en finger.

1.1.1. Hva som er nytti 3.23

o NORAC-bomhgydekontroll tilgjengelig via minioversikt (se
Bruke NORAC-bomhgydekontroll, side 221)

o Hypro Prostop-E-dysesystem (se Hypro Prostop-E, side 57)

o TopNET Global D GPS-korreksjon (se Korreksjonskilder, side
62)
o LH5000 mengdesensor (se LH5000 mengdesensor, side 57)




1.2. lkonbeskrivelser

1.2. Ikonbeskrivelser
1.2.1. Verktgylinje for veiledning

‘ Akermeny, 151

m Jobbmeny, 169

aﬂ Oppgavedatameny, 227

Il ” Veiledningsspormeny, 183
|

‘f Styringsalternativmeny, 191
I J Nudge-meny, 201

1.2.2. Menyikoner
Akermeny

‘ Akermeny, 151
a Velg éker, 153
a Ny éaker, 151
. Fjern aker, 167
]-
Bestem flaggpunkt, 164

n :
E' Registrer dkergrense, 154

q

4> Avstand til grense som leses inn, 154

Fullfer registrering av akergrense, 154




Konfigurer dkerrein, 160
Fjern &kergrense, 159

Opprett grense fra formfil, 156

aguw

Opprett grense fra dekning, 156

Jobbmeny

Jobbmeny, 169
Velg jobb, 171

Opprett en ny jobb, 169

CEMFE

Konfigurer jobbregioner, 169

|
FEmY

|:J‘|.

Konﬁgurer VRC, 177
Registrer detaljer for jobb, 172

Fjern jobbdata, 176
. Datautveksling, 174, 213

SRS

Oppgavedatameny

-
am Oppgavedatameny, 227
a Velg oppgave, 231

‘ Opprett ny oppgave, 230
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1.2. lkonbeskrivelser

ak. Konfigurer VRC, 233

=

. Start og stopp oppgave, 235
j Fjern jobbdata, 176
.‘ Vis oppgavetotaler, 235

...
</ Angi tidstype, 236
Datautveksling, 228

g Rediger oppgavedata, 232

Veiledningsspormeny

Il ” Veiledningsspormeny, 183
Il ” Endre veiledningsmodus, 183
a Velg veiledningsspor, 190

Iﬂ Opprett ny AB-linje, 184

O Angi A-punkt, 186

. Apne vindu for angivelse av manuell AB-linje, 186

Styringsalternativmeny

|
\’ Styringsalternativmeny, 191

@ Status for autostyring, 191
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I
\f Parametre for innstilling av autostyring, 195

-4 Kalibrering av autostyring, 133
Nudge-meny

I | Nudge-meny, 201

I Apne Nudge-alternativer, 201

I “ Nudge veiledningsspor til heyre, 201
. I Nudge veiledningsspor til venstre, 201

-
I "L Nudge veiledningsspor til kjeretoyets posisjon, 201

=

%
GPS-avdriftkorrigering, 203

Lagre skjovet veiledningsspor, 201

1.2.3. Navigasjonslinjeikoner

o

b

Systeminformasjon, 113

Veiledning, 114

X GPS-informasjon, 120

[ |
——] : :
=== Systemdiagnostikk, 122

Jobbinformasjon, 124

s Automatisk bomseksjonskontroll, 207




1.2. lkonbeskrivelser

& Innholdsbehandler, 223
e Bryterboks, 105

ISOBUS-universalterminal, 208
el
/\ Aglunction, 210

44

-] Kameraer, 46

¥ MAGNET, 212
43
& Skurtresker, 57

" Verstasjon, 219

B Rediger oppgavedata, 232
dan ‘
a8
495 Sproyter, F& Samaskin

&= Spreder, ‘ Skraper
f

:/J Oppsett-skjermbilde, 17

1.2.4. Visningskontroller
9 Velg modus, 115

“ Midtstill/panorer, 39

i Velg synlige kartlag, 115

"I-"‘—J‘ Veksle kartvisningsmodus, 118




)

"% Zoom ut/inn, 119

1.2.5. Andre ikoner
ISOBUS-snarvei, 47

Hovedbryter, 107
@ Autostyring aktivert, 191
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1.3. Starte og nullstille konsollen

1.3. Starte og nullstille konsollen

1. Koble konsollen til en stremforsyning. Kontroller at tilknyttede
enheter (for eksempel GPS (Global Positioning System)) og ECU
(Electronic Control Unit) er tilkoblet.

2. Trykk pé og hold nede den gronne AV/PA-knappen pa baksiden
av konsollen 1 noen fa sekunder for a starte konsollen.

Merk: Den rede knappen tilbakestiller konsollen, og konsollen
kan miste ulagrede data. Tilbakestilling av konsollen brukes bare
hvis konsollen fryser eller ikke kan slds av pd vanlig mate. Vi
anbefaler ikke at du tilbakestiller med mindre det er et problem.

3. Hyvis du vil endre sprak pa konsollen, velger du “

ADVARSEL

4. Bruk rullefeltet, eller dra en finger nedover listen for 4 se flere

sprak. Bekreft valget .
Advarsel-skjermbildet vises pa det valgte spraket.
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5. Les Advarsel-skjermbildet, og velg JA hvis du godtar det.

Merk: Hvis du velger Ja, bekrefter du at du forstar og godtar ditt
ansvar for krav som beskrives i advarsel-skjermbildet.

Konsollen kan vise denne advarselen.

6. Trykk pa midten av alarm-vinduet for & bekrefte alarmen.

Ver oppmerksom pé at ekstra detaljer kan vises for enkelte alarmer
ved & dra vinduet nedover.

7. Bekreft at GPS-mottakeren er riktig tilkoblet og kommuniserer.

Merk: Hvis advarselen vises igjen, ma dette utbedres under oppsett ved
hjelp av Sette opp GPS, side 60.

1.4. S1a av konsollen

Nér du skal sl& av konsollen, trykker du kort pé den grenne AV/PA-
knappen.

Systemet sper deg om du vil sla av. Velg Ja for 4 sl av eller Nei for &
fortsette arbeidet.

Merk: Nar du trykker pa og holder nede den grenne AV/PA-knappen,
slar du ogsa av konsollen, men data kan gi tapt, og denne metoden er
ikke anbefalt.




1.5. Bruke konsollens basisknapper

1.5. Bruke konsollens basisknapper

Hjelp

Hjelpehint-funksjonen viser navnene pd brukergrensesnittelementene
pé skjermen.

Trykk péd Hjelp-ikonet pd grunnkonsollen. Det vises
sporsmélstegn pé skjermen ved siden av ikonene. Velg

skjermelementet som viser et spersmélstegn, for & vise
beskrivelsen.

USB-utlgsning

USB-porten er pa venstre side av konsollen. Den kan brukes til &
importere data til og eksportere data fra konsollen.

For du tar ut USB-enheten, ma du alltid ferst koble den ut
ved & berare ikonet USB-utlesning pd bunnen av
konsollen. En melding viser at det er trygt a fjerne USB.

Skjermbilder/startskjermbilde

VAT Bruk bereringsskjermomradet rett over Topcon-
logoen til & ta skjermbilder (som lagres pa USB-
enheten) eller for & vise en global startskjerm (se
Flerfunksjons regionsmodus, side 36). Hvis det ikke
er noen Topcon-logo, velger du
beroringsskjermomrédet 1 midten, nederst pa
skjermen.

Regulering av lysstyrke

Regulering av lysstyrke justerer lysstyrken pa
RS sl skjermen. Bruk pluss eller minus for 4 justere

skjermen.

10
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Dag/natt-modus

Dag/natt-modus endrer lysstyrken pa skjermen.

@ Innstillingene er Dag, Natt og Auto. Modus for Automatisk
lysstyrke velger modus automatisk avhengig av lysforholdene.

11



1.6. Tolking av LED-lys

1.6. Tolking av LED-lys

1 LED-lysskinne

2 Lyssensor

3 Batteristatus-LED

4 Tilforselsstatus-LED
Status-LED-er

Disse blinker noen minutter nar systemet starter opp. Hvis de ikke
blir grenne og lyser hele tiden, kan du se tabellen pa neste side for
mer informasjon. Var oppmerksom pa at hvis det interne batteriet er
flatt, kan det ta litt tid & lade opp.

Det folgende er en generell forklaring pa betydningen av fargene pa
batteristatus-LED.

@ Fulladet batteri

O Batteriet delvis ladet
@ Batteriet flatt

@ Lading (blinkende)

Det folgende er en generell forklaring pa betydningen av fargene pa
status-LED for stremforsyningen.

12
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@ God forsyning
© Lav forsyning

@ Svart lav forsyning eller av

Merk: O/O = LED-er blinker mellom disse fargene.

Batteri Tilfersel Kommentarer
@ @ Normal status

>7,5V >12,0V

./ ) @ Batteri OK og lader (ved oppstart,
S 75V >12,0V batteri-LED blinker inntil
- batteriets ladestatus kan

bestemmes)

O/. @ Svakt batteri og lader
72<-<75V[F 120V

./. @ Flatt batteri og lader
<72V >12,0V

@ @ Batteri OK, lav tilferselsspenning
>75V 9,0<-<12,0
\Y

./ O O Batteri OK og lader, lav
>75V 2; 0<-<12,0 [tilferselsspenning

O/. O Svakt batteri og lader, lav
70< <75V 2; 0<-<12,0 [tilforselsspenning

./. O Flatt batteri og lader, lav
<72V 3; 0<-<12,0 |tilferselsspenning

13
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Batteri Tilfersel Kommentarer
@ O Batteri OK og lader ikke,
>75V <90V tilforselsspenning veldig lav eller
av
./ O O Batteri OK og lader, svert lav
S 75V <90V tilferselsspenning
O/. O Svakt batteri og lader, svert lav
70<—<75V|< 90V tilforselsspenning
./. O Flatt batteri og lader, svart lav
<79V <90V tilferselsspenning
O O Svakt batteri og lader ikke,
7T2<-<75VI|<90V tilforselsspenning sveert lav eller
av
O O Flatt batteri og lader ikke,
<72V <90V tilforselsspenning sveert lav eller
av
.f Off Av Fastvare for stremstyring er ikke
installert. Installer stromstyring pa
nytt.

LED-lysskinne

Det vises en LED-lysskinne gverst pd konsollen. Disse lysene kan
brukes til & overvake neyaktigheten av autostyring etter de innstilte
kjerelinjene (veiledningssporene). Se Sette opp lysskinnen, side 33.

Nér konsollen starter opp, viser lysskinnen radt, gront og blétt.

Hvis lysskinnen er satt opp, vises LED-lys for & vise retningen og
graden av ungyaktighet ndr du kjerer langs en kjorelinje. Avstanden
fra en kjorelinje som hver LED representerer og andre faktorer
etableres under oppsett.

14
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« Bla — kjoretoyet er noyaktig pa kjerelinjen.
» Gronn — kjeretoyet beveger seg bort fra kjerelinjen.

» Oransje og red — kjeretoyet har flyttet seg vesentlig bort fra
kjerelinjen.

15
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Kapittel 2 — Beskrivelse av
brukergrensesnitt

2.1. Veksle mellom oppsett- og
driftsskjermbilde

Konsollen har to hovedskjermbilder. Det er oppsettskjermbildet og
driftsskjermbildet.

- (&0_) 2049) ;Z)

Bruk de markerte knappene for & veksle mellom skjermbildene.

17



2.2. Kontrollene pa Oppsett-skjermbildet

2.2. Kontrollene pa Oppsett-skjermbildet
Dette avsnittet beskriver kontrollene pa Oppsett-skjermbildet.
Oppsett-skjermbildet har folgende typer kontroller:

Menyer

Region Lysskinne Tilgangsniva  Brukerkontroller

°
i)
Bruker Kjeretoy Redskap

Menyelementer velges fra nederst pa skjermen for 4 vise det neste
nivdet av underalternativer. Nar funksjonene er aktivert, kan flere
elementer vises 1 menyene.

Alternativlister

Oppsett til klokkeslett/dato

¢-C) DATO-FORMAT
7 Nov, 2016

KLOKKESLETT-FORMAT
12 timer (2:30pm)

STILL KLOKKEN
2:48 pm

Nér du velger menyelementer, vil det vanligvis vises en liste over
alternativer gverst pa skjermen. Etterhvert som funksjoner blir
aktivert, kan flere alternativer vises.

Valglister

Britisk(USA)

Britisk(UK)

ENRA

18
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Valglister brukes til & velge ett eller flere elementer fra en liste. En
melding vises hvis for mange elementer er valgt i en flervalgsliste.
Valgene ma bekreftes ved hjelp av hakeknappen.

Avbryt- og bekreft-knapper

Disse knappene brukes til & avbryte eller bekrefte en angivelse eller et
valg. En av knappene mi vare valgt for & ga videre fra et skjermbilde
som viser dem.

Tastatur og numerisk tastatur

Tastaturer for bokstaver og tall brukes til & skrive alfanumeriske tegn
eller numeriske tegn. Angivelsene mé bekreftes.

Veivisere

Oppsett av ny redskap
Trinn 1: Redskapskontroll
Velg type redskapskontroll som denne konsollen er ansvarlig for:

REDSKAPSKONTROLL
Ingen

Veiviserne brukes til & lede operateren gjennom en kompleks
konfigurering av systemet ved 4 svare pé en rekke spersmal. Svarene
som gis, bestemmer hvilke spersmal som folger.

19



2.3. Kontroller pa Drift-skjermbildet

2.3. Kontroller pa Drift-skjermbildet

G- 6
14:28 | i—, 3 8 63 01 @40} U .
=9 (Wl

1 Navigasjonslinje: Apner minioversikter for tilgang til andre
deler av systemet. Se Bruke minioversikter, side 111.

2 Innholdsbehandler: Gjor det mulig & administrere kjeretayer,
redskaper, dkrer, jobber, veiledningslinjer osv. Se
Innholdsbehandler, side 223.

3 Oppsett-skjermbilde: Bytter til Oppsett-skjermbildet.

4 Visningskontroller: Lar brukeren kontrollere hva som vises pé
veiledningskartet, og hvordan det vises. Se Bruke
visningskontroller, side 114.

5 Verktoylinjen for veiledning: Har verktoy som brukes til &
kontrollere veiledning.

6 Hovedbryter: Slar programmet av og pa hvis virtuell
hovedbryter er aktivert under oppsett av redskapet. Se Sette opp
hovedbryteren, side 107.

20
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7 Autostyring aktivert: Slar autostyring av og pa.

8 Instrumentbord: Angir utvalgt informasjon fra systemet for
overviking. Se Overvéking pd instrumentpanelet, side 125.

2.3.1. Fargeindikatorer for redskap

E Dette viser posisjonen og retningen for kjeretoyet og redskapet.
Redskapsfargen angir status for produktpafering:
o Rad: Seksjonen er av.

 BIa: Seksjonen er sperret (pa og uten flyt, vanligvis pa grunn av lav
hastighet eller lavt trykk).

o Gul: Seksjonen er pa og uten flyt med hensikt (vanligvis fordi
automatisk seksjonsstyring stopper flyten).

o Grenn: Seksjonen er pa og med flyt.

» Oransje: Seksjonen er pa og uten flyt utilsiktet eller AV, men
fortsatt med utilsiktet flyt (vanligvis pa grunn av en forsinkelse 1
tiden det tar for flyten & starte opp).

21
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Kapittel 3 -
Hurtiginstallasjonsveiledning

Dette kapittelet gir en rask oversikt over installasjon av programvaren
pé konsollen, oppsett av grunnleggende funksjoner og bruk av
konsollen.

- ADVARSEL: Det anbefales ikke &4 bruke konsollen for
= \ ferste gang uten ha lest hele haindboken for a bli kjent
med alle sikkerhets- og driftsutfordringer.

3.1. Instruksjoner for
programvareoppdatering

Merk: Denne prosedyren skal ikke vere nedvendig nar du mottar en
ny konsoll. Den er bare nadvendig hvis det er behov for en
programvareoppgradering.

1. P4 en Windows-maskin pakker du ut installasjons-ZIP-filen 1
rotmappen pd en USB-flash-enhet.

2. Los ut USB-flash-enheten pé sikker mate fra Windows-maskin.
3. Plugg USB-flash-enheten inn 1 den avslatte konsollen.

4. Sl4 pé konsollen ved & trykke pa og holde den grenne av/pa-
knappen pa baksiden av konsollen.

5. Ga til Oppsett-skjermbildet (via skiftengkkelknappen 1 nedre,
venstre hjerne).

r .
6. Velg System / Redskaper ﬂ" / SETTE AV USB-
ENHET TIL OPPGRADERING, og velg Ja.

7. Slé av konsollen ved & trykke raskt pd gronne av/péd-knappen.
8. Systemet spor deg om du vil sla av. Velg Ja for 4 slé av.

9. La USB-enheten vare plugget 1 konsollen og start pd nytt ved &
trykke pé og holde nede den grenne av/pa-knappen.

10. Installasjonsprosedyren starter automatisk og vil ta noen minutter.
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3.2. Komme i gang

11.

12.
13.

14.

15.

Nér installasjonen er fullfort, viser konsollen meldingen Fjern
USB-flash-enheten.

Fjern USB-flash-enheten. Konsollen starter automatisk pa nytt.

Etter omstarten viser konsollen kalibreringsskjermbildet for
bereringsskjermen. Trykk pa kryssmerkene etter tur, og trykk
deretter pa Bekreft, eller velg Nei innen 10 sekunder for & hoppe
over dette trinnet. Dette gjores bare forste gangen etter
installasjon.

Konsollen tilbyr alternativ om & gjenopprette alle brukerdata til
tilstanden for oppgraderingen. ADVARSEL: Hvis du velger Nei,
slettes alle data som er lagret pa konsollen. Konsollen starter
automatisk pa nytt.

Nar konsollen har startet opp, er programvaren klar for bruk.

3.2. Komme i gang

Slik konfigurerer du systemet:

1.
2.

Koble en GPS-mottaker til konsollen.

G4 til Oppsett-skjermbildet (via skiftenekkelknappen i nedre,
venstre hjorne).

.
. Velg System / GPS %, og velg:

o GPS-mottakeren som brukes (se side 60)
« onsket korreksjonskilde (se side 62)

|||||

. Velg System / Serielle porter =y , og velg den serielle

porten GPS-mottakeren er koblet til (se side 69).

. Nér systemet mottar GPS-data for forste gang, blir du bedt om &

konfigurere lokal tid. Godta gjeldende tid, eller endre til lokal tid.

Y

Wiy 1 .
. Velg Kjoretay *~ /Ny o , 0g opprett en ny kjeretoyprofil

ved & velge riktig modell fra fabrikkprofilen. Kontroller og, om
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10.

11.

12.

13.

Kapittel 3 — Hurtiginstallasjonsveiledning

nedvendig, endre geometrien til kjoretoyet (se side §89).

S
. Velg Redskap /Ny ¢ w , 0g opprett en ny redskapsprofil

ved & velge riktig redskapstype. Kontroller og, om nedvendig,
endre geometrien til redskapet (se side 99).

. Hvis du velger ASC-10 eller Apollo som ECU-type, blir du ledet

gjennom trinnene for & koble til og konfigurere alle ECU-er pa
redskapet.

G4 til Drift-skjermbildet (via Avslutt-knappen pa Oppsett-
skjermbildet).

Ga til Velg aker (via den gverste knappen pé verktaylinjen for
veiledning pa heyre side), og opprett ny Klient, Gird og Aker (se
side 151).

G4 til Ny jobb (via den andre knappen fra toppen péa verktaylinjen
for veiledning), og opprett en ny jobb (se side 169). Systemet er na
driftsklart.

Hvis du vil aktivere autostyring, gar du til Oppsett-skjermbildet,

System /Funksjoner -~ % / Veiledning A /
AUTOSTYRING (se side 191).

Hvis du vil aktivere automatisk bomseksjonskontroll, gér du til
Oppsett-skjermbildet og:

o Opprette eller laste inn et redskap.

e Under Redskap / Seksjonsstyring e / Seksjoner Ll
konfigurerer du antall seksjoner og bredden deres (se side 104).

e Endre om nedvendig seksjonstimingen i Redskap /
*

Seksjonsstyring e / Timing A0 (se side 105).
» Konfigurer om nadvendig en fysisk eller virtuell bryterboks i

Redskap / Seksjonsstyring e / Seksjonsbryter =)
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3.2. Komme i gang

14.

15.

16.

(se side 105).

o Aktiver funksjonen for automatisk bomseksjonskontroll 1

System / Funksjoner -~ % /Redskap /
AUTOMATISK BOMSEKSJONSKONTROLL (se side 54).

Bruk knappene pé navigasjonslinjen nedover pa venstre side av
skjermen for & kontrollere de aktiverte funksjonene fra Drift-

skjermbildet. De dpner minioversikter for funksjonene (se side
111).

Hvis du vil utvide en minioversikt til fullskjerm (hvis funksjonen
stotter det), drar du minioversikten mot heyre til hovedskjermen.

For & sla av konsollen trykker du péd og slipper den grenne av/pa-
knappen pé baksiden av konsollen.
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Kapittel 4 — Regionale innstillinger og
brukerinnstillinger

P4 Oppsett-skjermbildet har menyalternativet Bruker folgende
menyelementer:

» Region: Velger sprak, klokkeslett/dato og enheter.
Lysskinne: Konfigurerer bruk av LED-rekken for veiledning.
Milje: Setter opp konsollsamhandling.

Kart: Angir hvordan kart fungerer pa Drift-skjermbildet.

Tilgangsniva: Velger tilgangsnivé for 4 bestemme hvilke
kontroller som skal vare tilgjengelige.

o Brukerkontroller: Definerer hvilke kontroller som er
tilgjengelige for ulike brukere.

Region Lysskinne Tilgangsniva  Brukerkontroller

X

Kjeretoy Redskap
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4.1. Stille inn regionen

4.1. Stille inn regionen

4.1.1. Sprakoppsett
Spriket som vises pd konsollen, kan endres om nedvendig, og
desimaltegn kan vere punktum eller et komma.

Slik angir du sprak eller desimaltegnformat:

[
L 1!I
.

1. Velg Bruker (@\ / Region @ / Sprak

Velg sprak

g% SPRAK
w= Norsk

9 DESIMALTEGNFORMAT
® Punktum (.)

Folgende alternativer er tilgjengelige:
Sprak
Det er et utvalg av tilgjengelige sprék.

Bruk rullefeltet, eller dra en finger nedover listen for & se flere sprak.
Bekreft valget. Konsollen starter pa nytt.

Merk: Spraket kan ogséa endres pa advarselsskjermbildet ved oppstart

ved & velge .

Desimaltegnformat
Et desimaltegn kan vare et punktum (.) eller komma (,).

4.1.2. Oppsett til klokkeslett/dato

Datoinformasjonen brukes pa konsollen for start- og sluttdatoer for
jobben, som vist pa jobbrapporter. Gjeldende dato leveres fra GPS-
signalet.

Merk: Hverken klokkeslett eller dato vil fungere hvis det ikke er noe
GPS-signal.
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Kapittel 4 — Regionale innstillinger og brukerinnstillinger

Gjeldende dato og klokkeslett kan vises pa Drift-skjermbildet ved &
velge Topcon-ikonet gverst til venstre pa skjermen (eller vises pé
instrumentpanelet).

Slik angir du dato- og klokkeslettinformasjon:

\:.-

1. Velg Bruker fg\ / Region @ / Klokkeslett/dato
Oppsett til klokkeslett/dato

¢-C) DATO-FORMAT
7 Nov, 2016

KLOKKESLETT-FORMAT
12 timer (2:30pm)

STILL KLOKKEN
2:48 pm

Folgende alternativer er tilgjengelige:

Dato-format

o Dag forst (12. august 2015)

e Méned forst (august 12. 2015)
Klokkeslettformat

e Tolv timer (2:30 pm)

e Tjuefire time (14:30)
Still klokken

Gjeldende tid (endres ikke automatisk for sommertid).

Merk at —/+ vil endre tiden gradvis.

4.1.3. Oppsett av enheter

Enhetsalternativene angir de viste méleenhetene (metriske eller
imperiske/britiske méaleenheter), enhetene for trykk, omrade og
produkter, breddegrad/lengdegrad-formatet og ekningstypen for
paferingsmengde.

Slik angir du enhetsinformasjon:
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4.1. Stille inn regionen

1. Velg Bruker (O\ / Region @ / Enheter ¢

Regionale enheter

ENHETER VOLUMENHETER (T@RRE)
Metrisk '« Kilo

"' BREDDEGRAD/LENGDEGRAD-FORMAT ®) OKNINGSTYPE FOR PAF@RINGSMENGDE
DMS s Fast hastighet

é TRYKKENHETER
B’ kPa

y ENHETER FOR KORT AVSTAND
Standard (Meter)

OMRADEENHETER
- ha

Foalgende alternativer er tilgjengelige:

Enheter
o Metrisk
o Imperisk (USA)
e Britisk (Storbritannia)

Alternativene for USA og Storbritannia er oppgitt fordi gallon, ounce
og bushel har ulike mél 1 USA og Storbritannia.

Merk: Hvis du endrer denne innstillingen, overstyrer det ikke valget
av individuelle enheter (trykk, omrade osv.) som har blitt endret.

Breddegrad/lengdegrad-format
o Standard (desimalgrader: 45.54)
o DMS (grader, minutter, sekunder: 45°, 23' 36")

Trykkenheter
» kPa (kilopascal)
e psi (pund per kvadrattomme)

e bar
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Kapittel 4 — Regionale innstillinger og brukerinnstillinger

» Standard: Velger standardinnstillingen som passer for valgte
Enheter
Korte avstandsenheter
o Meter
o Tommer
o Fot
o Standard: Velger standardinnstillingen som passer for valgte
Enheter
Omradeenheter
o ha (hektar)
e ac (acre)
o Standard: Velger standardinnstillingen som passer for valgte
Enheter

Volumenheter for tgrrprodukter

o Liter o Gallon

« Kilo e Pund

« Kubikkmeter » Kubikkfot
o Amerikansk bushel « Kubikkyard
o Britisk bushel e Tonn

Enheter for tgrr romvekt
« Kilo per liter Pund per gallon

« Kilo per kubikkmeter o Pund per kubikkfot

« Kilo per amerikansk bushel o Pund per amerikansk bushel

« Kilo per britisk bushel o Pund per britisk bushel
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4.1. Stille inn regionen

Volumenheter for flytende produkter
o Liter o Gallon
o Kubikkmeter « Kubikkfot
e Tonn e Pund
@dkningstype for pafaringsmengde
 Fast hastighet

« Prosentandel av Hastighet 1

Dette alternativet endrer atferd nér operatoeren trykker pa opp/ned-
knappene for & endre den enskede produktpaferingsmengden.
Mengden kan enten endres med en fast verdi eller en prosentvis verdi
av mengden som er innstilt for FORHANDSINNSTILT MENGDE1
(SPROYTEMENGDE pa en Apollo-sproyter).

Pafgringsmengdeenheter
e L/ha o gal/ha

e L/100m o gal/100yd
e 1/100m? o gal/kft?

1: 17-17-00-16

PRODUKTNAVN
17-17-00-16

1: 17-17-00-16

PRODUKTNAVN
17-17-00-16

o @GKNING | MENGDE
A 5.00 kg/ha

® FORHANDSINNSTILT MENGDE1
7 20.00 kg/ha

o OKNING | MENGDE
YR

O FORHANDSINNSTILT MENGDE1
1 20.00 kg/ha

Du finner mer informasjon i brukerhandbgkene for sprederen,
sproyteren eller sdmaskinen.




Kapittel 4 — Regionale innstillinger og brukerinnstillinger

4.2. Sette opp lysskinnen

Under drift kan LED-skinnen pé toppen av konsollen vise hvor langt
kjaretayet avviker fra det innstilte veiledningssporet.

Slik setter du opp lysskinnen:

1. Velg Bruker fg\ / Lysskinne ®®%%¢

Oppsett for lysskinne

ve-e» LYSSKINNE
7 Aktivert

e-o- LED-MELLOMROM
0.167 m

e »e» LED-MODUS
@m Kjor bort

Falgende alternativer er tilgjengelige:

Lysskinne
Aktivert eller deaktivert.

LED-mellomrom

Angir bakkeavstanden fra kjerelinjen (veiledningssporet) som hver
LED representerer.

Hvis LED-mellomrommet er satt til 10 cm (0,1 m), skjer falgende:

o LED-en 1 midten er bld og lyser hele tiden (med mindre avviket fra
sporet er 100 cm eller mer). Pé kjorelinjen med mindre enn 10 cm
(+ eller —) er det den eneste LED-en som lyser.

o Nér du nér et avvik fra sporet pd 10 cm, lyser neste LED (grenn)
ogsé.

e Ved 20 cm lyser enda en gronn LED.

o Gule LED-er lyser ved 30, 40 og 50 cm.

o Rade LED-er lyser ved 60, 70, 80 og 90 cm.
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4.2. Sette opp lysskinnen

o Nér avviket fra sporet nar 100 cm eller mer, slukner alle LED-er
unntatt én red LED pé den siden av konsollen som er lengst
borte.

LED-modus

o Kjor bort: Aktiverer LED-ene pad den siden av kjeretayet som
svinger bort fra veiledningssporet. Kjor bort fra de opplyste LED-
ene for & bevege deg tilbake til veiledningssporet.

o Kjor mot: Aktiverer LED-ene pa den siden av kjeretoyet som
svinger mot veiledningssporet. Kjor mot de opplyste LED-ene for
a bevege deg tilbake til veiledningssporet.
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Kapittel 4 — Regionale innstillinger og brukerinnstillinger

4.3. Sette opp miljo

Setter opp konsollsamhandlinger.

1. Velg Bruker (Q / Milje . :

Oppsett av miljo

=

LYDVOLUM s=-_ STATUSVINDU FOR AUTOMATISK STYRING
10% ={¥) Kun automatisk apning

7.~ KNAPPEKLIKK i KNAPPSTORRELSE Pl\VERKTﬂYLIN}EN
Deaktivert Liten

-~ ALARMLYD
«f\; Deaktivert

8. GLOBAL HJEMSKJERMMODUS
Velg

SYSTEM 150-FILOVERF@RINGER
Deaktivert

Falgende alternativer er tilgjengelige:

Lydvolum

Angir volumet til konsollyder.

Knappeklikk

Aktiver eller deaktiver lyder nér du gjer et valg pd konsollen.
Alarmlyd

Aktiverer lyder nr en alarm utlgses.

Kalibrer bergringsskjerm pa nytt

Kalibrerer bereringsskjermen hvis den ikke virker som den skal.
Konsollen starter pd nytt. Bekreft for 4 starte kalibreringen, og folg
instruksjonene pa skjermen. Beroringsskjermens folsomhet kan ogsa
justeres.

Bergringsskjermens faglsomhet

Angir hvor hardt du ma bergre skjermen. Konsollen starter pa nytt.
Bekreft for 4 starte justeringen, og folg instruksjonene pa skjermen.
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4.3. Sette opp miljo

Flerfunksjons regionsmodus

o Ta skjermbilde: Gjor det mulig & ta skjermbilder og lagre dem
pa en USB-enhet (minnepinne).
Nér du skal ta en skjermdump, setter du foerst inn en USB (venstre
side av konsollen). Trykk pa bergringsskjermen over Topcon-
logoen (midten nederst pa konsollen).

For du tar ut USB-enheten, ma du alltid ferst koble den
ut ved & berore ikonet USB-utlesning pa bunnen av

konsollen. En melding viser at det er trygt a fjerne USB.
Ellers kan datafiler ga tapt eller USB-enheten ikke bli
gjenkjent ndr den settes inn neste gang.

« Lagre/last inn global startskjerm: Gjor at lagrede Drift-
skjermbildeoppsett kan vises nér du trykker pd bereringsskjermen
direkte over Topcon-logoen (midten nederst pa konsollen). Dette
kan vare nyttig for & rydde Drift-skjermbildet eller raskt gé
tilbake til & vise nedvendig informasjon.

Slik lagrer du globale startskjermer:

1. Vis/skjul de ngdvendige visningene pa Drift-skjermbildet, og
trykk og hold pa skjermen rett over Topcon-logoen 1 to sekunder.
Siden Administrer global startskjerm vises.

2. Velg Lagre startskjermbilde for 4 lagre oppsettet.
Slik administrerer du globale startskjermer:

Nér globale startskjermer er lagret, kan de gjeres aktive/inaktive eller
slettes.

1. Trykk og hold pé skjermen rett over Topcon-logoen 1 to
sekunder. Siden Administrer global startskjerm vises med

2. Velg ikonet for & gjore lagrede startskjermbilder aktive eller
inaktive. Lagrede skjermbilder kan ogsé slettes.

aktiv/inaktiv-ikonet pa de lagrede startskjermbildene
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Kapittel 4 — Regionale innstillinger og brukerinnstillinger

2. Seeder

Inactive

Delete

Global hjemskjermmodus
Bare synlig hvis Lagre/last inn global startskjerm er valgt ovenfor.
e Velg: Hvis du trykker p4 omréadet over Topcon-logoen, vises en
liste over lagrede globale startskjermer som kan velges.
e Veksle: Hvis du trykker pa skjermen over Topcon-logoen, veksler
du mellom lagrede globale startskjermer.
System 150-filoverfagringer

Gjer at folgende System 150-filer (GX-45) kan importeres og
eksporteres: AB-linjer, pivoter, kurver, optimale linjer, prosjektlinjer og
akergrenser.

System 150 filoverferinger gir brukeren mulighet til & eksportere filer i

et format som samsvarer med Topcons system 110/150-system, og
importere filer som ble eksportert fra system 110/150.

~

Hvis du aktiverer dette alternativet, vises System 150-ikonet E

nederst pa innholdsbehandleren pa . Drift-skjermbildet (se
Innholdsbehandler, side 223).

Statusvindu for automatisk styring

-

7
Viser et styringsstatus-vindu ndr knappen Autostyring aktivert \9 er
valgt pa Drift-skjermbildet hvis styringen ikke kan kobles inn.
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4.3. Sette opp miljo

Styringstatus-vinduet viser problemer som kan forhindre at styringen
kobles inn. Hvis Auto-dpning og -lukking velges, vil
Styringsstatusvinduet automatisk lukkes sa snart eventuelle problemer
som forhindrer at automatisk styring kobles inn har blitt lgst.

Merk: Styringsstatus-vinduet kan fortsatt vises via menyen
Styringsalternativer / Status for autostyring (se side 191) hvis
denne innstillingen er deaktivert.

Knappstarrelse pa verktaylinjen
Endrer storrelsen pé knappene pé Drift-skjermbildet.
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Kapittel 4 — Regionale innstillinger og brukerinnstillinger

4.4. Sette opp kart-alternativer
Angir hvordan kart fungerer pa Drift-skjermbildet.
Slik setter du opp kartene:

1. Velg Bruker (O\ / Kart S :

Oppsett av kart-alternativer

FOKUSPUNKT i LENGDE PA VISUELL REFERANSELINJE
Redskap A 00m

g BEVEGELSE AV KART
wris  Aktivert

7 AUTOMATISK SKIFTE AV KARTFOKUS

" Deaktivert

4 MERK LASTET DEKNING
Deaktivert

SETT REGISTRERING AV GRENSER PA PAUSE
MED HOVEDBRYTER
R Deaktivert

Falgende alternativer er tilgjengelige:

Fokuspunkt
o Kjoretoy: Plasserer kjoretoyet pa midten av skjermbildet.
o Redskap: Plasserer redskapet pd midten av skjermbildet.
Bevegelse av kart

Gjer at skjermbildet kan flytte seg rundt 1 et kart ndr brukeren skyver
en finger over skjermen.

Hvis du aktiverer dette alternativet, plasseres ikonet for bevegelse av

kart = ved siden av Veksle kartvisning og Kartlag gverst pd Drift-
skjermbildet. Hvis du bererer ikonet, midtstilles et panorert kart til den
gjeldende plasseringen til kjoretoyet.

Automatisk skifte av kartfokus

Setter kjoretoyet pd midten av det tilgjengelige skjermbildet nar
minioversikter er &pne.
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4 .4. Sette opp kart-alternativer

Merk lastet dekning

Etter innlasting av en eksisterende jobb, viser dette tidligere fullfort
og lastet dekning i en annen farge enn den nyopprettede dekningen.

Tidligere dekkede omréader er skravert gult hvis dette er
aktivert, og tidligere jobbinformasjon er registrert.

Ny dekning er skravert 1 gront. Hvis dette alternativet ikke
er aktivert, vises bade den tidligere dekningen (fra den
innlastede jobben) og den nylig registrerte dekningen 1
samme gronne farge.

Sett registrering av grenser pa pause med hovedbryter

Hvis hovedbryteren er sldtt av mens en grense blir registrert, blir
grenseregistreringen satt pa pause. Hvis hovedbryteren slds pa igjen,
gjenopptas grenseregistreringen.

Dette kan vare nyttig for & automatisk sette grenseregistreringen pa
pause hvis produktpéferingen er satt pa pause for 8 manevrere i en
krapp sving eller svinge rundt et objekt.

Merk at grenseregistrering fortsatt kan settes pa pause manuelt (se
Stille inn en ny grense, side 154).

Lengde pa visuell referanselinje

Plasserer en visningsmarker foran kjeretayikonet ved avstanden som
er foreskrevet av brukeren, for & bidra til 4 neyaktig innhente
kjarelinjen etter en sving ndr du bruker manuell veiledning.
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Kapittel 4 — Regionale innstillinger og brukerinnstillinger

4.5. Stille inn tilgangsniva

Innstilling av tilgangsnivaet avgjer hvilke kontroller som er
tilgjengelige for brukeren. Tilgjengeligheten av kontrollene kan
konfigureres pa skjermen for brukerkontroller (bare tilgjengelig nar
Ekspert er valgt som tilgangsniva). Se Sette opp brukerkontroller, side
42.

Slik endrer du tilgangsnivaet:

1. Velg Bruker fg\ / Tilgangsniva f% :

Brukertilgangsniva

TILGANGSNIVA

“ Ekspert

x%xs PASSORD

x%%%x ENDRE PASSORD

Tilgangsnivaet kan stilles til Enkel, Standard eller Ekspert. Et passord
kan stilles inn for Standard- og Ekspert-niviene for & forhindre at
uerfarne brukere fér tilgang til hayere nivaer.

Konsollen vil sl& seg pd pd samme niva som den ble slatt av 1.
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4.6. Sette opp brukerkontroller

4.6. Sette opp brukerkontroller

Denne skjermen er bare tilgjengelig nir Ekspert-nivaet er valgt under
tilgangsniva. Se Stille inn tilgangsniva, side 41.

Tilgang til konsollkontrollene kan konfigureres ved 4 stille inn
brukerkontrollene. Tre tilgangsnivaer er tilgjengelige: Enkel, Standard
og Ekspert.

o Enkel: Denne modusen anbefales for daglig operaterbruk. Den
gir tilgang til alle grunnleggende kontroller og noe
statusinformasjon. Dette gir et oversiktlig og lettlaert
brukergrensesnitt.

o Standard: Denne modusen har utvidet funksjonalitet og er
tiltenkt mer erfarne brukere som vil ha sterre kontroll over
funksjonene de bruker. Dette omfatter mer avanserte kontroller
(for eksempel slette dekning, slette elementer).

o Ekspert: Denne modusen har alle konfigurasjonsalternativene for
a sette opp et kjoretay, en GPS-mottaker osv. Den kan ogsé
brukes til normal girdsdrift av ekspertbrukere som vil ha alt
synlig samtidig.

Slik definerer du brukerkontroller:

- 9
1. Velg Bruker (O\ / Brukerkontroller " .

Brukerkontroller

Kontroll

Minivisning: Systeminformasjon

Minivisning: GPS

|Minivisning: Diagnostikk

Full visning: Diagnostikk
Minivisning: Jobber
Minivisning: ASC

Forhandsvis Forhandsvis

Tilbakestill ning ning
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Kapittel 4 — Regionale innstillinger og brukerinnstillinger

Kontrollene som er tilgjengelige for de tre nivéene er satt som standard.
De kan redigeres etter behov ved & trykke péd haken eller krysset for
hvert alternativ.

Tilbakestill-knappen gjor det mulig & tilbakestille innstillinger til enten
fabrikkinnstillingene eller til innstillingene som konsollen hadde da den
ble startet.

Forhandsvisning-knappene lar deg seg hvordan innstillingene vil se ut 1
Enkel- eller Standard-modus uten & g ut av Ekspert-modus.
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4.6. Sette opp brukerkontroller
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Kapittel 5 — Systemoppsett

Dette kapittelet forklarer hvordan du setter opp systemelementer, som
GPS-tilkoblinger, alarmer og valgfrie funksjoner.

Menyalternativet System har falgende menyelementer:

Funksjoner: Aktiverer eller deaktiverer valgfrie funksjoner.
GPS: Setter opp funksjonaliteten til den tilkoblede GPS-
mottakeren.

Serielle porter: Velger den serielle porten for konsollen som er
tilordnet til en bestemt funksjon.

Alarmer: Angir alarmfunksjonalitet.

Flaggpunkter: Velger ikoner og etiketter for flaggpunkter.
Flaggpunkter viser hindringer eller andre terrengdetaljer pa et
veiledningskart.

ISOBUS: Gjor det mulig & samhandle med ISOBUS-kompatible
ECU-er via ISOBUS-universalterminal.

Redskaper: Gjor det mulig & bruke en USB-enhet til
oppgradering av programvaren.

v N : il S0l

Funksjoner Serielle porter Alarmer Flaggpunkter ISOBUS Redskaper

3 .
Kjoretoy Produkt
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5.1. Stille inn funksjoner

5.1. Stille inn funksjoner

Menyalternativet Funksjoner har folgende menyelementer:

R

LG Veiledning Redskap Xlinks

¢ B 5ol

Funksjoner Serielle porter Alarmer Flaggpunkter ISOBUS Redskaper

X

Bruker Kjoretay Redskap

5.1.1. Konsolloppsett
Konfigurer konsollfunksjoner.

Slik setter du opp funksjoner:

1. Velg System / Funksjoner -~ % / Konsoll

Konsollfunksjoner

® 3 UNIVERSALTERMINAL TRADLGST NETTVERK
E Aktivert ®9¢ Deaktivert

|SR SNARVEIKNAPP FOR ISOBUS s FJERNHJELP
3¢ Deaktivert \"'s¢ Deaktivert

M FILSERVER SKYBASERTE TJENESTER
& 4 Aktivert i79¢ Deaktivert

@®® KAMERAER f‘x VDC-STOTTE

‘__* Deaktivert ~“3¢ Deaktivert

v " DATALOGGING PER POENG VARSTASJON
¢ B3¢ Deaktivert 3 Deaktivert

Universalterminal

Aktiverer ISOBUS-universalterminalserveren som gjor det mulig a
samhandle med ISOBUS-kompatible ECU-er.

Se Sette opp ISOBUS-/universalterminal, side 80.
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Snarveiknapp for ISOBUS

Legger til en knapp pa operaterskjermen, over hovedbryteren, som gjor
at operatoren direkte kan deaktivere funksjoner som ble aktivert av en
ISOBUS-kontroll. Et nytt trykk pd knappen vil ikke starte funksjonen
pa nytt, men vil la operateren starte hver funksjon pa nytt manuelt via
standardmekanismen for funksjonen.

Filserver

Kan lagre filer for en ISOBUS-ECU hvis ECU-en har filserverfunksjon.
Det gjor at redskap og andre profiler kan flyttes mellom ECU-er. Filene
kan eksporteres og importeres ved hjelp av USB-en.

Kameraer

Gjer det mulig for operateoren & overvake digitale kameraer som er
koblet til konsollen. En registreringskode ma kjepes for & aktivere
denne funksjonen.

Dataloggingper poeng

Registrerer hvert GPS-datapunkt i lgpet av jobben og en rekke
tilknyttede datafelter, som hgyde, retning, GPS-kvalitet,
seksjonstilstander, CropSpec-avlesninger. Disse eksporteres som en
CSV-fil (se Eksportere en jobbrapport, side 174).

Dette er nyttig for kunder som ensker 4 lage en logg over alle jobbdata
og bruke den 1 tredjepartsprogrammer, eller den kan lastes opp direkte
til AgJunction hvis du bruker den funksjonen.

Tradlgst nettverk

Kobler konsollen til et trddlest nettverk. Dette er obligatorisk for
MAGNET og for fjernhjelpfunksjonen nedenfor. En bestemt Wi-Fi-
dongle er pakrevd. De stattede donglene er oppfert nedenfor.
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5.1. Stille inn funksjoner

Merk: Bare kanal 1 til 11 stottes.
Fjernhjelp

Gjer at en ekstern operator kan ta kontroll over konsollgrensesnittet.
Dette vil vanligvis vaere Topcon-servicepersonell.

Hvis dette alternativet aktiveres under System / Funksjoner /
Konsoll, vises veiviseren for fjernhjelp for & lede deg gjennom
prosessen med & aktivere fjernhjelp.

Den bruker tredjepartsprogramvare som heter TeamViewer (se
www.teamviewer.com, versjon 7 eller hoyere anbefales), for &
opprette tilkoblingen og overfare kontrollen over brukergrensesnittet
fra konsollen til den eksterne operateren. En handpeker vises pé
konsollskjermen for & vise handlingene som utferes eksternt.

TeamViewer-klientprogramvaren er fritt tilgjengelig for Windows,
Mac, Linux, iPhone, iPad, Android og Windows Phone 8/Windows
RT.

En lisens kan vaere nedvendig for & bruke TeamViewer. Det er
brukerens ansvar & pdse at lisenskravene er oppfylt.

TeamViewer-begrensninger:

« Filnedlastinger fra konsollen er deaktivert.

o TeamViewer-klienten kan ikke aktivere autostyring eller
hovedbryteren (det vises en melding som bare kan slettes pa selve
konsollen).

« Selve konsollen mé vare koblet til Internett (via Ethernet) eller et

tradlest tilgangspunkt (via en USB Wi-Fi-adapter) for at
TeamViewer skal fungere riktig.

TeamViewer-atferd/-forslag:
« Hvis en Internett-tilkobling er tilgjengelig, blir en (XXX XXX
XXX) nummer-ID for maskinen tildelt 1 TeamViewer-veiviseren.

Denne kan brukes til & fa tilgang til konsollen fra hvor som helst i
verden.
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o Hvis det ikke er Internett-tilgang, men det er en nettverkstilkobling,
vises [P-adressen til maskinen (XXX. XXX. XXX.XXX), og den kan
brukes til & fa tilgang til konsollen fra andre maskiner pd samme
nettverk.

o Kameraer vil fungere via TeamViewer, men var oppmerksom pa at
det vil gjare konsollens ytelse vesentlig tregere. Det anbefales at du
lukker alle mini-/fullvisninger av kameraer.

» P4 den eksterne klienten mé du gjere folgende for & f& de beste
resultatene nar du bruker TeamViewer (TeamViewer 8 pa Windows
7):
 Klikk pa Tillegg / Alternativer pA menyen nar TeamViewer
starter.

» Velg Fjernstyring i1 venstre panel.

« Angi kvalitet som Egendefinerte innstillinger 1 hoyre panel.

» Klikk p4d Egendefinerte innstillinger.

o Velg 256 farger.

o Aktiver alternativet Forbedre programkompatibilitet (reduserer
ytelsen).

 Klikk pd Ok for a lukke Egendefinerte innstillinger.

o Klikk pd Ok for & lukke Alternativer.

» Hvis Internett ikke er tilgjengelig nar TeamViewer-veiviseren
startes, blir brukeren sendt videre til Wi-Fi-veiviseren for a koble til
et aktiveringspunkt eller tradlest tilgangspunkt.

Wi-Fi gir felgende:
o lar brukeren koble konsollen til Internett via et tradlost

aktiveringspunkt (det vil si telefon) eller tradlest tilgangspunkt (det
vil si tradles Internett-ruter hjemme).

 Stotter pen, WEP-, WPA- og WPA2-krypteringsstandard

o Wi-Fi-signalstyrken vises pé instrumentpanelet (se Signalstyrker
instrumentpanel).

Wi-Fi-atferd:
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5.1. Stille inn funksjoner

o lagrer de fem siste tilgangspunktene og -ngklene for & forenkle
tilkobling til ofte brukte enheter

o Wi-Fi-logo pé instrumentpanelet blinker nér du kobles til
tilgangspunktet igjen hvis tilkoblingen blir brutt (néar
tilgangspunktet blir tilgjengelig igjen).

Stettede Wi-Fi-enheter:

e TP-Link TL-WN821N (V3) (300 Mbps tradles N USB-adapter)

e TP-Link TL-WN821N (V4) (300 Mbps tradles N-USB-adapter)

o Netgear WNA1100 (N150 tradles USB-adapter)

o Netgear WNAT1000M G54/N150 WiFi, Micro-USB-adapter

Netgear WNA1000Mv2 N150 WiFi, Micro-USB-adapter
Netis WF2120

e D-Link DWA-131 H/W Ver.:B1 F/W Ver.:2.01

e D-Link DWA-131, H/W-ver.: E1

Skybaserte tjenester

AgJunction

Lar AglJunction-kunder laste ned plankart fra AgJunction-serverne til
konsollen og laste opp som péfert-kart fra konsollen til AgJunction-
serverne (se side 210).

En registreringskode mi kjopes for & aktivere denne funksjonen.
Magnet

Gir mulighet for filoverfering og deling av GPS-posisjon via Topcon
Magnet-programvaren. Se Bruke MAGNET, side 212.

VDC-stgtte

VDC (Vehicle Display Controller) er en valgfri enhet som kan brukes
til & utfore et utvalg av konsollfunksjoner. Se VDC-oppsett, side 59.

Veerstasjon

Aktiverer stotte for verstasjonen AirMar 150WX via CAN
NMEA2000-datautgangen fra sensoren. Velg CAN-porten som
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verstasjonen er koblet til. Det legges til et ikon pa navigasjonslinjen pé
driftsskjermbildet. Se Bruke varstasjon, side 219.

En registreringskode ma kjopes for & aktivere denne funksjonen.

5.1.2. Oppsett av veiledning
Setter opp veiledningsystemets funksjonalitet.

Slik setter du opp veiledningsfunksjoner:

1. Velg System / Funksjoner -~ # / Veiledning A :

Veiledningsfunksjoner

IDENTISKE SVINGER
Aktivert Aktivert

AUTOSTYRING PIVOTER
YJ Aktivert Aktivert

; STYRT TRAFIKK GUIDELOCK
‘( (s Deaktivert Aktivert

P JOBBHJELPER-MODUS
* Deaktivert

AB-LINJER
Aktivert

Veiledning
Dette er en standardfunksjon péd konsollen og kan ikke deaktiveres.
Autostyring

Aktiverer autostyring og kan bare brukes pa kjoretoy som er utstyrt
med autostyringssystem, som AES-25.

Styrt trafikk

Funksjonen Styrt trafikk tilferer to nye veiledningsmoduser: Optimale
linjer og Prosjektlinjer. Nar funksjonen er aktivert, kan operatoren velge
en av disse modusene til bruk for veiledning eller autostyring.

Optimale linjer-modusen gjor at flere linjer eller kurver kan registreres 1
én fil, og alle registrerte linjer eller kurver kan vises pa skjermen
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5.1. Stille inn funksjoner

samtidig. Hvilken som helst av linjene eller kurvene som registreres 1
et sett med optimale linjer, kan velges og brukes til veiledning eller
autostyring.

Prosjektlinjer-modusen er lik Optimale linjer-modusen pa den maten
at flere kurver kan brukes til veiledning 1 samme fil og vises pa
skjermen samtidig. Den viktigste forskjellen mellom Prosjektlinjer og
Optimale linjer er at det ikke blir opprettet kjorelinjer for
Prosjektlinjer. Bare banen som hver prosjektlinje folger, kan brukes
til veiledning eller autostyring.

En registreringskode ma kjopes for 4 aktivere denne funksjonen.

Du finner mer informasjon i brukerhandboken for AGA5196 styrt
trafikk.

Jobbhjelper-modus
o Deaktivert: Ingen jobbhelper-moduser er tilgjengelige.

o Jobbhjelpen: Et hjelpeskjermbilde som kan brukes til 4 ga
gjennom oppgavene 1 en vanlig jobb. Dette kan vare nyttig nar
du skal lere a bruke konsollen. Hvis du aktiverer alternativet,
plasseres et nytt ikon gverst til hgyre 1 Drift-skjermbildet.

£ B

JOBBHJELPEN

gruk menyen for aker for

velge et eksisterende
‘ &ker eller opprette et nytt

IKenfigurer grensen.

Administrer alternativer for

dkerrein.

Bruk menyen for jobb for

a:
m velge en eksisterende

jobb eller opprette en ny

Bruk menyen for
veiledningsspor far a:
II ” velge et eksisterende
veiledningsspor eller
opprette et nytt

Hvis du velger ikonet, vises hjelpeskjermbildet. Etter hvert som
alternativer velges, viser Jobbhjelpen-skjermbildet de neste
mulige trinnene.
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o Hurtigstart: Gir automatisk gjennom oppgavene som kreves for &
fullfere en vanlig jobb. Dette kan vere nyttig for & gke hastigheten
pa utforelsen av standardoppgaver. Hvis du aktiverer alternativet,
plasseres et nytt menyelement pa hoyre side av Funksjoner-
menyen.

s - G =

Konsoll i i vDC Hurtigstart

< 7 B isolls

Funksjoner Serielle porter Alarmer Flaggpunkter ISOBUS Redskaper

Kjeretey Redskap

1. Velg System / Funksjoner / Hurtigstart. Siden Innstillinger for
hurtigstart vises. Denne siden brukes til & velge oppgavene som
hurtigstart vil ga gjennom automatisk. Aktiver de nedvendige
oppgavene.

Innstillinger for hurtigstart

Alternativer ‘ .__ ALTERNATIV STATUS

- T . — = Deaktivert
: 4 Eksporter jobbrapport for forrige jobb

Endre aker

Registrer grense

Endre jobb ‘

Konfigurer jobbregioner

Angi veiledningsmodus

Eksporter jobbrapport for forrige jobb: Se side 174.
Endre aker: side 151.

Registrer grense: Se side 154.

Endre jobb: Se side 169.

Konfigurer jobbregioner: Se side 169.

Last VRC-kart: Se side 177.

53



5.1. Stille inn funksjoner

o Angi veiledningsmodus: Se side 183.
o Endre veiledningsspor: Se side 183.

o Skjul automatisk nar vellykket: Lukker Hurtigstart-vinduet
nér alle nedvendige oppgaver er fullfort.

2. Trykk pa knappen gverst til heyre 1 Drift-skjermbildet for a bruke

Hurtigstart.
‘llr ﬁk : | - _ral ’ ﬁ

Nér du trykker pa knappen, dpnes den forste oppgaven som er
aktivert 1 oppsettet for Hurtigstart.

Kjagrelinjer (AB-linjer, identiske kurver ...)

De fire kjerelinjetypene (AB-linjer, identiske kurver, senterpunkt og
Guidelock) er alle aktivert som standard. Hvis enkelte av kjerelinjene
ikke er nadvendige, kan de deaktiveres. Det er ikke mulig &

deaktivere alle kjorelinjene samtidig. Se Meny for veiledningsspor,
side 183.

5.1.3. Oppsett av redskap
Setter opp funksjonaliteten for redskapet som er pakoblet.

Slik setter du opp funksjonaliteten til redskapet:

1. Velg System / Funksjoner -~ % /Redskap
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Redskapsfunksjoner

anaxx AUTOMATISK wé’ VANNBESPARELSE @ HYPRO PROSTOP-E
®

% gg:ﬂéﬁléﬂONSKﬂNTROLL W s¢ Deaktivert Deaktivert

: VARIABEL A NITROGEN-FOLING LH 1 H5000 MENGDESENSOR
Lo) w3

HASTIGHETSKONTROLL ? : 4
()
Xiivert et Deaktivert 3 Deaktivert

<. OVERVAKING AV
AVKASTNING

£ P oPPGAVEDATA g
- E
VT X Deaktivert

i'* 9¢ Deaktivert

o7 NORAC-
;:L/.Z BOMHOYDEKONTROLL
X Deaktivert

BuS OMRADETELLERE
= Aktivert (lagret per jobb)

HOVEDBRYTER ER PA
Deaktivert

 JOBBOMRADETELLERNE
Sper

TILBAKESTILL G LAS OPPSETTMENY NAR

Automatisk bomseksjonskontroll

Lar systemet sld pd seksjoner for nye omrader som skal dekkes, og av
for omrader som allerede er dekket (se side 207).

Variabel hastighetskontroll

Brukes med et plankart for & variere paferingsmengder pa de kartlagte
omradene (se side 177).

Oppgavedata

Oppgavedata lar deg importere/eksportere og redigere XML-filer med
ISOBUS-oppgavedata. Med oppgavedatamodus kan du velge,
konfigurere og utfere en oppgave fra de importerte oppgavedataene.
Det kan importeres formfiler for & kontrollere ECU automatisk. Hvis
denne funksjonen aktiveres, deaktiveres noen aker- og
jobbmenyelementer under operasjoner som ikke er relevante ved bruk
av oppgavedata.

Ikonet for oppgavedatamenyen erstatter ikonet for jobbmenyen pé
Drift-skjermbildet (se side 227).

Merk: Hvis oppgavedata er aktivert, endres jobbhjelpermodus (side 52)
til oppgavehjelpermodus.
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Omradetellere

Det brukes omradetellere ssmmen med spredere, sprayter og
samaskiner for & registrere data, slik som bearbeidet areal, produkt
benyttet, driftstid, gjennomsnittlig paferingsmengde og
produktivitetsgrad. Omradetellerne er ikke tilgjengelige nér du bruker
[SO-redskaper eller Xlinks.

o Aktivert (lagret per jobb): Omradetellerne lagres separat for hver
jobb, (hvis jobben startes og det foretas dekning og det deretter
velges en annen jobb som det foretas dekning for, vil
omradetellerne for den forste jobben vises nar du gér tilbake til
den forste jobben.)

o Aktivert (lagret per redskap): Omradetellerne fortsetter pé tvers
av jobber, men ved innlasting av nytt redskap vises nye
omradetellere. Ved innlasting av det forste redskapet vises
omradetellerne slik som de var da redskapet ble brukt forrige
gang.

Merk: Det kan aktiveres omradetellere bade for jobber og
redskaper samtidig.

Du finner mer informasjon 1 brukerhandbegkene for sprederen,
sproyteren og sdmaskinen.

Hvis du aktiverer omradetellere per jobb, vises alternativet
Tilbakestill jobbomradetellere:

o Aldri: Omradetellerne ma tilbakestilles manuelt, ellers vil de
fortsette a akkumulere data.

o Pa foresporsel: Nér du sletter en jobb, blir du spurt om
omradetellerne skal tilbakestilles.

o Auto: Omradetellerne tilbakestilles automatisk nér du oppretter en
ny jobb eller sletter en jobb.

Vannbesparelse

Ma veare aktivert for & opprette og bruke et skraperredskap.

En registreringskode mé kjopes for a aktivere denne funksjonen.
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Du finner mer informasjon 1 1004639-01 brukerhandbok for
vannbesparelse.

Nitrogen-faling
Topcon CropSpec

Et sanntids, integrert overvakings- og paferingssystem for avlingen fra
Topcon. Brukes til & overvike variasjoner innenfor dkeren, behandle
underveis eller beholde data for fremtidig analyse eller anvendelse av
regler.

CropSpec vises via universalterminalen (se side 208) ved hjelp av et
kartoverlegg.

Overvaking av avkastning

En avlingsovervéker er en konsollenhet som henter inn data fra en
hgstemaskin, kombinerer disse dataene med geodetiske data og logger
den informasjonen i en fil 1 sanntid.

En registreringskode ma kjopes for & aktivere denne funksjonen.

NORAC-bomhgydekontroll

Kontrollerer automatisk heyden til bommen over bakken eller
avlingsdekselet. Krever installasjon av NORAC-sensorer og Electronic
Control Unit (ECU)- Se Bruke NORAC-bomhgydekontroll, side 221.

Las oppsettsmeny nar hovedbryteren er pa
Deaktiverer tilgang til oppsettsmenyen nér hovedbryteren er pA.
Hypro Prostop-E

Gjer det mulig 4 koblet til det Hypro Pentair CAN-styret dysesystemet
for & gi individuell dysestyring pd bommen.

En registreringskode ma kjopes for 4 aktivere denne funksjonen.

LH5000 mengdesensor

Dette alternativet gjor det mulig & bruke en tredjepartsenhet til & gi
RS232-mengdeinngang til konsollen 1 sanntid. Den kan deretter brukes
med bade vaske- og kornstyreenheter som et alternativ til et variabel
mengdestyring-kart (Variable Rate Control, VRC). Den serielle porten
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som sensoren er koblet til, m4 velges. Se Sette opp serielle porter,
side 69.

En registreringskode ma kjopes for & aktivere denne funksjonen.

5.1.4. Xlinks-oppsett

En Xlink er et programvaregrensesnitt som gjor at konsollen kan
kommunisere med en tredjepartskontroller ved hjelp av et serielt
ikke-ISOBUS-grensesnitt. Tredjepartskontrolleren kan ha sin egen
konsoll som kan styres eksternt via Xlink.

Slik setter du opp funksjonaliteten til Xlink:

1. Velg System / Funksjoner -~ % / Xlinks Q’

Xlink-funksjoner

Raven RAVEN SCS-SPROYTER o Crinee e KIN/SPROYTEMASKIN/

5 Deaktivert X Deaktivert
vossue) VADERSTAD-SAMASKIN ;ﬂ:ggg}fmmmmSPRGHEMASKIN;
3¢ Deaktivert X peaktivert

AMATRON-SAMASKIN/-SPROYTER/-SPREDER fiexicoll F LEXICOIL-SAMASKIN
Deaktivert 3¢ Deaktivert

PHARDI Y HARDI 5500/6500-SPROYTER BRAVO-SPROYTEMASKIN
x Deaktivert 9 Deaktivert

@ BOGBALLE-SPREDER «iin- KUHN-SPREDER
3 Deaktivert s Deaktivert

Hver tredjepartskontroller har sin egen proprietare spesifikasjon for
serielt grensesnitt som spesifiserer hva slags funksjonalitet den gir til
konsollen via Xlink.

Xlink-grensesnitt er ikke standard som ISOBUS. De tilgjengelige
funksjonene avhenger av tredjepartskontrollerens produsent. De vil
ogsa variere avhengig av tredjepartskontrollerens versjon.

En registreringskode ma kjopes for a aktivere denne funksjonen.

Du finner mer informasjon i brukerhandboken for AGA5332 Xlinks.
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5.1.5. VDC-oppsett

VDC (Vehicle Display Controller) er en valgfri enhet som kan brukes

til & utfore et utvalg av konsollfunksjoner eksternt.

Slik setter du opp funksjonaliteten til VDC:

1. Velg System / Funksjoner -~ % /Konsoll .
2. Velg VDC-STOTTE for & aktivere VDC-funksjonaliteten.

3. Velg System / Funksjoner -~ % /VDC LS

funksjoner.

VDC-funksjon

‘ KNAPP 1 =y BAKGRUNNSBESLYSNING
Hovedbryter ¥y Deaktiver

KNAPP 2
Y Aktivering av styring

KNAPP 3

X 5 | Ikke tilordnet
KNAPP 4

X = | Ikke tilordnet

Knapp 5 er alltid angitt som tilbake-knappen.
Velg knapp 1-4 for 4 tildele en funksjon.

5.1.6. Oppsett for hurtigstart

for a tilordne

Dette alternativet er tilgjengelig under System / Funksjoner

X / Hurtigstart L\ hvis Hurtigstart er valgt som J obbh]elper-

)

modus under System - / Funksjoner -~ % / Veiledning
Se Jobbhjelper-modus, side 52.
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5.2. Sette opp GPS

5.2.1. Mottakeroppsett
Setter opp GPS-mottakerfunksjoner.

Slik setter du opp GPS-mottakeren:

. -
1. Velg System /GPS % /Mottaker W |

Utvalg av GPS-mottakere

Z GPS-MOTTAKER BAUDHASTIGHET
AGI-4 115200

=" FASTVAREOPPGRADERING
% Klikk for a oppgradere

L'? BRUK TENNINGSLINJE
7 Aktivert

(lf VEDLIKEHOLDSTID (MINUTTER)
30

== LAST OAF-FILE

=g use

GPS-mottaker
Velg GPS-mottakertypen fra valglisten.

Konsollen kan akseptere GPS-inndata fra en tredjeparts GPS-mottaker
forutsatt at mottakeren kan konfigureres til &4 sende dataene 1 pakrevd,
riktig format. Ta kontakt med GPS-mottakerprodusenten for 4 finne
ut om mottakeren kan settes opp pa riktig mate.

Konsollen krever folgende inndata hvis Annen er valgt under GPS-
MOTTAKER:

o GGA 0,2 sekunder (5 Hz)

e VTG 0,2 sek (5 Hz)
e ZDA 15 sekunder
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RS-232-kommunikasjon

e 19 200 overforingshastighet (foretrukket) 8 databits, ingen paritet, 1
stoppbit (19 200, 8N1)

Fastvareoppgradering

Starter en oppgradering av GPS-mottakerens fastvare via USB (hvis
nadvendig) eller via pakken som leveres buntet internt med
konsollprogramvaren. Knappen for oppgradering av fastvare viser
versjonen for fastvaren som for gyeblikket er i GPS-mottakeren og den
versjonen av fastvaren som den vil bli oppgradert til.

Bruk tenningslinje

Merk: Denne funksjonen ma bare brukes hvis kjoretoyets
ledningsnett er kompatibelt.

(Bare AGI-4) Skiller streomforsyningen til AGI-4-mottakeren fra
kjaretayets tenning. Dette gjor at GPS-mottakeren fortsetter kan vare
pa etter at kjoretayet er slitt av. Vedlikeholdstid bestemmer hvor lenge
mottakeren forblir pa.

Vedlikeholdstid

Merk: Denne funksjonen er bare tilgjengelig hvis Bruk tenningslinje
er satt til Aktivert.

(Bare AGI-4) Holder GPS-mottakeren aktiv etter at systemet har blitt
slatt av. Dette er nyttig for & beholde noyaktig
posisjoneringsinformasjon (satellittsamkjoring). For eksempel: For &
holde mottakeren pa i én time etter at systemet er slétt av, angir du 60.

Last OAF-il

Laster inn en Options Authorization-fil til GPS-mottakeren. Dette
gjores vanligvis for mottakerinstallasjonen, men filen kan oppdateres pa
akeren via USB (hvis ngdvendig).

Baudhastighet

Dataoverferingshastigheten for modemer. GPS-mottakerens
baudhastighet kan endres fra standardverdien. Denne innstillingen skal
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5.2. Sette opp GPS

normalt ikke endres. Hvis innstillingen mé endres, kan du se 1
héandboken som fulgte med modemet.

5.2.2. Korreksjonsoppsett

GPS-korreksjonskilder brukes til & oke nayaktigheten til GPS-
posisjonen.

Slik setter du opp korreksjonskilden til GPS:

e =
1. Velg System / GPS % /Korrigering W .

Korreksjonskilde til GPS

é KORREKSJONSKILDE
Selvstyrt

%™ GLonass
E9y Aktivert

%, RESERVE
% Deaktivert

2. Velg onsket KORREKSJONSKILDE.

Merk: De tilgjengelige korreksjonskildene er definert nedenfor. De
ekstra alternativene som ma vare definert, varierer med

korreksjonskilden som er valgt. Se Korreksjonskildealternativer, side
64.

Korreksjonskilder

Korreksjonskilde Beskrivelse

Autonom La mottakeren finne alle fritt tilgjengelige satellitter.
Vil ikke bruke noen korreksjon. Presisjon: 2—5 m.

Automatisk | La mottakeren velge den beste tilgjengelige
korreksjonskilden.
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Korreksjonskilde Beskrivelse

WAAS Bruk Wide Area Augmentation System. Bare i Nord-
Amerika. Presisjon: under én meter.

EGNOS Bruk den europeiske geostasjonazre
navigasjonsoverleggtjenesten. Bare 1 Europa.
Presisjon: under én meter.

MSAS Bruk Multi-functional Satellite Augmentation
System. Bare 1 Ost-Asia. Presisjon: under én meter.
TopNET Bruker TopNET Global D-korreksjon. Presisjon: 10

Global D cm.

OmniSTAR | Bruker OmniSTAR virtuell basestasjon-korreksjon
VBS (VBS). Presisjon: under én meter.

RTK Bruker Real Time Kinematic Navigation (RTK-
navigering). Presisjon: 2 cm.

RTK (eksternt | Bruke eksternt modem koblet til GPS-mottakeren for
modem) RTK-korreksjon. Presisjon: 2 cm.

RTK (NTRIP) | Bruker en RTK-korreksjonskilde fra en
nettverksleverander som leveres via mobiltelefon.
Presisjon: 2 cm.

DGPS Bruker et eksternt modem til & importere DGPS-
(eksternt korreksjoner fra en nettverksleverander. Presisjon:
modem) under én meter.

DGPS Bruker en DGPS-korreksjonskilde fra en

(NTRIP) nettverksleverander som leveres via mobiltelefon.

Presisjon: under én meter.

Merk: Kilden som velges her, vil pavirke funksjonen til veiledning og
autostyring. Det er viktig & vere oppmerksom pa behovene for GPS-
utstyret. Se handboken som fulgte med GPS-utstyret.
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5.2. Sette opp GPS

Merk: Presisjonstallene avhenger av mange variabler (antall
satellitter, avstand fra korreksjonskilden, ionosfariske forhold,
mottaker, antenne) og kan ikke garanteres.

Korreksjonskildealternativer

Merk: Korreksjonskildealternativene som ma vare definert, varierer
avhengig av korreksjonskilden som er valgt.

Alternativ Beskrivelse

GLONASS | Gjer at GPS-mottakeren kan bruke det russiske
satellittnavigasjonssystemet GLONASS 1 tillegg til
GPS.

TRUPASS Topcons algoritme for GPS-avdriftkorrigering brukes
til & g1 bedre runde-til-runde-ytelse. Tilgjengelig med
de folgende korreksjonskildene: Autonom, WAAS,
EGNOS, MSAS, OmniSTAR VBS, TopNET Global
D.

Merk: Dette alternativet ma kjopes separat.

RTK- Kommunikasjonsprotokoll for dataoverfering
protokoll mellom RTK-basestasjon og roveren (traktoren). Ma
vere satt til samme protokoll som basestasjonen. Se
informasjon om oppsett av basestasjon.

Region Region mé veare valgt for 4 finne frekvensen som
brukes av OmniSTAR. Frekvensen for regionen blir
satt automatisk.

Tilbakefall | Hvis systemet ikke mottar nok data til & beregne
kjeoretoyets posisjon med den nedvendige
ngyaktigheten, kan ikke autostyring kobles inn.
Tilbakefall-funksjonen lar systemet redusere kravet til
posisjonsneyaktighet slik at autostyring kan kobles
inn. Dette er nyttig 1 situasjoner der det ikke er
nagdvendig med en hey grad av ngyaktighet for
posisjonen.
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Alternativ Beskrivelse

Baudhastighet

Dataoverforingshastigheten for modemer. Se
dokumentasjonen som fulgte med modemet.

GGA-utdata

Noen nettverksleveranderer krever a fa tilsendt en
GGA (posisjon), slik at de kan identifisere
plasseringen til roveren (traktoren).

Alternativer for NTRIP-oppsett

Hvis DGPS NTRIP er valgt, starter en veiviser for & lokalisere det
tilkoblede modemet, og deretter vises folgende skjermbilde.

NTRIP-oppsett

GSM-PIN 3 CELLE-ROAMING
EEH 2 I?‘ Deaktivert

W G5M-ERUKERNAVN i NTRIP-ADRESSE
ﬂ guest * 27.100.1.17

4 NTRIP-
9 & 2101

. NTRIP MOUNT POINT

telstra.wap.mnc00l.mccS =, O-NET_RTK_RTCM30

05.gprs

pri-oll GSM MTU NTRIP-BRUKERNAVN
- 777 johnTPA

rrrrr

styring: SLATT AV

NTRIP-PASSORD

ISO.

ISOBUS

o« GSM APN: Internett-koblingen til leveranderen av
telekommunikasjon.

« GSM MTU (maksimal overferingsenhet): Den storste

protokolldataenheten som kan videresendes.

e Celle-roaming: Dette kan brukes til &4 deaktivere mobiltelefon-
roaming for & forhindre datautgifter over landegrenser (nyttig ved

arbeid near grensen til et annet land).

o NTRIP Mount point: ID-en til basestasjonen (enten faktisk eller

virtuell).
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5.2. Sette opp GPS

Innstillingene for GSM og CELLE-ROAMING kan fés fra
mobiloperateren. De gjenvarende innstillingene oppgis av NTRIP-
tjenesteleveranderen.

Alternativer for RTK-oppsett
Hvis RTK er valgt, starter en veiviser for & oppdage det tilkoblede
modemet, og deretter vises folgende skjermbilde.

RTK-oppsett

FREKVENS w FEC
464,55000 MHz ‘il FEC aktivert

I KANALAVSTAND
@ =

< **~s NETT-ID
s

=l 1

! KOBLINGSPROTOKOLL
W’ POL

MODULERING
' GMSK

ISO.

1SOBUS

Frekvens: Frekvensen som brukes.

Kanalavstand: Frekvensforskjellen mellom tilstotende tildelinger
1 en frekvensplan.

Nett-ID: Innstilling for kryptering (1-255 = p4a, 0 = av).
Koblingsprotokoll: Protokoll for radiodataoverforing.

Modulering: Typen modulering som brukes.

FEC (Forward Error Correction): En teknikk for kontroll av feil 1
dataoverforing over pélitelige eller stoyutsatte
kommunikasjonskanaler.

Merk: Hvis det er valgt RTK, og det er koblet til en AGI-3 eller AGI-
4, kan innstillingene for basestasjonen automatisk synkroniseres med
de angitte mottakerinnstillingene. Velg System / GPS / Synk. av
basestasjon, og folg instruksjonene som vises 1 veiviseren.
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5.2.3. Oppsett av utdata

GPS-utdata refererer til konsollens mulighet til & eksportere ulike
datastrenger 1t NMEA 0183-format. De vanligste av disse er GGA
(posisjon)-melding og VTG (hastighet og retning)-melding.

Dette kan vare nyttig for & koble til tredjepartsenheter for posisjon- og
hastighetsutdata.

Slik setter du opp GPS-utdata:

iiiii

.
1. Velg System / GPS % /Utdata
Innstillinger for GPS-utdata

GPS-UTDATA Stat

B2 Deaktivert
i Deaktivert

g BAUDHASTIGHET Deaktivert

. 19200
Deaktivert

@ MAKSIMUMSMENGDE 3
5 Hz Deaktivert

&.@ UTDATAPRESIS)ON Deaktivert
& » Hoy presisjon -
Deaktivert

AN\ VTG LEGACY-MODUS
K]f} Aktivert

e VTG legacy-modus: Stotter VI'G-datautmating for NMEA-
standarder under V4.00. Sender VT G-strenger som er kompatible
med NMEA V3 og eldre.

Du finner mer informasjon 1 dokumentasjonen som falger med
tredjepartsenheten.

Merk: Enheter som benytter GPS og er plugget inn i konsollen kan
trenge informasjon fra konsollen. Informasjonen finnes 1 setninger
basert pA NMEA.

5.2.4. Oppsett for radar

Konsollen kan levere radarutdata til eksterne enheter. Dette kan vare
nyttig for & koble til en tredjepartsenhet for & levere et
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5.2. Sette opp GPS

kjorehastighetssignal.
Slik setter du opp radarutdata:

p
1. Velg System / GPS % /Radar
Oppsett for Radar Output

#—" RADAR OUTPUT
? ¢ Deaktivert

KALIBRERINGSFAKTOR
36.625 Hz/km/t

« Kalibreringsfaktor: Sjekk tredjepartsenheten for dette tallet hvis
radarhastighetssignalet ikke er noyaktig.
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5.3. Sette opp serielle porter

Angir den serielle porten for konsollen som er tilordnet til en bestemt
funksjon.

Slik angir du de serielle portene:

||||||

1. Velg System / Serielle porter = .

Oppsett av serielle porter
GPS5-MOTTAKER COM
y ;

m GPS-UTTAK COM
2

W XLINKS COM
3

2. Velg den enskede funksjonen, og velg den serielle porten for
konsollen som enheten er koblet til, fra valglisten.

For eksempel: SGR-1, AGI-3 eller AGI-4 GPS-mottaker er koblet
til seriell port 1 med alle Topcon-ledningsnett.

NMEA GPS-utgang er vanligvis pé seriell port 2 hvis den er 1 bruk.

Xlinks er pé seriell port 3 hvis den er 1 bruk eller pa seriell port 2
hvis NMEA GPS-utgang ikke er i bruk.
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5.4. Stille inn alarmer

5.4. Stille inn alarmer

Hvis ingen redskaper er satt opp 1 systemet, er bare generelle alarmer
tilgjengelige for oppsett. Redskapsspesifikke alarmer er tilgjengelige
nar et redskap er definert. Du finner mer informasjon 1
brukerhdndbgkene for sprederen/sproyteren/sdmaskinen.

Slik setter du opp generelle alarmer:

1. Velg System / Alarmer \/{ / Generelt .

Oppsett av generell alarm

Navn pa alarm = | 7/0) ALARMTILSTAND

3 i | = 0 5
Aktivert
Alle generelle alarmer

Slutt pa rad
Utkobling av styring (visuell)
Innkobling av styring (visuell)
Styring kan ikke aktiveres
# lkke samsvar med fastvare for GPS-mottaker
UT hey prioritet

IIT middals nrinritat

Listen over generelle alarmer vises. Alle generelle alarmer kan
aktiveres eller deaktiveres ved & velge Alle generelle alarmer .

Alternativt kan du aktivere eller deaktivere hver generell alarm
uavhengig.

Vear oppmerksom pa at av sikkerhetshensyn kan ikke lydalarmen for
innkobling/utkobling av styring deaktiveres.

Slutt pa rad-alarmen krever ekstra informasjon. Denne alarmen hores
og vises ndr kjoretoyet nermer seg grensen og operatoren ma
redusere farten for a forberede seg for manuell kontroll.

o Forste avstand: Avstanden fra grensen der alarmen utloses forste
gang. Avstanden maéles fra traktoren til grensen langs kjerelinjen
(veiledningssporet).
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» Andre avstand: Avstanden fra grensen der den andre alarmen
utleses og advarer operatoren om umiddelbart & ta kontroll over
kjoretoyet.

» Synslengde framover: angir hvor mange meter foran kjoretoyet
systemet vil se for & reagere med handlinger.

5.4.1. Beskrivelse av alarm-vindu
Trykk p& midten av alarm-vinduet for & bekrefte en alarm.

Ingen GPS

Alarm-vinduet kan dras ned for a vise flere detaljer om alarmen hvis
Dra ned for detaljer vises overst pa vinduet.

Hoyttalerikonet kan brukes til & dempe alarmen.

Skrungkkelikonet viser oppsettsiden for den aktuelle alarmen for
konfigurering av den alarmen (eller deaktivering hvis den ikke er
relevant for gjeldende oppsett). Det er noen fa unntak fra dette:

o Skrungkkel for manglende samsvar med fastvare for GPS-mottaker
viser Oppsett-skjermbildet for oppgradering av GPS-mottakerens
fastvare.

» Skrungkkel for manglende samsvar med fastvare for ASC10 ECU
viser Oppsett-skjermbildet for oppgradering av ASC10-fastvaren.

o Alarmen Ingen GPS-klokkeslett viser skjermbildet Oppsett til
klokkeslett/dato for angivelse av riktig lokal tid.

5.4.2. Alarmliste
Dette er en liste over alle alarmer pd konsollen og beskrivelser av disse.

Beskrivelse

Advarsler for Gir informasjon om problemer med Apollo-
Apollo-maskinvare | maskinvare.
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Alarm Beskrivelse

Aker fjernet Utleses nar en aker er forlatt pa grunn av den
gjeldende avstanden fra den valgte dkeren.

Aksel beveger seg, |Utlases hvis akselen er 1 bevegelse mens tanken
tank av eller hovedbryteren er av.

Aktiv aker langt Den aktive dkeren er over 8 km (5 miles) unna.

unna Serg for at korrekt dker er lastet inn, eller opprett
en ny aker.

Bane for langt Utleses hvis det aktive veiledningssporet (AB-

borte linje, kurve eller senterpunkt) er for langt fra

gjeldende GPS-posisjon.

Bruker nudge- Varsel om at det er brukt en eksisterende nudge-
avstand for avstand.
veiledningsspor

Feil girutveksling |Det er et feil forhold mellom kanalakselen og
motorkoderne.

Feil hastighet Redskapet er 1 automatisk modus og
malpaferingsmengden blir ikke oppnadd.

Feil pd COM-port |Utlases hvis den angitte COM-porten ikke kan
apnes.

Flyter ikke Utleses hvis sensoren for kontroll av flyt ikke
oppdager noen vaske-/NH3-flyt med
hovedbryteren og tanken pA.

Flytsensorfeil Utleses alltid nar hovedbryteren er slatt pa, det er
bevegelse over bakken, minst en seksjon er slétt
pa og det ikke blir mottatt noen flytsensorpulser.
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GPS-
avdriftskorrigering

Kapittel 5 — Systemoppsett

Utlases ved oppstart som en paminnelse om at
GPS-avdriftskorrigering har blitt brukt. Siden
GPS-avdrift varierer over tid, er dette er en
paminnelse om at GPS-avdriftkorrigering kanskje
ma bli beregnes pa nytt.

GPS mistet

Utleses nar GPS-signalet er falt ut, men
mottakeren fremdeles er tilkoblet.

Hovedbryteren er
av

Utleses nar foreren kjorer over et omrade som
ikke er behandlet pd dekningskartet med
hovedbryteren av. (For & forhindre at forere
glemmer & sla pd hovedbryteren ved oppstart.)

Hoy
transporterhastighet

Utleses nar alarmen for hey transporterhastighet
angir at inndataene for hastighetssignal har
overskredet alarminnstillingen.

Hoyt trykk

Alarmen for hayt trykk angir at inngangen for
trykksignalet har overskredet alarminnstillingen.
Hvis den er riktig innstilt, tyder dette vanligvis pa
en blokkering, bommer er av nar de skulle vaere
pa, eller akersproyte med for haoy hastighet.

Hoyt vesketrykk

Utlases hvis tanktrykket er hoyere enn det
maksimale spesifiserte tanktrykket.

Ikke samsvar med

Plasseringen til basestasjonen brukt til & opprette

beliggenhet til et veiledningsmenster, samsvarer ikke med
basestasjon. posisjonen til den gjeldende basestasjonen.
Ingen GPS Utleses hvis GPS-tilkoblingen blir borte.

Ingen GPS- Utleses hvis GPS-mottakeren ikke er konfigurert
klokkeslett til 4 sende klokkeslettmeldinger (ZDA NMEA-

meldinger).

73



5.4. Stille inn alarmer

Alarm Beskrivelse

Ingen Utleses hvis autostyring er pd og det ikke er noen
kjorehastighet kjorehastighet.

Ingen Utleses hvis konsollen ikke kan kommunisere
kommunikasjon med redskapets ECU.

Innkobling av
styring (visuell)

Alarmene for innkobling/utkobling av styring
kan ikke dempes av sikkerhetsgrunner, men den
visuelle komponenten av alarmen kan fjernes hvis
det er onskelig.

Lasting av plankart
/
veiledningsformfil
mislyktes

Utleses hvis filen som lastes inn, er ugyldig eller
gdelagt.

Lavt niva 1 tanken

Dette gir en advarsel om at tanknivéet er lavt.

Lavt trykk

Den mest vanlige arsaken er en tom tank. Med
minimumsstrem innstilt for dyser, flytmaler og
trykk, vil denne alarmen bare vises ved pumpe-
eller rorledningsfeil eller en tom tank.

Lavt vaesketrykk

Utleses hvis tanktrykket er lavere enn det minste
spesifiserte tanktrykket.

Lite ressurser

Utleses nar systemressursene (minne eller plass pa
filsystemet) er mer enn 90 % fulle.

Maks lengde pa
veiledningsspor
overskredet

Utleses nar lengden pé det registrerte sporet
overskrider det maksimale antall punkter
(vanligvis flere kilometer, men vil variere basert
pa hvor kompleks kurven er).

Manglende samsvar
med / foreldet

fastvareversjon

Velg skrungkkelen for & vise skjermbildet for
oppdatering av den relevante fastvaren.
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Manglende samsvar
med fastvare for

ASC10 ECU

Kapittel 5 — Systemoppsett

Velg skrunekkelen for a vise skjermbildet for
oppdatering av den relevante fastvaren.

Manglende samsvar
med fastvare for
GPS-mottaker

Velg skrunekkelen for & vise skjermbildet for
oppdatering av den relevante fastvaren.

Mottaker koplet fra

GPS-mottakeren svarer ikke. Kontroller
mottakertilkoblingene.

NTRIP-feil

Feil ved GPS-korreksjonskilde.

Omstart av styring
ngdvendig

Utlases hvis undersystemet for styring ma slds av
og pa. Oppstar for noen typer undersystemer for
styring etter kalibrering.

Onsket hastighet er
null

Utleses nar automatisk mengdestyring er aktivert,
tanken er pa, hovedbryteren er pa og ensket
mengde er null. Hvis det finnes en bryterboks,
kontroller du at minst én bryter er pa.

Parametere passer
ikke sammen

Parametrene for kjoretoygeometri samsvarer ikke
med geometrikonfigurasjonen 1 styringssystemet.
Velg kjoretoy pa nytt pa skjermbildet Oppsett,
eller forsikre deg om at kjeretoygeometrien pa
skjermbildet Kjoretoygeometri er riktig.

Prosjektlinje for
lang

Utleses hvis det aktive settet med prosjektlinjer er
for langt fra gjeldende GPS-posisjon.

Rask pumping Utleses hvis faling av pumpehastighet er aktivert
og hastigheten overskrider alarmens
maksimumsgrense for o/min.

Regelkart borte Utleses hvis det aktive VRC-kartet er for langt fra

gjeldende GPS-posisjon.
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Alarm Beskrivelse

Registreringen Den registrerte funksjonen utleper innen de neste
utlaper <dager til utlep> dager. Ta kontakt med
forhandleren din for & fornye registreringen.

Ressurser oppbrukt | Utlgses hvis systemressursene (minne eller plass
pa filsystemet) er mer enn 97 % fulle.

Reverser stasjon Informasjonsalarm som utlgses nar operaterens
sete er dreid 180 grader (gjelder bare for traktorer
med to kjerestasjoner).

Sakte pumping Utleses hvis registrering av pumpehastighet er
aktivert og hastigheten synker under alarmens
minimumsgrense for o/min.

Slutt pa rad Utleses nér kjeretoyet naermer seg grensen og
operateren snart ma ta kontroll.

Spredningshjul Utleses hvis hovedtidtakeren for periodiske
ikke aktivt behandling er utlept, tanken er pd, hovedbryteren
er pd og det ikke er noen aktive seksjoner.

Stoppet aksel Utleses hvis tanken er aktiv mens akselen har
stoppet.

Tank aktiv betyr: tank p4, hovedbryter pa, minst
¢én seksjon pa, beveger seg.

Styring kan ikke | Styringsstatus-hurtigmenyen som vises nér
aktiveres styring ikke kan aktiveres som ensket, kan
fjernes. Hvis aktiveringsknappen trykkes inn,
vises denne alarmen for 4 angi at forespearselen
ikke kan utfores.

Styringsprofil- Parametrene 1 den valgte kjeretayprofilen
konflikt samsvarer ikke med kjeoretoykonfigurasjonen 1
undersystemet for styring. Velg riktig
kjaretayprofil for dette kjoretayet.
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Tank aktiv, ingen
mengde

Kapittel 5 — Systemoppsett

Utlases hvis hovedbryteren er pa, tanken er koblet
inn, tanken er aktiv, tanken ikke er 1 manuell,
kjoretoyet er i bevegelse og den angitte mengden
er null.

Tank av

Utleses hvis tanken er av mens hovedbryteren er
pa og kjeretoyet er 1 bevegelse med minst én
seksjon slétt pa.

Tanken er tom

Dette indikerer at det beregnede volumet har nadd
null. Hvis det fortsatt er innhold 1 tanken, vil
systemet fremdeles fungere og vise tankvolumet
som et negativt tall.

Tilbakefall

Utleses nar den valgte GPS-korreksjonskilden
ikke er tilgjengelig og systemet mé bruke en
mindre ngyaktig korreksjonskilde midlertidig.

Tradles tilkobling

Utleses nar den tradlagse nettverkstilkoblingen
ikke lenger er innen rekkevidde.

Transporter —
ventil sitter fast

Hvis tanken nettopp er slatt av, er alarmen for
ventil som sitter fast, sperret en stund for & gi
beltet tid til & slutte & bevege seg. Hvis det ikke
har stoppet etter det, vil alarmen utlgses.

Transporter stoppet

Utleses nar transportbdndet har stoppet, tanken og
hovedbryteren er pé, kjorehastighet angir at det er
bevegelse, og at beltet skal vaere 1 bevegelse.

Ugyldig
kjeretoysprofil

Valgt kjeretoysprofil inneholder ugyldige
parametere. Opprett en ny kjeretoysprofil, eller ta
kontakt med din forhandler for assistanse.
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Alarm Beskrivelse

Ugyldig/foreldet
profil lastet inn

Utleses nar et gammelt redskap eller en gammel
kjeretoyprofil er aktiv pd systemet. Dette kan
oppsta hvis du oppgraderer fra en svart gammel
versjon av programvaren til den nyeste versjonen.

Uregistrert Utleses hvis det er en aktivert funksjon som ikke

funksjon lenger er registrert (registrering er utlegpt). Dette er
for & informere operateren om at funksjonen er
deaktivert.

UT hoy prioritet | Varsel for universalterminal med hoy prioritet.

Det er et presserende problem pd UT som
brukeren ber utbedre umiddelbart.

UT lav prioritet

Varsel for universalterminal med lav prioritet. Det
er et problem pd UT som brukeren ber utbedre
nar det er mulig.

UT middels Varsel for universalterminal med middels
prioritet prioritet. Det er viktig at brukeren utbedrer
problemet pa UT nér det er mulig.
Utelukkelseskart | Utlgses nér utelukkelseskartet er for langt fra
borte gjeldende GPS-posisjon. Utelukkelseskartet

fjernes automatisk.

Utkobling av
styring (visuell)

Utleses nar styringen er frakoblet. Dette kan vare
pa grunn av at du mister satellitter, mister
veiledningssporet eller dreier rattet manuelt.

VDC-tilkobling

Ingen kommunikasjon med VDC. Forekommer
hvis VDC er aktivert, men det ikke finnes en
fysisk VDC-enhet eller den ikke har blitt
ordentlig tilkoblet.




Kapittel 5 — Systemoppsett

5.5. Sette opp flaggpunkter

Flaggpunkter viser hindringer eller andre terrengdetaljer for en dker pa
Drift-skjermbildet. Flaggpunkter angis under drift ved & kjere til
flaggpunktplasseringen. Se Stille inn flaggpunkter, side 164.

Flaggpunktsymboler og -navn kan defineres 1 Oppsett-skjermbildet.

Slik endrer du forhandsinnstilte symboler og navn péa flaggpunkter:

b ] ¥
1. Velg System / Flaggpunkter ™ :

Forhandstrykk av flaggpunkter

Flagg
B Forsiktig & Steiner
% Ugress

& Fare ivann

IE,? Tarn

2. Velg flagget som du vil endre symbolet eller navnet til.

3. Velg det nye symbolet eller NAVN PA FLAGGPUNKT, skriv inn
det nye navnet pa flagget, og Bekreft.

Vear oppmerksom pé at flaggene kan endres, men at nye
forhandsinnstilte flagg ikke kan opprettes.
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5.6. Sette opp ISOBUS-/universalterminal

5.6. Sette opp ISOBUS-/universalterminal

1. Velg System / ISOBUS "0 11

2

Funksjoner Serielle porter Alarmer

X

Redskap

5.6.1. Kontroller-oppsett
Slik setter du opp oppgavekontrolleren:

8=
1. Velg System/ ISOBUS#0 1/ TC e

Kontroller-oppsett

TC-VERS)JON el KONTROLLMODUS FOR MANUELL SEKSJON
3 B Kontrollert av konsoll

TC-NUMMER
1

SLETT UTVALG-CACHE
Klikk for a slette ECU-cache

STOPP OPPGAVE
Manuelt eller nar hovedbryter slds av

START OPPGAVE ;
Manuelt eller nar hovedbryter slas pa

o TC-versjon: Angir versjonen til oppgavekontrolleren. Dette bor
vere den hgyeste versjonen, med mindre det oppstar TC-
problemer.
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Kapittel 5 — Systemoppsett

e TC-nummer: Angir oppgavekontrollerens forekomstnummer for
konsollen. Hvis det er flere TC-er pa bussen, bruker du denne
innstillingen til & tilordne et unikt nummer til denne TC-en for &
unnga konflikter. TC-en med nummer 1 vil vare standard TC.

o Slett utvalg-cache: Sletter innholdet 1 TC-utvalg-cache. Ma bare
brukes hvis det vises en TC-feil.

o Kontrollmodus for manuell seleksjon: Angir hvordan
seksjonskontroll skal fungere 1 manuell modus (ASC av):

» Kontrollert av konsoll: Konsollbryterboksen for virtuelle
seksjoner kan brukes til & sli seksjoner av eller pé.

« Kontrollert av ECU: Det kan brukes en fysisk bryter koblet til
ECU- eller UT-brukergrensesnittet for & sla seksjoner av eller pa.

Oppgaver kan konfigureres til 4 starte og stoppe:
« manuelt eller ved hjelp av hovedbryteren, eller

» bare manuelt (uavhengig av hovedbryterens tilstand). Se Kjore en
oppgave, side 235.

Stopping og starting av oppgaver er tilgjengelig hvis Oppgavedata
er aktivert under System / Funksjoner / Redskap. Se Oppsett av
redskap, side 54.

Se Sette opp hovedbryteren, side 107 for 4 fa en forklaring av
funksjonaliteten til hovedbryteren.

5.6.2. Oppsett av universalterminal

1. Velg System /ISOBUS W0} / UT !l

Siden Oppsett av universalterminal vises.
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5.6. Sette opp ISOBUS-/universalterminal

Universalterminal-oppsett

Ll UNIVERSALTERMINAL
—@® Online

UT-NUMMER
) 1

o’ SLETT UTVALG-CACHE
Q Klikk for a slette ECU-cache

{E}# SKJERMTASTER PER KOLONNE
] 6

|g== PLASSERING AV SKJERMTAST
{88 Heyre (to kolonner)

o Universalterminal: Kontrollerer om UT-serveren aktivt mottar
tilkoblinger fra andre enheter.

Dette kan veare nyttig hvis det er flere UT-er pé bussen og flere
UT-er gjor krav pa & vere primer UT (i s fall gdr UT automatisk
offline, og UT-nummeret mé endres for den gar online igjen)
eller for & deaktivere UT midlertidig pa konsollen.

e UT-nummer: Angir UT-nummeret til konsollen. Hvis det er flere
UT-er pa bussen, bruker du denne innstillingen til & tilordne et
unikt nummer til denne UT-en for & unngd konflikter. UT med
nummer 1 vil vare standard UT. Hvis UT-klienten ikke vises pa
riktig UT, mé du kanskje konfigurere UT-nummeret pd nytt. Hvis
det er en konflikt, vises folgende melding:

UT-nummeret pd denne UT-en er 1 konflikt med en annen UT pé
bussen, og denne UT-en har blitt deaktivert. Pass pa at denne UT-
en har et unikt UT-nummer.

o Slett utvalg-cache: Sletter innholdet 1 UT-utvalg-cache. M4 bare
brukes hvis det vises en UT-feil.

» Skjermtaster per kolonne: Angir antall tilgjengelige skjermtaster
pa UT-grensesnittet pd Drift-skjermbildet.

» Plassering av skjermtast: Angir plasseringen av skjermtastene pé
UT-grensesnittet og antall kolonner (1 eller 2).
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Kapittel 5 — Systemoppsett

» Plassering av sett for arbeidstast: Angir synlighet og plassering

av taster som veksler grensesnittet mellom ECU-er (hvis mer enn én

ISOBUS-kompatibel ECU er koblet til).
Se Bruke universalterminal (ISOBUS), side 208.

5.6.3. Oppsett av ekstra kontroll
Dette alternativet er tilgjengelig hvis Universalterminal er aktivert

under System / Funksjoner / Konsoll. Se Universalterminal, side 46.

Med AUX-kontrollene kan eksterne ISO-kompatible enheter og

konsollen forsyne et sett med funksjoner som kan tildeles innganger pa

ISO kompatible joysticks eller andre inngangsenheter.

Slik tildeler du AUX-kontroller:

L NN ]

1. Velg Universalterminal
G Universal Terminal

fra navigasjonslinjen for & dpne
minioversikten.

AUX-N Setup

Field: Boundary Recording Offset
@ [Field: Clear Field Boundaries
«  Field: Complete Field Boundary
y
¥ Field: Create Boundary from Coverage
= Field: New Field

Field: Record Fleld Boundary

E lrbetd cs i i
:3&

UIREE -

=
W
\

Ol | 0 ( (- i — W
0.0 0 :
M | FioEps "\‘__._ f_) \‘_._) (010]0]

Merk: Ikonet som vises for universalterminalen, avhenger av det
tilknyttede ISOBUS-kompatible utstyret. [kke mer enn ett ikon kan

vises. Det er likegyldig hvilket ikon som velges.
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5.6. Sette opp ISOBUS-/universalterminal

2. Utvid Expand the mini-oversikten ved & velge pilen gverst til
heyre, eller ved a sveipe fra venstre til hgyre over mini-
oversikten.

3. Velg oppsettsknappen for ekstrakontrollen for 4 vise
funksjonene som kan tildeles en inngang.

Merk: Hvis mer enn én enhet forsyner funksjoner, kan
funksjonene som vises filtreres ved hjelp av filtrer etter enhet-

knappen .

4. Bla ned pa listen for 4 velge funksjonen som skal tildeles en

inngang og velg den tilhegrende tildelingsknappen =
Skjermbildet Velg inngang vises.

Endre tilordning

For a endre funksjontilordningen trykker du pa inndataene du ensker a
tilordne.

Funksjon: - o Aker: Ny aker

Inndata: C D Ikke tilordnet

5. For 4 tildele funksjonen trykker du pd inngangsknappen pé
enheten (for eksempel, ekstern joystick) som vil bli brukt for a

utfere funksjonen, eller pa knappen for manuell tildeling E for
a velge en inngang fra en liste.

6. For & fjerne tildeling av en funksjon, ma du pne valgt

inngangsskjerm og velge knappen for 4 slette tildeling u

Nér alle onskede funksjoner har blitt tildelt og AUX-N-
oppsettsskjermen har blitt lukket, kan de tildelte funksjonene
aktiveres ved & trykke pa tildelte innganger. Var oppmerksom pa at
enkelte funksjoner krever at enheten eller konsollen er klar for
funksjonen kan aktiveres.
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Kapittel 5 — Systemoppsett

5.7. Sette opp programmer
'r .
1. Velg System / Redskaper lT. :

Redskaper

¢W)| SETTE AV USB-ENHET TIL OPPGRADERING

Sette av USB-enhet til oppgradering

Dette alternativet brukes hvis konsollprogramvaren blir oppgradert via
en USB-enhet. Sett inn USB-enheten, og velg dette alternativet for &
kjore et skript som gjor at USB-enheten kan utfere en oppgradering
neste gang den er plugget inn 1 en konsoll og konsollen er slétt pd. Se
Hurtiginstallasjonsveiledning, side 23.
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Kapittel 6 — Oppsett for kjoretoy

Dette kapittelet forklarer hvordan du setter opp og far tilgang til
profilinformasjon om kjeretoyet som konsollen er montert pd. Hvis
konsollen skal brukes pa mer enn ett kjoretay, ma du sette opp mer
enn €n kjeretayprofil.

Menyalternativet Kjoretey har folgende menyelementer:

» Velg: Velg et kjoretoy fra tidligere opprettede profiler.
o Ny: Opprett en ny kjeretoyprofil.

Ver oppmerksom pé at Velg og Ny er de eneste alternativene
som er tilgjengelige pa denne menyen hvis ingen kjeretay har
blitt satt opp.

o Geometri: Angir kjoretoymalene slik at veiledning kan fungere
noyaktig.

o Styring: Kontrollerer hvordan kjeretayet vil reagere pa
veiledning.

o Antenne: Angir om GPS-mottakeren har en intern eller ekstern
antenne.

Geometri

Kjeretoy
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6.1. Velge et kjgretagy

6.1. Velge et kjoretoy

Velger et kjoretoy fra en tidligere definert liste over kjeretayprofiler.
Den er tom nar konsollen brukes forste gang.

Slik velger du et kjoretoy:

ﬁ"\.\ .
1. Velg Kjoretey *~ / Velg

Velg kjoretoy

‘ 35

‘ 800
DT A
‘ G

& Lexion

2. Marker gnsket kjoretoy, og bekreft, eller:
velg for & importere en kjoretoyprofil fra en USB-enhet.

velg for & opprette en kopi av det markerte kjoretoyet. Denne
profilen kan deretter redigeres.
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Kapittel 6 — Oppsett for kjoretay

6.2. Opprette et nytt kjoretoy

Oppretter en ny kjeretoyprofil for kjeretoyet som konsollen er montert
pa.
Slik oppretter du en ny kjeretoyprofil:

Y

LAY ) _my
1. Velg Kjoretey ~ /Ny a0

Velg ny kjoreteoysmal

W AMAZONE

(MW case H

(MR caterpillar

W' Challenger

Det vises en liste over forhdndsdefinerte fabrikkmaler for kjeretayer.
Malene inneholder informasjon om standardmal og styringsparametre
der dette er tilgjengelig.

Mélene kan justeres sa de blir riktige for det bestemte kjoretoyet,
dekkdimensjonen og sa videre nér geometrien er bekreftet 1 folgende
avsnitt.

Styringsparametre kontrollerer hvordan kjeretoyet reagerer pa
veiledningen, og de kan fininnstilles senere 1 prosessen under
Autostyring, side 191. Hvis styringen fortsetter & vere utilfredsstillende
nar oppsettet er fullfert og etter innstilling av autostyring, mé du
kontakte forhandleren.

2. Velg kjoretoyprodusent. Bruk pilene eller rullefeltet for & se hele
listen. Hvis den enskede produsenten ikke er tilgjengelig, velger du
den som er mest lik kjoretoyet som brukes. Hvis ingen av
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6.2. Opprette et nytt kjgretoy

alternativene er egnet, velger du Annen og gér til Tilpasse et
kjeretay, side 90.

Merk: Velg for & ga ett niva opp til den overordnede mappen.
3. Velg kjeretoymodell, og bekreft.

4. Hvis du vil endre navn, velger du NAVN PA KJORETQY,
skriver inn navnet pé kjoretoyet og bekrefter.

Nytt kjoretoy

NAVN PA KJORETOY

5. Bekreft det nye kjoretayet. Skjermbildet kjoretaygeometri vises.
6. Ga til Sette opp kjeretoyets geometri, side 92.

6.2.1. Tilpasse et kjoretoy

Nér Annen er valgt fra skjermbildet Kjoretaysmal, vises generiske
kjeretoysmaler som inneholder grunnleggende informasjon om
kjoretay og styringsparametre.

1. Velg Annen. En liste over styringsenheter vises:

o ACU-1: Autostyringskontrollenhet (Autosteering Control Unit)
o AES: Noyaktig elektrisk styring (Accurate Electric Steering)

o AF: AutoFarm®-ventilblokk

« RST: Raven SmarTrax  -ventil

o Annen: Alle andre styringsenheter
2. Velg fra listen, og bekreft. Det vises en rekke generiske
kjeretaysmaler.

3. Bruk pilene til & velge malformen som passer best for kjoretoyet
ditt, og bekreft.
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Kapittel 6 — Oppsett for kjoretay

. Hvis du vil endre navn, velger du NAVN PA KJORETQY, skriver
inn navnet pa kjoretoyet og bekrefter.

5. Bekreft det nye kjoretoyet. Skjermbildet kjoretaygeometri vises.

. Ga til Sette opp kjoeretayets geometri, side 92.
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6.3. Sette opp kjgretoyets geometri

6.3. Sette opp kjoretoyets geometri
Angir kjoretoymalene slik at veiledning kan fungere noyaktig.

Merk: Mal kjoretoydimensjonene sé ngyaktig som mulig. Den
anbefalte toleransen er = 5 cm.

Slik stiller du inn kjeretoyets geometri:

Y
%

1. Velg Kjoretoy "/ Geometri =" . Alternativt kan
skjermbildet Kjoretayets geometri vises automatisk nar et
kjeretay opprettes eller velges.

—

Kjoretoyets geometri - 700

A< 4.000m |

A B<{ 0.000m |
S

2. Velg en kjeretoydimensjon. Navnet pd dimensjonen vises 1
tittellinjen.

De nadvendige dimensjonene vil variere 1 henhold til
kjeretoytypen som er valgt.

3. Legg til eller juster dimensjoner der det er nedvendig, og bekreft.
Her vises de viktigste médlene som vanligvis brukes 1 systemet:

o Akselavstand (A): Avstanden fra midten av forakselen til midten
av bakakselen.

o Taufeste til redskap (B): Avstanden fra midten av bakakselen til
tauepunktet.
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Kapittel 6 — Oppsett for kjoretay

GPS-styring (C): Avstanden mot venstre eller hoyre fra midten av
akslene til GPS-mottakeren. Dette er et positivt tall hvis mottakeren
er plassert til hoyre for midten av akselen og negativt hvis den er til
venstre.

GPS-antenne (D): Den horisontale avstanden til mottakeren fra
midten av bakakselen. Tallet er positivt ndr mottakeren er foran
bakakselen og negativt hvis den er bak bakakselen.

GPS-heyde (E): Hayden pa toppen av GPS-mottakeren over
bakken.

Akselhoyde (F): Hoyden pé akselen over bakken.

Front-feste (G): Avstanden fra midten av forakselen til fremre
trepunktsloft.

Sporavstand (H): Dette gjelder bare for beltekjoretoy og er
avstanden mellom sporene.

Leddknutepunkt (I): Dette gjelder bare leddede kjoretoy og er
avstanden fra bakakselen til leddknutepunktet (dreiepunktet) til
kjoretayet.
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6.4. Sette opp styringskontrolleren

6.4. Sette opp styringskontrolleren

Kontrollerer hvordan kjeretayet vil reagere pa veiledning. Se
Autostyring, side 191.

Dette alternativet er bare synlig hvis AUTOSTYRING er aktivert pa
System / Funksjoner / Veiledning .

Slik setter du opp styringskontrolleren:

Y
Wy
1. Velg Kjoretey * / Styring @

Oppsett for styringskontroller - 700

KONTROLLER
- Autodetektering

CAN-BUSS
~s CAN2

? AKTIVERING AV STYRING
(@)

= Virtuell

- DIREKTE HASPESTYRING
x Deaktivert

Kontroller

Merk: Det er viktig 4 velge den riktige styringskontrolleren, hvis
denne er oppfort, slik at innstillingene for autostyring stemmer med
kjeretoyprofilen. Ver oppmerksom pé at hvis styringskontrolleren
blir endret senere, kan det vere nedvendig a ga tilbake til
kjoretoygeometrien for & bekrefte mélene (oppdatere dem). Var
oppmerksom pé at Autodetektering ikke automatisk oppdager
kontrolleralternativene som er tilgjengelige 1 listen, s& den spesifikke
kontrolleren ma merkes hvis den er et tilgjengelig alternativ.

Hvis du velger AES-25 som kontroller, legges det til ekstra
alternativer pd Styringsinnstilling-skjermbildet, se Justering av
autostyring, side 195.
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Kapittel 6 — Oppsett for kjoretay

CAN-buss

Controller Area Network. Velg CAN-bussen som brukes. Hvis du er
usikker, kan du se pa merkingen pa tilkoblingene til GPS-mottakeren.

« CAN 1: ISOBUS
e CAN 2: Primar styrebuss

Aktivering av styring
Gjer det mulig for operateren & koble inn autostyring fra konsollen.

 Virtuell: Velg dette hvis bare knappen Autostyring aktivert pa

7
skjermen vil blir brukt .

« Virtuelle og eksterne konsollinndata: Velg dette hvis du har en
ekstern aktiveringsknapp som er koblet direkte til konsollen.

Hvis du har en ekstern aktiveringsknapp som er koblet til CAN-bussen,
kan du velge et av disse to alternativene.

Direkte haspestyring

Dette alternativet er bare tilgjengelig hvis Autdodetektering er den
valgte kontrolleren.

Direkte haspestyring er en spesiell modus der ACU-1 vil fungere uten
en rattvinkelsensoren.

Den er beregnet pa bruk med sukkerrerhastere med belter.

Hvis du aktiverer dette, legges det til to nye alternativer pa
Styringsinnstilling-skjermbildet. Se Justering av autostyring, side 195.
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6.5. Velge kjoretoyantenne

Angir om GPS-mottakeren har en intern (innebygd 1 mottakeren) eller
ekstern antenne. Intern antenne er satt som standard.

Slik angir du antennetypen:

L Y

MG
1. Velg Kjoretoy * / Antenne £

Oppsett av antenne

— ANTENNETYPE
= Utvendig

W . FORSKJGVET FOROVER TIL AGI-4:
AE2. 0.000 m
&I‘

FORSKJGVET TIL HOYRE AGI-4:
0.000 m

.

&
&
Fs

&
= | HOYDE
-'Hf_ 0.000 m

Hvis Ekstern velges, md malinger for plasseringen av denne antennen
vare registrert:

Forskjgvet forover til AGI-4 (eller AGI-3)

Angi avstanden forover fra midten av AGI-4 til midten av antennen
(bruk et negativt tall hvis antennen er bakenfor).

Forskjavet til hayre AGI-4 (eller AGI-3)

Angi avstanden til heyre fra midten av AGI til midten av antennen
(bruk negativt tall hvis antennen er til venstre for AGI).

Hayde

Angi hagyden péa antennen over bakken.
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Kapittel 7 — Oppsett til redskap

Dette kapittelet forklarer hvordan du setter opp og gér til
profilinformasjon om redskapet som brukes. Hvis konsollen skal
brukes med mer enn ett redskap, mé du sette opp mer enn ett redskap.

Folgende informasjon beskriver hvordan man setter opp et ikke-
kontrollert redskap for riktige skarbaner eller veiledningsspor. Dette
gjor det mulig & opprette dekningskart og gir kjerelinjer for
autostyring og veiledning.

Du finner detaljert redskapsinformasjon 1 brukerhandbekene for
sprederen/sproyteren/sdmaskinen. Den felgende informasjonen setter
bare opp redskap for automatisk veiledning og styring.

Merk: Alternativene som vises pa Redskap-menyen, vil variere
avhengig av redskapene som er opprettet/valgt.

Menyalternativet Redskap omfatter folgende menyelementer néar
ingen redskaper er opprettet enné:

« Velg: Velg et redskap fra tidligere opprettede profiler. (Denne
listen er tom hvis ingen redskaper er opprettet.)

o Ny: Opprett en ny redskapsprofil.
« Hastighet og posisjon: Se Oke GPS-fartsemulering, side 108.

&

Hastighet og
posisjon

Kjigretay
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7.1. Velge et redskap

7.1. Velge et redskap

Velger et redskap fra en tidligere definert liste over redskapsprofiler.
Den er tom nar konsollen brukes forste gang.

Ved skifte av redskap vil systemet starte pd nytt.
Slik velger du et eksisterende redskap:

ﬁ
1. Velg Redskap / Velg

Velg redskap

‘ ISO SPRAYER

‘ Pivoted 131213 0652

Rigid 080114 1001

«/ SPRAYER-2-TANKS

2. Marker onsket redskap, og bekreft, eller:
velg for & importere en redskapsprofil fra en USB-enhet.

velg for & opprette en kopi av det markerte redskapet. Denne
é}. profilen kan deretter redigeres.
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Kapittel 7 — Oppsett til redskap

7.2. Sette opp et nytt redskap

Oppretter en ny redskapsprofil for det redskapet som er pékoblet.
Slik oppretter du et nytt redskap:

1. Velg Redskap /Ny ¢

Tilpasset Fabrilkk

&

Hastighet og
posisjon

: . v

Bruker Kjoretey

« Tilpasset: Opprette en ny redskapsprofil.
« Fabrikk: Velge en redskapsmal fra en forhdndsdefinert liste.

2. Hvis det onskede redskapet ikke finnes blant Fabrikk-malene,
velger du Tilpasset.

3. Bruk pilene for & velge Type av redskap, og bekreft.
Fast

Svingbart (taues bak)
= Frontmontert

Dobbelsvingbart (taues mellom)
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7.2. Sette opp et nytt redskap

Det vises en melding som angir at konsollen vil starte pd nytt s& snart
redskapet er opprettet.

Det vises et standardnavn for redskapet.

Merk: Vi anbefaler at brukeren navngir elementer pa en
gjennomtenkt og strukturert mate, slik at de blir enkle & bruke 1
fremtidige sesonger.

4. Hvis du vil endre standardnavnet, velger du NAVN PA
REDSKAP og skriver inn det nye navnet.
Veiviseren for Oppsett av nytt redskap vises.
Merk: Folgende instruksjoner gjelder ikke hvis redskapet styres

av en ISOBUS-ECU. Se Sette opp et nytt ISOBUS-redskap, side
100.

5. Velg REDSKAPSKONTROLL og INGEN, bekreft, og velg
neste.

6. Velg REDSKAPSFUNKSJON, og velg det mest egnede
alternativet fra listen.

7. Nar skjermen viser at oppsettet er fullfort, bekrefter du.

Redskapsgeometri-skjermbildet vises. Se Sette opp
redskapsgeometrien, side 102.

7.2.1. Sette opp et nytt ISOBUS-redskap
Hvis det er behov for et ISOBUS-redskap:

1. I trinn 5 ovenfor velger du ensket REDSKAPSKONTROLL:
« Bare seksjonsstyring
o Seksjonsstyring og mengdestyring, eller
o Bare mengdestyring

2. Bekreft, og velg neste.

3. Velg ECU TYPE og ASC-10, bekreft, og velg neste.

4. Velg REDSKAPSFUNKSJON, og velg det mest egnede
alternativet fra listen.
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Kapittel 7 — Oppsett til redskap

5. Kontroller at redskapet ECU er tilkoblet, velg ECU-
TILORDNING, og velg ensket ECU fra valglisten. Velg Hvilken
som helst ECU hvis den spesifikke ECU-en ikke er oppfort.

6. Nar skjermen viser at oppsettet er fullfert, bekrefter du.

Konsollen startes pé nytt, og skjermbildet ECU-oppsett vises.

Endre ECU-innstillinger (ISOBUS)

Det er mulig 4 endre redskapskontrollene fra skjermbildet ECU-
oppsett nar redskaper er ferdig satt opp 1 systemet.

1. Velg Redskap / ECU ’ :

ECU-oppsett (ISOBUS) - ISO SPRAYER

—A— REDSKAPSKONTROLL
%" Seksjonsstyring og mengdestyring

: REDSKAPSFUNKSJON
Sproyter

‘ OPPDATER ECU-INNSTILLINGER
Ro innsti

Klikk for & hente gjeldende innstillinger fra ECU

» Hvis du vil endre typen kontroll, velger du
REDSKAPSKONTROLL.

o Hvis du vil endre typen funksjon, velger du
REDSKAPSFUNKSJON.

o Velg OPPDATER ECU-INNSTILLINGER for 4 synkronisere
informasjonen mellom ISOBUS-ECU og konsollen.

Se Bruke universalterminal (ISOBUS), side 208 for drift av redskap.
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7.3. Sette opp redskapsgeometrien

7.3. Sette opp redskapsgeometrien
Angir redskapsmalene slik at veiledning kan fungere noyaktig.

Merk: Mal redskapsdimensjonene sa ngyaktig som mulig. Den
anbefalte toleransen er £ 5 cm. Nér et [ISOBUS-redskap er koblet til,
bestemmes noen av de geometriske elementene av redskapet og kan
ikke endres pd denne skjermen. Eventuelle endringer av disse mé
gjores pa ISOBUS-UT-kontrollskjermen for redskapet.

Slik stiller du inn redskapsgeometrien:

1. Velg Redskap / Geometri ~ . Redskapsgeometri-
skjermbildet vises dessuten automatisk nér et redskap opprettes
eller velges.

Redskapsgeometri - SPRAYER-2-TANKS

. C
| l.OODm/\.

2. Velg en redskapsdimensjon. Navnet pd dimensjonen vises i
tittellinjen.

De nedvendige mélene vil variere 1 henhold til redskapstypen
som er valgt.

3. Legg til eller juster dimensjoner der det er nedvendig, og bekreft.
Her vises mélene som brukes i systemet.

o Skiarbredde: Miler arbeidsbredden for redskapet (dvs. bredden av
omradet som blir behandlet under ett gjennomlep av redskapet).
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Kapittel 7 — Oppsett til redskap

o Arbeidslengde: Lengden fra starten til slutten pa arbeidsomrédet for
bommen. Sammen med skarbredden definerer den Arbeidsomradet,
som er omradet produktet blir pafert over for den bommen.

o Overlapp: Méler bredden pé overlappingen mellom to tilstetende
rader.

o Redskapsforskyvning: Méler avstanden mellom koblingspunktet
og hjulene pa redskapet.

o Redskapets hjulsforskyvning: Maler avstanden mellom hjulene og
arbeidsomradet for redskapet.

o Linjeforskyving: Maler senterforskyvingen for redskapet 1 forhold
til koblingspunktet. Skriv inn et positivt nummer om redskapet er
forskjevet til hayre og et negativt nummer om det er forskjovet til
venstre.

o Tilhengerforskyvning: Maler avstanden mellom tilhengerens
koblingspunkt og hjulene pa tilhengeren.

o Tilhengerens hjulforskyvning: Maler avstanden mellom
redskapets koblingspunkt og hjulene pa tilhengeren.

Merk: Hvis redskapet har flere bommer, ma bommen som skal brukes
til veiledning, velges fra valglisten BOM FOR VEILEDNING. Dette
bestemmer skdrbredden (avstand for veiledningslinjene).

Redskapsgeometrien ma angis for hver bom pa de nummererte fanene.
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7.4. Sette opp seksjonsstyring

7.4. Sette opp seksjonsstyring

Konsollen kan stette opp til 30 seksjoner hvis du bruker tre ASC-10
ECUer.

En ISOBUS-ECU kan identifisere opptil 32 seksjoner automatisk.
Gjer eventuelle endringer pad ISOBUS-ECU-en.

Maksimal bredde for en seksjon er 100 m dividert med antall
seksjoner.

Slik setter du opp seksjonsstyring:

1. Velg Redskap / Seksjonsstyring e / Seksjoner L :

Oppsett av seksjon - SPRAYER-2-TANKS

|1gz|.3| SEKSJONER
FEO |

_Seksjon Bredde (10.00 m) Stopp ved lav fart Dyser (1)

Alt ||/ 1/1 / 1/1 2 1/1

1 - 10.000 m | 0.0 km/t
2. Velg SEKSJONER, og bruk pluss eller minus for & angi antall

seksjoner, og bekreft.

3. Hvis du vil angi seksjonsbredden for alle seksjoner, velger du
Bredde ved siden av Alt.

Oppsett av seksjon - SPRAYER-2-TANKS
|1gz|.3| SEKSJONER
A1

|Seksjon Bredde (10.00 m) Stopp ved lav fart Dyser (1)

Alt 1/1 5 1/1 4 1/1

2 ¢ 10.000 m 0.0 km/t !

4. Angi seksjonsbredden for alle seksjoner, og bekreft.

5. Hvis du vil angi individuelle bredder for seksjoner, velger du
bredden ved siden av en seksjon, angir bredden og bekrefter.

6. Gjenta for hver seksjon.
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Kapittel 7 — Oppsett til redskap

Du finner mer informasjon i brukerhandbekene for
sprederen/sproyteren/samaskinen.

7.4.1. Angi tidsinnstilling

Disse innstillingene angir responstidene for seksjonene nar de blir slatt
pa eller av. Det er viktig & beregne responstidene neyaktig for 4 unngé
overlapp eller gap 1 paferingen av produktet.

Slik beregner du responstidene:

1. Kontroller at redskapet er klart til & begynne piferingen av
produktet, og at kalibreringsfaktoren for produktet har blitt
beregnet (se Oppsett for produkt, side 109).

2. Bruk en stoppeklokke for & male tidsforsinkelsen mellom 4 sla pa
en seksjon og péferingen av produktet. Dette er TID PA.

3. Nér seksjonen blir sldtt av, méler du tidsforsinkelsen mellom & sl
den av og til produktet slutter & stremme ut. Dette er TID AV.

Slik angir du responstidene:

1. Velg Redskap / Seksjonsstyring / Timing 1O,

2. Velg TID PA for 4 angi hvor mange sekunders forsinkelse det er
mellom nér en seksjon slds pd og paferingen av produktet, og
bekreft deretter.

3. Gijenta for TID AV, og bekreft. Dette vil angi hvor mange
sekunders forsinkelse det er mellom a skru en seksjon av og
stopping av produktflyt.

7.4.2. Sette opp seksjonsbredden

Seksjonsbryteren kan enten vere Virtuell (pa konsollskjermbildet) eller
Ekstern (en fysisk bryter koblet til ASC-10 ECU eller konsollen).

Typen bryter kan ikke velges med sprederne ettersom
spredningshjulenes av/pi-handling kontrollerer de to seksjonene.

Slik konfigurerer du bryterne:

105



7.4. Sette opp seksjonsstyring

1. Velg Redskap / Seksjonsstyring e / Seksjonsbryter
=)

2. Velg TYPE.
3. Velg Virtuell eller Ekstern ECU-faling, og Bekreft.
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Kapittel 7 — Oppsett til redskap

7.5. Sette opp hovedbryteren

Hovedbryteren slér pa paferingskontrollen (spreder, sproyter, simaskin)
og aktiverer ogsd dekningskartet pa veiledningsskjermbildet.

Slik setter du opp hovedbryteren:

- ]
1. Velg Redskap / Hovedbryter © .
Merk: Hvis det er koblet til en Apollo-samaskin eller -sprayter, er
dette alternativet under Redskap / Inndata fra bruker /
Hovedbryter. Du finner mer informasjon 1 brukerhdndboken for
redskapet.

Virtuell

Gjer at hovedbryteren kan kontrolleres ved & velge den virtuelle
hovedbryteren pd konsollens Drift-skjermbilde.

Du finner informasjon om innstilling av bryterne for redskapet 1
handboken for redskapskontrolleren.

Inndata for ekstern konsoll

Gjer at hovedbryteren kan kontrolleres via en ekstern bryter (en fysisk
bryterboks/hovedbryter som er koblet til konsollen).

Merk: Hvis det er koblet til en ekstern bryter, er dette vanligvis gjort av
forhandleren under installasjonen. Ledningen som er merket Ekstern
kartlegging kobles til konsolledningsnettet og gir strom for &
aktivere/deaktivere dekningskart og hovedbryterinngang.

Ekstern ECU-overvaking

Gjer at hovedbryteren kan kontrolleres via en ekstern bryter (en fysisk
bryterboks/hovedbryter som er koblet til ASC-10 ECU).
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7.6. Jke GPS-fartsemulering

7.6. Oke GPS-fartsemulering

Sender informasjon om kjeretoyhastigheten til ISOBUS-redskapet for
utforing av mengdestyring eller andre funksjoner.

1. Velg Redskap / Hastighet og posisjon L3

GPS-hastighet og posisjonens utgangsposisjon

P22 1SO HASTIGHET PA BAKKEN
g“x Deaktivert

®2® GPS NMEA2000-HASTIGHET
g'x Deaktivert

Sender hastighet pd ISO og/eller NMEA2000-buss til ECU.

Merk: Innstillingen for GPS NMEA2000 spesifiserer at den virtuelle
TECU skal emulere NMEA 2000 COG/SOG-meldinger (129026)
hvis de ikke allerede er til stede p& bussen. Dette har ingen effekt pa
NMEA 2000-utdata som sendes fra mottakeren.

2. Velg utgangen(e) du vil bruke.
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Kapittel 8 — Oppsett for produkt
8.1. Oppsett av produktdatabasen

Produktdefinisjoner kan lagres 1 ett fellesomrdde. Dette gjor at vanlige
produkter kan brukes en rekke kontrollere for mengde uten at man
ma angi hvert produktnavn og mengde gjentatte ganger.

Merk: Nar oppgavedata er aktivert, er dette alternativet skjult, siden
produkter defineres 1 oppgavedata i stedet.

Forhandsinnstilte mengder, trinn og produktettettheter kan settes opp
og lagres for & hentes frem 1 den aktuelle kontrolleren for mengde.

Kalibreringsfaktoren for hvert produkt blir tilordnet til hver
redskapstank eller -beholder. Dette betyr for eksempel at du kan lagre
urea €én gang med ulike kalibreringstall for hver beholder.

Du finner detaljert produktinformasjon 1 brukerhdndbegkene for
sprederen/sproyteren/sdmaskinen.

Menyalternativet Produkt gjor det mulig & opprette
produktdefinisjoner for korn, vaeske og NH3 (ammoniakk).

Kjoretoy Redskap

For hvert produkt mé felgende informasjon vere definert:
o Tetthet (bare korn): Produkttetthet brukes med tankvolumer for &
bestemme tankkapasitet. Defineres som kg/1 eller Ib/gal.

o Okning i mengde: Angir hvor mye péferingsmengden endres nar
operateren trykker pd opp/ned-knappen for paferingsmengde.
Mengden kan endres med en fast verdi eller en prosentvis verdi
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8.1. Oppsett av produktdatabasen

av mengden som er innstilt for Forhandsinnstilt mengde 1. Se
Okningstype for paferingsmengde, side 32.

Forhandsinnstilt mengde 1 / Forhindsinnstilt mengde 2: Angir
forhandsinnstilte paferingsmengder.

Kalibreringsfaktor: Dette er produktmengden som spres per
omdreining av utmalingsenheten for kornprodukter og antall
pulser fra flytmaleren per liter vaske. Denne verdien kan vises
her, men mé veare angitt for hvert redskap og produkt. Du finner
mer informasjon 1 brukerhdndbekene for
sprederen/sproyteren/sdmaskinen.
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

9.1. Bruke minioversikter

1 Navigasjonslinje

Minioversikter kan apnes ved & velge hvilken som helst funksjon pa
navigasjonslinjen.

Noen minioversikter har en utvidelsespil. Disse kan utvides for &
vises 1 fullskjermvisning ved & velge pilen eller sveipe fra venstre til
hegyre over minioversikten (avslutt sveipingen til hoyre for
minioversiktsskjermen).
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9.1. Bruke minioversikter

Hvis du vil flytte minioversikten opp eller ned, trykker du hvor som
helst innenfor minioversikten og skyver den 1 gnsket retning.
Minioversikten vil begynne & bevege seg nar fingeren beveger seg
utenfor omrédet dens.

Hvis du vil lukke minioversikten, velger du funksjonen pa
navigasjonslinjen igjen og velger pilen gverst til venstre eller trykker
hvor som helst innenfor miniovervisningen og skyver den til venstre
inn 1 navigasjonslinjen.

TOPCON

Det er ingen minimeringspil pa fullskjermvisningen. Utvid en annen
minioversikt for 4 erstatte informasjonen pa hovedskjermbildet.
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

9.2. Vise systeminformasjon

Topcon-logoknappen pa navigasjonslinjen brukes til & vise
oppsummeringer av programvare- og systeminformasjon.

&

TOPCODN

—= TOPCON
v
®

10 Nov, 2016 11:03:45 am

{.E;.Q. Programvareversjon:
3.23.28 Beta

Copyright © 2002-2016
Topcon Precision Agriculture
Alle rettigheter forbeholdt

” IO O, Systeminformasjon

Topco“ |"-___ Konsoll
10 Nov, 2016 11:03:43 am Programvareversjon 2

Programvareversjon:
3.23.28 Beta B s 2013.10-weimx6-0.6.1-1 (Feb 16 2016 -
7 = 12:04:04)
Copyright & 2002-2016
Topcon Precision Agriculture
Alle rettigheter forbeholdt

Bruk pilene til & utvide eller skjule informasjon. Et rullefelt viser nar
det er nedvendig.
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9.3. Vise veiledning

9.3. Vise veiledning

Veiledningsfullskjermen apnes som standard nar Drift-skjermbildet
apnes for forste gang. Den kan ogsa vises 1 en minioversikt.

Du kan ogsa fa tilgang til visningskontrollene som vises pé
minioversikten, pa veiledningsfullskjermen.

9.3.1. Bruke visningskontroller

Merk: Et alternativ for panorering over kartet er ogsa tilgjengelig (se
Bevegelse av kart, side 39).

),

1 Visningskontroller
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

Velg modus

En ny beraringsskjermmodus er tilgjengelig. Trykk og hold pé
skjermen 1 omtrent et halvt sekund for & bruke denne modusen, og dra
deretter fingeren over gnsket element for & velge det. Nar denne

modusen er aktivert, blir velg modus-ikonet synlig 9 og elementet
utheves.

Denne funksjonen er tilgjengelig for folgende elementer pd Drift-
skjermbildet:

« grenser (se Redigere en grense, side 158)
« flaggpunkter (se Fjerne eller endre et flaggpunkt, side 165)
 kontrollerte trafikkretningslinjer

« referanser for vannbesparelse

Velg synlige kartlag

1. Velg W fora velge hvilke deknings- og informasjonslag som skal
vises pa skjermen.

Flaggpunkter

Rutenett

Alle felter

Linjenumre

Kart over dekning

AR

Kartlag
o Rutenett: Vis rutenett pa Veiledning-skjermbildet.
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9.3. Vise veiledning

o Alle felter: Viser alle definerte dkrer pa den gjeldende garden.

» Flaggpunkter: Se Stille inn flaggpunkter, side 164.
o Linjenumre: Viser visningsspor som en rad av nummererte linjer
over dkeren (gjelder bare for AB-linjer).

Kart over dekning

Dekningskartvelgeren gjor det mulig & velge én type dekningskart.
Dette gjores ved & trykke pad den midtre knappen og velge fra en liste,
eller ved & trykke pa piltastene hoyre/venstre for & bla gjennom listen
med en sanntids-forhdndsvisning av det laget 1 kartet i

bakgrunnen. Hurtigmenyen har litt lengre beskrivelse av lagene, noe
som kan gjere det enklere & velge riktig kart.

Dekning vises i gronn.

Sproytemiddelmengde vises 1 valgfrie farger.

ECU 1 ili[l)| Forklaring vises for paferingsgrader.
- B
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

GPS-kvalitet vises 1 oransje.

- Forklaring vises for GPS-kvalitet.

Redigere tegnforklaringene

Tegnforklaringene som vises for Sproytemiddelmengde og GPS-
kvalitet kan redigeres.

1. Klikk pa tegnforklaringen for & vise tegnforklaringsfargen og
omradekartet.

< 0 I/ha
0 I/ha 10 I/ha
10 I/ha 20 I/ha
20 I/ha 30 I/ha
30 I/ha 40 I/ha
40 l/ha 50 I/ha
50 I/ha 60 I/ha
60 I/ha 70 l/ha
70 I/ha 80 l/ha

80 I/ha 90 I/ha
90 I/ha 100 l/ha
= 100 I/ha

Rediger J

2. Velg Rediger for 4 endre fargene og omréddene som brukes.

VRC-kart

Hvis Variabel mengdekontroll er aktivert pa Oppsett-skjermen (System
/ Funksjoner / Redskap), vises alternativet VRC-kart under
dekningskartvelgeren.

VRC-kartvelgeren gjor det mulig & vise et VRC-kartlag (eller skjule det
ved 4 velge Ingen).
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9.3. Vise veiledning

Kartlag

Flaggpunkter

Rutenett

Alle felter

Linjenumre

Kart over dekning

’- <« || pekning ’T

VRC-kart

REaD

X |

Skift til/fra kartvisningsmodus

1. Velg A for & veksle mellom visninger av kartet (Nord opp,
Ovenfra eller Perspektiv).

d I visningen Nord opp i’ representerer
§ toppen av skjermbildet nord.

I visningen Ovenfra \%/ representerer toppen
av skjermbildet kjoretoyets aktuelle retning.

Perspektiv-visning i plasserer kartet 1 et
virtuelt perspektiv med en virtuell horisont.
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

Kartzoom

Velg for & zoome inn eller ut etter behov. Trykk og hold nede
for & zoome raskt.
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9.4. Vise GPS-informasjon

9.4. Vise GPS-informasjon
Slik viser og overvaker du GPS-informasjon:

1. Velg GPS-informasjon péa navigasjonslinjen.
Posisjoneringsinformasjon vises.

BEREDDEGRAD
34°49'05.46"S

LENGDEGRAD
138°37'08.94"E
5T

282242.03 (54 5)
NORD
6144535.30

Breddegrad og Lengdegrad viser plasseringen til kjoretoyet.

st og Nord viser til Universal Transverse Mercator-posisjon (UTM)
og sone for kjeretayet. De maéles 1 meter.

Tallene pé rutenettet for gst-vest-aksen (horisontal) kalles Ost, og
tallene pa rutenettet for nord-ser-aksen (vertikal) kalles Nord.

e

2. Velg Kjeretoyretning-fanen

I
HBYDE OVER HAVET
-50.000 m

KJOGRERETNING
0.0°
HASTIGHET
10.0 km/t A
RULL/STAMP
1.00°/1.00°
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

Den viser hgyde, retning (grader), faktisk hastighet pé kjoretoyet og
rulling/gynging (grader).

Rulling er kjeretoyets sideveis vipping til venstre/hayre.

Gynging er kjoretayets tipping framover/bakover.

Alder ===
HDOP 0.6
HRMS 0.020 m

Dette viser antall tilgjengelige satellitter, korreksjonsalder (sekunder) og
HDOP (lavere verdi angir bedre noyaktighet) og HRMS (lavere verdi
angir bedre noyaktighet).

Merk: HDOP (Horizontal Dilution of Precision) viser effekten pa
negyaktigheten av et antall satellittkilder og deres geometri. Hold
antennen unna hindringer for & opprettholde noyaktige GPS-
avlesninger.

HDOP < 1,0 God neyaktighet

HDOP mellom 1,0 og 4,0 Gjennomsnittlig negyaktighet
HDOP > 4 Darlig noyaktighet

GPS ugyldig 0 Ingen signal

HRMS (Horizontal Root Means Squared) beregner en gjennomsnittlig
vannrett posisjon fra kildeinformasjonen fra satellittene.
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9.5. Vise diagnose

9.5. Vise diagnose

Slik viser du diagnoseinformasjon:

1. Velg Systemdiagnostikk pa navigasjonslinjen. Bruk av minne
vises.

Hovedminne

4505
USB-minne
| 35%
Filsystem

LT
L340

2. Velg Konsolldiagnostikk-fanen a Konsollstatusinformasjon
vises.

INNVENDIG TEMPERATUR
34.0°C

LEDIG MINNE

502 MB

EKSTERN SPENNING
14.3Vv
OPERASJONSTID

2 min

3. Velg Feilkoder-fanen A :
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

'

TOPCON

| N

F s Y
| A -
= |gr '\

[A50091] - ECU 1 ingen
kommunikasjon
” [A50092] - ECU 2 ingen

{1e kommunikasjon
b

Feilmeldinger vises. Hvis det foreckommer problemer, méa du noterer
deg disse for servicepersonellet.

Logger-fanen brukes av servicepersonellet. Hvis Topcon-
servicepersonell sender en loggfil for konfigurering, kan den imidlertid
lastes inn fra USB og kjeres med dette skjermbildet.

L KONFIGURASJONSFIL
<Klikk for a Velge=

R N Log 20161110 110445

W

0 Bytes
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9.6. Vise jobbinformasjon

9.6. Vise jobbinformasjon

Slik viser du jobbinformasjon:

1. Velg Jobbinformasjon pa navigasjonslinjen.

BEARBEIDET OMRADE
0.00 ha
GRENSEOMRADE
0.00/ha

GJENSTAENDE OMRADE
0.00 ha

AVSTAND TILBAKELAGT
Dcm

Dette viser generell informasjon om fremdriften pé jobben.

2. Hvis du vil vise annen informasjon eller ta notater, velg disse
fanene.

Jobbstatistikk

>
E

Jobbinnstillinger

Veiledningsinnstillinger

‘ Jobbnotater — Velg hvor som helst pa Jobbnotater-
5 skjermbildet for & hente frem et tastatur.

Hvis et redskap med mer enn én bom er valgt, vises et ikon for &
velge bommen som du vil vise informasjon om.
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

9.7. Overvaking pa instrumentpanelet

Visningen pé instrumentpanelet kan justeres. Skjermbildet nedenfor er
standard.

12 09:30 |80 % 16

| =@ 2| 770,020
| l'; il
| % | Gps

9.7.1. Tilpasse instrumentpanelet

1. Velg hvor som helst pd dashbordet for & tilpasse hva som skal vises
pa dashbordet.

2. Trykk igjen pa det spesifikke panelet som skal tilpasses, og det
vises flere alternativer.

3. Velg bort eller velg alternativer etter behov.

Velg data

Antall satellitter

HRMS

Differensial korrigering

4. Bekreft den nye dashbordvisningen. De valgte alternativene vises pa
instrumentpanelet.
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9.7. Overvaking pa instrumentpanelet

Klokkeslett og dato
<3 09:30 Q;.lll‘

[

Klokkeslett stilles via Oppsett-skjermbildet, Bruker / Region /

Klokkeslett/dato. Dato leveres via GPS-signalet.
Signalstyrke

12 09:30 €| @ 16
- 20 I|ﬂ'.'ﬁll'- sl

GPS

Signalstyrkepanelet viser GPRS- og tradles signalstyrke.
GPS og korreksjonskilde

15 09:30 S0 | ¥

& 20 G0

GPS-panelet viser:
« Systemberedskap (satellittikon) og antall tilgjengelige
satellittsignaler
o Korreksjonskvalitet og posisjonsnayaktighet

o Korreksjonskilde 1 bruk (DGPS, PPS, RTK, flyt-RTK, SBAS,
OmniSTAR VBS, TopNET Global D, ugyldig, ukjent, beregnet,
GPS, manuell angivelse).

Noyaktighet til innen 2 cm er hoy neyaktighet.

Merk: Hvis korreksjonskilden er satt til Autonom, viser
instrumentpanelet GPS.

Satellittikon

Et gront satellittikon viser at GPS og korreksjonskilden er samkjorte
og basert pA HDOP. Andre farger indikerer at informasjon ikke er
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

tilgjengelig:
* Gré: ingen korreksjonskilde, ingen signaler

‘ Rad: dérlig neyaktighet

_ Gul: gjennomsnittlig neyaktighet
Lyl

* Gronn: god ngyaktighet

Merk: Hvis AUTOMATISK ble valgt under GPS-oppsettet, kan
fargene skifte under drift etterhvert som det oppdages ulike
korreksjonskilder. Hvis en bestemt kilde ble valgt under oppsettet av
GPS, sa vil systemet sgke for & finne det valgte systemet. Du finner mer
informasjon om korreksjonskilder pa side 62 og om HDOP pa side
120.

Korreksjonsikon

( m} Grenn: Korreksjonskilde er samkjert for autostyring.
(Posisjonsneyaktigheten pé siden med panelet for
styringsstatus er grenn.)

Gul: Korreksjonskilde mottatt, men ikke neyaktig nok til &
koble inn autostyring. Kontroller differensiell korrigering og
posisjonsneyaktighet pé styringsstatus.

( A} Rod: Mottatt korreksjonskilde er forskjellig fra
konfigurasjonen.

1K

Gra: Ingen korreksjonskilde mottatt.

127



9.7. Overvaking pa instrumentpanelet

Veiledningsinformasjon

3 09:30 | &l 16
'oo 24[3"(0020 @(0

Veiledningsinformasjonspanelene kan konfigureres til & vise fire av
seks mulige alternativer: avvik fra kjerelinje, hastighet, retning, skér,
bearbeidet omréde eller resterende omrade.

o Tverrsporfeil: Viser avstanden til kjeretoyet fra naermeste
kjerelinje.

o Bearbeidet omride: Viser det totale dekningsarealet per bom
(inkludert overlappinger).

o Gjenstiende omriade: Omrade som ikke har hatt dekning
innenfor grenser som ikke er ekskludert fra gjeldende jobb.

Kjeretoyhastighetikonet vil endres avhengig av
kjeretoyhastighetskilden som velges pa Oppsett-skjermbildet
Redskap / Kontrollenhet / Hastighetskilde. Hvis kjoretoyhastigheten
vises feil, kan det vaere behov for & kalibrere hastighetskilden.
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

9.8. Lagre informasjon om jobber

Med konsollen kan operaterene registrere og lagre funksjoner og
arbeidsfiler for mange akrer og for hver jobb pé hver aker.

For hver dker kan det lagres ekstra informasjon, slik som hindringer og
grenser.

Under hver jobb kan det lagres informasjon om jobben. Det er viktig &
opprette tydelige navn for garder, akrer og jobber slik at informasjon
enkelt kan finnes igjen ved neste sesong.

Brukeren kan da enkelt velge dkeren 1 fremtiden og fa tilgang til de
samme grensene, flaggpunktene og veiledningssporene uten a matte
opprette dem pa nytt.
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9.9. Gjenkjenne farger og driftsstatus

9.9. Gjenkjenne farger og driftsstatus

Drift-skjermbildet bruker farger for 4 angi status for funksjoner. Den
ngyaktige betydning vil variere litt med redskaper, valgmuligheter og
funksjoner som blir etablert under oppsett.

Generelt:

o Radt angir at funksjonen ikke kan brukes. Kontroller at alle
nagdvendige elementer er aktivert og satt opp riktig.
o Hvit angir at funksjonen er klar til bruk.

o Gul og/eller gront angir at funksjonen er 1 drift 1 oyeblikket.
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Kapittel 9 — Grunnleggende funksjoner

9.10. Forsta standard filnavn

Nér nye kjoretoy, redskaper, kjarelinjer eller jobber blir opprettet, viser
systemet et standardnavn som kan endres av operatoren.

Kjoretoy og redskap er navngitt som folger:

o <Kjeretoytype/Redskapstype> XX
~ XX legges til hvis et redskap med samme navn allerede eksisterer
(for eksempel: Pivoted og Pivoted 01).
Jobbene navngis som folger:

o <Redskapsnavn> YYYYMMDD XX

<Redskapsnavnet> er navnet pa redskapet som er 1 bruk, etterfulgt
av datoen med format: ar, maned, dag. XX legges til hvis en jobb

med samme navn allerede eksisterer (for eksempel: Pivoted
20150311 og Pivoted 20150311 _01).

Kjerelinjene navngis som folger:

o <Standard Prefiks> YYYYMMDD HHMM XX

~ XX legges til hvis en fil med samme navn allerede eksisterer (for
eksempel: L 20150311 _1505 og L. 20150311 _1505_01).

Merk: Vi anbefaler & gi nye navn pé elementer pé en strukturert mate.
Dette gjor at elementene lett kan identifiseres 1 senere sesonger.
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Kapittel 10 — Kalibrering av styring

Konsollen bruker satellittdataene den mottar gijennom mottakeren
som er montert pa toppen av kjeretoyet, for & identifisere de
neyaktige koordinatene til kjoretoyet. Ved hjelp av disse og andre
data er systemet i stand til & beregne kjoretoyets posisjon og
kontrollere kjeretayets styresystem.

Hvis dette skal fungere riktig, mé systemet vere kalibrert for det
bestemte kjoretayet. Hvis systemet ikke er kalibrert for dette
kjaretayet, folger du trinnene 1 dette kapittelet.

ADVARSEL: Kjor Kjoretoyet til et passende omride med
& jevnt underlag, godt unna personer og hindringer og
med plass til 4 kjore i sirkler. Hvis du skal sikre noyaktig
kalibrering, ma kjoretoyet ha fri sikt til Apen himmel, og
du ma veere i god avstand fra traer, heyspentledninger og
bygninger.
Vi anbefaler at du tar av redskapet hvis det er en tauet
svingbar redskapstype for 4 unnga konflikt med
redskapets trekkdrag.

Merk: Skjermbildene for kalibrering kan variere avhengig av det
valgte kjeretoyet. Noen styringsenheter kan tilby hydraulisk
kalibrering.
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10.1. Kalibrering av kompasset

10.1. Kalibrering av kompasset

Folg trinnene for & starte kalibreringsveiviseren. Kjor til en plass der
kalibreringen ikke vil forstyrres, for du begynner. Dette bor vare
godt unna hgyspentledninger og store metallgjenstander og med plass
til & kjore 1 hele sirkler.

Merk: Skjermbildene for kalibrering kan variere avhengig av det
valgte kjoretoyet. LES ALLTID INSTRUKSJONENE PA

SKJERMEN NOYE.

|
1. Velg Styringsalternativmeny \f / Kalibrering av autostyring

B

-
Skjermbildet Kalibrering av styring vises.
Kalibrering av styring

STYRING-KONTROLLER
PVED

@ KOMPASS
lkke kalibrert
-’.
k RATTVINKELSENSOR
Ikke kalibrert
Q MONTERINGSVINKEL
lkke kalibrert

2. Velg KOMPASS. Hvis komponenten er merket som kalibrert,
ma du likevel fullfore kalibreringsprosedyren hvis mottakeren
ikke har blitt kalibrert pa dette kjoretayet.

3. Les skjermbildet, og finn et passende flatt sted borte fra hoyspent
og store metallgjenstander. Velg deretter neste .




Kapittel 10 — Kalibrering av styring

Kalibrering av kompass

Trinn 1/5

Kalibrering av kompass ber forega pa
flat mark borte fra heyspentkilder og
store metallgjenstander (som f.eks.
skur). Kjer til et slikt sted og trykk sa
pa "Neste"-knappen for a starte
kalibrering av kompass.

4. Kjor kjeretoyet 1 en sirkel med ca. 75 % rattutslag 1 valgfri retning.
Nér halvannen omdreining er fullfert, stopper du og velger neste.

Kalibrering av kompass

Trinn 2/5

Kjor i en sirkel - det spiller ingen rolle
hvilken retning du kjerer i. Trykk pa
"Neste"-knappen nar du har kjert en og
en halv runde.

5. Kjor kjeretayet rett frem i ca. 100 m, og STOPP. Velg neste.

Kalibrering av kompass
Trinn 3/5

Kjor beint fram i omlag 100 m og stopp
sa kjoretoyet. Trykk pa "Neste'-knappen
straks kjereteyet stariro.

X | e

6. Systemet begynner 4 lagre kalibreringsdata. Vent til skjermen viser

at kalibreringen er fullfert, og bekreft deretter .

135



10.1. Kalibrering av kompasset

Kalibrering av kompass
Trinn 4/5

Lagrer kalibreringsdata. Vent litt...

X

Kalibrering av kompass
Trinn 5/5
Kalibrering av kompass fullfert!

v
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Kapittel 10 — Kalibrering av styring

10.2. Kalibrering av hjulvinkelsensoren

Merk: Kalibrering av hjulvinkelsensoren ber utferes hver 6—12
maneder.

ADVARSEL: Pase at det er tilstrekkelig plass for

! kjoretoyet til & fullfere hele maneveren for du velger Neste.
Kalibreringen vil ta opptil 60 sekunder i hver av disse laste
modusene.

' ADVARSEL: Noen kjoreteymodeller kan automatisk flytte
= \ hjulene til onsket stilling.

I
1. Velg Styringsalternativmeny \f / Kalibrering av autostyring

»

-.‘ .
Skjermbildet Kalibrering av styring vises.

2. Velg RATTVINKELSENSOR. Hvis komponenten er merket som
kalibrert, mad du likevel fullfere kalibreringsprosedyren hvis
mottakeren ikke har blitt kalibrert pd dette kjoretayet.

Kalibrering av styring

STYRING-KONTROLLER
PVED

@ KOMPASS
Kalibrert

-’.

k RATTVINKELSENSOR
lkke kalibrert

Q MONTERINGSVINKEL
lkke kalibrert

Merk: Antall skjermbilder og innholdet i skjermbildene kan variere
avhengig av kjeretayet og typen styringskontroll. Hvis det vises en
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10.2. Kalibrering av hjulvinkelsensoren

feilmelding, méa du lese meldingen og utfere den anbefalte
handlingen for du fortsetter.

3. Kjor kjeretoyet fremover for 4 starte prosedyren. Kalibreringen av
rattvinkelsensoren bor utferes ved 2 km/t (1,2 mph).

4. Drei rattet sa langt det géar til venstre, og velg Neste .

Kalibrering av rattvinkelsensor

Trinn 1/5

Drei rattet til venstre sa langt det gar
an og trykk "Neste".

Rattvinkelsensor: 1021

Ber

5. Drei rattet sd langt det gér til hayre, og velg Neste.

Kalibrering av rattvinkelsensor

Trinn 2/5

Drei rattet til hoyre sa langt det gar an
og trykk "Neste".

Rattvinkelsensor: 1021

X | e

6. Forsikre deg om at kjoretoyet fortsatt beveger seg i 2 km/t
(1,2 mph). Drei rattet s& ner midtstillingen som mulig.

Merk: Det er avgjerende for systemets ytelse at du finner
midtstillingen og kjorer 1 en rett linje for du velger Neste.

' ADVARSEL: Pise at det er tilstrekkelig plass til at
= \ traktoren kan kjore forover i midtstillingen for du
fortsetter.

7. Velg neste.
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Kapittel 10 — Kalibrering av styring

Kalibrering av rattvinkelsensor

Trinn 3/5

Snu pa rattet slik at hjulene peker beint
fram og trykk "Neste".

Rattvinkelsensor: 1021

ENE™

8. Systemet begynner & lagre kalibreringsdata. Vent til skjermen viser
at kalibreringen er fullfort, og bekreft deretter .

Kalibrering av rattvinkelsensor Kalibrering av rattvinkelsensor
Trinn 4/5 Trinn 5/5

Lagrer kalibreringsdata. Vent litt... Kalibrering av rattvinkelsensor er
fullfert!

 xul

Merk: Noen styringsenheter kan gi tilbud om hydraulikkalibrering.
Hvis dette vises, velger du Hydraulikk og felger instruksjonene pa
skjermen.
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10.3.

Kalibrering av monteringsvinkelen

10.3. Kalibrering av monteringsvinkelen

Monteringsvinkel refererer til den innledende avstanden fra
horisontalen som GPS-mottakeren er montert pa taket pa kjoretoyet.
Folgende elementer kan péavirke og endre monteringsvinkelen:

o Dekktrykk
Sporspenning
Doble
Dekkstorrelse
Forerhusfjering

Forerhusreparasjoner (fjering og monteringer)
Fjerne og sette pa igjen mottakeren

» Monteringsplasseringen er flyttet

Merk: Kalibrering av monteringsvinkelen ber utferes hvis noen av
endringene ovenfor er utfort eller minimum hver 6—12 maneder.

Det anbefales & utfore en kalibrering av monteringsvinkelen ogsa ved
bruk av Autonom som korreksjonskilde, selv om skjermbildet
rapporterer at det ikke er pakrevet.

Kalibrering av monteringsvinkel ma gjores 1 et dpent omrade og pa
god avstand fra hindringer. Hvis monteringspunktet for mottakeren
ikke er helt plant, vil denne kalibreringen justere for den aktuelle
stillingen.

tilstrekkelig plass til 4 kjore i en rett linje i minst
70 m/230 fot og kunne vende i hver ende av kjorelinjen.
I
1. Velg Styringsalternativmeny \f / Kalibrering av autostyring

H

i t ADVARSEL: Forsikre deg om at kjoreteyet har

Skjermbildet Kalibrering av styring vises.
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Kapittel 10 — Kalibrering av styring

2. Velg MONTERINGSVINKEL. Hvis komponenten er merket som
kalibrert, ma du likevel fullfere kalibreringsprosedyren hvis
mottakeren ikke har blitt kalibrert pa dette kjoretoyet.

Kalibrering av styring

STYRING-KONTROLLER
PVED

@ KOMPASS
Kalibrert

-

k RATTVINKELSENSOR
Kalibrert

& MONTERINGSVINKEL
lkke kalibrert

Merk: Nar du skal kalibrere for monteringsvinkelen, plotter du inn
A- og B-kjerelinjepunkter 1 lgpet av en avstand pa 70 m/230 fot
mens du kjerer med 2 km/t eller 1,2 mph langs kjerelinjen. Foreren
vender kjeoretoyet pa slutten av kjerelinjen og gjentar prosedyren.
Det er viktig at kjoretoyet treffer innenfor ca. 30 cm fra A- og B-
kjerelinjepunktene for 4 starte det neste trinnet 1
kalibreringsprosedyren.

3. Plasser kjoretayet i et dpent omrade. Nar du er klar for & starte

prosedyren, velger du ) for & markere A-kjorelinjepunktet.

Kalibrering av monteringsvinkel

Kalibreringsprosess: ] 0%

a = B

Trinn 1/7

Sett kjoretoyet pa startpunktet for
kalibreringen. Trykk A nar du er klar.

e x| v
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10.3. Kalibrering av monteringsvinkelen

4. Kjor forover i en rett linje. B-kjorelinjepunktet blir opprettet
automatisk nér Avstand til A viser 70 m/230 fot.

Kalibrering av monteringsvinkel

Kalibreringsprosess: ] 0%

Avstand til A: 0 cm

Trinn 2/7

Kjor 70.0 m langs et rett spor. Punkt B
blir plassert automatisk.

5. Snu kjeretoyet, og hent inn kjerelinjen som nettopp ble plottet.
Dette spornummeret skal vise 0.

6. Velg Autostyring aktivert pa driftsskjermbildet for & styre langs
kjeorelinjen. Fargen blir grenn, det heres et lydsignal, og en
melding om innkobling blinker p skjermen for & angi at
autostyring er aktivert.

Hvis styringen ikke kobler inn nar Autostyring aktivert er valgt,
vises boksen for styringsstatus.

7. Utbedre eventuelle problemer med rede indikatorer for du
fortsetter med kalibreringsprosedyren for monteringsvinkelen (ga
gjennom problemene som vises, fra gverst til nederst pa
skjermbildet).
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Kapittel 10 — Kalibrering av styring

Styring-status

" Maskinvare for mottaker
™ Differensialkorrigering

" Posisjonsneyaktighet
i Styreenhet

£
S
5] )

Kjeretayets geometri

Kjgretayprofil
= Styring kalibrert

1 Lasing

Ledespor tilgjengelig

Ledespor synkronisert
= Operasjonen er ikke tillatt
W= Bruker til stede

Ratt

Hastighet
. rejl ved sveipeskanning
= Fejl kjgreretning

8. Kjer over B-punktet som ble opprettet tidligere under
kalibreringsprosedyren.

Kalibrering av monteringsvinkel

Kalibreringsprosess: ) 0%

Kjoreretning: 122.7 - Avstand til B: 12.1 m

A B

Trinn 3/7

Snu kjoretoyet og plasser det pa punkt

&W./

9. Angi kjeretoyhastighet til 2 km/t eller 1,2 mph.

10. Styr langs kjerelinjen tilbake til A-punktet som ble opprettet
tidligere.

Nér Avstand til A angir 50 m, vil den bla linjen pé fremdriftslinjen
for kalibreringen begynne a bevege seg, og prosenttallet stiger.
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10.3. Kalibrering av monteringsvinkelen

Kalibrering av monteringsvinkel

Kalibreringsprosess: () 4%

Avstand til A: 47.5 m

A «=

Trinn 4/7

Start styring og kjer til punkt B mens du
holder en fart pa 2.0 km/t.

Nér fremdriftslinjen for kalibreringen kommer til 50 %, stopper
kalibreringslinjen, og prosenttallet forblir pa 50 %.

Dette indikerer at systemet har nok data for forste trinn av
kalibreringen, og kalibreringen av monteringsvinkelen blir satt 1
pause pa dette punktet.

11. Fortsett for & krysse A-kjarelinjepunktet.

Kalibrering av monteringsvinkel

Kalibreringsprosess: |IS0%
Avstand til A: 19.5 m

A ==

Trinn 4/7

Start styring og kjer til punkt B mens du
holder en fart pa 2.0 km/t.

12. Nar du har krysset A-kjorelinjepunktet, vender du kjeretoyet.
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Kapittel 10 — Kalibrering av styring

Kalibrering av monteringsvinkel

Kalibreringsprosess: .%

Kjoreretning: 307.8 - Avstand til A: 71 cm

p—

A B

Trinn 5/7

Snu kjeretoyet og plasser det pa punkt
A.

13. Hent inn spor 0, og aktiver den autostyringen igjen.

14. Kryss over A-kjarelinjepunktet igjen mens du kjerer 1 motsatt
retning.
Kalibrering av monteringsvinkel

Kalibreringsprosess:  |IIS0%

Avstand til B: 68.2 m

A =1

Trinn 6/7

Start styring og kjer til punkt B mens du
holder en fart pa 2.0 km/t.

X N 4

15. Angi kjeretoyhastighet til 2 km/t eller 1,2 mph.

16. Styr langs kjerelinjen tilbake til A-kjerelinjepunktet som ble
opprettet tidligere.
Nér Avstand til B er mindre enn 50 m, vil den bla linjen pé

fremdriftslinjen for kalibreringen bevege seg fra 50 %, og
prosenttallet stiger.
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10.3. Kalibrering av monteringsvinkelen

Kalibrering av monteringsvinkel

Kalibreringsprosess: | MNG8Y

Avstand til B: 39.1 m

A == B

Trinn 6/7

Start styring og kjer til punkt B mens du
holder en fart pa 2.0 km/t.

Nér fremdriftslinjen for kalibreringen kommer til 100 %, viser
dette at systemet har nok data for andre trinn av kalibreringen, og
kalibreringen av monteringsvinkelen blir satt 1 pause pé dette

punktet.

17. Fortsett & krysse B-kjorelinjepunktet.

Kalibrering av monteringsvinkel

Kalibreringsprosess: :mEl

Avstand til B: 24.1 m

A 3 B

Trinn 6/7

Start styring og kjer til punkt B mens du
holder en fart pa 2.0 km/t.

18. Stopp kjeretoyet. Monteringsvinkelen er kalibrert.

19. Bekreft for a gé tilbake til kalibreringsskjermbildet.
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Kapittel 10 — Kalibrering av styring

Kalibrering av monteringsvinkel

Kalibreringsprosess: :mE:I

" = B

Trinn 7/7

Kalibrering av monteringsvinkel forl
styringssystemet er utfort!

T

Skjermbildet Kalibrering av styring viser Kalibrert for Kompass,
Rattvinkelsensor og Monteringsvinkel.

Kalibrering av styring

STYRING-KONTROLLER
PVED

@ KOMPASS
Kalibrert

-
. RATTVINKELSENSOR

Kalibrert

MONTERINGSVINKEL

Kalibrert

r

20. Bekreft for 4 ga tilbake.
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10.3. Kalibrering av monteringsvinkelen

Styring-status

I Maskinvare for mottaker
| Differensialkorrigering
¥ Posisjonsneyaktighet
8 Styreenhet
(PVED)

N Lasing
Ledespor tilgiengelig
! Ledespor synkronisert
Operasjonen er ikke tillatt
= Brulker til stede
. Ratt
¥ Hastighet
! Feil ved sveipeskanning
I Feil kjgreretning

Alle indikatorene 1 boksen for styringsstatus vil na vaere gronne.
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Kapittel 10 — Kalibrering av styring

10.4. Handtering av kalibreringsfeil/alarmer

Falgende feil/alarmer kan forekomme under kalibrering. Utfor de
anbefalte prosedyrene nedenfor for & utbedre feilene.

Visning Feil

Operasjonen er ikke tillatt

Styringsenhet er ikke
initialisert.

Styringsenhet er ikke initialisert

Undersystemet for styring er ikke slétt
pé eller er ikke klart til bruk.

Kontroller om undersystemet for
styring er sldtt pa og klart til bruk.

48| Styringsprofilkonflikt

Parametrene 1 den valgte
kjoretoyprofilen samsvarer ikke med
kjeretaykonfigurasjonen i
undersystemet for styring.

Velg riktig kjeretoyprofil for dette
kjoretayet.

Parametere passer ikke sammen

=& Parametere passer ikke sammen

Parametrene for kjoretoygeometri
samsvarer ikke med
geometrikonfigurasjonen i
styringssystemet.

Velg kjeretoy pa nytt pa skjermbildet
Oppsett, eller forsikre deg om at
kjeretoygeometrien pa skjermbildet
Kjoretaygeometri er riktig.
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10.4. Handtering av kalibreringsfeil/alarmer

) -

Mottaker koplet fra

Visning Feil

Mottaker koplet fra

AGI-mottakeren har slétt seg av eller
mistet tilforselen, eller den serielle
tilkoblingen mellom mottakeren og
konsollen har blitt edelagt.

Kontroller stremforsyningen til

mottakeren og at den serielle
tilkoblingen er 1 orden.

Kalibrering av kompass

Trinn 5/5

Kalibrering av kompass mislyktes!
Kommunikasjonsfeil. Kontroller
forbindelsene til AGI-3-enheten.

Kalibrering av kompass mislyktes

Gjenta kalibreringen av kompasset, og
forsikre deg om at kjeretayet fullforer
halvannen sirkel. Forsikre deg om at
kjaretayet er stoppet ved fullfering av
prosedyren.

Flytt mottakeren unna magnetiske
kilder.

Kalibrering av rattvinkelsensor

Trinn 5

Kalibrering av rattvinkelsensor
mislyktes! Feil ved krysskontroll av
parameter. Gjenta
kalibreringsprosedyren.

Kalibrering av rattvinkelsensor
mislyktes

Gjenta prosedyren og kontroller at
styreakselen beveger seg over hele
omradet.

Kontroller at rattvinkelsensorens
stillingsinformasjon beveger seg nér
styreakselen dreies.

Kontroller rattvinkelsensorens
ledningsnett og kontakter. Kontroller
rattsensorens tilstand.

Feil pa rattvinkelsensor.

I e
| . Fastvareversjonen for AGI-4 er foreldet.
Oppgrader fastvaren for AGI-4.

Fastvareversjonen for mottakeren er
foreldet

Oppdater fastvaren for mottakeren.
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Kapittel 11 — Akermeny

Dette kapittelet beskriver hvordan du kan angi kunde, gérd, aker,
grenser, ekskluderte soner og flaggpunkter. Disse er de forste trinnene
nar du begynner pa en jobb.

Konsollen lagrer dkerinformasjonen, sa nar du ferst har satt den opp,
kan dkerdetaljer hentes frem igjen for andre jobber pd den samme
akeren.

Kjer til dkeren, og folg trinnene for & sette opp en dker og identifisere
egenskapene for den.

Merk: Kjoretoyet mé vere i eller i naerheten av dkeren for at grenser
og relatert informasjon skal vises pa skjermen.

11.1. Opprette en kunde/gard/aker.

1. Velg Akermeny ‘ / Ny dker a

Merk: Det gis standard filnavn nar alternativene for & gi navn
vises. Vi anbefaler at operateren navngir elementer pa en
gjennomtenkt og strukturert mate, slik at de blir enkle & bruke 1
fremtidige sesonger.

2. Velg NAVN PA KLIENT (eller velg en eksisterende klient hvis
noen allerede har blitt satt opp).

Ny aker
' NAVN PA KLIENT
ﬁ' DefaultClient

H NAVN PA GARD
DefaultFarm

NAVN PA JORDOMRADE
DefaultField

3. Velg Ny, skriv inn et navn, og bekreft.
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11.1. Opprette en kunde/gard/aker.

4. Velg NAVN PA GARD (eller velg et eksisterende gardsnavn hvis
ett allerede har blitt satt opp).

5. Skriv inn et navn, og bekreft.
6. Velg NAVN PA JORDOMRADE , skriv inn et navn, og bekreft.

7. Nar du fullferer denne delen, velges den nye dkeren. Fortsett til
Stille inn en ny grense, side 154.

Merk: Hvis du vil endre noen av disse innstillingene etter at de har
blitt bekreftet, kan du se Innholdsbehandler, side 223.
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Kapittel 11 — Akermeny

11.2. Velge en klient/gard/aker

Merk: Kjoretayet mé vare i eller i nerheten av dkeren for at grenser og
relatert informasjon skal vises pa skjermen.

1. Velg Akermeny ‘ / Velg dker a
2. Velg onsket klient, gird og aker, og bekreft.

Velg aker

.“ DefaultClient

.8
A0 pefaultFarm Y

Aker:

1

I

DefaultField

3. Hvis du vil importere dkerinformasjon fra en USB-enhet, velger du

USB .

4. Hvis du vil velge den nermeste dkeren, velger du Nermeste aker

Gjeldende GPS-posisjon brukes. Dette fungerer bare hvis dkrene 1
nerheten har grenser opprettet.

5. Bekreft dkervalgene.

Merk: Hvis du vil endre noen av disse innstillingene etter at de har blitt
bekreftet, kan du se Innholdsbehandler, side 223.
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11.3. Stille inn en ny grense

11.3. Stille inn en ny grense

Det er ved behov mulig & opprette flere grenser innenfor en dker. Du
kan opprette dem ved a kjore langs grensen (se nedenfor), opprettet
fra dekning (se side 156) eller opprettet fra formfiler (se side 156).

Innsiden av en opprettet grense tilsvarer automatisk et arbeidsomréde,
men grenser som opprettes innenfor denne standardgrensen blir
automatisk satt som ekskludert omrade (vises i1 grétt). Det er mulig &
redigere disse egenskapene. Se Redigere en grense, side 158.

Innstillingen av grensen etablerer omkretsen til akeren (eller en del av
akeren). Grensene kan overlappe.

En grense med avvik kan bli spesifisert for & kontrollere hvor grensen
er 1 forhold til kjeretayet. Dette gir rom for gjerder og andre
hindringer som ikke tillater at kjoretoyet kan kjeres noyaktig pa
grensen.

Nér avstanden er angitt, ma kjoretoyet kjores rundt grensen for
akeren.

1. Kjor til kanten av dkeren.

?‘.L
2. Velg Akermeny ‘ / Grenseavstand ** .

Grenseavstand

© REGISTRERING AV AVSTAND
Heyre

@ 4. EKSTRA AVSTAND
0.000 m

© REGISTRERING AV POSIS|ON

Foran pa redskap

G
v EKSTRA FRONTFORSKYVNING
4. 0.000m

« Registrering av avstand: Plasser avstanden pé venstre eller hayre
side av redskapet.
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Kapittel 11 — Akermeny

o Ekstra avstand: Angi en positiv verdi hvis du vil gke avstanden
utover kanten av redskapet. En negativ verdi plasserer avviket
innenfor grensene for redskapet.

« Registrering av posisjon: Velg dette for & registrere grensen fra
foran eller bak redskapet eller ut fra kjoretoyets plassering.

Merk: Det ma vare opprettet et redskap under oppsettet, men det
faktiske redskapet trenger ikke & vare fysisk koblet til kjoretayet.

3. Velg Registrer dkergrense .

4. Kjor rundt grensen for dkeren. En blé linje viser at grensen blir
registrert og tar hensyn til eventuell forskyvning.

5 (52)107) (7)

. Velg Pause . for & stanse opptaket midlertidig. Dette er nyttig
hvis en hindring forhindrer kjoring langs grensen. Ikonet endres for

a vise opptaksalternativet. Velg Registrer . for & fortsette.
Grensen vil registrere en rett linje mellom pausepunktet og punktet
der opptaket ble gjenopptatt. Ver oppmerksom pé at
grenseregistrering kan settes automatisk pa pause hvis

hovedbryteren slds av (se Sett registrering av grenser pa pause med
hovedbryter, side 40).
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11.3. Stille inn en ny grense

6. Etterhvert som kjoretoyet nermer seg startpunktet, velger du

v
Ferdigstill opptak av omradegrense for dker . for 4 fullfere
grensen automatisk.

7. Gjenta prosedyren for flere grenser om nedvendig.

11.3.1. Opprette en grense fra dekning
En grense kan bli opprettet fra eksisterende dekning.

1. Velg Akermeny ‘ / Opprett grense fra dekning @ for &
vise grensen fra panelet for dekningsinnstillinger.

o Utjevning: Det minimale mellomrommet som automatisk vil bli
fylt nar det opprettes en grense fra dekning.

o Minste dekningsomrade: En dekning som er mindre enn
omradet som angis her, vil ikke opprette en grense automatisk.

« Avstand fra dekning: Flytter den opprettede grensen den angitte
avstanden fra dekningen.

o Ekskluderte regioner (av/pd): Ekskluderte regioner brukes til &
angi omrader som ikke blir pafert produkt hvis seksjonskontroll
brukes. Nér dette er sltt pa, blir det automatisk opprettet
ekskluderte regioner fra alle mellomrom 1 dekningen som er
innenfor det totale dekningsomradet.

o Minste ekskluderte omriade: Et mellomrom 1 dekningen som er
mindre enn omradet som angis her, vil ikke opprette en
ekskludert region automatisk. Dette hindrer at svaert sma
mellomrom 1 dekning innenfor grensen automatisk opprettes som
ekskluderte regioner.

En grense (eller flere grenser) blir trukket rundt ytterkanten av
den eksisterende dekningen. Nye grenser kan legges til gjeldende
aker.

11.3.2. Opprette en grense fra en formfil

En grense kan importeres fra en formfil som er lagret pd en USB-
enhet.
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Kapittel 11 — Akermeny

1. Last formfilen pa en USB-enhet.

2. Kontroller at USB-enheten er satt inn 1 konsollen.

3. Velg Akermeny ‘ / Opprett omradegrense fra formfil @

4. Velg USB-ikonet nederst pa skjermen . Dataobjektene blir
bla.

5. Velg USB-startikonet for & vise roten 1 USB-enhetens
filstruktur. Filene og mappene pa roten pd USB-en vises.

6. Velg en mappe for & apne den. Finn den enskede filen, og velg den.
Den vises 1 hvitt og blir na aktivert.

Velg formfil for omradegrense (USB)

iﬂ Poly inside poly ‘t

Formfiler for omradegrense:

pmats_mapsl_ci_vl.shp

‘ pmats_mapsl _ci v2.shp
pmats_mapsl _ci v3.shp
pmats_mapsl_ci v4.shp

‘ pmats_mapsl_mt_vl.shp

‘ pmats_mapsl_mt_v2.shp

‘ pmats_mapsl_mt v3.shp

pmats_mapsl_mt_v4.shp

DK

7. Bekreft for & importere formfilgrensen.
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11.3. Stille inn en ny grense

11.3.3. Redigere en grense
Det er mulig 4 redigere en grense nédr den har blitt opprettet.

1. Trykk og hold for & velge grensen pé bereringsskjermen. Grensen
utheves. Slipp for & vise skjermbildet for redigering av grense.

Endre grenser

s NAVN

B EKSKLUDERING AV AKERREIN
Nei

@) REGIONTYPE
Kategorisert region

=== KATEGORI
Sa ROCKS

o Navn: Valgfritt navn brukt til & identifisere grensen.

o Ekskludering av dkerrein: Angir om grensene for
ekskluderingssone skal behandles som akerrein (se Sette opp en
akerrein, side 160).

o Regiontype:

o Arbeidsregion: Arbeidsregioner brukes til 4 angi omrader som
ikke blir pafert produkt hvis det brukes seksjonskontroll.

o Ekskludert region: Ekskluderte regioner brukes til 4 angi
omrader som ikke blir pafert produkt hvis seksjonskontroll
brukes.

« Deaktivert: En eksisterende grense blir ignorert.

« Kategorisert region: Néar det er et stort antall grenser, kan det
veare nyttig 4 tilordne hver en kategori (for eksempel for a
inkludere noen omréader under sproyting, men ekskludere dem
under sding). Kategoriene kan deretter brukes for a definere
arbeidsregioner og ekskluderte soner for gjeldende jobb (se
Sette opp jobbsoner, side 169).

158



Kapittel 11 — Akermeny

» Kategori: Brukes til 4 tilordne eller opprette regionkategorier. Vises
bare hvis Kategorisert sone velges som sonetype.
(Seppelbetteknappen ved siden av dette feltet kan brukes til a slette
ubrukte kategorier.)

Seppelbotteknappen nederst pa skjermen kan brukes til a slette valgt
grense.

11.3.4. Fjerne en grense

Hvis det er nadvendig & endre en grense, kan den slettes, og en ny
grense kan opprettes. For a slette en enkelt grense kan
soppelbotteknappen pa skjermbildet Rediger grense brukes.

Slik sletter du alle grenser 1 en aker:

1. Kjor til dkeren.

2. Velg Akermeny ‘ / Velg aker for & velge navn pa
klienten, garden og dkeren. Grensen vises pé skjermen.

3. Nar du skal fjerne grensen, velger du Fjern omradegrense u
En melding vil be om bekreftelse.

Merk: Sletting av en grense er en permanent handling.
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11.4. Sette opp en akerrein

11.4. Sette opp en akerrein

Redskaper brukes ofte annerledes rundt grensen enn pa resten av
akeren. En akerrein oppretter en sone innenfor grenselinjen som skal
bearbeides forskjellig. Bredden avhenger av operaterens metode for &
bearbeide dkeren.

Merk: Akerreindata lagres med det valgte redskapet. Det gir rom for
at hvert redskap kan ha forskjellige behov.

Merk: En akerrein kan bare opprettes nar en grense er registrert. Se
Stille inn en ny grense, side 154.

Folg trinnene for & sette opp dkerreinen innenfor akergrensen for dette
redskapet.

1. Velg Akermeny ‘ / Konfigurer akerrein for dette

.

redskapet <

Alternativer for akerrein

AKERREIN

Aktivert
AKERREINBREDDE (SKAR)
0.0

AKERREINAVSTAND

0.0m

SE FRAMOVER
10m
| Konfigurer handlinger

2. Kontroller at Akerrein er aktivert.
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Bredden pa akerreinen kan defineres ved hjelp av Bredde pa
akerrein eller Akerreinavstand. Hvis begge brukes, summeres de
to verdiene for 4 gi den totale akerreinbredden.

. Velg Bredde pa akerrein (skérer), og angi bredden pa dkerreinen 1i
skéarer fra innsiden av grensen. Bekreft deretter. En skar er
arbeidsbredden for redskapet.

Merk: Hvis du vil angi en akerreinbredde som ikke er relatert til
skarbredden, bruker du Akerreinavstand for 4 angi en verdi i
stedet.

. Hvis det er nedvendig & oke bredden pa ékerreinen, velger du
AKkerreinavstand.

Dette kan vare nyttig for & lage en buffersone for styring dersom
bredden pé dkerreinen har blitt satt slik at enden pa redskapet vil
berore gjerdet.

Hvis du har registrert dkergrensen slik at den bla linjen er oppéa
gjerdelinjen (den faktiske, fysiske dkergrensen), og deretter angir en
akerrein pé én skar, vil du métte kjore slik at enden pa redskapet
berorer gjerdet for 4 fylle dette omradet uten overlapping. Dette er
apenbart ikke et spesielt nyttig scenario. S& 1 denne situasjonen kan
du legge til en avstand pa én meter (for eksempel) til dkerreinen,
noe som vil flytte &kerreinen én meter til fra grensen, slik at du har
et gap pa én meter mellom redskapet og gjerdet.

5. Angi avstandsmalet, og bekreft.

6. Velg Se framover. Dette angir hvor mange meter foran kjeretoyet

systemet vil se for & reagere med handlinger.

. Angi avstanden foran kjeretoyet for handlinger, og bekretft.

8. Velg Konfigurer handlinger.
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11.4. Sette opp en akerrein

Konfigurer handlinger for akerrein

Handlingsnavn

Automatisk zoom

HANDLINGSTILSTAND
Deaktivert

Handlingsnavn

e Alarm: Angir en alarm som utlgses ndr du na&rmer deg
akerreinen.

» Automatisk zoom: Hvis dette er aktivert, vil kartvisningen
zoome inn eller ut til definert zoomniva etterhvert som kjoretoyet
nermer seg akerreinen, og ga tilbake til det opprinnelig definerte
zoomnivéaet nar kjeretoyet forlater akerreinen. Velg ensket
zoomniva.

Merk: Nar en handling aktiveres, merkes den med #. Nar en
handling er deaktivert, blir den merket med *.

Handlingstilstand
Gjer at kartvisningen kan zoome inn nér du naermer deg akerreinen.

Melding

Skriv inn ord for en visuell melding (for eksempel Akerrein narmer
seg). Skriv inn teksten, og bekreft.

Lydtype
Angir en lydalarm. Velg type, og bekreft.

9. Bekreft alarmen og zoomhandlingene. Skjermen kan né vise en
akerrein 1 oransje pé innsiden av grenselinjen.
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Kapittel 11 — Akermeny

2 Jal 2 1% 3 [Go) (1) 6os)

P

Nér du nermer deg dkerreinen, utlgses alarmen og zoomen du har
angitt.

| Approaching headland . )
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11.5. Stille inn flaggpunkter

11.5. Stille inn flaggpunkter

Flaggpunkter brukes pé veiledningkartet for & angi hindringer og
noterte elementer pa akeren.

Merk: Ved behov kan flaggpunkter brukes sammen med en
ekskludert sone rundt hindringen (f.eks. et stort hull eller en
hgyspentmast). Hvis dette er nadvendig, kan du lese dette avsnittet
samt Redigere en grense, side 158.

1. Kjor til elementet som skal flagges.

_
2. Velg Akermeny ‘ / Angi flaggpunkt ' .

3. Naér du skal flagge hindringen, velger du et flaggsymbol som skal
plasseres pé det stedet pa kartet.

Legg til flaggpunkt

" Flagg B Forsiktig
Fare & Fare ivann
g Tarn Hull

& Steiner % Ugress
5 Tre Tilpasset

Merk: For a endre forhandsinnstillinger for flaggpunkt ser du
Sette opp flaggpunkter, side 79.

4. Hvis du vil tilpasse flaggpunkter, velger du Tilpasset for &
definere et bestemt flaggpunkt.
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Legg til flaggpunkt

FEPED
EDE

NAVN PA FLAGGPUNKT

5. Velg onsket symbol.

6. Velg NAVN PA FLAGGPUNKT, og skriv inn navnet. Bekreft
navnet. Bekreft for & legge til det tilpassede flaggpunktet.

7. Hvis det er nadvendig & lage en ekskludert sone rundt hindringen,
gar du til Redigere en grense, side 158.

8. Hvis det ikke er nedvendig med en ekskludert sone, kjarer du til
det neste elementet pé &dkeren som skal flagges, og gjentar.

11.5.1. Fjerne eller endre et flaggpunkt
Slik fjerner eller endrer du et flaggpunkt:

1. Trykk og hold pé flaggpunktmarkeren pa skjermen 1 0,5 sekunder.

Danger

i 19 | we .
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11.5. Stille inn flaggpunkter

2. Velg:
» Endre for a velge et annet flaggpunkt. Flagg
o SKift navn for a4 endre navnet som vises ’T

pé flaggpunktet.

o Slett for & fjerne det valgte ’
flaggpunktet, eller Slett alle for 4 slette ’ Sl

alle flaggpunkter fra akeren.

kjoretoyet til flaggpunktplasseringen for ’ PSR eeaRs

a kompensere for GPS-avdrift. Merk: W
Hvis du vil fjerne brukt GPS- bt
avdriftkorrigering, kan du se

Kompensere for GPS-avdrift, side 203.

o GPS-avdriftkorrigering for 4 flytte
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11.6. Laste av en aker

Alternativet Laste ut en aker ® kan brukes for & gé ut av en &ker og
tilherende flaggpunkter, grenser osv. Dette forhindrer at det blir lagt til
ny dekning til dkeren hvis kjeretoyet har blitt flyttet til en ny dker, men
foreren har glemt & opprette en ny dker/jobb.

Hvis dette alternativet ikke brukes, vil felgende melding komme til
syne hvis kjeretoyet flyttes mer enn 15 km fra gjeldende aker, og
akeren vil automatisk bli lastet av.

Merk: Konsollen vil ikke lenger starte pa nytt hvis den har for stor
avstand til gjeldende dker.
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11.6. Laste av en aker
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Kapittel 12 — Jobbmeny

Jobbmenyen velger eller setter opp spesifikk jobbinformasjon som er
knyttet til den valgte &keren. Med denne menyen lagres
jobbinformasjon, og aktiviteten kan registreres og rapporteres.

12.1. Opprette en ny jobb

A
1. Hvis du vil sette opp en ny jobb, velger du Jobbmeny L‘ /

Opprett ny jobb u
2. Velg JOBBNAVN.
3. Skriv inn et navn, og bekreft.

Merk: Det gis standard filnavn nar alternativene for a gi navn
vises. Vi anbefaler at operateren navngir elementer péa en
gjennomtenkt og strukturert mate, slik at de blir enkle & bruke 1
fremtidige sesonger.

4. Bekreft den nye jobben.

12.1.1. Sette opp jobbsoner

Hvis én eller flere grenser i gjeldende dker har en navngitt kategori
(se Redigere en grense, side 158) og en jobb er aktiv, er det mulig &
velge sonetyper for gjeldende jobb.

Merk: Alle kategoriserte soner som ikke er spesifisert i arbeidssoner
eller ekskluderte soner behandles som om den grensen ikke eksisterer
for denne jobben.

Merk: Tildeling av sonetyper til grenser stottes ikke i
Oppgavedatamodus.

A
1. For a sette opp en jobbsone velger du Jobbmeny L‘ /

Konfigurer jobbregioner @
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12.1. Opprette en ny jobb

Jobbregioner

ROCKS

‘ Fb ARBEIDSREGIONER

) EKSKLUDERTE REGIONER

o Arbeidsregioner: Grenseinnholdene er inkludert 1
arbeidsomradet til denne jobben.

o Ekskluderte regioner: Grenseinnholdene er ekskludert fra
arbeidsomradet til denne jobben.

2. Velg sonetypene som skal inkluderes og ekskluderes for
gjeldende jobb.

Merk: Soner som vil bli behandlet, vises som en lysere gra sone pa
kartet (hvis alternativet for automatisk bomseksjonskontroll er
aktivert og yttergrensen ikke er satt til uendelig).
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12.2. Velge en eksisterende jobb
Jobbinformasjon kan registreres, lagres og overfares for senere tilgang.

Kjer til dkeren, og folg trinnene for 4 velge en eksisterende jobb. Se
Opprette en ny jobb, side 169 hvis du skal opprette en ny jobb.

1. Kontroller at det er valgt riktig ker for du velger en eksisterende
jobb (se Velge en klient/géard/éker, side 153).

2. Hvis du vil velge fra en liste med eksisterende jobber, velger du

A —
Jobbmeny h| / Velg jobb .

3. Velg jobben, og bekreft.

Merk: Hvis du bytter klient, gard eller aker everst pa Velg jobb-
vinduet, kan du importere en jobb fra en narliggende dker. Dette kan
vere nyttig for 4 bruke felles informasjon som er lagret 1 jobben, pa
nytt, som varobservasjoner, avlingsinformasjon eller kommentarer om
produktpéfering. Dekningen ma slettes manuelt for du starter den nye
jobben. Se Fjerne en jobb, side 176.

Merk: Samme redskap som ble brukt til & opprette jobben, ma vere
valgt for 4 laste inn en eksisterende jobb.
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12.3. Registrere detaljer for jobb

Konsollen kan registrere detaljer om jobben og lagre og eksportere
disse.

A o’
1. Velg Jobbmeny L—‘ / Registrer detaljer for jobb QZ

Ver- og stedsforhold er valgfrie. Vi anbefaler & legge til noe
informasjon om avling og produkt.

Registrer jobbinformasjon
x - -
VINDHASTIGHET

0.00 km/t

VINDRETNING

TEMPERATUR

0.00°C

FUKTIGHET

0.00%

SKYFORHOLD
o Avli -
W e

NAVN PA AVLING

[variasjon 1AVLING |
| X v

2. Velg en kategori, skriv inn informasjonen, og bekreft.

3. Bruk rullefeltet eller skjul pil for & se alternativer for avling og
produkt.

4. Velg NAVN PA AVLING, skriv inn navnet, og bekreft.
5. Velg kategorier etter behov, angi informasjonen, og bekreft.

Produkt-delen av dette skjermbildet er beregnet pé & registrere en
bestemt produktblanding som brukes til denne jobben. Denne
informasjonen lagres separat til produktdefinisjonene som er
lagret 1 Produkt-menyen pa Oppsett-skjermen.

172



Kapittel 12 — Jobbmeny

6. Velg Navn pa produkt fra listen, eller velg Legg til et nytt
produkt.

Registrer jobbinformasjon

VARIAS]JON | AVLING

VEKSTFASE

TYPE JORDSMONN
JORDSMONNSFORHOLD
’m

L o) Produkt -
1

|Produktnavn | Mengde| Enheter

- I/ha

7. Velg Mengde ved siden av produktet, og angi mengden.

8. Velg Enheter ved siden av produktet, og velg méleenheten.
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12.4. Eksportere en jobbrapport
Jobbrapporter kan eksporteres i PDF-format til en USB-enhet.

Nar du eksporterer en jobb, plasseres PDF-rapporten 1 D:/Rapporter
og i D:/Klient/Gérd/Aker/Rapporter.

Merk: Du kan ogsé eksportere jobbrapporter som CSV-filer ved a
aktivere DATALOGGING PER POENG pa Oppsett-skjermbildet
(System / Funksjoner / Konsoll) for du utferer jobben (se side 47).

1. Sett USB-enheten inn 1 konsollen.

:
2. Velg Jobbmeny h| / Datautveksling % / Eksporter

jobbrapport til USB 'ﬂ
Skjermbildet for jobbrapportalternativer vises.

3. Velg alternativene du vil bruke.

o Automatisk justering av omrader: Hvis det finnes data som
bruker en fargeliste, endres fargene som brukes 1
skyggeleggingen av rapportkartet, slik at det brukes maksimal
fargevariasjon for & illustrere avkastning.

o Opprett formfiler: Formfildata eksporteres til
D:/Client/Farm/Field/ CoverageShapefiles og
D:/Client/Farm/Field/ BoundaryShapefiles

o Oppgavedata: Ved eksportering av en jobbrapport eksporteres
det ogsd XML-baserte oppgavedata til en mappe med navnet
TASKDATA.

Den aktive eller gjeldende jobben eksporteres til en mappe som heter
Rapporter pd USB-enheten.

For du tar ut USB-enheten, ma du alltid koble den ut forst
ved & trykke pé ikonet USB-utlesning pa bunnen av
konsollen. En melding viser at det er trygt & fjerne USB. Hvis
dette ikke blir gjort, kan rapporten forsvinne eller bli skadet.
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Merk: Det er ogsa mulig & samle eksportjobbrapporter (og jobber) for
inaktive jobber ved hjelp av innholdsbehandleren. Se
Innholdsbehandler, side 223.
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12.5. Fjerne en jobb

Denne handlingen vil fjerne all dekningsinformasjon pé skjermen og
slette jobbdata som er tatt opp for den gjeldende jobben. Det pavirker
ikke akerinformasjonen eller kjorelinjene for dkeren.

A
1. Velg Jobbmeny h‘ / Fjern jobbdata j :

Folgende melding vises.

Fjern jobb

| Erdu sikker pa at du vil fierne denne
jobben? Alle dekningsdata vil bl
fiernet. Jobbtotaler vil bli nullstilt.

Nei Ja

2. Velg Ja for a fjerne dataene eller Nei for 4 beholde dem.

Hvis du vil slette garder eller akrer eller jobbdata som er opprettet
tidligere, kan du se Innholdsbehandler, side 223.
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12.6. Bruke variabel hastighetskontroll

For bruk ma Variabel hastighetskontroll (VRC) settes opp med en
styreenhet og aktiveres pa oppsettskjermbildet (System / Funksjoner /
Redskap).

Velg J for & aktivere eller deaktivere VRC-kartvisning pa
Veiledning-skjermbildet.
12.6.1. Hvis du bruker VRC-kart
Det finnes tre méter & utfere VRC pa:
o Importere plankart (formfiler og ISO XML-filer) til opprettede
jobber med importveiviseren for VRC.

» Bruke sanntidssensordata fra nitrogensensorer som er montert pa
traktoren (for eksempel: Topcon CropSpec).

« Bruke plankart som er basert pad oppgavedata.

Disse instruksjonene beskriver de to forste metodene. Hvis du bruker
oppgavedata, kan du se Meny for oppgavedata, side 227.

Béde formfiler (.shp) og ISO XML-filer (.xml) kan importeres i
opprettede jobber. Vaer oppmerksom pé at bare plankartdelen brukes
hvis du importerer .xml-filer.

1. Se side 153 hvis du vil opprette en ny kunde/gérd/éker.
2. Se side 169 hvis du vil opprette en ny jobb.

A
3. Velg Jobbmeny L‘ / Konfigurere Variabel hastighetskontroll
>
ohe
4. Velg neste ved trinn 1 pé veiviseren for VRC-konfigurering.

5. Velg mengdekilden(e) for VRC og deretter neste. De mulige
alternativene er:

o Formfiler
e ISO XML
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o CropSpec eller LH5000-mengdesensor (hvis aktivert)

Ver oppmerksom pé at formfiler og ISO XML ikke kan brukes
samtidig. CropSpec kan imidlertid brukes i forbindelse med
formfiler eller ISO XML.

Hvis Formfiler eller ISO XML er valgt i trinn 2, vises alle kart
som tidligere er importert til den aktuelle dkeren, slik at tidligere
brukte kart kan hentes opp.

o Hvis de onskede kartene ikke allerede er pa konsollen, setter du
inn en USB med plankart.

e Velg USB-ikonet nederst pé skjermen -
Vindusbakgrunnen skifter til blétt for a indikere at du ser pa
fillisten for USB.

VRC-konfigurasjon
Trinn 3/6: Velg regelkart
Velg regelkart for jobb FPT1015 IMPLEMENT 2_20161110.

ﬁ’ DefaultClient

ﬂl DefaultFarm

DefaultField

VRC-regelkart(.shp):

Ingen oppfaeringer

roereE

o Velg USB-startikonet Il for 4 vise roten i USB-enhetens
filstruktur. Filene og mappene pa roten pd USB-en vises.

« Velg en mappe for & dpne den. Finn den egnskede filen, og velg
den. Den vises 1 hvitt og blir nd aktivert. Veer oppmerksom pé
at du kan velge flere filer.
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VRC-konfigurasjon

Trinn 3/6: Velg regelkart
Velg regelkart for jobb FPT1015 IMPLEMENT 2_20161110.

i VRC 1t

VRC-regelkart(.shp):

pmats_mapl_ci_vl.shp

pmats_mapl_ci_v2.shp
pmats_map1l_ci_v3.shp
pmats_mapl_ci_v4.shp
pmats_mapl_mt_vl.shp
pmats_mapl_mt_v2,shp
pmats_mapl_mt_v3.shp

pmats_mapl_mt_v4.shp

o Velg neste.

. Hvis ISO XML ble valgt 1 trinn 2, velger du den oppgaven du vil
kjare. Filen kan ha flere oppgaver pa listen. Velg den oppgaven
som stemmer med redskapet som er koblet pa.

. Velg neste.

Kilde og attributter ma na tilordnes til kanalene.

« Kanal: Tanken eller beholderen som styres.

« Kilde: Kilden for plankartet for den kanalen. Listen over filer som
har veert valgt tidligere vises her, eller du kan ogsa velge en
sanntidskilde, som CropSpec.

o Attributt: En av egenskapene 1 formfilen eller ISOXML-filen
eller sensorutgangen fra CropSpec. Den samme formfilen kan ha
flere attributter for & definere mengden for mer enn én tank, slik at
brukeren kan koble reglene til den riktige tanken.

o Reskaler: Denne kolonnen har 1 som standard. Det betyr at
reglene som er definert 1 kilden brukes direkte. Avhengig av
verforholdene kan imidlertid brukeren velge a gke eller redusere
paferingsmengden. Dette gir en lik okning for alle definerte
mengder. En reskalering pa 1.1 gir for eksempel 110 prosent av
den mengden som er definert 1 kilden.
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o Standard: Definerer mengden som skal brukes hvis kilden ikke
angir en mengde for det omradet 1 dkeren.

VRC-konfigurasjon

Trinn 5/6: Tilordne mengder til kanaler

For hver kanal velger du fil og attributt som brukes til a kontrollere mengden pa
den kanalen, og angi type enheter som brukes i den valgte filen.

Kanal Kilde Attributt | Enheter | Reskaler | Standard

1: Tom | pmats mapl ci vl.shp HJCheml Ifha 1.00 0.0

8. Velg neste.

9. I det siste trinnet mé du bekrefte oppsettet. Dette kan ikke endres
for jobben, sé forsikre deg om at det er riktig for du fortsetter.
Velg Tilbake for & endre konfigurasjonen eller OK for & bekrefte.

Kartet vises. Hvis det ikke vises, ma du kontrollere at du er
geografisk rett ved plasseringen pé kartet.

5308:37 | B
@ 24 |4 e
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12.6.2. Hvis du arbeider med AgJunction

Hvis Aglunction har blitt aktivert 1 Oppsett-skjermbildet (System /
Funksjoner / Konsoll / Skybaserte tjenester), vises alternativet

Opprette AgJunction-rapport E pa Jobbmenyen i undermenyen
Datautveksling.

1. Hvis du vil laste opp fullferte VRC-jobbrapporter til AgJunctions

nettsted, velger du E og felger instruksjonene. Hvis du vil ha mer
informasjon om bruk av AgJunction, kan du se Med AgJunction,
side 210.
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Kjerelinjene brukes til & angi banen som kjeretoyet skal kjore for
optimal dekning. Systemet vil bruke redskapsbredden til & angi
kjerelinjer med likt mellomrom over dkeren.

Hvis enkelte av kjerelinjene ikke er nedvendige, kan de deaktiveres.
Se Oppsett av veiledning, side 51.

Typene av kjerelinjer som stottes er:

Parallelle kjorelinjer med AB-linjer, side 184
Kjerelinjer med identiske kurver, side 187
Kjerelinjer med senterpunkt, side 188

Veiledningsmodusen Guidelock, side 189

Merk: Hvis du vil fjerne en kjorelinje etter at den er opprettet, kan du
se Innholdsbehandler, side 223 Velg onsket Kategori, og velg
deretter veiledningssporet som skal slettes.

Det kan overfores veiledningsspor via MAGNET ved behov. Se
Bruke MAGNET, side 212.
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13.1. Bruke rette linjer som veiledningsspor

Dette alternativet oppretter parallelle linjer for veiledning ved & bruke
bredden pa redskapet til & angi avstanden mellom kjerelinjene.

Der arbeider vanligvis blir gjort 1 rette linjer, ber AB-linjen settes 1
nerheten av akerreinlinjen. Dette gjor at linjene blir jevnt fordelt over
arbeidsomridet.

1. Plasser kjoretayet.

2. Velg Veiledningsspormeny Il ” / Endre veiledningsmodus,

hvis nedvendig, for 4 velge AB-linjer Il | | :

3. Hvis du vil angi AB-linjen, velger du Opprett ny AB-linje Iﬂ.

4. Hvis du vil endre standardnavnet, velger du NAVN PA
VEILEDNINGSSPOR.

Nytt veiledningsspor

NAVN PA VEILEDNINGSSPOR
L 20161110 1135

5. Skriv inn et navn, og bekreft. Bekreft det nye veiledningssporet.

6. Kjor til starten pa skaren. Velg Angi A-punkt n
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7. Nar du skal angi et B-punkt, kjer langs den enskede skéren og velg

B-punktet vises, og parallelle veiledningsspor for styringen vises pa
skjermen.

I de fleste tilfeller vil skjermen vise linjen som blir kjert og de to
linjene ved siden av.

Hvis du vil vise alle veiledningssporene over dkeren, velger du & fra
gverst pa skjermbildet og deretter Linjenumre. (Dette krever en
akergrense. Se Stille inn en ny grense, side 154.)
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13.1.1. Stille inn AB-linjer manuelt
Det er ogsd mulig & angi AB-linjer ved hjelp av koordinater.

n -

1. Velg Veiledningsspormeny Il ” / Manuell AB-linje L 2
Skjermbildet Manuell AB-linje vises.

Manuell AB-linje

2. Sett A-punktet ved hjelp av én av disse metodene:

e Kjor til ensket plassering, og velg n
o Angi koordinatene (breddegrad/lengdegrad) for A-punktet.
3. Angi B-punktet ved hjelp av én av disse metodene:

e Kjor til onsket plassering, og velg n
o Angi koordinatene (breddegrad/lengdegrad) for B-punktet.

o Angi retningen for AB-linjen. Programvaren vil automatisk
plassere et B-punkt for & opprette en AB-linje 1 onsket
kjareretning, 1 forhold til A-punktet.

Merk: Hvis du vil slette et kjerelinje, velger du u
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13.2. Bruke veiledningsspor med identiske
kurver

Noen ékrer er ikke rektangulaere, men har en kurvet eller formet grense.
For disse, kan identiske kurver vare det beste alternativet for
kjarelinjer. Dette kan veare nyttig for a styre langs grensen pé en dker
og bruke denne kjerelinjen til fremtidige operasjoner.

Med identiske kurver kan operateren angi et kurvet veiledningsspor, og
systemet vil opprette veiledningsspor med lik avstand over akeren,
basert pa skarbredden.

1.

Plasser kjoretoyet.

. Velg Veiledningsspormeny Il | | / Endre veiledningsmodus, hvis

nedvendig, for & velge Identiske kurver SSSS :

3. Velg Opprett ny identisk kurve .

Velg NAVN PA VEILEDNINGSSPOR.

. Skriv inn et navn hvis du ensker det, og bekreft. Bekreft det nye

veiledningssporet.

. Kjor til starten pa skéren. Velg Angi A-punkt .

Kjor langs den kurvede skédren. En svart linje vises bak kjoretoyet
pa kartet for & vise kurven som blir registrert.

Merk: Det er mulig a ta en pause ved registrering av kjerelinjer om
nagdvendig.

(e .
. Pa slutten av den kurvede skaren, velg . for 4 angi slutten pé

kurveregistreringen.
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13.3. Bruke veiledningsspor med
senterpunkt

Noen ékrer blir best bearbeidet 1 en sirkuler form. Med denne
innstillingen kan operateren opprette kjorelinjer rundt et senterpunkt.

1. Plasser kjoretayet.
2. Velg Veiledningsspormeny Il || / Endre veiledningsmodus,
hvis nadvendig, for & velge Senterpunktlinjer @

Velg Opprett nytt senterpunkt .
Velg NAVN PA VEILEDNINGSSPOR.

Skriv inn et navn, og bekreft. Bekreft det nye veiledningssporet.

SAREN AN Sl

Kjor rundt midten av dkeren. En ngyaktighetslinje for senterpunkt
vises for & indikere fremgangen ved oppretting av kjerelinje.

Nér systemet registrerer buen, opprettes det sirkuleere
veiledningsspor basert pa bredden pa redskapet. Husk & ta hensyn
til svingradiusen for kjeoretoyet og redskapet nar du kjerer den
forste buen.
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13.4. Bruke veiledningsmodusen sporlas

Sporlas er en dekningsbasert veiledningsmodus. Den genererer en kurve
basert pa eksisterende dekning, uavhengig av nar dekningen ble foretatt.
Dette er praktisk hvis du ensker & styre rundt en kontur eller
akergrense, men ikke ensker & opprette og lagre en kurve, eller hvis du
vil fortsette & styre ved siden av dekning som ble behandlet tidligere,
og som du ikke lagret en kurve for. Denne kjerelinjemetoden blir noen
ganger referert til som "fr1".

1. Velg Veiledningsspormeny Il | | / Endre veiledningsmodus, hvis

|
nedvendig, for & velge Veiledningsmodusen sporlis —-]S :

Det genereres et veiledningsspor som felger banen kjoretoyet tar.
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13.5. Velge et eksisterende veiledningsspor

Nér det er opprettet kjorelinjer innenfor &krene, blir disse lagret og
kan dpnes ved fremtidige jobber pa akeren.

1. Fra Veiledningsspormeny Il ” velger du ensket

veiledningsspormodus og deretter Velg veiledningsspor a :

2. Velg kunde, velg gérd, og velg dker. Eksisterende sett med
veiledningsspor vises.
Velg AB-linje
& pefauitciient
[0 pefauitrarm

AB-linjer:
L 201611101135

L 20161110 1135 01

4 1201611101136

% v

3. Velg det onskede settet med veiledningsspor, og bekreft.
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Med Styringsalternativmenyen kan operateren angi alternativer for
autostyringen. Hvis du skal bruke denne funksjonen, ma den vare
aktivert. Hvis den ikke har blitt aktivert, kan du se Oppsett av
veiledning, side 51 for & aktivere autostyring.

For 4 kalibrere styringen kan du se Kalibrering av styring, side 133.

14.1. Status for autostyring

Med status for autostyring kan operateren vise statusen for forhold
som er ngdvendige for autostyring. Redt angir at forholdene ikke er
oppfylt, og at styringen derfor ikke er klar.

1. Hvis du vil se pé statusen for autostyring, velger du menyen
| @
Styringsinnstilling \f / Status for autostyring 7

Styringsstatusskjermbildet vises.

Gront angir at elementet er klart.
Radt angir at elementet ikke er klart.

Styringsalarmer kan vises ved a velge styringsalarmknappen
nederst til venstre pd skjermen.
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2. Velg IE for 4 ga tilbake til hovedskjermbildet, og fullfor de
ngdvendige handlingene (g& gjennom problemene som vises, fra
gverst til nederst pa skjermbildet).

14.1.1. Feilsgking av autostyring

Visning av feil Tiltak Side
Autostyring aktivert viser radt.
Autostyring kobles ikke inn.
Velg Autostyring aktivert for & fa opp
panelet styringsstatus.
Rodt pa panelet angir at elementet ikke
virker som det skal.

Mottakermaskinvaren| Er mottakeren riktig tilkoblet, riktig

vises med radt montert og slatt pa?

Differensiell Kontroller at oppsettet pa konsollen 60

korrigering vises samsvarer med korreksjonskildens

med rodt krav.
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Visning av feil

Posisjonsngyaktighet
vises med rodt

Kapittel 14 — Autostyring

Tiltak

Gi den tid til 4 konvergere.

Hvilken farge har satellittikonet pé
instrumentpanelet? Hvor mange
satellitter vises ved siden av ikonet?
Du trenger minst fire tilgjengelige
satellitter.

Er korreksjonskilden riktig? Hvis ikke,
velger du riktig korreksjonskilde.

Er du pé en dpen plass godt unna
kraftledninger? Kjeor til en dpen plass,
og gi den tid til 4 konvergere.

Hvis det er en abonnementordning,
bekrefter du abonnementet. Kontroller
at riktig frekvens er stilt inn.

Side
60

Styringsenhet vises |Kontroller om kontrolleren er tilkoblet 94
med radt og slatt pa.

Kontroller om det er valgt riktig

styringkontroller under oppsett.

Hvis du bruker AES-25, slar du av og

pa AES-25 og dreier deretter hjulet en

Y4 omdreining for & aktivere styring.
Kjeretoygeometri G4 tilbake til Oppsett av 92
vises med radt kjoretoygeometri, og still inn riktige

mal, eller velg kjoretoyprofilen pa nytt.
Kjeretoyprofil vises |Se etter hvilket kjoretay som er valgt, |89-92
med rodt 0g se gjennom geometrien.
Styring kalibrert Bekreft at kalibreringer er gjort for 134-
vises med rodt dette kjoretayet. Kjor til en dpen plass 140

borte fra kraftledninger og hindringer,
start pd nytt, og gjenta kalibreringene.
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Visning av feil

Lasing

Tiltak

Styringssystemet er satt 1
transportmodus (det vil si nar du kjerer
pa en hovedvei) slik at styringen ikke
kan bli koblet inn uforvarende.

Side

Kjerelinjen som er
tilgjengelig, vises
med rodt

Kjor nermere kjorelinjen
(veiledningssporet).

Kontroller at veiledningssporet har
blitt opprettet og valgt.

184-
188

Kjerelinje
synkronisert

Kjerelinje (veiledningsspor) er ikke
lastet. Kontroller forbindelsen med
mottakeren, og last inn kjerelinjen pa
nytt. Merk at det kan ta litt tid for
kjeorelinjen er lastet opp til mottakeren,
spesielt for store kurver.

Ikke-tillatt bruk

Styring kan ikke aktiveres mens visse
handlinger utferes. For eksempel:
kalibrering av styring, endring av
GPS-innstillinger, eksportere en jobb.

Operatorsensor

Styringssystemet kobles ut hvis foreren
forlater kontrollsetet.

Ratt

Slipp rattet, og prov igjen.

Hastighet vises med
rodt

Juster hastigheten til mellom 1 og
25 km/t (0,7-15 mph). Nedvendig
hastighet kan variere med kjoretoyet.

Avvik fra spor vises
med rodt

Kjor nermere veiledningssporet for du
kobler inn autostyring.

Kjereretningsfeil
vises med rodt

Kontroller vinkelen, eller reduser
hastigheten for kjeretoyets tilnerming
til veiledningssporet.
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14.2. Justering av autostyring
Det er viktig 4 finjustere den automatiske styringen etter de aktuelle

forholdene, type jobb og typen kjeretoy/redskap.

1. Velg Styringsalternativmeny \f / Parametre for
I

autostyringsinnstilling \’ :

Styringsinnstilling

1 : @
3 {0

1 Aggressivitet pa linjen angir hvor aggressivt styringen vil prove a
folge veiledningssporet.

2 Aggressivitet for tilneerming angir hvor aggressivt styringen vil
bevege seg mot sporet. Hvis den er for hay, kan kjeretoyet gi bréd
svingutslag.

3 Maksimal svingvinkel begrenser svingvinkelen for & holde deg
innenfor grensene for sikker funksjon pa kjeretoyet.

4 Jevner ut radius for svingete kjerelinjer angir hvor tett eller fritt
autostyringen vil folge kurvede kjorelinjer.
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2. Sett Aggressivitet pa linjen til det som passer for den
nedvendige noyaktigheten for oppgaven.

3. Sett Aggressivitet for tilneerming ut fra en vurdering av
neyaktighet for jobben og sikkerheten for brukerne av utstyret.

4. Sett Maksimal svingvinkel til sikre nivaer for kjoretoyet og
redskapet som taues.

5. Sett Jevner ut radius for svingete kjorelinjer til riktig niva.
Lavere verdier vil folge kurvede kjerelinjer ngyere.

AES-25

Ver oppmerksom pa at hvis AES-25 velges 1 Oppsett-skjermbildet
(Kjoretay / Styring / KONTROLLER), legges tre nye alternativer
til dette skjermbildet:

o AES-25 folsomhetsjustering: Justerer responsen til styringen nar
den folger veiledningsspor.

o AES-25 dedbandjustering: Justerer hvor mye bevegelse AES-25
ma utfere for hjulene reagerer.

o AES-25 utkoblingsterskel: Justerer hvor mye innsats som kreves
for & koble ut rattet.
Direkte haspestyring

Ver oppmerksom pa at hvis Direkte haspestyring er aktivert pa
Oppsett-skjermbildet (Kjoretey / Styring / DIREKTE
HASPESTYRING), legges to nye alternativer til dette skjermbildet:

o Folsomhetsjustering for direkte haspestyring: Justerer
responsen til styringen nar den felger veiledningsspor.

o Dodbiandjustering for direkte haspestyring: Justerer hvor mye
bevegelse rattet kan utfore for hjulene reagerer.
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14.3. Koble inn autostyring
For & bruke autostyring ma operateren ha:

o ctablert kjorelinjer (side 183)

o aktivert autostyring péd konsollen (side 51)

o kalibrert styringen (side 133)

 bekreftet at alle elementer for styringsstatus er gronne (side 191)

« justert autostyringen slik at den passer til oppgaven og
kjoretoytypen (side 195)

o plassert kjoretayet ved onsket startpunkt

1. Zoom og panorer pa skjermen til kjoretayet er 1 midten av skjermen
og har en behagelig storrelse for visning (hvis panorering er
aktivert, kan du se Sette opp kart-alternativer, side 39).

Merk: Hvis det skal brukes en ekstern innkoblingsbryter for
autostyring, ma denne aktiveres under oppsett for kjoretayet. Se
Sette opp styringskontrolleren, side 94. Hvis du bruker AES-25,
slar du pa AES-25 og dreier rattet en kvart omdreining for a
aktivere autostyring.

2. Kontroller at Autostyring aktivert viser hvitt. Dette betyr at den er
klar til bruk.

Autostyring er klar til bruk. Velg Autostyring aktivert for &
J begynne.

for & skifte tilbake til manuell kontroll. Merk at knappen kan

Autostyring er innkoblet og aktiv. Velg Autostyring aktivert
blinke blétt et oyeblikk for den blir grenn.

7N Autostyring kan ikke kobles inn. Velg Autostyring aktivert,
eller gd tilbake til Styringsalternativmenyen for 4 se etter
mulige arsaker pa styringsstatusen.
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14.3. Koble inn autostyring

/ n Autostyring blinker i modusen Forsinket innkobling.

Hvis autostyring viser 1 redt og det eneste forholdet som
viser 1 redt pd styringsstatusen, enkelt kan lagses (for
eksempel hastighet), kan operateren velge Autostyring
aktivert to ganger (dobbeltklikk), og blinkende gult angir at
autostyring vil kobles inn hvis betingelsene oppfylles innen
15 sekunder. Hvis forholdene ikke oppfylles, gér den tilbake
til rod.

3. Korriger eventuelle problemer som vises radt pa panelet for
styringsstatus (g gjennom problemene som vises, fra gverst til
nederst pa skjermbildet). Nar Autostyring aktivert er hvit, er
autostyring klar til 4 kobles inn.

Du finner mer informasjon om styringsstatusfeil 1 Autostyring,
side 191.

4. Kjor sakte 1 riktig retning for 4 treffe et veiledningsspor.

5. Velg Autostyring aktivert. Ikonet blir gront. Kjeretoyet styrer til
det nermeste veiledningssporet.

6. Hvis det styrer for aggressivt mot sporet, ma du stoppe, koble ut
autostyring og tilbakestille parametrene for autostyringsinnstilling
fra Styringsalternativmenyen.
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Kapittel 14 — Autostyri

14.4. Koble ut autostyring

Autostyring kobler seg automatisk ut nar de nedvendige betingelsene
(vist pa skjermbildet Styringsstatus) ikke lenger er oppfylt.

Slik kobler du ut autostyring manuelt:

o Drei rattet noen fa grader, ELLER

 velg knappen Autostyring aktivert pa konsollen for & koble ut,
ELLER

 hvis du bruker en ekstern styringsbryter, kobler du ut ved hjelp av
bryteren.

ADVARSEL: For du forlater kjoreteyet, ma du koble ut
=\ autostyring, sl av styringsbryteren og ta ut nekkelen.

Merk: En visuell og herbar alarm vises og heres nar autostyring kobles
inn eller ut. Volumet kan justeres. Se Stille inn alarmer, side 70.

ng

199



14.4. Koble ut autostyring
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Kapittel 15 — Nudge-meny

Med Nudge-menyen kan du gjere mindre justeringer pa
veiledningssporene som er angitt. Dette er nyttig for & korrigere litt pa
kjerelinjene pa grunn av endrede betingelser eller ndr du kommer
tilbake til en aker neste sesong. Kjerelinjene kan forskyves (nudged)
péa flere mater.

Nudge fungerer med AB-linjer, veiledningsspor med senterpunkt og
identiske kurver.

15.1. Bruke Nudge-innstillinger

1. Velg Nudge-meny I / Apne Nudge-innstillinger I |
2. Nar du vil angi hvor langt en forskyvning (nudge) vil flytte en
linje, velger du NUDGE-AVSTAND.

Nudge-innstillinger

NUDGE-AVSTAND
0.100 m

B2

3. Angi ensket NUDGE-AVSTAND.

:
4. Bruk Nudge venstre . eller Nudge hayre pa

skjermbildet Nudge-innstillinger eller Nudge-menyen for &
forskyve linjene.
5. TOTAL NUDGE beregner den totale avstanden det blir

forskjovet. Velg dette for 4 angi en total nudge-avstand eller for a
tilbakestille til 0.

4=
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15.1. Bruke Nudge-innstillinger

=

6. Velg Lagre forskjovet veiledningsspor
plasseringen av veiledningssporene.

for & lagre den nye

Forskyve til kjgretayets posisjon

Slik justerer du kjerelinjene etter kjeretoyets gjeldende posisjon:

-
1. Velg Nudge veiledningsspor til kjoretoyets posisjon I ‘L :

Merk: Nar du skyver en kurve eller et senterpunkt, endres
storrelsen pa kurven (eller radiusen pé senterpunktlinjen).
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Kapittel 15 — Nudge-meny

15.2. Kompensere for GPS-avdrift

GPS-avdrift kan oppsté over tid (nar du bruker korreksjonskilder med
lav neyaktighet). Néar brukeren kommer tilbake til en aker, kan det vaere
en liten endring 1 den rapporterte kjoretayposisjonen med hensyn til
faste objekter, som dkergrensen eller veiledningsspor. Dette er
hovedsakelig pa grunn av endringer 1 satellittkonstellasjonsmenstrene.

Andre faktorer, som manglende fri tilgang til apen himmel (drift neer
treer eller andre hindringer) og satellittdatafeil, kan ogsa resultere i
avdrift.

Merk: Det er ogsd mulig & endre kjoretoyets posisjon til et valgt
flaggpunkt. Se Fjerne eller endre et flaggpunkt, side 165.

Slik kompenserer du for GPS-avdrift:

1. Velg Nudge-meny I / GPS-avdriftskompensasjon ES |

Alternativer for GPS-avdrift

&> OKNING, GPS-AVDRIFT
Y, 0.100m

203



15.2. Kompensere for GPS-avdrift

Kompensasjonsverdien kan velges ved &

angi en positiv eller negativ verdi 1 feltet NORD og/eller OST og
bekrefte

ELLER

angi egnsket verdi 1 feltet OKNING I GPS-AVDRIFT og deretter
velge knappen for gnsket retning til ensket kompensasjon oppnas

2. Velg Tilbakestill GPS-avdrift u for & fjerne den valgte GPS-
avdriftkorrigeringen

15.2.1. Kompensere for GPS-avdrift pa riktig mate

Nér du korrigerer GPS-avdrift, vil kjeretoyet pa kartet bli flyttet
relativt til andre objekter pa kartet (for eksempel akergrensen,
veiledningsspor, flaggpunkter og eventuell tidligere dekning). Den
enkleste maten & se dette pd kartet er & bytte til en Nord opp-visning

A
= og panorere kartet slik at kjoretoyet er synlig ved siden av
vinduet Alternativer for GPS-avdrift.

Slik kompenserer du for GPS-avdrift pa riktig maéte:

1. Kjor kjoretayet til en identifiserbar plassering innenfor akeren
(for eksempel ved en grind, pé hjernet av dkeren eller 1 forrige ars
hjulspor).

2. Bruk vinduet Alternativer for GPS-avdrift til & plassere kjoretoyet
pa kartet relativt til disse faste landemerkene.

For a gjere dette mer noyaktig og raskere kan du angi et flaggpunkt
pa en merket plassering pa feltet. Hver gang du kommer tilbake til
akeren, plasser du sé kjeretoyet pa den merkede plasseringen, finner
flaggpunktet pé kartet og velger det. Dette vil dpne et vindu med
alternativ for GPS-avdriftkorrigering. Hvis du velger det alternativet,
flyttes kjoretoyet til flaggpunktet.

GPS-avdriftkorrigering som er brukt, huskes nér konsollen startes pa
nytt. Men denne kompensasjonen er kanskje ikke lenger noyaktig
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Kapittel 15 — Nudge-meny

hvis forholdene har endret seg. En alarm vises kort tid etter at systemet
starter, og opplyser operateren om at GPS-avdriftkorrigering er aktivert.
Operatoren ma da avgjere om vedkommende ensker a fortsette & bruke
denne kompensasjonsfaktoren, stille den tilbake til null eller utfore
prosedyren for GPS-avdriftkorrigering pa nytt for a fa et mer noyaktig
resultat for den gkten.

* Aktiverer GPS-avdriftkorrigering

15.2.2. Korreksjonskilder med hgy ngyaktighet

GPS-avdriftkorrigering skal ikke vaere nedvendig med
korreksjonskilder med heyere neyaktighet (for eksempel RTK). Hvis en
kilde med hey neyaktighet brukes, skal GPS-avdriftkorrigeringen vare
tilbakestilt til null 1 vinduet Alternativer for GPS-forskyvning.
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15.2. Kompensere for GPS-avdrift
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Kapittel 16 — Aktiverte ekstrafunksjoner

Dette avsnittet beskriver bruk av funksjoner som kan ha blitt aktivert
1 Oppsett-skjermbildet: System / Funksjoner.

De aktiverte funksjonene som dokumenteres i dette avsnittet, vises pa
navigasjonslinjen.

16.1. Med automatisk bomseksjonskontroll

Automatisk bomseksjonskontroll er tilgjengelig néar et redskap og
ECU har blitt satt opp og Automatisk bomseksjonskontroll er
aktivert. Denne funksjonen kan konfigureres pa den tilherende
minioversikten. Du finner mer informasjon i brukerhdndboken for
sprederen/sproyteren/samaskinen.
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16.2. Bruke universalterminal (ISOBUS)

16.2. Bruke universalterminal (ISOBUS)

Dette alternativet gjor det mulig for operateren & samhandle med en
ISOBUS-ECU.

Universalterminalen ligner ideen bak en nettleser. Det har ingen
sammenheng med hva som kjeres pa den. Brukergrensesnittene lastes
inn fra de tilkoblede klientene.

Det er ingen praktisk grense for hvor mange redskaper eller klienter
som kan handteres av universalterminalen. Funksjonaliteten er
begrenset til redskapet og kontrollerutformingen.

Universalterminal aktiveres via System / Funksjoner / Konsoll.

1. Velg Universalterminal fra navigasjonslinjen for & apne
minioversikten.

Precision Agriculture

Merk: Ikonet som vises for universalterminalen varierer avhengig
av det tilknyttede ISOBUS-kompatible utstyret.

2. Hvis du vil dpne universalterminalen 1 fullskjerm, maksimerer du
minioversikten.

208



FVGITHSTCE = [, Universal Terminal

| e PR

LATITUDE
LONGITUDE
EASTING
NORTHING
R e STAtETEE T
AREA WORKED
7 || BOUNDARY AREA
AREA REMAINING

DISTANCE TRAVELLED

Kapittel 16 — Aktiverte ekstrafunksjoner

Skjermbilder vil variere 1 henhold til ISOBUS-utstyret.

Apner Aux-N-tilordningsvinduet (se Oppsett av ekstra kontroll,

side 83).

Gaér gjennom de tilkoblede UT-arbeidssettene.

Gar til forrige angivelse eller knapp.

Gar til neste angivelse eller knapp.

Avbryter en redigeringsoperasjon eller godtar en UT-alarm hvis

det er aktuelt.

n Aktiverer den uthevede angivelsen eller knappen.

209



16.3. Med AgJunction

16.3. Med AgJunction

Denne funksjonen er tilgjengelig for eiere som arbeider med
Aglunction-tjenester, for & lage plankart for variabel
hastighetskontroll. Hvis du skal bruke den, m4 konsollen vare koblet
til Internett. Det gjor at konsollen kan laste ned (og opp) filer, og
kommunisere direkte med AgJunction-nettstedet.

Merk: Variabel hastighetskontroll er mer detaljert forklart i
brukerhdndbgkene for sprederen/sproyteren/sdmaskinen.

Alternativet AgJunction er tilgjengelig under Skybaserte tjenester pa
skjermbildet System / Funksjoner / Konsoll. Alternativet ma
aktiveres for bruk. Se Konsolloppsett, side 46. Nar den er aktivert,
vises Aglunction-ikonet pa navigasjonslinjen.

1. Velg Aglunction-ikonet for & dpne en minioversikt.

2. Konsollen har en unik Link ID. Velg Logg p4, skriv inn
Aglunction-brukernavnet og -passordet ditt, og bekreft. Inn-
/utlogging kan gjeres manuelt.
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Kapittel 16 — Aktiverte ekstrafunksjoner

3. Hvis du vil velge et annet sted fra listen, velger du STEDSLISTE,
velger stedet og bekrefter.

LINK ID: DOO59A3C7800
STATUS: Logged in

Logout

LOCATION LIST
Agjunction Demo

Merk: Hvis denne funksjonen er aktivert, vil systemet logge inn
automatisk hver gang konsollen startes. Dette systemet vil
automatisk se etter nye nedlastinger. Nér en ny nedlasting er
tilgjengelig, vises en melding pé skjermen. Bekreft for & akseptere
nedlastingen. Nedlastede kart vil vises som alternativer under VRC
konfigurasjon.

4. Under VRC-konfigurasjonens trinn 2 velger du
AglunctionDownloads for & velge et nedlastet plankart for jobben.

Nér jobben er fullfort, kan som péfert-kart lastes opp til AgJunctions
nettsted. Se Bruke variabel hastighetskontroll, side 177.
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16.4. Bruke MAGNET

16.4. Bruke MAGNET

Denne funksjonen brukes for & gjore filoverforing via Topcon
MAGNET-programvare mulig.

Alternativet MAGNET er tilgjengelig under Skybaserte tjenester pa
skjermbildet System / Funksjoner / Konsoll. Alternativet ma
aktiveres for bruk. Se Konsolloppsett, side 46. Néar det er aktivert,
vises MAGNET-ikonet pd navigasjonslinjen.

1. Velg MAGNET-ikonet for 4 dpne en minioversikt, og maksimer
deretter oversikten ved & sveipe mot hgyre over den.

& MAGNET-filkontroller

m—— KATEGORI
. Regelkart

MD-26 Large File.tar.gz

MD-26 VRC Map.tar.gz

2. Skriv inn MAGNET-brukernavnet og -passordet ditt, og velg
Logg pa.
Nér du har logget pA MAGNET-serveren fra konsollen, vil det bli

sendt en periodisk oppdatering (hvert minutt) av konsollens
lokalitet til serveren, forutsatt at GPS-en er tilgjengelig.

Dette kan vises ved a logge pA MAGNET Enterprise
(https://www.mobileagnetwork.com/) og velge Asset Manager.
Konsollen vil vare pa listen over online-enheter. Velg konsollen,
og vis den pa kartet. Konsollens bevegelse vil bli vist pa kartet.
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Kapittel 16 — Aktiverte ekstrafunksjoner

16.4.1. Laste opp jobbrapporter fra konsollen
Slik overforer du jobbrapporter fra konsollen til MAGNET-serveren:

1. Logg pA MAGNET.

:
2. Velg Jobbmeny h| / Datautveksling E:} / Opprett Magnet-

rapport for opplasting - :
Skjermbildet for jobbrapportalternativer vises.

3. Velg alternativene du vil bruke.

o Automatisk justering av omrader: Hvis det finnes data som
bruker en fargeliste, endres fargene som brukes i1 skyggeleggingen
av rapportkartet, slik at det brukes maksimal fargevariasjon for &
illustrere avkastning.

o Opprett formfiler: Formfildata eksporteres.

« Oppgavedata: Ved eksportering av en jobbrapport eksporteres
det ogsd XML-baserte oppgavedata til en mappe med navnet
TASKDATA.

Den aktive eller gjeldende jobbrapporten opprettes klar til opplasting.

4. Apne MAGNET ¥, og velg Files to Upload (Filer som skal
lastes opp) pé rullegardinmenyen BROWSE (Bla gjennom).

5. Velg Jobbrapporter pé rullegardinmenyen Kategori.

6. Velg filen(e) som skal lastes opp, og velg deretter
opplastingsknappen.
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16.4. Bruke MAGNET

MAGNET-filkontroller

= KATEGORI
. Jobbrapporter

Farmlyf2K16.tgz

Cl

’H BLA GJENNOM
& ' Filer som skal lastes opp

Nér den er lastet opp, slettes filen automatisk fra mappen pa
konsollen.

16.4.2. Laste opp veiledningsspor fra konsollen
Slik overferer du veiledningsspor fra konsollen til MAGNET-
Serveren:

1. Logg pd MAGNET.

]
2. Apne innholdsbehandleren :h , og velg onsket type
veiledningsspor pa rullegardinmenyen Kategori.

3. Velg onsket klient/gard/aker, og merk veiledningssporet som skal
lastes opp.
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Kapittel 16 — Aktiverte ekstrafunksjoner

Inventarbehandler

m—— KATEGORI
. AB-linjer

&Y pefauitciient

Hl DefaultFarm
DefaultField

AB-linjer:

L_20160225_1545 |
y

. Velg knappen Eksporter valgte veiledningsspor, og velg MAGNET
som mal.

Velg mal

I

®

. Apne MAGNET ¥, og velg Files to Upload (Filer som skal
lastes opp) pé rullegardinmenyen BROWSE (Bla gjennom).

6. Velg onsket type veiledningsspor pa rullegardinmenyen Kategori.

7. Velg veiledningssporet som skal lastes opp, og velg deretter

opplastingsknappen.
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16.4. Bruke MAGNET

MAGNET-filkontroller

= KATEGORI
. AB-linjer

L 20160225 _1545.tgz

Cl

’H BLA GJENNOM
& ' Filer som skal lastes opp

16.4.3. Laste ned filer til konsollen

Filer som skal lastes ned til konsollen, ma plasseres 1 mappen til den
aktuelle brukeren pA MAGNET-SERVEREN.

Merk: Mappenavnet mé tilsvare den aktuelle kategorien pa
konsollen (for eksempel AB Lines (AB-linjer), Project Lines
(Prosjektlinjer)), unntatt ved nedlasting av regelkart. Da m& mappen
hete To Console (Til konsoll).

Naviger til den aktuelle mappen, og bruk alternativet Last opp en ny
fil for & legge til filer.

Filene mé veare 1 tar.gz- eller tgz-format. Dette komprimerer
filsterrelsen for overforing via Internett og bevarer mappestrukturen
din for formfiler og ISOXML-filer slik at flere plankart kan overfores
samtidig.

Logg av MAGNET-programmet for du logger deg pA MAGNET pa
konsollen (med den samme péloggingsinformasjonen).

216



Kapittel 16 — Aktiverte ekstrafunksjoner

1. Logg pd MAGNET, og velg MAGNET pa rullegardinmenyen
BROWSE (Bla gjennom).

2. Velg den aktuelle filtypen pa rullegardinmenyen Kategori.
MAGNET-filkontroller

= KATEGORI
. Regelkart

MD-26 Large File.tar.gz

MD-26 VRC Map.tar.gz

Cl

’H BLA GJENNOM
& ' MAGNET

3. Velg filen(e) som skal lastes ned, og velg Nedlasting-knappen.
Filer som er lagret i brukerens undermappe/kategori (AB Lines
(AB-linjer), To Console (Til konsoll), Curves (Kurver) osv.) pa
MAGNET-serveren, lastes ned til den tilsvarende
mappen/kategorien pa konsollen.

Nar filene er lastet ned, kan de slettes fra MAGNET-serveren ved &
velge slette-ikonet.

Tilgang til nedlastede regelkart

Nedlastede regelkartfiler kan &pnes via veiviseren for VRC-
konfigurering. Se Bruke variabel hastighetskontroll, side 177. Velg
knappen MAGNET-nedlasting BN ncderst pa veiviseren for VRC-
konfigurering.
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16.4. Bruke MAGNET

Tilgang til nedlastede veiledningsspor

=
|

1. Pa Kjorelinjemeny Il ” velger du Velg veiledningsspor

Deretter velger du knappen for & bytte visning
2. Velg MAGNET-skytjenester.

16.4.4. Slette nedlastede filer

1. Nar nedlastede filer pa konsollen ikke er nadvendige lenger, &pner
du MAGNET og velger Nedlastede filer pa rullegardinmenyen
BROWSE (Bla gjennom).

2. Velg filkategorien og de bestemte filene som skal slettes, og velg
slette-ikonet.
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Kapittel 16 — Aktiverte ekstrafunksjoner

16.5. Bruke vaerstasjon

Alternativet for verstasjonport er tilgjengelig under System /
Funksjoner / Konsoll. For bruk mé du velge CAN-porten som
verstasjonen er koblet til.

En registreringskode ma kjopes for & aktivere denne funksjonen.

Dette alternativet aktiverer statte for varstasjonen AirMar 150WX.

Velg data

Utendarstemperatur

Relativ fuktighet

vindhastighet

Vindretning
Delta T

Indeks for brannfare

x| v

Etter tilkobling kan bide en minioversikt og instrumentpanelet vise
temperatur, relativ fuktighet, vindhastighet, vindretning og delta T.

Delta T er i1 ferd med & bli en av standardindikatorene for akseptable
sprayteforhold. Den indikerer fordampningshastigheten og
dripelevetiden. Delta T beregnes gjennom & subtrahere vat-
temperaturen fra terr-temperaturen.

Merk: Varstasjonsdata fyller automatisk ut jobbdetaljer. Se Registrere
detaljer for jobb, side 172.

16.5.1. Kalibrere varstasjon
Etter at varstasjonen er installert, ma den kalibreres.

Merk: Kjoretayet ma vare pa et apent omrade, uten hindringer, der det
er mulig & kjore kjoretoyet 1 sirkler.
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16.5. Bruke veerstasjon

1. Sl verstasjonen av og deretter pa igjen.

2. Innen to minutter etter at du har slatt av og p4, kjerer du
kjoretayet sakte 1 sirkel (7—11 km/t).

Den automatiske kalibreringen starter nar kjeretoyet har unnagjort
1 1/2 sirkel.

3. Fortsett med to eller tre sirkler uten & endre hastigheten til
kjoretoyet.

Hvis du vil ha mer informasjon, kan du se handboken fra
produsenten av varstasjonen.
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Kapittel 16 — Aktiverte ekstrafunksjoner

16.6. Bruke NORAC-bomhgydekontroll

Dette alternativer kontrollerer automatisk heyden til bommen over
bakken eller avlingsdekselet. Det krever installasjon av NORAC-
sensorer og ECU (Electronic Control Unit).

Alternativet NORAC- bomheydekontroll er tilgjengelig under System

./ Funksjoner X / Redskap . Nér det er aktivert, er en

NORAC-minioversikt tilgjengelig .

Sy HOYDE lE'.
= 110.0 cm —

ElZISJSISm

jardsmnnn :

Merk: Oppsettet av bomhgydekontrollsystemet ma utfores pa UT-
skjermbildet. Se hdndbekene som fulgte med NORAC-systemet.

Folgende innstillinger er tilgjengelige:

o Milheyde: Malhoyden operateren gnsker at bommen skal stilles pa
ved spreyting 1 automatisk modus.

. Automatisk modus: Bomheyden kontrolleres automatisk.

n Manuell modus: Bomhgyden justeres manuelt.

o Modus:
o Avling: Leser av hgyden fra sproytedysene til toppen av avlingen.
« Jordsmonn: Leser av hgyden fra sproytedysene til bakken.
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16.6. Bruke NORAC-bomhgydekontroll

o Hybrid: Bruker en kombinasjon av avlesningene for avling og
jordsmonn. Dette er nyttig for & unnga store bombevegelser for
avlinger som er sporadiske.
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Kapittel 17 — Innholdsbehandler

Med innholdsbehandleren kan operateren sgke etter og vise detaljer
for informasjonselementer 1 systemet og endre denne informasjonen.
Elementer kan slettes, gis nytt navn, overfores til USB eller
importeres fra USB.

De kan ogsa lastes opp til MAGNET (se Bruke MAGNET, side 212).

B
1. Velg Innholdsbehandler h :
2. Velg KATEGORI for é velge elementtypen du vil behandle.

Inventarbehandler

— m— KATEGORI
1 . Jobber

&§ oefaultciient

AN pefaultFarm

DefaultField

Jobber:
Il ./ Farmivearae

Sek 1 den valgte kategorien.

& Fa tilgang til elementer fra en USB-enhet. Nar du blar etter
USB-elementer, er skjermen bla i stedet for gra.

[l Sikkerhetskopiere alle systemdata til en USB-enhet.

F E
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17.1. Sgkekategorier

Gjenopprette alt. Merk: Dette overskriver alle data pa
systemet og brukes til & gjenopprette innholdet fra en
sikkerhetskopi-USB. Vanligvis brukes dette av
servicepersonell.

Eksportere diagnoseinformasjon. Bruk denne nér en
forhandler ber om det, slik at dataene kan vurderes.

Bruk denne for & vare kompatibel med System 150-filer.
(Ma aktivere Bruker / Milje / System 150-filoverferinger.)
Velg alle elementer.

Endre navn pa valgt element.

Slett valgte elementer.

DERO0OE B

t{} Eksporter valgte elementer.

17.1. Sokekategorier

Med sgkefunksjonen . kan du seke 1 kategorier med et
negkkelord.

Du kan sgke i1 flere dkrer, garder eller klienter samtidig. Ga oppover i
hierarkiet for du trykker pd sekeknappen for 4 sgke gjennom alle
elementer under det gjeldende nivaet.

Sakeresultatene viser den fulle banen til elementene som ble funnet.

Merk: Du kan sgke etter jobber ved hjelp av mer detaljert
informasjon, som vist nedenfor.
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Kapittel 17 — Innholdsbehandler

17.2. Soke i eksportjobber

Det er mulig & eksportere én eller flere jobber og/eller jobbrapporter.
Det er ogsa mulig a segke etter og slette tomme jobbelementer.

1. Velg Jobber fra rullegardinlisten KATEGORI.

2. Velg sekeknappen .

Spkekategori

NOKKELORD
PAELLER ETTER PA ELLER FER
DD/MM/AAAA DD/MM/AARA

STORRELSE

REDSKAP
Vilkarlig

X v

S— -

Du kan seke etter jobber etter nekkelord, et datoomréde, hvorvidt
elementet er tomt eller ikke (nyttig for & slette tomme jobber), og
redskapen som ble brukt.

Datoen vises som DD/MM/AAAA eller MM/DD/AAAA, avhengig
av det valgte formatet (se Oppsett til klokkeslett/dato, side 28).

3. Nér de onskede jobbene vises, klikker du for & merke de enskede
jobbene.

4. Velg knappen Eksporter valgte elementer .
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17.2. Sgke i eksportjobber

Alternativer for jobbeksport
Velg handling(er)

Eksporter jobb
Opprett jobbrapport

Velg mal

ENE>

Skjermbildet Jobbeksportalternativer gjor at jobben(e) og/eller
jobbrapporten(e) kan eksporteres til USB. Jobbrapporten(e) kan
eksporteres til MAGNET (hvis det er aktivert).
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Kapittel 18 — Meny for oppgavedata

Oppgavedata lar deg importere/eksportere og redigere XML-filer med
ISOBUS-oppgavedata. Med oppgavedatamodus kan du velge,
konfigurere og utfore en oppgave fra de importerte oppgavedataene.
Det kan importeres formfiler for & kontrollere ECU automatisk. Hvis
denne funksjonen aktiveres, deaktiveres noen aker- og
jobbmenyelementer under operasjoner som ikke er relevante ved bruk
av oppgavedata.

| 4
Oppgavedata-ikonet aﬁ erstatter jobbdata-ikonet L nar

oppgavedata er aktivert. Se Oppsett av redskap, side 54.

Merk: Denne funksjonen endrer funksjonaliteten til Jobb-menyen og
forhindrer at dkrer blir opprettet eller valgt fra Aker-menyen, siden
den valgte oppgaven bestemmer dkerposisjonen.

Oppgavedatafilen setter opp kommunikasjon med ECU og inneholder
alle data nedvendig for a fullfere jobben.

Merk: Du ber kontrollere at alle kjoretoy- og redskapsgeometrimél er
riktige for du gar videre med oppgavedata (se side 92 og side 102).
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18.1. Importere/velge oppgavedatafiler

18.1. Importere/velge oppgavedatafiler

1. Plasser USB-enheten som inneholder oppgavedatafilen, 1 USB-
porten.

]
2. Velg Oppgavedatameny aﬁ / Datautveksling /

»
Importer oppgavedata t’/

Folgende skjermbilde vises.

Importer oppgavedata fra USB

ﬁ" USB

_Velg TASKDATA.XML:
iiﬂ Clients

ii CrashReports

!i Diagnostics

ii Implements

ii’ Poly inside poly
ii ProductMixtures
ii Products

ii" Registration Codes

—
[W TASKDATA
I

Ii" Vehicles

Veksleknappen kan brukes til 4 automatisk sgke etter
TASKDATA-katalogen pé everste niva (hvis den finnes) pd USB-
enheten og vise taskdata.xml-filer som blir funnet. Hvis denne
metoden ikke er vellykket, er det mulig & bla gjennom USB-enheten
manuelt for & velge den enskede filen.

3. Bla gjennom, velg den enskede XML-filen, og bekreft.

Merk: Nar det er valgt en fil, er det mulig & endre Importmodus
til & importere alle data eller bare kodedata. Import av bare
kodingdata vil importere data som kunder, gérder, akrer, forere,

228



Kapittel 18 — Meny for oppgavedata

produkter og redskaper, men vil ikke importere noen oppgaver som
kan finnes 1 oppgavedataene.

4. Kjor til startposisjonen.

5. Velg Velg oppgave .

Velg: Oppgave

[ -'.'.*_1 FILTRE 1 SODRTERER
% ‘Walg filtre | ™~ Dus Egnator
1

S NG
Livermane L 2
= lgnator Livermai

B02 m
Harry
FARM 1

FORHANDSVISHING

Filer kan filtreres etter oppgavestatus, kunde, gérd, sted, forer,
kulturmetode og tilkoblede enheter hvis det er enskelig.

6. Velg den enskede oppgavefilen fra listen, og bekreft. Hvis
oppgavedataene krever redigering, kan du se Redigere
oppgavedatafiler, side 232.
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18.2. Opprette en ny oppgave

18.2. Opprette en ny oppgave

En ny oppgave kan bare opprettes hvis ingen gjeldende oppgave er 1
gang. Nar en oppgave er opprettet, blir den gjeldende oppgave.

1. For & opprette en ny oppgave velger du Oppgavedatameny

m I
aﬂ / Opprett ny oppgave ‘ :

Panelet Opprett oppgave vises.
Folgende informasjon kan defineres:

o Oppgavedesignator (standard: TSK ddmm, 448attmm)
o Kunde
o Gard
o Forer
o Tilordning av mengdestyring
o Akerdel
De folgende kontrollene brukes nar du definerer oppgaveinformasjon:

Vis valgt element

Rediger valgt element
Slett valgt element

Opprett et nytt element

h\.

é}. Kopier valgt element
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18.3. Velg en eksisterende oppgave

1. For & velge en eksisterende oppgave velger du Oppgavedatameny

R
am / Velg oppgave a :

Panelet Velg oppgave vises.

Velg: Oppgave

Liweremarne

Du kan filtrere filer etter oppgavestatus og tilkoblede enheter hvis
det er onskelig.

2. Velg den enskede oppgavefilen fra listen, og bekreft.
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18.4. Redigere oppgavedatafiler

18.4. Redigere oppgavedatafiler
Nér de er importert, kan oppgavedatafiler redigeres etter behov.

Knappen Rediger oppgavedata er pa venstre side av skjermen, over
ikonet for innholdsbehandleren pa navigasjonslinjen.

Alle data som er definert for oppgaven, kan redigeres.

De folgende kontrollene brukes nar du redigerer oppgaveinformasjon:

Rediger valgt element
4

Slett valgt element

s Opprett et nytt element

o =)
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18.5. Definere fast/variabel
hastighetskontroll

Styringsoppsett for ISO-oppgavekontroller gjor det mulig & konfigurere
variabel eller fast mengdestyring (eller gjennomgé eksisterende
konfigurasjon).

.|
1. Velg Oppgavedatameny aﬁ / Styringsoppsett ISO-

—
',.:'l'lfl
oppgavekontroller ==*.

Hver rad 1 tabellen representerer en variabel eller fast regel for et
kontrollmaél pé redskapet. Navnene og numrene pa kontrollmélene som
kan velges, avhenger av ISOBUS-redskapet (du finner mer informasjon
1 dokumentasjonen som leveres med ISOBUS-redskapet).

Tilordning av mengdestyring
|  Kontrollmal | Kilde Enhet Produkt

Fast: 0.0

Angi faste regelverdier

Rediger-knappen gjor det mulig 4 angi faste verdier for regelen.
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18.5. Definere fast/variabel hastighetskontroll

Opprette en ny regel

=
Ny regel-knappen gjor at brukeren kan opprette en ny regel
ved enten & angi de faste verdiene eller importere en formfil for &
tillate variabel hastighetskontroll.

Nér regelen er opprettet, velger du Standard-knappen i Kilde-
kolonnen.

| Fast verdi
|

[
! Bruk Shape-fil direkte

Konverter Shape-fil til ISO-format
|

x| v

» Fast verdi: Angi de faste verdiene, og knytt denne regelen til et
produkt.

o Bruk Shape-fil direkte: Bruk basert pa formfil, men ikke
konverter til ISOXML-format. Dette gir bedre resultater enn
konvertering, men FMIS kan ikke se hva regelen var.

o Konverter Shape-fil til ISO-format: Konverter formfil til et
ISOXML-rutenett type 2. Sterrelsen pa de valgte rutene i
rutenettet vil veere 1 m x 1 m eller storre, slik at storrelsen pa hele
rutenettfilen er mindre enn 10 megabyte.

Nér du importerer en formfil, er det mulig & angi de faste
verdiene, knytte regelen til et produkt og 1 tillegg angi en
skaleringsfaktor som brukes péd verdiene 1 formfilen nar den
konverteres til oppgavedataformatet.
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18.6. Kjore en oppgave

18.6.1. Starte/stoppe en oppgave

Oppgaver kan startes og stoppes manuelt eller knyttes til
hovedbryteren.

I modus for oppgavedata er det et ekstra alternativ pad Oppsett-
skjermbildet (System / ISOBUS / TC) til & velge hvordan oppgaver
kan startes og stoppes (manuelt / med hovedbryteren eller bare
manuelt). Se Sette opp ISOBUS-/universalterminal, side 80.

Starte og stoppe oppgaven manuelt

1. Hvis du vil starte eller stoppe en oppgave manuelt, velger du

-
Oppgavedatameny % / Start og stopp oppgave .

18.6.2. Vis oppgavetotaler

Hvilke typer oppgavetotaler som lagres, bestemmes av den tilkoblede
ECU. En oppgave ma ha startet minst én gang for at totaler skal vises.

1. Hvis du vil vise oppgavetotaler, velger du Oppgavedatameny

(AW .‘ E
aﬁ / Vis oppgavetotaler .i :

Folgende bilde viser et eksempel pa oppgavetotaler.

Oppgavetotaler

Device Totals
System Active Time
Total Area Accum

MATRL 1 (Channel 1 Control)
Pop Material Accum
Total Area Accum

Population Monitor
Pop Material Accum
Total Area Accum
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18.6. Kjore en oppgave

18.6.3. Angi tidstype

Nér oppgaven er 1 gang, kan brukeren velge hvilken type tid som
registreres for gyeblikket.

I
1. Hvis du vil angi tidstypen, velger du Oppgavedatameny aﬁ /

Folgende alternativer er tilgjengelige:

Angi tidstype

o Preliminar
Forberedelse
Effektiv
Ineffektiv
Reparasjon

o Fjerning
Standardtidstypen er Effektiv. Hvis en oppgave startes eller startes pa
nytt, brukes standardtypen.
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18.7. Eksportere oppgavedatafiler
1. Nar jobben er fullfert, kontroller du om en USB-enhet fortsatt er

)
koblet til, og velger Oppgavedatameny aﬁ / Datautveksling

. )l

/ EKsporter oppgavedata ‘ for & eksportere
oppgavedataene med registreringene som er samlet inn for
oppgaven.

Folgende skjermbilde vises.

Eksporter oppgavedata

EKSPORTFORMATER
ISO XML

EKSPORTMODUS
Slett alle oppgavedata etter eksport

Som standard eksporteres oppgavedata som ISO XML (CSV og
formfiler kan velges som tilleggsformater).

2. Velg eventuelle tilleggseksportformater (CSV og/eller formfiler).
3. Velg onsket eksportmodus:
« Slett alle oppgavedata etter eksport: Alle oppgavedata slettes fra
konsollen.

« Behold bare kodingdata etter eksport: Oppgaver slettes fra
konsollen, men data som kunder, garder, akrer, forere, produkter
og redskaper beholdes.

Merk at begge alternativene vil eksportere oppgavedata.

4. Bekreft eksport.

Merk: Nar det eksporteres oppgavedata, lagres det en kopi av dataene i
innholdsbehandleren. Hvis det oppstér et problem med dataene som er
eksportert til USB-enheten, kan du gjenopprette dem med de
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18.7. Eksportere oppgavedatafiler

sikkerhetskopierte dataene ved & eksportere dataene pa nytt ved hjelp
av innholdsbehandleren, 1 kategorien for sikkerhetskopiering av data.
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Kapittel 19 — Veiledning for feilsgking

19.1. Vanlige feilmeldinger

For mange feil vises det en feilkode eller en problemkode. Det er

ogsd mulig 4 vise feil via Styringsstatus-skjermbildet (se side 191)

eller Diagnostikk-skjermbildet, Feilkoder-fanen (se side 122).

Feil som er oppfort nedenfor er ganske vanlige og kan utbedres av

brukeren. For andre feil, eller hvis problemet vedvarer, ma du alltid
notere feilmeldingen for & rapportere den til forhandleren, inkludert
eventuelle koder som vises.

Kode Feil Handling
U1052|Fastvaren for Oppgrader fastvaren. 60
undersystemet for
styring har feil
versjon.
U1054|Undersystemet for  |Du ma sli av og pa
styring er 1 strgemmen til
feilmodus. styringskontrolleren.
U1055|Styringskontrolleren |Du ma sla av og pa
ma tilbakestilles. stremmen for
styringskontrolleren og
kjoretoyet. Vent i
20 sekunder, og start pa
nytt.
U1056|Konfigurasjonsfeil pa |Gjenta kalibrering av 137
styringskontroller.  |hjulvinkelsensor.
U1061|Parameterinnstillinger|Ga tilbake til 88
for traktoren finnes |hovedoppsett-
ikke 1 styringens skjermbildet, og bekreft
undersystem. riktig kjoretoy.
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19.1. Vanlige feilmeldinger

Kode Feil Handling Side
U1062|Kalibrering av Kalibrer 140
monteringsvinkel er |monteringsvinkelen. Dette
nedvendig. gjor at systemet kan
kompensere hvis
mottakeren ikke stir helt
plant pé hyttetaket.
U1065|Kalibrering av En endring av dekk er en 92
rattvinkelsensor er  |vanlig arsak, men er ikke 137
nedvendig. den eneste mulige
arsaken. Kontroller
kjoretaymaélene, og
kalibrer deretter.
U1066|Kalibrering av Kalibrer kompasset. 134
kompass er
nedvendig.
U1067|Det ble oppdaget nytt |Kalibrer kompasset pa 134
kjoretay eller ny nytt.
styringskontroller.
U1068|Kjeretoyprofilen Kontroller at styringens 89-94
stemmer ikke overens |undersystem er slétt pa.
med innstillingene til |G3 tilbake til
undersystemet for hovedoppsett-
styringen. skjermbildet, og
tilbakestill kjoretayet og
styringen.
U1069|Rattsensoren 1 Kontakt forhandleren.

undersystemet for
styringen er ikke
konfigurert.
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Kode Feil Handling Side
U1071|Gjennomsnittlig Kontroller belastningen
effekt for AES-25 er |pd motorenheten til AES-
over effektgrensen. |25 (for eksempel om
rattstammen gér tregt eller
foringene eller lagrene er
slitt). Kontakt
forhandleren.
U1072 | Temperaturen pa Sl& av og la den kjole seg
AES-25 er hogyere ned. Hvis problemet
enn vedvarer, ma du kontakte
temperaturgrensen.  |forhandleren.
U1074| AES-25- Drei rattet manuelt en
styringskontrolleren |kvart omdreining.
er ikke initialisert.
U1075|Feil ved CAN-mottak |Kontroller tilkoblinger.
- eller -sending. S1& koblingsboksen av og
U1078 pa. Kontakt forhandleren
hvis problemet vedvarer.
U1079 Hjulvinkelsensor Kontroller tilkoblingen
frakoblet. eller skift defekt foler.
Kontakt forhandleren.
U1080 |Hjulvinkelsensor har |Kontakt forhandleren.
kortsluttning. Sensor ma kanskje byttes
ut.
U1082 |Compact Flash- Kontroller bruken av 122 og
filsystem har mindre |minne i minioversikten. 223

enn 1 % ledig.

Det kan vere nedvendig &
fijerne eller overfore
gamle filer ved hjelp
innholdsbehandleren.
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19.1. Vanlige feilmeldinger

Kode
U3001

Feil

Overforing mislyktes.

Handling

Prov a eksportere eller
importere filen fra USB-
igjen.

Side
223

U4001

Kjerelinje-
initialiseringsfeil.

Opprett kjorelinjen pa
nytt.

184-189

U4006

Finner ikke gyldig
systemkalibrering.

Kalibrer kompass,
rattvinkelsensor og
monteringsvinkel.

134-140

U5001

Undersystem for
styring ikke
oppdaget.

Kontroller at undersystem
for styring er slatt pé.
Kontroller at ldsen for
kjering pa vei som
hindrer innkobling mens
du er pd offentlig vei, er
slatt av.

Ga tilbake til
hovedoppsett-
skjermbildet for a
kontrollere at
styringssystemet er riktig
satt opp.

94

U5002

Redskap og kjerelinje
er ikke definert.

Kontroller at riktig
redskap er valgt, og
kontroller at riktig dker
og jobb er valgt.

Opprett kjorelinjer hvis
ngdvendig.

98

153 og
171

184-190

U5003

Kan ikke kobles inn
pga. lasing av
styringskontroller.

Kontroller om veibryteren
er AV.
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Kode Feil Handling Side
U5004 |Redskap er ikke Kontroller at riktig 98
definert. redskap valgt.
U5007|Radavstand Overlapping er for stor.
(redskapsoverlapping |Endre overlapping 1
trukket fra minioversikten
redskapsbredde) er  |Automatisk
for liten. bomseksjonskontroll. Se i
handboken for
kontrolleren.
U6904 |Bare den ene av Kontroller om 92-94
styringsenhettype og |innstillingene
kjeretoytype er ikjoretoyoppsettet pa
angitt. konsollen samsvarer med
innstillinger for
styringskontrolleren.
U6905 |Ukjent maskintype. |Ga tilbake til 92
hovedoppsett-
skjermbildet, og ga
gjennom
kjeretoyoppsettet.
U8505 |Finner ikke Kalibrer kompass, 134-140
fabrikkalibrering. rattvinkelsensor og
monteringsvinkel.
TC8 |Ingen 12 V Kontroller tilkoblinger.

stromforsyning for &
holde sensor og
modem.
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19.2.

Problemer med tradlgs forbindelse

19.2. Problemer med tradles forbindelse

Hvis du har problemer med & koble X30-konsollen til Internett (med
en Ethernet-kabel plugget inn pa baksiden av konsollen), ma du
kontrollere falgende:

1. Apne systeminformasjonspanelet (se Vise systeminformasjon,
side 113).

2. Under Konsoll kontrollerer du om IP-adresse viser en adresse 1
omradet 192.168.0.x (der x = 0-255).

3. Hvis det er tilfelle, kobler du Ethernet-tilkoblingen fra baksiden
av konsollen og starter X30-konsollen pa nytt. Dette fjerner
standardadressen og gjor at X30 kan koble til det tradlese
aktiveringspunktet.

Problemet er en konflikt mellom standardadressen som brukes av
Ethernet-tilkoblingen nér det ikke er noen Ethernet DHCP-server
tilgjengelig (192.168.0.10), og adressen som hentes nér du setter opp
en tradles forbindelse.
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20.1. Vedlegg A — Ordliste

Aker

Basestasjon

Baudhastighet

Breddegrad

Difterensiell GPS

EGNOS

EMC

Fastvare

Definert arbeidsomrade for traktoren.

EN GNSS-mottaker som leverer differensielle
korrigeringer til mottakere utstyrt med GNSS.
Kalles ogsa en base eller en referansestasjon.

Dette er hastigheten for overforing av data, mélt 1
bits per sekund.

Avstanden til en posisjon nord eller sar for
ekvator maélt 1 grader.

Ett breddegradminutt er lik én nautisk mil
(1852 m). Ekvator har breddegrad null.

En metode som bruker korreksjonsdata fra
satellittjenester eller faste referansestasjoner for &
oke GPS-ngyaktighet. Satellittene eller lokale
referansestasjoner sender korreksjonsdata til
kjoretoy som er utstyrt med GNSS-mottakere.

(Den europeiske geostasjonare
navigasjonsoverleggstjenesten) Dette er en
europeisk SBAS som er utviklet for & supplere
GPS, GLONASS og Galileo-systemer ved
rapportering om pélitelighet og noyaktighet av
signaler.

Elektromagnetisk kompatibilitet er vitenskapen
som studerer effekten av elektromagnetisk
interferens. EMC har som mal & sikre at utstyr
eller systemer ikke vil forstyrre hverandre eller
hindre riktig funksjon gjennom straling.

Et dataprogram som er permanent innebygd i
maskinvaren til en enhet.
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Formfil

GDOP

GLONASS

GNSS
GPS
HDOP

HRMS

Jordomridegrense

Kjerelinje

En formfil lagrer ikke-topologisk geometri- og
attributtinformasjon for romfunksjonene 1 et
datasett. Geometrien for en funksjon lagres som
en form som bestar av et sett av
vektorkoordinater. Den har formatet: abcd.shp

(Geometric Dilution of Precision — Geometrisk
uttynning av presisjon) GDOP er en metrikk som
brukes for & kvantifisere ngyaktigheten av
GNSS-satellittgeometri.

Global Navigation Satellite System (russisk
GNSS)

Global Navigation Satellite System
Global Positioning System (amerikansk GNSS)

(Horizontal Dilution of Precision — Horisontal
uttynning av presisjon)

HDOP er en metrikk for a kvantifisere
neyaktigheten av den horisontale
(breddegrad/lengdegrad)-posisjonsinformasjonen
som blir mottatt fra GNSS-satellitter.

HRMS (Horizontal Root Mean Squared) beregner
en gjennomsnittlig vannrett posisjon fra
kildeinformasjonen fra satellittene

Kanten pa akeren.

Den virtuelle linjen mellom to kjerelinjepunkter
pa en aker. Kjorelinjen brukes som referanse for
ytterligere gjennomkjeringer av dkeren (ogsa
veiledningsspor).
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Lengdegrad

Mobil basestasjon

Monteringsplan

MSAS

NMEA

OmniSTAR

Ost/Nord

Referansestasjon

Kapittel 20 — Vedlegg

Avstanden til en posisjon gst eller vest for
nullmeridianen malt 1 grader. Nullmeridianen gér
gjennom Greenwich i1 England og er lengdegrad
null.

En basestasjon som enkelt kan flyttes, og kan
bestemme den nye posisjonen sin uavhengig, slik
at den deretter kan fortsette & fungere med
DGPS-systemet.

Monteringsplanet refererer til om mottakeren star
neyaktig 1 plan nér den er montert.

(Multi-functional Satellite Augmentation System)
Dette er et japansk SBAS som supplerer GPS ved
rapportering og forbedrer péliteligheten og
neyaktigheten av GPS-signaler.

(National Marine Electronics Association) Dette
er en standardprotokoll som brukes av
elektroniske enheter for & motta og overfore data.

En kommersiell tjeneste (drevet av Trimble
Navigation Ltd) som sender GNSS-
korreksjonsdata fra en global konstellasjon av
geostasjonare satellitter.

Dst og Nord viser til UTM-posisjon (Universal
Transverse Mercator) og sone for kjoretayet. De
maéles 1 meter.

Tallene pa rutenettet for ast-vest-aksen

(horisontal) kalles Ost, og tallene pa rutenettet for
nord-ser-aksen (vertikal) kalles Nord.

EN GNSS-mottaker som leverer differensielle
korrigeringer til mottakere utstyrt med GNSS.
Kalles ogsé en basestasjon.
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RTK-nettverk Sammenslutning av basestasjoner som overforer
posisjonsdataene sine til en server via Internett
(NTRIP). Kjeretoyene 1 RTK-nettverket (rovere)
overforer ogsd posisjonen sin til serveren via
mobilradio. Serveren bruker posisjonsdataene fra
basestasjonene og kjaretayene til 4 beregne
korreksjonsdataene for hvert kjeretoy og
overfarer dem til kjeretoyet via mobilradio. Dette
gjor at bestemmelse av posisjonen kan utfores
med en neyaktighet pd 1-2 cm 1 sanntid.

SBAS (Satellite-Based Augmentation System) Dette er
et system som stotter et bredt omrade eller
regional forsterkning gjennom bruk av ekstra
meldinger for satellittkringkasting. SBAS-
korreksjonskilder bestar ofte av flere
jordstasjoner som tar mélinger av ¢n eller flere
GNSS-satellitter, og satellittsignaler og
miljeomessige faktorer som kan pévirke signalet.

Tilbakefall Satellitter og korreksjonskilder krever bestemt
posisjonsngyaktighet nér de beregner posisjonen
for kjeretoyet. Hvis systemet ikke mottar nok
data til & beregne kjoretoyets posisjon med den
nedvendige noyaktigheten, blir ikke autostyring
aktivert. Tilbakefall-funksjonen lar systemet
omga kravet til posisjonsneyaktigheten, slik at
autostyring kan kobles inn. Dette er nyttig i
situasjoner der det ikke er nedvendig med en hay
grad av ngyaktighet for posisjonen.

TopNET Global En kommersiell tjeneste (drevet av TerraStar

D GNSS Ltd) som sender GNSS-korreksjonsdata
fra en global konstellasjon av geostasjonare
satellitter.
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Veiledningsspor

WAAS

WAS

Kapittel 20 — Vedlegg

Den virtuelle linjen mellom to kjerelinjepunkter
pa en aker. Veiledningssporet brukes som
referanse for ytterligere gjennomkjeringer av
akeren (ogsa kjerelinje).

(Wide Area Augmentation System) Dette
amerikanske SBAS ble utviklet av den
amerikanske Federal Aviation Administration for
a tjene som et navigasjonshjelpemiddel ved a
forbedre nayaktigheten og tilgjengeligheten av
GPS-signaler.

Rattvinkelsensor
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20.2. Vedlegg B — Teknisk informasjon

X30 er en hoyteknologisk kjeretay-montert elektronisk enhet med en
LCD-skjerm og bergringsskjerm som gir ulike funksjoner for bruk
sammen med landbruksmaskiner.

Maskinvare

Mini COM Express med system-pa-modulen (SOM)

Intel 945GSE/ICH7M brikkesett, 1,6 GHz Atom N270-prosessor,
533 MHz FSB

1 GB DDR2 333 MHz RAM

Opp til 32 GB UDMA compact flash, 4 GB montert som standard
(industriell)

31 cm (12,1") 1024 x 768 LVDS RGB industriell paneldisplay
LED 1000 cd/m? bakgrunnsbelysning

Prosjektert kapasitiv utvidet funksjon bergringsskjerm
Oppstart startbryter (myk bryter)

2 RGB diagnostiske LED-lamper, montert foran pa boksen
Sensor for omgivelseslys, montert foran pa boksen

1 Ethernet 100Base-T

Bluetooth-modul

4 RS232 serielle porter, én RX/TX/CTS/RTS/GND, tre bare
RX/TX/GND

4 CAN-porter (ISO11783-kompatibel)

4 USB 2.0-porter, én montert pd siden av boksen, alle oppstartbare,
alle 500 mA strom

4 kanaler digital I/U, CMOS-kompatibel (JEDEC ISO11786)

1 kanal analog inngang, CMOS-kompatibel (JEDEC ISO11786)
Intern 2 W monolyd og utvendig 3,5 W lyd til 4 ohm

Ekstern stereohodetelefon
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Konsoll-spesifikasjoner

Internt bestdr X30-konsollen av en hey-spesifikasjon Mini COM
Express-formfaktor datamaskinen med system-pa-modulen med en Intel
Atom N270 1,6 GHz prosessor. Den kan kobles til omverdenen via en
rekke av periferisk tilbeheor.
Mal:

e 326 x 266 x 56 mm (inkludert varmeavleder)

e 326 x 266 x 112 mm (inkludert RAM-kule)
Driftsspenning (kan konfigureres):

e 9—18 V nominell 12 V drift ELLER
e 9-36 V nominell 24 V drift
Oppbevaringstemperatur:

e —40 til 85 °C
Driftstemperatur:
e —20 til 60 °C
Stremforbruk (bakgrunnsbelysning pa 100 %):

« Batterilading aktiv: 42 W
 Batterilading inaktiv: 27 W
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Kontakter

Kontakt Type Artikkel Beskrivelse

Fremre Amphenol| MUSB-A111-00 |1 x USB A IP67
USB

Bak 26- |Tyco 6437288-6 1 x 26-pinner IP67
pinners (enkelt kilesporet)
Bak 26- |Tyco 6473418-1 1 x 26-pinner IP67
pinners (doble kilespor)
Bakre LTW LTWRIJS- 1 x RJ45 1P67
LAN SEPFFP-LC7001

Bakre LTW LTWUA-20MFP- |1 x USB A P67
USB LC7
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1 Kontakt 1: 26-pinners Tyco
Enkelt kilesporet — 6437288-6

2 Kontakt 2: 26-pinners Tyco
Doble kilespor — 6473418-1
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Kapittel 21 — Innholdsfortegnelse

AB-linjer 184
Aglunction 50, 181, 210
aker

kjore ut 167

laste ut 167

ny 151

velge 153
akermeny 151
akerrein 160
alarmer 70
automatisk bomseksjonskontroll 55,

207

autostyring 51, 191

feilseking 192

justering 195

koble inn 197

koble ut 199

status 191
bergringsskjerm 35
bomhgyde 57, 221
breddegrad 30
brukerkontroller 42
brukertilgangsniva 41
CropSpec 57
dashbord 125
data logging 47
datalogging per poeng 47
dato 28
diagnostikk 122
enheter 29
farger 130
feilseking 239
feilsgking av tradles forbindelse 244
filnavn 131
filserver 47
Fjernhjelp 48
flaggpunkter

fierne 165

oppsett 79

sette 164
tilpasse 164
global hjem 36
GPS
avdriftskompensasjon 203
avdriftskorrigering 166
detaljer 120
korrigering 62
mottaker 60
neyaktighet 121
radar 68
utdata 67
grense
avstand 154
fierne 159
fra formfil 156
opprette 154
hjelpehint 10
hovedbryter 107
Hurtigstart 53
ikonbeskrivelser 2
innholdsbehandler 223
ISOBUS-oppsett 80
jobb
eksportere 225
fierne 176
opprette 169
registrere detaljer 172
soke 225
velge 171
Jobbhjelpen 52
jobbhjelper 52
jobbinformasjon 124
jobbrapport
eksport 174
kalibrering
kompass 134
monteringsvinkel 140
rattvinkelsensor 137
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styring 133 oppgave

kalibrering av monteringsvinkel 140 opprette 230
kalibrering av rattvinkelsensor 137 start/stopp 235
kalibrering av styring 133 tidstype 236
kalibreringsfeil 149 totaler 235
kameraer 47 variabel/fast 233
kart-alternativer 39 velge 231
kart over dekning 116 oppgavedata 55
kartlag 115 eksportere 237
kartzoom 119 importere 228
kjoretay meny 227
antenne 96 redigere 232
geometri 92 velge 228
opprette 89 oppgradering av programvare 23
oppsett 87 Ordliste 245
retning 120 produktdatabase 109
velge 88 programmer 85
kjeretoyhastighet 108 programvareoppdatering 85
klokkeslett 28 redskap 21
kompasskalibrering 134 geometri 102
konsoll hastighet 108
diagnostikk 122 hovedbryter 107
spesifikasjoner 250 ISOBUS 100
start 8 opprette 99
tilbakestille 8 oppsett 97
LEDer 12 velge 98
lengdegrad 30 regel 233
lysskinne 14, 33 regionale innstillinger 27
Magnet 50, 212 seksjonsstyring 104
minioversikter 111 seksjonsbryter 105
navn pa klient 151 timing 105
nitrogen 57 serielle porter 69
NORAC 57, 221 Skjermdump 10, 36
NTRIP 65 slaav 9
nudge sprak 28
avstand 201 styringskontroller 94
til kjoretoy 202 styrt trafikk 51
OAF-fil 61 system
omradetellere 56 diagnostikk 122
oppdatere programvare 85 systeminformasjon 113

systemoppsett 45
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TeamViewer 48
tilgangsniva 41
tradlest nettverk 47
universalterminal 46, 208
Universalterminaloppsett 80
USB-utlgsning 10
UT 208
UT-oppsett 80
veerstasjon 219
vannbesparelse 56
variabel hastighetskontroll 55, 177
VDC 59
vedlikeholdstid 61
Vehicle Display Controller 50, 59
veiledning-skjermbilde 114
veiledningsmodusen sporlas 189
veiledningsspor 54, 183
identiske kurver 187
rette linjer 184
senterpunkt 188
sporlas 189
velge 190
visningskontroller 114
volum 35
VRC-kart 117
Wi-Fi 49
Xlinks 58
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