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Forord

Denne instruktionsbog giver oplysninger om betjening og vedligeholdelse af dette
produkt fra Topcon Precision Agriculture. Korrekt brug og service er vigtig for
sikker og pélidelig drift af produktet.

Det er meget vigtigt, at du tager dig tid til at leese denne instruktionsbog, for du
tager produktet 1 brug.

Oplysningerne 1 denne instruktionsbog er gaeldende pa udgivelsestidspunktet. Et
system kan variere en smule. Producenten forbeholder sig ret til at omkonstruere
og @ndre systemet efter behov uden meddelelse herom.

Vilkar og betingelser
Bemaerk: Du bedes lase disse betingelser og vilkar omhyggeligt.

Generel

ANVENDELSE - Du accepterer disse Vilkér og betingelser, nar du keber produktet fra
Topcon Precision Agriculture (TPA) eller af en af TPA's produktforhandlere.

COPYRIGHT - Alle oplysninger i denne instruktionsbog er TPA's intellektuelle ejendom og
ophavsretligt beskyttet materiale. Alle rettigheder forbeholdes. Du ma ikke bruge, tilgé, kopiere,
gemme, vise, lave afledte vaerker af, salge, @ndre, offentliggere, distribuere eller give nogen
tredjepart adgang til grafik, indhold, information eller data i denne instruktionsbog uden TPA's
udtrykkelige skriftlige tilladelse, og du mé kun benytte sddanne oplysninger til pleje og drift af
produktet. Oplysningerne og dataene 1 denne instruktionsbog er et vaerdifuldt aktiv for TPA, er
blevet udviklet pa bekostning af betydeligt arbejde, tid og penge og er resultatet af original
udvelgelse, koordinering og organisering af TPA.

VAREMAERKER - ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon, Topcon
Positioning Systems og Topcon Precision Agriculture er varemarker eller registrerede
varemerker tilherende Topcon-koncernen. Microsoft og Windows er varemarker eller
registrerede varemerker tilherende Microsoft Corporation 1 USA og/eller andre lande. Produkt-
og firmanavne navnt heri kan vere varemarker tilherende deres respektive ejere.

WEBSITE OG ANDRE ERKLARINGER - Ingen erkleringer pa websitet for TPA eller
noget andet firma i Topcon-koncernen eller i nogen andre annoncer eller TPA-litteratur eller
fremsat af en medarbejder eller entreprener for TPA @ndrer disse Vilkar og betingelser.

VIGTIGT: SIKKERHED - Forkert brug af produktet kan fore til dedsfald eller personskade,
beskadigelse af ejendom og/eller funktionsfejl pa produktet. Produktet ma kun repareres af
autoriserede TPA-servicecentre. Du ber ngje gennemga sikkerhedsadvarslerne og -
anvisningerne vedrarende korrekt brug af produktet i denne instruktionsbog og til enhver tid
overholde dem.

Begranset garanti

ELEKTRONISKE OG MEKANISKE KOMPONENTER -TPA garanterer, at de
elektroniske komponenter produceret af TPA er fri for materialefejl og fabrikationsfejl i en
periode pé ét ar fra den oprindelige dato for forsendelse til forhandleren. TPA garanterer, at alle
ventiler, slanger, kabler og mekaniske dele produceret af TPA er fri for materialefejl og
fabrikationsfejl i en periode pa 90 dage fra kebsdatoen.




RETURNERING OG REPARATION - Under de respektive garantiperioder kan ethvert af
ovenstaende elementer, som konstateres defekt, sendes til TPA med henblik pé reparation. TPA
vil straks vederlagsfrit reparere eller udskifte det defekte element og sende det tilbage til dig. Du
skal betale omkostningerne ved forsendelse og handtering i forbindelse hermed. Kalibrering af
komponenter, arbejdslon og rejseomkostninger, som padrages for afmontering og udskiftning af
komponenter i marken, er ikke omfattet af denne garantipolitik. Ovennaevnte garanti gaelder
IKKE for skader eller fejl som folge af:

(1) katastrofe, uheld eller misbrug

(i1) almindelig slitage

(i11) forkert brug og/eller vedligeholdelse

(iv) uautoriserede @ndringer af produktet; og/eller

(v) brug af produktet i kombination med andre produkter, som ikke er leveret eller specificeret
af TPA.

Software, som medfelger til et produkt, er licenseret til brug i forbindelse med produktet og ikke
solgt. Brug af software, som leveres med en sarskilt slutbrugerlicensaftale ("EULA"), er
underlagt betingelser og vilkér, inklusive hvad angar garantibegrensning, for den gaeldende
EULA, vanset om andet er angivet i disse Vilkar og betingelser.

GARANTIFRASKRIVELSE - BORTSET FRA OVENSTAENDE GARANTIER OG
GARANTIER ANGIVET I ET RELEVANT GARANTIBEVIS, BILAG ELLER
SLUTBRUGERAFTALE, LEVERES DENNE INSTRUKTIONSBOG, PRODUKTET
OG DEN RELATEREDE SOFTWARE "SOM DE ER". DER GIVES INGEN
ANDRE GARANTIER, OG I DET OMFANG DET ER TILLADT IFOLGE LOVEN,
UDELUKKER TPA ALLE UNDERFORSTAEDE BETINGELSER, VILKAR OG
GARANTIER I FORBINDELSE MED INSTRUKTIONSBOGEN OG PRODUKTET
(INKLUSIVE EVENTUEL UNDERFORSTAET GARANTI FOR SALGBARHED
ELLER EGNETHED TIL EN BESTEMT ANVENDELSE ELLER ET BESTEMT
FORMAL). TPA ER IKKE ANSVARLIG FOR DRIFTEN AF GNSS-SATELLITTER
OG/ELLER TILGANGELIGHED, KONTINUITET, NOJAGTIGHED ELLER
INTEGRITET AF GNSS-SATELLITSIGNALER.

ANSVARSBEGRAENSNING OG ERSTATNING - TPA og dennes forhandlere, agenter og
repraesentanter er ikke ansvarlige for tekniske eller redaktionelle fejl eller udeladelser 1
narverende eller for serlige, indirekte, ekonomiske eller tilfeldige skader eller folgeskader,
som maétte opstd som af folge af tilvejebringelse, ydelse eller brug af dette materiale, produktet
eller dets medfelgende software (inklusive ndr TPA er blevet underrettet om muligheden for
sadanne skader). Sddanne fralagte erstatningskrav inkluderer, men er ikke begrenset til, tab af
tid, tab eller destruktion af data, tab af fortjeneste, besparelser eller indtaegt eller tab af eller
skade pa produktet. Du skal forsvare, godtgere og holde TPA skadesles mod alle krav,
handlinger, sagsanlag, erstatningskrav, reklamationskrav og omkostninger (inklusive
advokatsalerer), som matte opsta som folge af eller i forbindelse med (a) din driftsmassige brug
eller vedligeholdelse af produktet og/eller softwaren pd anden mide end som fastlagt i denne
instruktionsbog eller den geldende slutbrugerlicensaftale; og (b) din uagtsomhed eller
forsommelighed eller udeladelse i forbindelse med produktet.

Under alle omstendigheder skal TPA's erstatningsansvar over for dig eller nogen anden person
for eventuelle krav, tab eller skader (ifolge kontrakten, uden for kontrakten eller pd nogen anden




basis) vaere begranset (efter TPA's valg) til enten (a) udskiftning eller reparation af produktet, eller
(b) betaling af omkostningerne ved udskiftning eller reparation af produktet.

Andet

Disse Vilkar og betingelser kan til enhver tid blive endret, modificeret, erstattet eller annulleret af
TPA. Disse Vilkar og betingelser skal vare underlagt og fortolkes 1 overensstemmelse med:

m lovene i Sydaustralien, hvis produktet selges og leveres til dig 1 Australien (i sd tilfeelde har
domstolene i Sydaustralien eller Forbundsdomstolen i Australien (Justitskontoret i Adelaide)
enekompetence i forbindelse med alle krav eller indsigelser), eller

m lovene i staten Californien, hvis produktet seelges og leveres til dig uden for Australien

m bestemmelserne 1 De Forenede Nationers konvention om aftaler vedr. internationale keb skal
ikke geelde for disse Vilkér og betingelser.

Alle oplysninger, illustrationer og anvendelser indeholdt heri er baseret pa de senest tilgengelige
oplysninger pa udgivelsestidspunktet. TPA forbeholder sig ret til at foretage @ndringer af
produktet pé ethvert tidspunkt uden varsel.

Hvis nogen del af disse Vilkar og betingelser ville veere uigennemforlige, skal bestemmelsen laeses
ned til det omfang, der er nedvendigt for at undga dette resultat, og hvis bestemmelsen ikke kan
laeses ned til det omfang, skal den fjernes uden at pavirke gyldigheden og eksigibiliteten af resten
af disse Vilkédr og betingelser.

Serviceoplysninger

Der kan ydes serviceassistance ved at kontakte din lokale autoriserede TPA-forhandler.




Oplysninger om lovgivning vedrgrende kom-
munikation

C€

FCC-overensstemmelseserklering (USA)

Dette udstyr er blevet testet og konstateret at overholde
grensevardierne for digitale enheder 1 klasse A 1 henhold til afsnit 15 1
FCC-reglerne. Hvis dette udstyr betjenes i et beboet omréde, er der
sandsynlighed for, at det vil forarsage skadelig interferens. I si fald
skal brugeren for egen regning fjerne drsagen til interferens.

15.19

Denne enhed overholder kravene 1 afsnitl5 1 FCC-reglerne. Brug er
underlagt folgende to betingelser: (1) denne enhed mé ikke forarsage
skadelig interferens, og (2) denne enhed skal kunne modstd modtagen
interferens, inklusive interferens, som kan medfere utilsigtet drift.

15.21

Andringer eller modifikationer af udstyret, som ikke udtrykkeligt er
godkendt af Topcon, kan ugyldiggere FCC-tilladelsen til at anvende
dette udstyr.

15.105:

Dette udstyr er blevet testet og konstateret at overholde
grensevardierne for digitale enheder i klasse A i henhold til afsnit 15 i
FCC-reglerne. Disse grensevardier har til formal at sikre rimelig
beskyttelse mod skadelig interferens, ndr udstyret anvendes 1
erhvervsmassig bebyggelse. Dette udstyr genererer, anvender og kan
udstrale radiofrekvent energi, og hvis det ikke installeres og anvendes 1
overensstemmelse med instruktionsmanualen, kan det forarsage
skadelig interferens pd radiokommunikation. Hvis dette udstyr betjenes
1 et beboet omrade, er der sandsynlighed for, at det vil forarsage
skadelig interferens. I sa fald skal brugeren for egen regning fjerne
arsagen til interferens.

IC-overensstemmelseserklaering (Canada)
Dette digitale apparat i klasse A overholder alle krav i den canadiske
lovgivning vedrerende udstyr, der forarsager interferens.

CE EMC-erklzering (EU)

Advarsel: Dette er et produkt i1 klasse A. Hvis dette udstyr anvendes 1
hjemmet, kan det forarsage interferens. I sé& fald skal brugeren muligvis
treeffe de nedvendige foranstaltninger.

EMC-erkleering (Australien og New Zealand)
Dette produkt opfylder de geldende krav i EMC-
rammebestemmelserne for Australien og New Zealand.




Typegodkendelse og sikkerhedsforskrifter

Typegodkendelse kan vere pakravet i visse lande for at give licens til brugen af
sendere pa visse bandfrekvenser. Forher dig hos de lokale myndigheder og din
forhandler. Uautoriseret @ndring af udstyret kan ugyldiggere godkendelsen, garantien
og licensen til at benytte udstyret.

Modtageren indeholder et internt radiomodem. Dette kan potentielt sende signaler.
Bestemmelserne varierer fra land til land. Forher dig derfor hos forhandleren og de
lokale kontrolinstanser vedrerende information om licenserede og ikke-licenserede
frekvenser. Visse kan omfatte abonnementer.

Radio- og fjernsynsinterferens

Dette computerudstyr genererer, benytter og kan udstrdle radiofrekvensenergi. Hvis
det ikke installeres og anvendes korrekt i ngje overensstemmelse med anvisningerne
fra TOPCON Precision Agriculture, kan det forarsage interferens med
radiokommunikation.

Du kan kontrollere, om dette udstyr forarsager interferens ved at sla Topcon-udstyret
fra for at se, om interferensen stopper. Hvis udstyret forarsager interferens pa en
radio eller en anden elektronisk enhed, kan du preve at:

o Dreje radioantennen, indtil interferensen stopper
o Flytte udstyret om pé siden af radioen eller det andet elektroniske udstyr
 Flytte udstyret leengere vek fra radioen eller det andet elektroniske udstyr

o Slutte udstyret til et andet kredsleb, som ikke er forbundet med radioen.

For at reducere potentiel interferens skal udstyret betjenes ved det laveste
forsterkningsniveau, som vil tillade vellykket kommunikation.

Om nedvendigt kan du kontakte din nermeste Topcon Precision Agriculture-
forhandler for at fa hjelp.

Bemaerk: Hvis dette produkt @ndres eller modificeres uden tilladelse fra Topcon
Precision Agriculture, kan det ugyldiggere EMC-overensstemmelsen og betyde, at du
ikke lengere md anvende produktet.

Dette produkt blev testet for EMC-overensstemmelse ved hjelp af perifere enheder,
afskermede kabler og stikforbindelser fra Topcon Precision Agriculture. Det er
vigtigt at benytte enheder fra Topcon Precision Agriculture mellem
systemkomponenterne for at reducere muligheden for interferens med andre
anordninger

Generel sikkerhed

FARE: Det er vigtigt at laese og forsta felgende oplysninger og de
: ! E produktspecifikke sikkerhedsoplysninger.




De fleste heendelser, som opstir under drift, vedligeholdelse og reparation, sker
som folge af manglende overholdelse af grundleggende sikkerhedsregler og -
foranstaltninger. Ver altid pa vagt over for potentielle farer og farlige situationer.
Folg altid de instruktioner, som ledsager en advarsel eller forsigtighedsmeddelelse.
De oplysninger, som disse angiver, har til hensigt at minimere risikoen for
personskader og/eller tingsskader.

Folg isar instruktioner, der prasenteres som sikkerhedsmeddelelser.

Sikkerhedsmeddelelser og advarsler

Sikkerhedssymbolet bruges sammen med det relevante ord: FARE, ADVARSEL
eller FORSIGTIG.

Meddelelser markeret pa denne made anbefaler sikkerhedsforanstaltninger og
fremgangsmader. LR dem og anvend dem.

FARE: Betyder en umiddelbar fare, som kan medfere DODSFALD
: ! E ELLER MEGET ALVORLIG PERSONSKADE, hvis den ikke undgis.

ADVARSEL: Betyder en potentiel fare, som kan medfore
: 1 E DODSFALD ELLER ALVORLIG PERSONSKADE, hvis den ikke
undgas.

FORSIGTIG: Betyder en potentiel fare, som kan medfore LETTERE
f 1 E PERSONSKADE, hvis den ikke undgis.

Sikkerhedsskilte

ADVARSEL: Det er IKKE tilladt at fjerne eller tildeekke sik-

: ! E kerhedsskilte. Udskift alle ulaeselige eller manglende sikkerhedsskilte.
Der kan fis nye advarselsskilte hos forhandleren, hvis de er blevet
vak eller adelagt.

Hvis du har anskaffet et brugt keretgj, skal du serge for, at alle sikkerhedsskilte er
anbragt rigtigt og kan laeses. Udskift sikkerhedsskilte, som ikke kan laeses, eller
som mangler. Sikkerhedsskilte til udskiftning kan fis hos din forhandler.

Farerens sikkerhed

ADVARSEL: Det er DIT ansvar at laese og forsta afsnittene om sik-
: 1 E kerhed i denne hindbog, inden keretgjet tages i brug. Husk, at DU er
neglen til sikkerhed.

God sikkerhedspraksis beskytter ikke kun dig selv, men ogsd mennesker omkring
dig. Laes denne instruktionsbog som en del af dit sikkerhedsprogram. Disse
sikkerhedsoplysninger galder kun for Topcon-udstyr og erstatter ikke andre
sedvanlige sikre arbejdsmetoder.

Vi



ADVARSEL: ADVARSEL: Kontroller, at strom er sliet fra pa Topcon-
udstyret for vedligeholdelse eller reparation af keretejet eller red-
skaberne.

ADVARSEL: ADVARSEL: Seorg for, at der er truffet passende for-
holdsregler forud for hindtering af farlige stoffer. Lzes altid databladet
om materialesikkerhed, for arbejdet pabegyndes.

ADVARSEL: I nogle af illustrationerne eller billederne i denne
instruktionsbog kan paneler eller afskaermninger vare fjernet med hen-
blik pa4 demonstration. Betjen aldrig keretejet uden alle paneler og sik-
kerhedsvarn monteret. Hvis det er nedvendigt at afmontere paneler
eller sikkerhedsvzrn for at udfere reparationer, SKAL de monteres igen
inden brug.

ADVARSEL: Kontroller altid, at eventuelle ophaengte redskaber pa
koretojet er seenket ned pa jorden, for du pibegynder reparations- eller
vedligeholdelsesarbejde pa koretojet.

ADVARSEL: Koretgjs- og redskabsdele kan blive varme under driften
og kan vaere under tryk. Se koretgjets instruktionsbeger.

> BB

ADVARSEL: Baer beskyttelsesbeklaedning, der passer til betingelserne
og det arbejde, der udferes.

ADVARSEL: Betjen ikke udstyr i nerheden af eksplosivt materiale.

ADVARSEL: Topcon ger alt, hvad de kan for miljoet, og minimerer
brugen af alle potentielt skadelige stoffer i deres produkter. Det tilriades
dog altid ikke at hindtere beskadiget elektronisk udstyr. Dette Topcon-
produkt kan indeholde et forseglet litium-batteri. Elektronisk udstyr
skal altid bortskaffes forsvarligt og med omtanke.

Oplysninger om eksponering for radiobglgestraling:

Dette udstyr overholder FCC- og IC-strdlingsgrenserne for et ukontrolleret miljo.
Dette udstyr skal installeres og betjenes med en minimumsafstand pd 30 cm mellem
udstralingskilden og kroppen.

AAAAS

Denne sender ma ikke placeres eller bruges sammen med nogen anden antenne eller
sender.
/ ADVARSEL: Produkter, der anvender et mobilmodem eller en RTK-
: ! E basisstation, kan udsende radiofrekvensenergi. Forhor dig hos for-
handleren.

Dette udstyr er beregnet til at fungere med antenner godkendt af TPA. Droft det med
forhandleren.
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Inden betjening
o Las og forstd denne instruktionsbog, og ler alle betjeningsanordningerne at
kende, for du benytter udstyret.
o Opbevar instruktionsbogen sammen med udstyret.
o Hvis udstyret flyttes til et andet koretej, skal instruktionsbogen flytte med.

o Les instruktionsbogen for det koretoj, som udstyret skal benyttes sammen
med, og kontroller, at koretgjet er udstyret med det korrekte udstyr i henhold
til de lokale bestemmelser.

o Serg for, at du forstdr keretgjets hastighed, bremser, styring, stabilitet og
leesseegenskaber, inden du starter.

o Kontroller alle betjeningsanordninger pa et omrdde uden personer og
forhindringer, for du pdbegynder arbejdet.

« Identificer mulige farer.

i *-\ ADVARSEL: Topcon-udstyr mé ikke benyttes af en forer, der er

1 \ pavirket af alkohol eller medicin. Sperg lzegen til rids, hvis du benyt-
ter ordineret eller hAindkebsmedicin.

Ansvarsfraskrivelse
Topcon accepterer ikke noget ansvar eller erstatningsansvar for skader pd ejendom,
personskader eller dodsfald som felge af misbrug af nogen af deres produkter.

Desuden patager Topcon sig intet ansvar for brugen af Topcon-udstyr eller GNSS-
signalet til andre formédl end det tilsigtede.

Topcon kan ikke garantere for ngjagtigheden, integriteten, kontinuiteten eller
tilgengeligheden af GNSS-signalet.

Foreren skal sikre, at udstyret er korrekt slaet fra, nér det ikke er i brug.

For betjening af et keretoj udstyret med Topcon-produkter skal folgende
produktspecifikke sikkerhedsforanstaltninger lases og forstas.

Vigtige sikkerhedsoplysninger
Farerens arvagenhed og ansvar

Konsollen hjelper foreren med at styre koretgjet, men foreren har stadig ansvaret
og skal vare drvdgen og have fuld kontrol over keretgjet til enhver tid. Foreren er
selv ansvarlig for, at udstyret betjenes pa forsvarlig vis.

Det er vigtigt at overholde sikkerhedskravene under betjening af konsollen og alle
dens komponenter. Alle forere og andet relevant personale skal vare underrettet
om sikkerhedskravene.
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Elektrisk sikkerhed

ADVARSEL: Forkert tilslutning af strem kan forirsage alvorlige
: ! E skader pa personer eller pa udstyret.

Ved arbejde péa elektriske komponenter skal folgende overholdes:
» Kontroller, at minuspolen pé batteriet er atbrudt, for der udferes nogen form for
svejsning pa keretojet.

o Kontroller, at alle stromkabler til systemkomponenter er tilsluttet med korrekt
polaritet som markeret. Se 1 keretojets instruktionsbog vedrerende
sikkerhedsoplysninger.

o Kontroller, at udstyret er stelforbundet 1 overensstemmelse med
installationsvejledningen.

Drift og risiko for forhindringer

Folgende liste er ikke udtemmende eller begrenset. For at benytte konsollen til
autostyring langs en defineret vejlinje skal foreren sikre, at det benyttes:

o P4 afstand af personer og forhindringer.

o Pa afstand af hgjspendingsledninger eller andre overhangende hindringer
(identificer eventuelle frigangsproblemer, for konsollen aktiveres)

o P4 privat ejendom uden offentlig adgang
e Inden for ryddede marker
o Uden for offentlig vej eller adgangsveje.
Bemark:
o Foreren skal til enhver tid kende koretojets position og markforholdene.

o Foreren skal reagere, hvis GNSS-satellitten eller det differentierede
korrektionssignal midlertidigt gar tabt.

o Konsollen kan ikke detektere forhindringer (personer, husdyr eller andet).
o Brug kun konsollen 1 omrader, som er fri for forhindringer, og hold korrekt
afstand.

« Styringen skal deaktiveres til manuel betjening, hvis der viser sig en forhindring
1 banen, eller hvis koretgjet bevager sig vek fra vejlinjen.

Til/fra og manuel betjening

ADVARSEL: ADVARSEL: Kontroller, at styrekontakten stir i posi-

: ! E tionen FRA for at undga utilsigtet aktivering af autostyringen. Ved repa-
ration eller vedligeholdelse af keretej/redskab skal du sikre dig, at
koretojet IKKE kan flyttes. Deaktiver styringen, aktiver bremserne, og
fjern noeglerne.




Foreren skal sikre sig, at styrekontakten stdr 1 positionen FRA (alle LED-
kontrollamper er slukkede), nar autostyring ikke er i brug.

Foreren skal deaktivere autostyring og bruge manuel betjening, hvis en forhindring
befinder sig 1 kereretningen eller beveaeger sig ind 1 kereretningen, eller hvis
koretojet styrer vaek fra den enskede vejlinje.

Sédan deaktiveres autostyring:
o Drej rattet nogle f& grader ELLER

o Valg knappen til deaktivering af autostyring pa konsollen OG/ELLER

o Hvis du bruger en ekstern styrekontakt, skal du deaktivere med kontakten,
hvis de ovennavnte handlinger ikke deaktiverer autostyringen.

Sikkerhed ved nedlukning af karetgjet

Inden du forlader koretojet, skal du frakoble autostyringen, frakoble den eksterne
styrekontakt, hvis den er 1 brug, og fjerne neglen fra tendingen.

Transport af kgretgjet

ADVARSEL: Niar keretejet transporteres pa offentlig vej, skal det

: 1 E automatiske styresystem slukkes. ADVARSEL: Kontroller, at sty-
rekontakten star i positionen FRA for at undga utilsigtet aktivering af
autostyringen.

Sadan bruges en referencestation (basisstation)

ADVARSEL: Flyt ikke en referencestation under driften. Flytning af

: 1 E en referencestation i drift kan have indflydelse pa den assisterede sty-
ring for et system, der benytter referencestationen. Dette kan medfere
skader pa personer eller ejendom.

Forere og andet relevant personale skal vere underrettet om folgende
sikkerhedsregler.
o Opstil ikke referencestationen under eller ner hgjspendingsledninger.

o Sorg for, at stativet er monteret sikkert, nér du bruger den barbare
referencestation.

Sadan far du det bedste ud af produktet

Tag jevnligt backup af data. Konsollen har en stor, men dog begranset
lagerkapacitet. Brug minivisningen til fejlfinding for at fa vist den tilgengelige
kapacitet. Der vises en advarselsskaerm, hvis lagerpladsen er ved at nd graensen.

Var opmarksom pa filformatkompatibilitet. Droft kompatible formater med
forhandleren.
Topcon landbrugsprodukter er robuste og konstrueret til at fungere under

vanskelige forhold. Hvis udstyret imidlertid ikke skal bruges i et lengere tidsrum,
skal det opbevares beskyttet mod vand og direkte varmekilder.




Advarselssymboler
Der benyttes to advarselssymboler 1 denne instruktionsbog:
Bemaerk: Dette giver yderligere oplysninger.

ADVARSEL: Der vises et advarselssignal pa sikkerhedsskilte og i denne
: 1 E instruktionsbog for at vise, at disse oplysninger er meget vigtige for din
sikkerhed. LAR disse, og ANVEND dem.

Xi



Indholdsfortegnelse

Kapitel 1 - Konsoloversigt ... . 1
1.1 Indledning ..o 1
1.2. IKONbESKIIVEISEr ... e 2

1.2.1. Faringsveerktajslinge ... 2
1.2.2. MeNUIKONET ... e 2
1.2.3. Ikoner pa navigationsbjeelken ... .. 3
1.2.4. Betjeningselementer tilvisning ... 6
1.2.5. ANdre iKONer ... e 6
1.3.Startafkonsollen ... 7
1.4. Slukningafkonsollen ... 8
1.5. Brug af konsolveerktgjslinjen ... 10

Kapitel 2 - Beskrivelse af brugergransefladen ... ... 13
2.1. Skift mellem skaermbillederne Opsaetning og Drift ... 13
2.2. Betjeningselementer pa opsaetningsskeermbilledet ................. 14
2.3. Betjeningselementer pa driftsskaermbillede ... 17

2.3.1. Redskabsfarveindikatorer ... ... 18

Kapitel 3 - Lynopsatningsvejledning ... 19
3.1. Anvisninger for softwareopdatering ... 19
3.2. Komgodt iQang ... 20

Kapitel 4 - Regionale indstillinger og brugerindstillinger ......... 23

4.1. Indstillingafregion ... 24
4.1.1. Opsaetning af Sprog ... 24
4.1.2. Opseetning af klokkesleet/dato ... 24
4.1.3. Opseetningafenheder ... ... . 25

4.2. Opseetning af lysbjeelken ... 29

4.3. Opseetningafmilja ... 31

4.4. Opseetningafkortvalg ..., 33

4.5. Indstilling af adgangsniveau ... 35

4.6. Indstilling af brugerbetjeningsanordninger ... 36

4.7. Opseaetning af fiernsupport ... 38
4.7.1. Opsaetning af support ... 38
4.7.2. Supportanmodning ... 39

Kapitel 5 - Systemopsatning ... 41

Xii



5.1. Indstilling af funktioner ... 42

5.1.1. Opseaetning aflicenser ... .. 42
5.1.2. Opsaetningafkonsol ... . 43
5.1.3. Opseaetning af faring ... 44
5.1.4. Redskabsopsaetning ... 48
5.1.5. Tradlas opsaetning ... 49
5.1.6. Opseaetning aflynstart ... 51
5.2.0psaetning af GPS .. 52
5.2.1. Opseaetningafmodtager ... 52
5.2.2. Korrektionsopsaetning ... o4
5.2.3. Opseaetning af output ... 59
5.2.4. Opseetningafradar ... ... 60
5.3. Opseetning af serielleporte ... 61
5.4. Opseetning afalarmer ... 62
5.4.1. Beskrivelse af alarmvindue ... . 63
5.4.2. Listeoveralarmer ... 63
5.5. Opseetning af flagpunkter ... 73
5.6. Opseetning af ISOBUS / universalterminal ... 74
5.6.1. Opseaetning af Task Controller ... ... 74
5.6.2. Opseaetning af Universalterminal ... 75
5.6.3. Opseaetning af hjeelpekontrol ... ... 77
5.7. Opsaetning af vaerktajer ... 80
Kapitel 6 - Opsaetning af keretaj ... . .. . ... 81
6.1.Valgafetkaretd) ... 82
6.2. Oprettelse afetnytkareta) ... 83
6.2.1. Tilpasningafetkaretaj ... 84
6.3. Indstilling af keretejsgeometri ... ... .. 86
6.4. Opseetning af styringscontrolleren ... ... 88
6.5. Valg af kgretgjetsantenne ... . 90
Kapitel 7 - Opsaetning afredskab ... ... ... 91
7.1.Valgafetredskab ... 92
7.2. Opseetningafetnytredskab ... ... 93
7.2.1. Opseaetning af et ISOBUS-redskab ... 94
7.3. Opseetning af redskabsgeometri ... 96

Xili



7.4. Opseetning af sektionskontrol ... ... 98

7.4.1. Indstilling af timing ... 99
7.4.2. Opseetning af sektionsskift ... ... 99
7.5. Opseetning af hovedkontakten ... 101
7.6. Opseetning af hastighedsemulering for GPS ... 102
Kapitel 8 - Opsatning af produkt ... . .. ... 103
8.1. Opseetning af produktdatabasen ... 103
Kapitel 9 - Grundlaeggende betjening ... .. 105
9.1. Brug af minivisninger ... 105
9.2. Visning af systemoplysninger ... 107
9.3.Visning af f@ring ... 108
9.3.1. Brug af betjeningselementer til visning ........................... 108
9.4. Visning af GPS-oplysninger ... 114
9.5. Visning af fejlifinding ... 117
9.6. Visning af joboplysninger ... ] 119
9.7. Overvagning via instrumentbraettet ... . 120
9.7.1. Tilpasning af instrumentbraettet ... ... .. 120
9.8. Lagring af oplysningeromijobs ... 123
9.9. Genkendelse af farve og arbejdsstatus ................................ 124
9.10. Om standardfilnavne ... 125
Kapitel 10 - Styringskalibreringer ... .. ... 127
10.1. Kalibrering af kompasset ... 128
10.2. Kalibrering af hjulvinkelsensoren ... 130
10.3. Kalibrering af stigningsvinkel ... ... 132
10.4. Handtering af kalibreringsfejl/alarmer ... 136
Kapitel 11 - Markmenu ... 139
11.1. Oprettelse af en kunde/gard/mark ... 139
11.2. Valg af enkunde/gard/mark ... . 140
11.3. Opseaetningafennykant ... . 141
11.3.1. Oprettelse af en kantfradaekning ... 142
11.3.2. Oprettelse af en kantfraen shape-fil ... 143
11.3.3. Redigeringafenkant ... ... ... 144
11.3.4. Fjernelseafenkant ... .. . 145
11.4. Opseetningafenforager ... 146

Xiv



11.5. Indstilling af flagpunkter ... 150

11.5.1. Fjernelse eller &endring af et flagpunkt ... 150
11.6. Frigivelseafenmark ... .. . 152
Kapitel 12 - Jobmenu ... 153
12.1. Oprettelse afetnytjob ... . 153
12.1.1. Opseetning af jobomrader ... ... ... 153
12.2. Valg af et eksisterendejob ... . 155
12.3. Registrering af joboplysninger ... 156
12.4. Eksport af enjobrapport ... 157
12.5. Sletning af et job ... 159
12.6. Brug af variabel hastighedskontrol ... 160
12.6.1. Hvis du benytter VRC-kort ... ... 160
Kapitel 13 - Retningslinjemenu ... ... ... 165
13.1. Brug af retningslinjer forlige linjer ... ... 166
13.1.1. Indstilling af AB-linjermanuelt ... 166
13.2. Brug af identiske kurveretningslinjer ... 168
13.3. Brug af retningslinjer til styring efter midterakse ..................... 169
13.4. Brug af fgringstilstand med Guidelock .................................. 170
13.5. Valg af en eksisterende retningslinje ... 171
Kapitel 14 - Autostyring ... 173
14.1. Autostyringsstatus ... 173
14.1.1. Fejifinding af autostyring ... 174
14.2. Tuning af autostyring ... 177
14.3. Aktivering af autostyring ... 179
14.4. Frakobling af autostyring ... 181
Kapitel 15 - Skubbemenu ... 183
15.1. Brug af skubbeindstillinger ... 183
15.2. Kompensation for GPS-afdrift ... 184
15.2.1. Korrekt kompensation for GPS-afdrift ... 184
15.2.2. Korrektionskilder med hgj ngjagtighed ............................ 185
Kapitel 16 - Aktiverede ekstrafunktioner ... ... ... 187
16.1. Brug af autosektionskontrol ... 187
16.2. Brug af universalterminal (ISOBUS) ... 188
Kapitel 17 - Lagerlistestyringsprogram ... 191

XV



17.1. Sagekategorier ... 192

17.2. Sagning efter og eksportafjob ... ... 193
Kapitel 18 - Procesdatamenu ... ... ... ... 195
18.1. Import/valg af procesdatafiler ... 196
18.2. Opret en Ny ProCes ... 200
18.3. Veelg en eksisterende proces ... 201
18.4. Redigering af procesdatafiler ... 202
18.5. Definer fast/variabel hastighedskontrol ... 203
18.6. Kagrselaf en proces ... 205
18.6.1. Start/stopenproces ... 205
18.6.2. Visprocesserialt ... 205
18.6.3. Indstiltidsformat ... 206
18.7. Eksport af procesdatafiler ... ... 207
Kapitel 19 - Fejlfindingsguide ... ... ... 211
19.1. Almindelige fejlmeddelelser ... . 211
19.2. Problemer med tradlgs forbindelse ... 216
Kapitel 20 - Tillaag ... 217
20.1.BilagA—=0rdliste ... 217

Kapitel 21 - Stikordsregister

XVi



Kapitel 1 - Konsoloversigt

1.1. Indledning

X23 er en koretgjsmonteret elektronisk konsol med LCD-skarm og
berogringsskaerm. Med konsollen kan operateren arbejde med
autostyring, fering og andre kontrolfunktioner fra konsollen.
Konsollen er beregnet til at kommunikere med GPS og elektroniske
styreenheder (ECU'er) og centraliserer evnen til at kommunikere,
registrere, lagre og vise data til landbrugsmaessige formal.

Bemaerk:Las sikkerhedsforskrifterne, og fa mere at vide om
betjeningselementerne ved at leese denne instruktionsbog
omhyggeligt, for foring og autostyring anvendes. Kontakt din
forhandler, hvis du har brug for hjelp med opsa&tning eller betjening
af konsollen.

Konsollen er en bereringsskarm. Hvis du vil velge noget pa
skaermen, skal du trykke pa omridet med spidsen af en finger.

Konsollens serienummer sidder pa en merkat pa bagsiden af
konsollen. Notér serienummeret nedenfor til fremtidig reference.

2 TOPCON
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1.2. lkonbeskrivelser

1.2. lkonbeskrivelser

1.2.1. Foringsvarktgjslinje

‘ Markmenu, 139
m Jobmenu, 153

- S

aﬁ Procesdatamenu, 195

Il || Retningslinjemenu, 165
I

‘f Styringsvalgmenu, 173

I Skubbemenu, 183

1.2.2. Menuikoner

Markmenu

‘ Markmenu, 139

a Vealg en mark, 140
a Ny mark, 139
. Frigiv mark. 152

|
] Set flagpunkt, 150

u
E' Registrer markkant, 141

v
“» Kantoptagelsesforskydning, 141

Faerdigger registrering af markkant, 141




Konfigurer forager, 146
Ryd markkant, 145

Opret kant fra shape-fil, 143

s@ L9

Opret kant fra dekning, 142

Jobmenu

Jobmenu, 153
Velg job, 155

Opret nyt job, 153

CEMFE

Konfigurer jobomrader, 153

|
FEmY

|:J‘|.

Konﬁgurer variabel hastighedskontrol, 160
Registrer joboplysninger, 156

Ryd jobdata. 159
. Dataudveksling, 157

SN

Procesdatamenu
aﬁl o)

Procesdatamenu, 195
a Velg proces, 201

‘ Opret ny proces, 200
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1.2. lkonbeskrivelser

Ny
A

“ks Konfigurer variabel hastighedskontrol, 203
. Stop og start proces, 205

j Ryd jobdata, 159

.‘ Vis processer 1 alt, 205

BJ Indstil tidsformat, 206
Dataudveksling, 196

g Rediger procesdata, 202
Retningslinjemenu

Il ” Retningslinjemenu, 165
Il ” Skift feringstilstand, 165
a Vealg retningslinje, 171

II] Opret ny AB-linje, 166

O Indstil A-punkt, 166

W Abn manuelt indtastningsvindue til AB-linje, 166
Styringsvalgmenu

|
\f Styringsvalgmenu, 173

@ Autostyringsstatus, 173




|
¥ Justeringsparametre for autostyring, 177

-4 Kalibrering af autostyring, 127
Skubbemenu

I x Skubbemenu, 183
T Aon skubbeindstillinger, 183
I “ Skub retningslinje til hejre, 183
. I Skub retningslinje til venstre, 183

-_!',
I "L Skub retningslinje til koretojets position, 183

-
%

Kompensation for GPS-afdrift, 184

Gem skubbet retningslinje, 183

1.2.3. lkoner pa navigationsbjalken

>
k.

"N GPS-oplysninger, 114
:-_l
=== Systemfgjlfinding, 117

Systemoplysninger, 107

Foring, 108

Joboplysninger, 119

— Autosektionskontrol, 187
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1.2. lkonbeskrivelser

m Lagerlistestyringsprogram, 191
a Kontaktboks, 99

| |
=== ISOBUS universalterminal, 188

a Rediger procesdata, 202

Ab
a0
a b

!

ol

o
Oy

Sprojte, EE‘ samaskine
o

Spreder, ' skraber

Ops@tningsskermbillede, 13

1.2.4. Betjeningselementer til visning
Q Velg tilstand, 109

" Gencentrer/panorer, 33

i Velg synlige kortlag, 110

"I-ﬁ Skift kortvisningstilstand, 112

"N Zoom ud/ind, 113

1.2.5. Andre ikoner
ISOBUS-genvej, 44

Hovedkontakt, 101
Aktivering af autostyring, 173




Kapitel 1 - Konsoloversigt

1.3. Start af konsollen

1. Slut konsollen til en stremforsyning. Du skal sikre dig, at
tilknyttede enheder (som f.eks. GPS (Global Positioning System)
og ECU (elektronisk styreenhed)) er tilsluttet.

2. Tryk pé den grenne teend/sluk-knap pa bagsiden af konsollen, og
hold den inde 1 et par sekunder for at starte konsollen.

ADVARSEL

Denne Topcon Agriculture konsol og software (Systemet) kontrollerer feri ystemet kan bri s til at assistere med (a)
styring (styringskontrol) og/eller (b) plantning, sprajtning, spredning, gedning, landplanering;- drimng og hest (funktioner)
(sammen eller alene),

| VIGTIGT: Du skal lzse og overholde de geeldende systemmanualer og have modtaget passende uddannelse far brug, Hvis
du ke betjener Systemet karrek, vil det ikke assistere Korrekt med faringfstyring eller udfere Lildeling efter dine behov.
Det kan resuftere i skade pa o 1 i

STYRINGSKONTROL: Hvis du bruger et st v
- erkleerer du dig indforstaet med, at del ke skal hruges pa offentlig eller prl\ml vej, N&r keretgjet befinder sig pa en vej,
ngskontrollen veere deaktivi
indf ned, at det wl hjzlpe med at styre keretojet efter en forud fastlagt |in en du skal vaere
opmeerksom og overtage styringen manuelt fra tid til anden,
- mens styrekontrollen ¢ i > folgend
il kski andre forhindringer.
en, hvis keretejet eller redskabet ville l\u|||mE| kontakt med markskel eller andre forhindringer.
e krelm]et manuelt ved skarpe sving,
for, at keretajets hastighed er velegnet til sikkert at felge linjen.
- ALDRIG efterlade keretegjets styringsstation uden opsyn.

Vi garanterer ikke for najagtigheden eller service for GPS-enhederne i styringskontrolsystemet. Vi har dog ind.
i =r til at sikre palidelig signaloverfersel og pélidelige modtagerenhe:

(l.!‘K-;. metrisk eller imperisk),
-eringen af sv-..(ems-( og at s a udfe
g og L‘phaldhperludel)

a kke fungerer korrekt. Du ber til alle tider holde sje
med, at Systemet fung

Ved at veelge JA-knappen er du indforstaet med, at du:
ssende uddann e og har laest systemmanualen, og

sprog. Bekreft valget

Advarselsskermbilledet vises pa det valgte sprog.




1.4. Slukning af konsollen

5. Laes advarselsskarmbilledet, rul ned til bunden af skaeermbilledet,
og hvis du accepterer, skal du velge JA.

Bemaerk:Hvis du valger Ja, har du forstaet og accepteret
ansvarsfraskrivelsen, som er beskrevet pd advarselsskermbilledet.

Konsollen viser muligvis folgende advarsel.

6. For at bekrafte alarmen skal du trykke 1 midten af alarmvinduet.

Bemark, at yderligere oplysninger kan vises for nogle alarmer
ved at trekke vinduet ned.

7. Bekreft, at GPS-modtageren er tilsluttet korrekt og
kommunikerer.

Bemaerk:Hvis advarslen vises igen, skal den athjalpes under
opsatning, se Opsatning af GPS, side 52.

1.4. Slukning af konsollen

For at slukke konsollen skal du stryge op fra bunden af skaermen for
at fa vist konsolvarktejslinjen og valge sluk-ikonet. Systemet
sporger, om du vil lukke ned. Velg Ja for at slukke eller Nej for at
fortsaette arbejdet.

Alternativt kan du trykke kortvarigt pa den grenne teend/sluk-knap
for at slukke konsollen.
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Systemet sporger, om du vil lukke ned. Valg Ja for at slukke eller Nej
for at fortsette arbejdet.

Bemaerk:Hvis du trykker p& den grenne teend/sluk-knap og holder den
inde, slukker konsollen ogsa, men data kan gé tabt, og denne metode
anbefales ikke.




1.5. Brug af konsolveerktgjslinjen

1.5. Brug af konsolvarktgjslinjen

O COo % A S H F

Konsolverktegjslinjen vises ved at stryge opad fra bunden af
skaermen.

Sluk-knap
Sluk-knappen kan bruges til at slukke konsollen.

Hjzelp

Funktionen Hjeelp giver korte beskrivelser af
brugergraensefladeelementerne pa skaermen.

Tryk pé hjelpeikonet 1 bunden af skeermen. Spergsmaélstegn
vises pa skaermbilledet ved siden af ikonerne. Valg det
skaermbilledelement, der viser et spergsmélstegn, for at se
navnene.

Skub USB ud

USB-porten sidder pd bagsiden af konsollen. Denne kan bruges til at
importere data til og eksportere data fra konsollen.

10
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For du fjerner USB-drevet, skal du altid ferst afbryde ved at
trykke pd ikonet Skub USB ud. Der vises en meddelelse om, at

det er sikkert at fjerne USB'en.

Skaermbilleder

@ Brug ikonet Skaermbillede til at tage skaermbilleder (som

gemmes pd USB-drevet). Tryk pa ikonet Skub USB ud, for du
frakobler USB-drevet.

Administrer globale startsider

Giver mulighed for at gemme driftsskaermbilledets layout. Dette kan
vere nyttigt for at rydde op pé driftsskermbilledet eller hurtigt vende
tilbage til visning af pakravede oplysninger.

o9 Vis/skjul de pakreevede visninger pa driftsskeermbilledet, og
: velg Gem startside for at gemme layoutet.

Ga til startskaermbilledet

Viser en liste over gemte, globale startsider eller skifter mellem
gemte skermbilleder. Se Tilstand for global startside, side 31.

Lysstyrkeindstilling

Lysstyrkeindstilling justerer lysstyrken péd skaermen. Brug
plus eller minus for at justere skarmen.

Dag-/nattilstand

Dag/nat-tilstanden skifter lysstyrken pa skermen.

E Indstillingerne er dag, nat og auto. Tilstanden for automatisk lys
indstiller automatisk lysstyrken, athaengigt af lysforholdene.

11



1.5. Brug af konsolveerktgjslinjen
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Kapitel 2 - Beskrivelse af bruger-
graensefladen

2.1. Skift mellem skaermbillederne Opsaet-
ning og Drift

Konsollen har to hovedskarmbilleder: skaermbilledet Opsatning og
skermbilledet Drift.

Veelg sprog

v |
#a G () |

- 1

Benyt de markerede knapper til at skifte mellem skermbillederne.

13



2.2. Betjeningselementer pa opseetningsskaermbilledet

2.2. Betjeningselementer pa opsat-
ningsskarmbilledet

Dette afsnit beskriver betjeningselementerne pa
opsa&tningsskarmbilledet.

Ops®tningsskermbilledet har falgende betjeningselementer:

Menuer

& E=E l

Region Lysbjaelke Milje Adgangsniveau  srgen wdneger  Fjarnsupport

! B \ ; \

Bruger System Koretaj Redskab

Menupunkterne valges nederst pa skaermen for at fa vist det naeste
niveau af underindstillinger. Nir funktionerne er aktiveret, kan der
blive vist flere indstillinger i menuerne.

Liste over indstillinger

Opsaetning af tid/dato

¢-C) DATOFORMAT
26 Mar, 2018

TIDSFORMAT
12-timers (2:30 pm)

¢-€y INDSTIL DATO
26/3/2018

Valg af menupunkter vil typisk vise en liste af indstillinger 1 toppen
af skeermen. Efterhanden som funktioner aktiveres, kan der blive vist
flere indstillinger.

14



Kapitel 2 - Beskrivelse af brugergreensefladen

Lister med valg

Imperisk(USA)

Imperisk(GB)

Listerne med valg bruges til at velge et eller flere elementer fra en liste.
Der vises en meddelelse, hvis der er valgt for mange elementer 1 en liste
med flere valgmuligheder. Valg skal bekraftes ved hjelp af
afkrydsningsknappen.

Annuller- og bekreeft-knapper

Disse knapper bruges til at annullere eller bekrafte en indtastning eller
et valg. En af knapperne skal veare valgt for at ga videre fra et
skaermbillede, der viser dem.

Tastatur og numerisk tastatur

Tastaturet og det numeriske tastatur bruges til at indtaste alfanumeriske
tegn eller numeriske tegn. Indtastningerne skal bekreftes.

15



2.2. Betjeningselementer pa opseetningsskaermbilledet

Guider

Ny redskabsopsaetning
Trin 1: Redskabskontrol

Vaelg den redskabskontroltype som denne konsol skal vaere ansvarlig for:

REDSKABSKONTROL
Ingen

Guider bruges til at guide brugeren gennem en kompleks
konfiguration af systemet ved at besvare en rekke spergsmal. Svarene
afgor, hvilke sporgsmal der stilles efterfolgende.

16



Kapitel 2 - Beskrivelse af brugergraensefladen

2.3. Betjeningselementer pa drifts-
skarmbillede

1 Navigationsbjzelke: Abner minivisninger for at f4 adgang til
andre dele af systemet. Se Brug af minivisninger, side 105.

2 Lagerlistestyringsprogram: Muliggor styring af koretgjer,
redskaber, marker, job, retningslinjer og s videre. Se
Lagerlistestyringsprogram, side 191.

3 Opsetningsskaermbillede: Skifter til opsaetningsskaermbilledet.

4 Betjeningselementer til visning: Gor det muligt for brugeren at
styre, hvad der vises pé foringskortet, og hvordan det vises. Se
Brug af betjeningselementer til visning, side 108.

5 Feringsveerktejslinje: Giver verktojer, der bruges til foring.

6 Hovedkontakt: Slar produktspredning til og fra, hvis "virtuel
hovedkontakt" er blevet aktiveret under redskabsopsatning. Se
Opsatning af hovedkontakten, side 101.

17



2.3. Betjeningselementer pa driftsskaermbillede

7 Aktivering af autostyring: Slar autostyring til og fra.

8 Instrumentbreet: Giver valgte oplysninger fra systemet til

overvigning. Se Overvagning via instrumentbrattet, side 120.

2.3.1. Redskabsfarveindikatorer

a
- Her vises karetgjets position og retning og dets redskab.
Redskabets farve angiver produktspredningsstatus:

Reod: Sektion slaet fra.

Bla: Sektion er spaerret (slaet til og strommer ikke, typisk pa
grund af lav hastighed eller lavt tryk).

Gul: Sektion slaet til, men strommer ikke forsatligt (typisk fordi
autosektionskontrol afbryder flowet).

Gren: Sektion sléet til og strommer.

Orange: Sektion slet til og strammer ikke utilsigtet eller slédet
fra, men stremmer stadig utilsigtet (typisk pa grund af en
forsinkelse 1 den tid, det tager for flowet at starte).

18



Kapitel 3 - Lynopsatningsvejledning

Dette kapitel giver et hurtigt overblik over installation af software pé
konsollen, ops@tning af grundleggende indstillinger og betjening af
konsollen.

- ADVARSEL: Det anbefales ikke at betjene konsollen for
& forste gang uden at laese hele instruktionsbogen for at
blive fortrolig med alle sikkerheds- og driftsmaessige
forhold.

3.1. Anvisninger for softwareopdatering

Bemaerk:Denne procedure burde ikke vere nedvendig, nar du
modtager en ny konsol. Det er kun nedvendigt at udfere den, hvis
softwaren skal opdateres.

1. P4 en Windows-maskine skal du pakke installations ZIP-filen ud 1
rodmappen pé et USB-drev.

2. Skub USB-drevet korrekt ud fra Windows-maskinen.

3. Saet USB-drevet 1 den slukkede konsol.

4. Teend for konsollen ved at trykke pa den grenne tend/sluk-knap
pa bagsiden af konsollen og holde den inde.

5. Ga til opsatningsskermbilledet (via skruenegleknappen 1
nederste venstre hjorne).

r .
6. Valg System & / Vzerktejer {0, TiLpEL USB TIL
OPGRADERING, og vealg Ja.

7. Sluk for konsollen ved at stryge op fra bunden af skermbilledet
for at fa vist konsolvarktegjslinjen og velge sluk-ikonet.

8. Systemet sporger, om du vil lukke ned. Valg Ja for at slukke.

9. Lad USB-drevet sidde i konsollen, og genstart ved at trykke pa
den grenne tend/sluk-knap og holde den inde.

10. Installationen starter automatisk og tager et par minutter.
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3.2. Kom godti gang

11.

12.

Konsollen vil give mulighed for at gendanne alle brugerdata til
den tilstand, de havde for opdateringen. ADVARSEL: Hvis der
valges Nej, slettes alle data, som er gemt pa konsollen. Konsollen
genstartes automatisk.

Nér konsollen starter op, er softwaren klar til brug.

3.2. Kom godt i gang

Sadan konfigureres systemet:

1.
2.

. Vaelg System

Tilslut en GPS-modtager til konsollen.

Ga til opsatningsskermbilledet (via skruenggleknappen 1
nederste venstre hjorne).

/ GPS %, og velg:
o Den anvendte GPS-modtager (se side 52).
o Den pédkravede korrektionskilde (se side 54).

. Vaelg System / Serielle porte ) , og veelg den serielle

port, som GPS-modtageren er tilsluttet (se side 61).

. Nar systemet modtager GPS-data forste gang, bliver du bedt om

at konfigurere den lokale tid. Accepter det aktuelle tidspunkt, eller
rediger det til din lokale tid.

Y

W 1y .
. Veelg Koretej ~ /Ny wo , og opret en ny keretajsprofil ved

at velge den relevante model fra fabriksprofilen. Kontroller og
rediger om ngdvendigt geometrien for keretgjet (se side 83).

o
. Valg Redskab /Ny ¢ w , 0g opret en ny redskabsprofil

ved at vaelge den relevante redskabstype. Kontroller og rediger
om nedvendigt geometrien for redskabet (se side 93).

. G& til skermbilledet Drift (via knappen Afslut 1

opsatningsskaermbilledet).
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10.

11.

12.

Kapitel 3 - Lynopsaetningsvejledning

. G4 til Veelg mark (via den egverste knap pé feringsvarktejslinjen 1

hgjre side), og opret en ny kunde, gard og mark (se side 139).

G4 til Nyt job (via anden knap fra oven pé feringsverkteajslinjen),
og opret et nyt job (se side 153). Systemet er nu klar til brug.

For at styre de aktiverede funktioner fra driftsskaermbilledet skal du
bruge knapperne pd navigationsbjalken nederst 1 venstre side af
skaermen. De vil dbne "minivisninger" af funktionerne (se side
105).

For at udvide en minivisning til fuld skeerm (hvis funktionen
understatter dette) skal du trekke minivisningen til hgjre over pa
hovedskarmbilledet.
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3.2. Kom godti gang
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Kapitel 4 - Regionale indstillinger og
brugerindstillinger

P4 opsatningsskaermbilledet indeholder menuen Bruger folgende
menupunkter:
» Region: Velger sprog, klokkeslet/dato og enheder.
o Lysbjeelke: Indstiller driften af LED-lysbjalken til brug med
foring.
o Milje: Indstiller konsolinteraktion.
o Kort: Angiver, hvordan kortene fungerer pa driftsskermbilledet.
o Adgangsniveau: Vzlger adgangsniveauer til at bestemme, hvilke
betjeningselementer er tilgengelige.
o Brugerbetjeningsanordninger: Definerer, hvilke
betjeningselementer er tilgengelige for andre brugere.

o Fjernsupport: Giver supportpersonalet mulighed for at fa
flernadgang og styre konsollens funktioner.

% Y ( ] A :“ a

Region Lysbjzelke Milje Adgangsniveau  Sngemetenmgaineger  Fj@rnsupport

Bruger Koretgj Redskab Produkt
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4.1. Indstilling af region

4.1. Indstilling af region

4.1.1. Opseatning af sprog

Det sprog, der vises pa konsollen, kan @&ndres, hvis det er nadvendigt,
og decimaltegn kan angives med et punktum eller et komma.

Sadan indstilles sproget eller decimalformatet:

[ |
Falp™

1. Valg Bruger fg\ / Region @ / Sprog

Veelg sprog

3§ SPROG
== Dansk

9 KOMMAFORMAT
® Punktum (.)

Folgende indstillinger er tilgengelige:
Sprog
Der kan veelges mellem en raekke sprog.

Brug rullebjelken, eller treek fingeren ned over listen for at se flere
sprog. Bekraft valget. Konsollen genstartes.

Bemaerk:Sproget kan ogsa endres pd advarselsskermen ved opstart

ved at veelge “

Kommaformat
Decimaltegn kan angives med et punktum (.) eller et komma (,).

4.1.2. Opsatning af klokkeslat/dato

Datooplysninger anvendes péa konsollen til datoerne for jobstart og -
slut som vist pa jobrapporterne. Den aktuelle dato leveres fra GPS-
signalet.

Bemaerk:Hverken klokkeslat eller dato vil fungere, hvis der ikke er
noget GPS-signal.
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Kapitel 4 - Regionale indstillinger og brugerindstillinger

Den aktuelle dato og klokkeslet kan vises pé driftsskaermbilledet ved at
veelge Topcon-ikonet gverst til venstre pa skaermen (eller vist pa
instrumentbrattet).

Sadan indstilles oplysninger om dato og klokkeslat:

\:’

1. Valg Bruger fg\ / Region @ / Tid/dato
Opsaetning af tid/dato

¢-C) DATOFORMAT
26 Mar, 2018

TIDSFORMAT
12-timers (2:30 pm)

¢-€y INDSTIL DATO
26/3/2018

Folgende indstillinger er tilgengelige:
Datoformat

o Dag i méaned forst (12. august 2015)
e Méned forst (august 12 2015)

Tidsformat

e Tolv timers format (2:30 pm)
o Fireogtyve timers format (14:30)

Indstil dato
Aktuel tid (skifter ikke automatisk til/fra sommertid).

Bemerk, at + /- vil @ndre klokkeslettet gradvist.

4.1.3. Opsatning af enheder

Enhedernes indstillinger angiver de viste médleenheder (metrisk eller
imperisk), enheder for tryk, areal og produkter, breddegrads-
/lengdegradsformat og stigningstype for doseringshastighed.

Sadan indstilles oplysninger om enheder:

1. Valg Bruger (Q\ / Region @ / Enheder ¢ .
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4.1. Indstilling af region

Regionale enheder

ENHEDER VOLUMENENHEDER (TGR)
Metrisk '« Standard (Kilo)

"' BREDDEGRADS-/LAENGDEGRADSFORMAT ®) STIGNINGSTYPE FOR DOSERINGSHASTIGHED
DMS s Fastdosering

é TRYKENHEDER
B/ Standard (kPa)

y KORTE AFSTANDSENHEDER
Standard (Meter)

AREALENHEDER
2 Standard (ha)

Falgende indstillinger er tilgengelige:

Enheder
o Metrisk
o Imperisk (USA)
o Imperisk (UK)
Indstillingerne for amerikanske (USA) og britiske (UK) enheder

tilbydes, fordi gallons, fluid ounces og bushels (skappe) har
forskellige mal 1 USA og Storbritannien.

Bemaerk: A£ndring af denne indstilling tilsidesaetter ikke valget af de
enkelte enheder (tryk, areal osv.), der er blevet @ndret.

Breddegrads-/leengdegradsformat
o Standard (decimalgrader: 45,54)
o DMS (grader, minutter, sekunder: 45°, 23 36”)

Trykenheder
« kPa (kilopascal)
e psi (pounds per square inch - pund pr. kvadrattomme)
e bar

o Standard: Valger standardindstillingen, som passer til de valgte
enheder
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Kapitel 4 - Regionale indstillinger og brugerindstillinger

Korte afstandsenheder
o Meter
e Tommer
e Fod

o Standard: Valger standardindstillingen, som passer til de valgte
enheder

Arealenheder
« ha (hektar)
e ac (acre)

« Standard: Vealger standardindstillingen, som passer til de valgte
enheder

Volumenenheder (Tar)

o Liter o Gallon

« Kilo e Pund
Kubikmeter « Kubikfod
US skaeppe o Kubik-yard
UK skeppe

Ton

Tarre massefyldeenheder
« Kilo pr. liter e Pund pr. gallon
e Kilo pr. kubikmeter o Pund pr. kubikfod
« Kilo pr. US skeppe e« Pund pr. US skeppe
 Kilo pr. UK skeppe o Pund pr. UK skappe

Flydende produktmaengdeenheder

o Liter e Gallon
o Kubikmeter « Kubikfod
e Ton e Pund
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4.1. Indstilling af region

Stigningstype for doseringshastighed
« Fast dosering
» Procentdel af dosering 1

Denne indstilling endrer adferden, ndr operateren trykker pa op/ned-
knapperne for at endre den enskede produktdosering. Doseringen
kan @&ndres med en fast dosering eller med en procentdel af den
indstillede dosering for DOSERINGSFORUDINDSTILLING1
(SPROJTEHASTIGHED pa en Apollo-sprojte).

Doseringshastighedsenheder
e 1/ha o gal/ha

e /100 m o gal/100 yd

o L/100m? o gal/kft?

1:17-17-00-16

PRODUKTNAVN
17-17-00-16

1:17-17-00-16

PRODUKTNAVN
17-17-00-16

@) DOSERINGSSTIGNING
2 3-00 kg/ha

0 DOSERINGSFORUDINDSTILLING1
1 20.00 kg/ha

DOSERINGSSTIGNING
| 0 5 %
A

0 DOSERINGSFORUDINDSTILLING1
7 20.00 kg/ha

Se instruktionsbagerne til sprederen, sprgjten eller simaskinen for
yderligere oplysninger.
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Kapitel 4 - Regionale indstillinger og brugerindstillinger

4.2. Opsatning af lysbjalken

Under drift kan den virtuelle lysbjelke overst pa foringsskaermbilledet
vise, hvor meget koretgjet afviger fra den angivne retningslinje.

Sadan opsettes lysbjelken:

1. Valg Bruger (Q\ / Lysbjeelke %%

Opseetning af lysbjeelke

~e-e> LYSBJAELKE
7 Aktiveret

e-o- LEDAFSTAND
0.167 m

e-=e>» LEDTILSTAND
am Korvaek

Foalgende indstillinger er tilgengelige:
Lysbjeelke
Aktiveret eller Deaktiveret.

LED afstand

Indstiller den afstand fra vejlinjen (retningslinjen), som hver lysdiode
repraesenterer.

Hvis LED afstanden er indstillet til 10 cm (0,1 m), ses folgende adfeerd:

o Den midterste LED er bla og lyser hele tiden (medmindre
tvaersporsfejl er 100 cm eller mere). Nér afvigelsen fra vejlinjen er
mindre end 10 cm (+ eller -), er dette den eneste LED, der lyser.

e Nir du nar en tversporsfejl pd 10 cm, lyser den naste LED (gren)
ogsa.

e Ved 20 og 30 cm lyser endnu en gren LED.

o Gule LED'er lyser ved 40, 50 og 60 cm.

e Rade LED'er lyser ved 70, 80 og 90 cm.
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4.2. Opseetning af lysbjaelken

o Nar tvaersporet nar 100 cm eller mere, slukker alle LED'er bortset
fra en red LED helt yderst pa konsollen.

LED tilstand

o Kor vaek: Aktiverer LED'erne pa den side af koretgjet, som
bevager sig vak fra retningslinjen. Kor vak fra de tendte LED'er
for at flytte tilbage til retningslinjen.

o Kor mod: Aktiverer LED'erne pa den side af keretojet, som korer
mod retningslinjen. Ker mod de tendte LED'er for at flytte
tilbage til retningslinjen.
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Kapitel 4 - Regionale indstillinger og brugerindstillinger

4.3. Opsatning af miljo

Indstiller konsolinteraktioner.

1. Velg Bruger (O\ / Milje . :

Opseaetning af miljo

Oyl YDSTYRKE =2 AUTOMATISK STYRINGSSTATUSVINDUE
g1l 10% 21¥) Kun automatisk abning

KNAPPEKLIKS | STORRELSE AF KNAPPER PA VARKTG)SLINJEN
<™. Deaktiveret Sma

.~ AUDIOALARM
» Deaktiveret

#8. TILSTAND FOR GLOBAL STARTSIDE
Veaelg

SYSTEM 150 FILOVERFORSLER
Deaktiveret

Folgende indstillinger er tilgengelige:

Lydstyrke

Indstiller lydstyrkeniveauet for konsollyde.

Knappekliks

Aktiverer eller deaktiverer lyde, nar der foretages et valg pa konsollen.
Audioalarm

Muligger lyde, nar en alarm udlgases.

Tilstand for global startside

Giver mulighed for at gemme driftsskarmbilledets layout. Dette kan
vare nyttigt for at rydde op pa driftsskermbilledet eller hurtigt vende
tilbage til visning af pidkraevede oplysninger.
o Valg: Ved at valge startsideikonet vises en liste over gemte,
globale startsider, der kan vealges.

o SKkift: Ved at vaelge startsideikonet skiftes mellem gemte, globale
startsider. Se Administrer globale startsider, side 11.
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4.3. Opseetning af miljg

System 150 filoverfagrsler

Gor det muligt at importere og eksportere folgende System 150 (GX-
45) filer: AB-linjer, drejepunkter, kurver, optimale linjer, projektlinjer
og markkanter.

Filoverforsler fra System 150 gor det muligt for foreren at eksportere
filerne 1 et format, der passer til Topcons System 110/150-system, og
importere filer, der blev eksporteret fra System 110/150.

~

Nér denne indstilling aktiveres, vises System 150-ikonet E 1

-

E—n

bunden af lagerlistestyringsprogrammet B8 pa driftsskaermbilledet

(se Lagerlistestyringsprogram, side 191).
Automatisk styringsstatusvindue

Viser et styringsstatusvindue, nar knappen Aktivering af autostyring

S

7

\9 er markeret pa driftsskeermbilledet, hvis styring ikke kan
aktiveres. Styringsstatusvinduet viser forhold, som kan forhindre
aktivering af styringen. Hvis automatisk dbning og lukning er valgt,
lukker Styringsstatusvinduet automatisk, nar et problem, der
forhindrer styringen 1 at blive aktiveret, er blevet last.

Bemaerk:Styringsstatusvinduet kan stadig vises via
Styringsvalgmenuen / Autostyringsstatus (se side 173) hvis denne
indstilling er deaktiveret.

Starrelse af knapper pa veerktgjslinjen

Andrer storrelsen af knapperne pé driftsskaermbilledet.
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Kapitel 4 - Regionale indstillinger og brugerindstillinger

4.4. Opsatning af kortvalg
Angiver, hvordan kortene fungerer pa driftsskeermbilledet.

Sddan opsattes kortene:

1. Velg Bruger 0 /Kort 2. :

Opsaetning af kortvalg

FOKUSPUNKT i VISUEL REFERENCELINJELAENGDE
Redskab A 00m

g2 KORTPANORERING
wris  Aktiveret

=7 AUTOMATISK SKIFT AF KORTFOKUS
 Deaktiveret

4 MARKER INDLAESTE DEKNING
Deaktiveret

SAT KANTREGISTRERING PA PAUSE MED
MASTER
X peaktiveret

Foalgende indstillinger er tilgengelige:
Fokuspunkt

o Koretaj: Placerer koretojet pd midten af skaermen.
o Redskab: Placerer redskabet p4 midten af skaermen.

Kortpanorering

Gor det muligt for skermen at bevage sig pa et kort, nér brugeren lader
fingeren glide hen over skarmen.

Aktivering af denne indstilling vil placere kortpanoreringsikonet

ved siden af Skift kortvisning og Kortlag gverst pa driftsskermbilledet.
Hvis du trykker pa dette ikon, gencentreres et panoreret kort til
karetajets aktuelle placering.

Automatisk skift af kortfokus

Placerer koretgjet i midten af den tilgengelige skaerm, nér
minivisninger er dbne.
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4.4. Opseaetning af kortvalg

Marker indlaeste daekning

Efter indlaesning af et eksisterende job vises tidligere afsluttet og
indlaest dekning 1 en anden farve end den nyoprettede dekning.

Allerede dekkede omrader vil vare gule, hvis dette er
aktiveret, og tidligere joboplysninger er registreret.

Ny daekning er farvet gron. Hvis denne indstilling ikke er
aktiveret, vises bade foregdende dekning (fra det indlaeste
job) og nyligt registreret dekning 1 samme grenne farve.

Seet kantregistrering pa pause med master

Hvis hovedkontakten slas fra, mens en kant registreres, sattes
kantregistreringen pa pause. Hvis hovedkontakten slés til igen,
genoptages kantregistreringen.

Dette kan vare nyttigt til at sette kantregistreringen pa pause, hvis
produktspredning er sat pa pause for at mangvrere 1 et skarpt hjerne
eller kere uden om en genstand.

Bemark, at kantregistreringen stadig kan sattes pa pause manuelt (se
Ops®tning af en ny kant, side 141).

Visuel referencelinjelaengde

Giver en visningsmarker pd den afstand, som er fastlagt af brugeren,
foran keretgjsikonet for at hjelpe med precist at ramme vejlinjen
efter en drejning med manuel styring.
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Kapitel 4 - Regionale indstillinger og brugerindstillinger

4.5. Indstilling af adgangsniveau

Indstilling af adgangsniveau bestemmer, hvilke betjeningselementer er
tilgengelige for brugeren. Tilgaengeligheden af
betjeningsanordningerne kan konfigureres pa skermbilledet for
brugerbetjeningsanordninger (kun tilgengeligt, nar Ekspert er valgt
som adgangsniveau). Se Indstilling af brugerbetjeningsanordninger,
side 36.

Sadan @ndrer du adgangsniveauet:

1. Valg Bruger (Q\ / Adgangsniveau f% :

Brugeradgangsniveau

ADGANGSNIVEAU

“ Ekspert

xxxy ADGANGSKODE

sx%x SKIFT ADGANGSKODE

Adgangsniveauet kan indstilles til Nem, Standard eller Ekspert. En
adgangskode kan anvendes pé niveauerne Standard og Ekspert for at
forhindre uerfarne brugere i at fa adgang til hgjere niveauer.

Konsollen tendes pa det niveau, den var indstillet til, inden den blev
slukket.
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4.6. Indstilling af brugerbetjeningsanordninger

4.6. Indstilling af bruger-
betjeningsanordninger

Dette skermbillede er kun tilgengeligt, nar Ekspert er valgt som
adgangsniveau. Se Indstilling af adgangsniveau, side 35.

Adgang til konsollens betjeningsanordninger kan konfigureres ved at
indstille brugerbetjeningsanordningerne. Der er tre adgangsniveauer
til rddighed: Let, Standard og Ekspert.

» Let: Denne tilstand anbefales til forerens daglige brug. Den giver
adgang til alle de grundlaeggende betjeningselementer og nogle
statusoplysninger. Dens brugergraenseflade er ryddelig og er nem
at leere at anvende.

o Standard: Denne tilstand har udvidede funktioner, som er
beregnet til mere erfarne brugere, som ensker mere kontrol over
de funktioner, de anvender. Dette omfatter mere avancerede
funktioner (f.eks. rydning af dekning, sletning af elementer).

o Ekspert: Denne tilstand har alle konfigurationsindstillingerne til
opsatning af et koretoj, redskab, GPS-modtager osv.
Superbrugere kan ogsa bruge denne tilstand til normalt landbrug,
nér brugerne onsker alt synligt pa én gang.

Sddan defineres brugerbetjeningsanordningerne:

1. Velg Bruger (O\ / Brugerbetjeningsanordninger 0 .
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Kapitel 4 - Regionale indstillinger og brugerindstillinger

Brugerbetjeningsanordninger

Kontrol Let ‘ Standard I Ekspert

Minivisning: Systemoplysninger ,/ ‘ ‘

Minivisning: GPS
.Fuld visning: Fejlfinding [
Minivisning: ASC

Forhandsvis Forhandsvis

Nulstil ning ning

De tilgengelige betjeningselementer for de tre niveauer er indstillet som
standard. De kan redigeres efter behov ved at trykke pa krydset under
den enkelte indstilling.

Knappen Nulstil gor det muligt for indstillingerne at komme tilbage til
fabriksindstillingerne eller til de indstillinger, som konsollen havde, da
den blev tendt.

Knapperne Forhandsvisning gor det muligt at se, hvordan
indstillingerne ser ud 1 tilstanden Let eller Standard, uden at tilstanden
Ekspert forlades.
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4.7. Opseaetning af fiernsupport

4.7. Opsatning af fjernsupport

Fjernsupport satter en supportperson i stand til at fa fjernadgang og
styre konsollen via Topcon Support-appen. Der kraeves
internetadgang. Se Tradlegs opsatning, side 49.

4.7.1. Opsatning af support

For at konfigurere fjernsupport pa konsollen skal supportpersonen
angive den PIN-kode, der vises gverst pa deres Topcon support-app.
Dette gor, at konsollen kan oprette fjernforbindelse til Topcon
Support-appen.
a S
1. Valg Bruger / Fjernsupport %  og klik derefter pa
plussymbolet gverst til hojre pd skaermbilledet.

Fjernsupport

Ingen angivelser

Lysbjeelke Milje

A B
Bruger

Vinduet Tilfe) supportfunktion vises.

2. Indtast den angivne PIN-kode i PINKODE TIL FUNKTION, og
tryk pé fluebenet.
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Tilfej supportfunktion

PINKODE TIL FUNKTION
79274321

Nawvn: PVV Test (Topcon Precision Agriculture)

Konsollen opretter forbindelse til supportpersonens enhed og viser
deres navn.

Den konfigurerede supportperson vises pa listen over
supportfunktioner.

Fjernsupport
Supportfunktioner

79274321 - PVWV Test (Topcon Precision Agriculture)

&

Region Lysbjeelke

4.7.2. Supportanmodning

1. Anmod om support ved at valge Bruger (O\ / Fjernsupport
©

# En liste over konfigurerede supportfunktioner vises.

2. Tryk pé det enskede supportvalg pa listen over supportfunktioner,

og velg derefter det enskede supportikon :
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4.7. Opseaetning af fiernsupport

Vinduet Anmod om support vises.

Anmod om support

NAVN
TERRY

3. Indtast et identifikationsnavn, og tryk pa fluebenet.

En supportanmodning sendes til den valgte supportfunktion.

Anmod om support

NAVN
TERRY

Venter pa, at supportfunktion opretter forbindelse

L ]
L]

Nér supportfunktionen reagerer pa supportanmodningen, har de
adgang til og kontrol over konsollen (ekskl. styring, hovedkontakt og
universalterminal).
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Kapitel 5 - Systemopsatning

I dette kapitel forklares det, hvordan systemelementer som f.eks.
GPS-tilslutninger, alarmer og valgfrie funktioner opsettes.

Menuen System indeholder folgende menupunkter:

Funktioner: Aktiverer eller deaktiverer valgfrie funktioner.
GPS: Indstiller funktionen af den tilsluttede GPS-modtager.

Serieporte: Valger den serielle port pa konsollen, der er tildelt en
bestemt funktion.

Alarmer: Indstiller alarmfunktionaliteten.

Flagpunkter: Valger ikoner og etiketter til flagpunkter.
Flagpunkter viser forhindringer eller andre kendetegn pé et
foringskort.

ISOBUS: Muligger interaktion med ISOBUS-kompatible ECU'er
via ISOBUS Universalterminal.

Vearktejer: Lader et USB-drev blive fremskaffet til at opgradere
software.

Funktioner Serieporte Alarmer Flagpunkter ISOBUS Veerktajer

Y X

3 .
Keoretaj Redskab Produkt
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5.1. Indstilling af funktioner

5.1. Indstilling af funktioner

Menuen Funktioner indeholder folgende menupunkter:

e ®m B @\

Licenser Konsol Fering Redskab

J/ &:% %ﬂ < i |sol H

Funktioner GPS Serieporte Alarmer Flagpunkter ISOBUS Veerktojer

Bruger Koretoj Redskab Produkt

5.1.1. Opsatning af licenser
Opset licenser for valgfrie funktioner.

Sadan opsettes licenser:

1. Valg System / Funktioner ~ % / Licenser & .

Licenser

EKSPORTER LICENSDATA
Klik for at eksportere C8-00-68-E5

IMPORTER LICENSDATA
Klik for at importere

Funktion Status Udlegb

Apollo-sprgijte Licenseret Ubegraenset

ASC-10 Licenseret Ubegrzenset
Autostyring Licenseret Ubegraenset

ISO Features Licenseret Ubegraenset

o Eksporter licensdata: Hvis du valger denne indstilling,
eksporteres der en mappe til et USB-drev med oplysninger om
konsollen og eventuelle eksisterende licenser. Mappen skal sendes
til forhandleren for at generere en ny licensfil.
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o Importer licensdata: Forhandleren skal levere de pékraevede
licenser, som skal placeres pa et USB-drev. St USB-drevet i
konsollen, og valg denne indstilling for at opdatere de eksisterende
licenser. Bemaerk:Funktionerne skal stadig aktiveres pa andre
ops&tningsskermbilleder, for de bliver tilgengelige.

Bemaerk:Hvis et USB-drev ikke er tilgaengeligt for import af
licenskoderne, kan du ved at valge Uden licens i kolonnen Status
fa vist et skaermbillede, hvor koderne kan indtastes manuelt.

o Funktion: Den komplette liste over valgfrie funktioner, som er
tilgeengelige for konsollen.
» Status: Den aktuelle licensstatus for hver funktion.

e Udleb: Viser den resterende tid, indtil en funktion med licens
udlegber.

Bemaerk: Hvis der trykkes pa en overskrift 1 tabellen, sorteres listen 1
henhold til indholdet af den pdgaldende kolonne.

5.1.2. Opsatning af konsol
Konfigurer konsolfunktioner.

Sadan opsattes funktioner:

1. Valg System / Funktioner <% /Konsol

Konsolfunktioner

: | UNIVERSALTERMINAL
xx Aktiveret

IS R GENVE]STAST TIL ISOBUS
s Deaktiveret

FILSERVER
&€ ¢ Aktiveret

Universalterminal

Der skal kobes en licens for at aktivere denne funktion.
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Aktiverer ISOBUS universalterminal-serveren, som serger for
interaktion med ISOBUS-kompatible ECU'er.

Se Opsatning af ISOBUS / universalterminal, side 74.
Genvejstast til ISOBUS

Tilfejer en knap pé operaterskaermbilledet over hovedkontakten, som
gor operatoren 1 stand til direkte at deaktivere funktioner, der er
aktiveret af en ISOBUS-styring. Nar du trykker pa knappen igen,
genstartes funktionerne ikke, men det tillades, at de kan genstartes
manuelt via den almindelige fremgangsmade for hver funktion.

Filserver

Kan gemme filer for en ISOBUS-ECU, hvis ECU'en har
filserverfunktionalitet. Den gor det muligt at flytte redskaber og andre

profiler mellem ECU'er. Filer kan eksporteres og importeres vha.
USB.

5.1.3. Opsatning af foring
Indstiller foringssystemets funktionalitet.

Sadan opsattes foringsfunktioner:

1. Valg System / Funktioner ~ % / Fering s :
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Foringsfunktioner

Aktiveret

Y AUTOSTYRING
v

JOBASSISTANCETILSTAND
2 Lynstart

AB-LINJER
Aktiveret

IDENTISKE KURVER
Aktiveret

Faring

Kapitel 5 - Systemopseetning

DREJEPUNKTER
Aktiveret

GUIDELOCK
Aktiveret

Dette er en standardfunktion péd konsollen, som ikke kan slés fra.

Autostyring

Der skal kobes en licens for at aktivere denne funktion.

Aktiverer autostyring og kan kun bruges pé keretojer, der er udstyret
med et autostyringssystem som f.eks. AES-25.

Jobassistancetilstand

» Deaktiveret: Ingen jobassistancetilstande er tilgengelige.

» Jobassistent: En hjzlpeskarm, der kan bruges til at g gennem
opgaverne i et typisk job. Dette kan vare nyttigt, ndr man er ved at
leere at bruge konsollen. Aktivering af indstillingen legger et nyt
ikon gverst 1 hgjre side af driftsskeermbilledet.
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JOBASSISTENT

Anvend markmenuen til

falgende:

Veelg en eksisterende
‘ mark, eller opret en ny.

Opseet din markkant.

Administrer dine
foragerindstillinger.

Anvend jobmenuen til

& falgende:
Veelg et eksisterende job,
eller opret et nvt.

Arvend
retningslinjiemenuen til

falgende:

Veelg en eksisterende
retningslinje, eller opret
en ny.

Hvis du valger ikonet, vises hjelpeskaermen. Efterhinden som
der vaelges indstillinger, viser jobassistentskermen de neste
mulige trin.

o Lynstart: Gar automatisk gennem de opgaver, der kraves for at
fuldfere et typisk job. Dette kan vere nyttigt til at fremskynde
udforelsen af standardprocesser. Aktivering af indstillingen
leegger et nyt menupunkt 1 hgjre side af menuen Funktioner.

le. B A § -

Licenser Konsol Redskab Lynstart

J/ ﬁ'\'&.\ %ﬂ < il |sol W

Funktioner GPS Serieporte Alarmer Flagpunkter ISOBUS Veerktojer

Bruger Koretoj Redskab Produkt

1. Valg System / Funktioner / Lynstart. Siden Indstillinger for
lynstart vises. Denne side bruges til at valge de procersser, som
lynstart automatisk vil gé igennem. Aktiver de enskede processer.

46



Kapitel 5 - Systemopsaetning

Indstillinger for lynstart

Indstillinger ‘ __ INDSTILLINGSTILSTAND

- . - : : Deaktiveret
® Eksporter jobrapport for foregaende job

Skift mark

Registrer markkant

Skift job ‘

Konfigurer jobomrader

Indstil feringstilstand

o Eksporter jobrapport for foregiende job: Se side 157.
 Skift mark: Se side 139.

o Registrer markkant: Se side 141.

« SKkift job: Se side 153.

« Konfigurer jobomrader: Se side 153.

o Indlaes VRC-kort: Se side 160.

o Indstil feringstilstand: Se side 165.

 Skift retningslinje: Se side 165.

o Skjul automatisk efter udferelse: Lukker lynstartvinduet, nér
alle obligatoriske opgaver er fuldfert.

2. For at bruge lynstart skal du valge knappen overst til hajre pé

driftsskeermbilledet.

Valg af denne knap abner den forste proces, som er aktiveret 1
opsatningen af lynstart.

Retningslinjer (AB-linjer, identiske kurver...)

De fire retningslinjetyper (AB-linjer, identiske kurver, drejepunkter og
Guidelock) er som standard aktiverede. Hvis nogle retningslinjetyper
ikke er nadvendige, kan de deaktiveres. Det er ikke muligt at deaktivere
alle retningslinjetyper pa samme tid. Se Retningslinjemenu, side 165.
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5.1.4. Redskabsopsatning
Indstiller funktionaliteten for det tilkoblede redskab.

Sadan opsettes redskabets funktioner:

1. Velg System / Funktioner ~ % / Redskab

Redskabsfunktioner

memxx AUTOSEKTIONSKONTROL
x Deaktiveret

? VARIABEL HASTIGHEDSKONTROL
al Aktiveret

{ Pl PROCESDATA
#/*9¢ Deaktiveret

LAS OPSZATNINGSMENUEN, NAR HOVEDKONTAKTEN ER SLAET TIL
Deaktiveret

Autosektionskontrol

Tillader systemet at sld sektioner til for nye omrader, der skal dekkes,
og fra for omrader, som allerede er deekket (se side 187).

Variabel hastighedskontrol

Der skal kobes en licens for at aktivere denne funktion.

Arbejder med et foreskrevet kort til at variere doseringen 1 de
kortlagte omrader (se side 160).

Procesdata

Procesdata geor det muligt at importere/eksportere og redigere
ISOBUS proces data XML-filer. Tilstanden Procesdata ger det muligt
at vaelge, konfigurere og udfere en proces fra de importerede
procesdata. Shape-filer kan importeres til automatisk styring af
ECU'en. Aktivering af denne funktion vil deaktivere nogle mark- og
jobmenupunkter under kerslen, som ikke er relevante 1 forbindelse
med procesdata.
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Ikonet for procesdatamenuen erstatter ikonet for Jobmenuen pé
driftsskeermbilledet (se side 195).

Bemaerk:Hvis procesdata er aktiveret, skifter Jobassistancetilstand
(side 45) til Procesassistancetilstand.

Las opsaetningsmenuen, nar hovedkontakten er slaet il
Deaktiverer adgang til opsatningsmenuen, nar hovedkontakten er slaet
til.

5.1.5. Tradles opsatning

Dette er nedvendigt for fjernsupportfunktionen (se Opsatning af
fjernsupport, side 38). Der kraeves en bestemt Wi-Fi-dongle. De
understattede dongles er anfert nedenfor.

Tradlgs funktion

NGGLE
6aa8f7dd

KANAL
Kanal 6

_ TRADL@ST HOTSPOT
'& Aktiver

==== SSID
. Horizon_A8D3C800BF8B

KRYPTERING
WPA2

Bemaerk:De muligheder, der er aktiveret pa dette skaermbillede,
athanger af den type dongle, der er tilsluttet.

o« Mobilmodem: Aktiver denne funktion, hvis den tradlgse enhed
giver adgang til en 3G/LTE-internetforbindelse.

o Tradles forbindelse: Slut til et triddlest hotspot (en telefon eller
routeropsatning som et hotspot). Nar denne indstilling aktiveres,
vises en guide.
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o Tradlest hotspot: Opret et trddlast hotspot for telefoner og
tablets, der kan oprettes forbindelse til. Nar hotspotindstillingerne
@ndres, treder @ndringerne ikke 1 kraft, for du gar ud af
opsa@tningsskaermbilledet.

o SSID: Indtast det konsolnavn, der vises pa tradlese enheder til
identifikation af det pdgaeldende hotspot.

o Kryptering: Forskellige krypteringsniveauer for tradles
forbindelse. Dette kan vere nadvendigt for at hindre adgang til
konsollen via Wi-Fi-forbindelsen, eller det kan deaktiveres (dben),
hvis dette ikke er et problem. Hvis du bruger kryptering,
anbefales enten WPA eller WPA2, da disse 1 hej grad understattes
af forbundne enheder og giver god sikkerhed (sammenlignet med
WEP).

o Nogle: Indtast den adgangskode, der skal indtastes pd den trddlese
enhed, nér der oprettes forbindelse til netvaerket, hvis der
anvendes kryptering.

Noglelengden for WPA-sikkerhed skal vaere mellem 8 og 63
ASClII-tegn (eller 64 hexadecimale cifre, 0123456789 ABCDE).

Noglelengden for WEP-sikkerhed skal vaere mellem 5 og 13
ASClII-tegn (eller 10 og 26 hexadecimale cifre for henholdsvis 64
bit / 128 bit sikkerhed).

o Kanal: Valg en kanal fra 1 til 7 for det trddlese hotspot for 2,4
GHz.
Tradlgs funktion:
o Wi-Fi-signalstyrke vises pd instrumentbrattet.

o Gemmer de sidste fem adgangspunkter og taster for at gore det
nemmere at gentilslutte til hyppigt anvendte enheder.

o Wi-Fi-logoet pd instrumentbrattet blinker, nér du igen opretter
forbindelse til adgangspunktet, hvis forbindelsen afbrydes (nér
adgangspunktet igen bliver tilgengeligt).
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Understagttede Wi-Fi-enheder:

e EDIMAX AC 600 Bemaerk:Dette er den anbefalede Wi-Fi-enhed
til brug sammen med XTEND.

Bemaerk:Installation af EDIMAX pé en anden enhed og betjening
deraf ved 5 GHz kan overskride det tilladte frekvensspektrum for
regionen. Denne enhed mé kun anvendes sammen med den
medfelgende Topcon-konsol.

e TP-Link TL-WNS821N (V3) (300Mbps tradles N USB-adapter)
e TP-Link TL-WNS821N (V4) (300Mbps triddlas N USB-adapter)
o Netgear WNA1100 (N150 tradles USB-adapter)

o Netgear WNA1000M G54/N150 WiFi1 USB Mikroadapter

o Netgear WNA1000Mv2 N150 WiFi USB Mikroadapter

o Netis WF2120

e D-Link DWA-131 H/W Ver.:B1 F/W Ver.:2.01

e D-Link DWA-131 H/W Ver.:El

5.1.6. Opsatning af lynstart

Denne indstilling findes under System / Funktioner -~ % /

Lynstart L\ , hvis Lynstart er valgt som Jobassistancetilstand

under System / Funktioner ~ % / Fering s . Se
Jobassistancetilstand, side 45.
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5.2. Opsatning af GPS

5.2.1. Opsatning af modtager
Indstiller GPS-modtagerens funktioner.

Sadan opsattes GPS-modtageren:

. -
1. Valg System /GPS % /Modtager W |

Valg af GPS-modtager

é GPS-MODTAGER BAUDRATE
AGI-4 115200

=" FIRMWAREOPDATERING
% Klik for at opgradere

L'? BRUG TAENDINGSLINJE
7 Aktiveret

(lf HOLD K@ORENDE TID (MINUTTER)
30

= INDLAS OAF-FIL

Sy use

GPS-modtager
Velg GPS-modtagertype fra listen.

Konsollen kan modtage GPS-indgangssignaler fra en tredjeparts-GPS-
modtager under forudsatning af, at modtageren kan konfigureres til
at udlese dataene i det korrekte format. Kontakt producenten af GPS-
modtageren for at finde ud af, om din modtager kan settes op pa den
korrekte méde.

Konsollen kraever falgende indgange, hvis Andet valges under GPS-
MODTAGER:

o GGA 0,2 sekunder (5 Hz)
e VTG 0,2 sekunder (5 Hz)
e ZDA 15 sekunder
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RS-232-kommunikationer

e 19200 baudrate (foretrukket) 8 databit, ingen paritet, 1 stopbit
(19200, 8N1)

Firmwareopdatering

Indleder en opdatering af GPS-modtagerens firmware via USB (hvis
pakravet) eller via den pakke, som leveres internt med konsollens
software. Knappen til firmwareopgradering viser den firmwareversion,
der 1 gjeblikket er 1 GPS-modtageren, og den firmwareversion, som den
opgraderes til.

Brug teendingslinje

Bemaerk:Denne funktion ber kun anvendes, hvis keretejets
ledningsnet er kompatibelt.

(kun AGI-4) Adskiller stramforsyningen til AGI-4 modtageren fra
karetajets tending. Dette gor det muligt, at GPS-modtageren forbliver
tendt, efter koretojet er slukket. Hold kerende tid bestemmer, hvor
leenge modtageren forbliver tendt.

Hold k@rende tid

Bemaerk:Denne funktion er kun tilgengelig, hvis Brug teendingslinje
er indstillet til Aktiveret.

(Kun AGI-4) Holder GPS-modtageren aktiv, efter at systemet er blevet
lukket ned. Dette er nyttigt til at opretholde nojagtige
positioneringsoplysninger (satellitkonvergens). For eksempel: For at
holde modtageren aktiveret 1 1 time, efter systemet er lukket ned, skal
du angive 60.

Indlees OAF-il

Indleser en OAF-fil (Options Authorization File) 1 GPS-modtageren.
Dette gores normalt for montering af modtager, men filen kan opdateres
1 marken via USB (hvis pakravet).

Baudrate

Datatransmissionshastighed for modemmer. GPS-modtagerens baudrate
kan @ndres fra standardindstillingen. Denne indstilling ber normalt
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ikke @ndres. Hvis indstillingen skal @ndres, henvises til den
vejledning, der folger med modemmet.

5.2.2. Korrektionsopsatning
Der anvendes GPS-korrektionskilder til at gge najagtigheden af GPS-
positionen.

Sadan opsettes GPS-korrektionskilden:

‘e =
1. Valg System / GPS % /Korrektion W .

GPS korrektionskilde

é KORREKTIONSKILDE
Autonom

®™ cLonass
'-..'_-;..9?., Aktiveret

7% FALLBACK
Kx Deaktiveret

2. Vealg den enskede KORREKTIONSKILDE.

Bemaerk:De tilgengelige korrektionskilder er defineret nedenfor. De
ekstra funktioner, der skal defineres, varierer athaengigt af den valgte
korrektionskilde, se Korrektionskildemuligheder, side 56.

Korrektionskilder

Korrektionskilde Beskrivelse

Autonom Lad modtageren selv finde tilgengelige satellitter.
Bruger ikke korrektion. Pracision: 2-5 m.

Automatisk |Lad modtageren vaelge den bedste tilgengelige
korrektionskilde.
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WAAS Bruger Wide Area Augmentation System
(vidtspendende arealforaggelsessystem). Kun
Nordamerika. Ngjagtighed: submeter.

EGNOS Bruger European Geostationary Navigation Overlay
Service (tjeneste til forbedring af ngjagtigheden og
palideligheden af en GPS-baseret position). Kun
Europa.

Ngjagtighed: submeter.

MSAS Bruger Multi-functional Satellite Augmentation
System (multifunktionelt satellitforogelsessystem).
Kun Ostasien. Ngjagtighed: submeter.

TopNET Bruger TopNET Global D-korrektion. Pracision: 10

Global D cm.

OmniSTAR |Bruger OmniSTAR Virtual Base Station-korrektion

VBS (VBS-korrektion). Ngjagtighed: submeter.

RTK Bruger navigation med realtidskinematik. Precision:
2 cm.

RTK (eksternt | Bruger et eksternt modem, der er forbundet med

modem) GPS-modtageren, til RTK-korrektioner. Pracision: 2
cm.

RTK (NTRIP)| Bruger en mobilleveret RTK-korrektionskilde fra en
netverksudbyder.

Preacision: 2 cm.

DGPS Bruger et eksternt modem til at importere DGPS-

(eksternt korrektioner fra en netvaerksudbyder. Ngjagtighed:

modem) submeter.

DGPS Bruger en mobilleveret DGPS-korrektionskilde fra en

(NTRIP) netvaerksudbyder.

Nojagtighed: submeter.
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5.2. Opseetning af GPS

Bemaerk:Den valgte kilde vil pavirke funktionaliteten af foring og
autostyring. Det er vigtigt at veere klar over, hvad GPS-udstyret har
brug for. Se den medfolgende vejledning til GPS-udstyret.

Bemaerk:De pracise tal athenger af mange variabler (antal
satellitter, afstand fra korrektionskilde, ionosfariske betingelser,
modtager, antenne), og kan ikke garanteres.

Korrektionskildemuligheder

Bemaerk:Korrektionskildemulighederne, som skal defineres, varierer
alt efter, hvilken korrektionskilde der valges.

Mulighed Beskrivelse

GLONASS

Gor det muligt for GPS-modtageren at bruge det
russiske satellitnavigationssystem GLONASS sammen
med GPS.

TRUPASS

Topcons kompensationsalgoritme for GPS-afdrift, der
bruges til at give bedre spor-til-spor-ydeevne. Fas med
folgende korrektionskilder: Autonom, WAAS, EGNOS,
MSAS, OmniSTAR VBS, TopNET Global D.

Bemaerk:Denne indstilling skal kebes separat.

RTK- Kommunikationsprotokol for overfersel af data mellem

protokol |RTK-basestationen og roveren (traktor). Skal indstilles
til samme protokol som basestationen. Se oplysningerne
om opsatning af basestationen.

Region Regionen skal valges for at fastlegge den frekvens, der

anvendes af OmniSTAR. Frekvensen for regionen
indstilles automatisk.
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Mulighed Beskrivelse

Hvis systemet ikke modtager tilstrekkelige data til at
beregne koretojets position med den krevede
ngjagtighed, kan autostyring ikke aktiveres. Fallback-
funktionen serger for, at systemet kan nedsatte kravene
til positionsngjagtighed, sd autostyring kan aktiveres.
Dette er nyttigt 1 de tilfelde, hvor en hegj grad af
positionsngjagtighed ikke er nadvendig.

Baudrate

Datatransmissionshastighed for modemmer. Se
dokumentationen, som folger med modemmet.

GGA-
udgang

Nogle netvaerksudbydere krever, at der sendes en GGA
(position) til dem for at give dem mulighed for at
identificere placeringen af roveren (traktor).

NTRIP-konfigurationsindstillinger

Hvis DGPS NTRIP vlges, starter guiden til at registrere det tilsluttede
modem, derefter vises folgende skaermbillede.

NTRIP-opsatning

GSM PIN ' MOEIL ROAMING +#%% NTRIP-ADGANGSKODE
EEH r,“ Deaktiveret John

W G5M-ERUGERNAVN i' NTRIP-ADRESSE
“ guest * 27.100.1.17

M-Al
i guest
GSM APN [}
N =M il
telstra.wap.mnco0L.mecs [} NTRIP-MONTERINGSPUNKT

= O-NET_RTK_RTCM30
05.gprs L Dy

[0 G5SM MTU =BRUGERNAVN
777 A

ohn TP,

ISO.

ISOBUS

o« GSM APN: Telekommunikationsudbyderens internetlink.

e GSM MTU (maksimale overforselsenheder): Den storste
protokoldataenhed, der kan videresendes.
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o Mobilroaming: Dette kan bruges til at deaktivere mobilroaming
for at forhindre utilsigtet, udenlandsk dataforbrug (nyttigt, hvis
der arbejdes ner kanten til et andet land).

o NTRIP-monteringspunkt: ID'et pa basestationen (fysisk eller
virtuel).

GSM- og CELL ROAMING-indstillingerne kan fas hos din
mobilnetvaerksudbyder. De gvrige indstillinger leveres af din NTRIP-
tjenesteudbyder.

RTK-konfigurationsindstillinger

Hvis RTK valges, starter guiden til at registrere det tilsluttede
modem, derefter vises folgende skarmbillede.

RTK-opszething

FREKVENS ws FREMADRETTET FEJLKORREKTION
464.55000 MHz ‘il Fremadrettet fejlkorrektion aktiveret

I KANALAFSTAND
@ =

< **~s NET-ID
s

—

- LINKPROTOKOL
e POL

MODULATION
8 GMsK

ISO.

1SOBUS

Frekvens: Den anvendte frekvens.

Kanalafstand: Frekvensforskellen mellem tilstedende placeringer
pa et frekvensplan.

Net-ID: Indstillingen for scrambling (1-255 = til, 0 = fra).
Linkprotokol: Protokol for radiodataoverforsel.

Modulation: Den anvendte modulationstype.
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o FEC (Fremadrettet fejlretning): En teknik, der anvendes til styring
af fejl 1 datatransmission over upélidelige eller stgjende
kommunikationskanaler.

Bemaerk:Hvis RTK er valgt, og en AGI-3 eller AGI-4 tilsluttes, kan
basisstationen automatisk synkroniseres med de angivne
modtagerindstillinger. Vaelg System / GPS / Synkronisering af
basisstation, og folg instruktionerne, der vises 1 guiden.

5.2.3. Opsatning af output

GPS-output henviser til konsollens evne til at eksportere forskellige
datastrenge 1 NMEA 0183-format. De mest almindelige af disse er
GGA-meddelelsen (stilling) og VTG-meddelelsen (Hastighedskontrol
og retning).

Dette kan vare nyttigt for at tilslutte til tredjepartsenheder for positions-
og hastighedsoutput.

Sadan indstilles GPS-output:

iiiii

p
1. Valg System /GPS % /Output
GPS-outputindstillinger

GPS-OUTPUT St ‘
X Deaktiveret =
Deaktiveret

BAUDRATE Deaktiveret
. 19200 L |

Deaktiveret ‘

@ MAKSIMAL DOSERING o
5 Hz Deaktiveret ‘

2 UDGANGSPR/ECISION Deaktiveret
& » Hoj praecision !

Deaktiveret

AN\ ELDRE TILSTAND AF VTG
K]f} Aktiveret

o Aldre tilstand af VT G: Understotter VI'G-dataoutput for NMEA-
standarder under V4.00. Sender VTG-strenge, der er kompatible
med NMEA V3 og derunder.
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Se dokumentationen til tredjepartsenheden for at fa yderligere
oplysninger.

Bemaerk:Enheder, som bruger GPS, og som er sat i konsollen, skal
muligvis have oplysninger fra konsollen. Oplysningerne er indeholdt
1 setninger baseret pA NMEA.

5.2.4. Opsatning af radar

Konsollen kan yde radaroutput til eksterne enheder. Dette kan vare
nyttigt til at oprette forbindelse til en tredjepartsenhed for at stille et
korehastighedssignal til rddighed.

Sddan opsettes radar-output:

p
1. Valg System / GPS % /Radar

Opseetning af radar-output

Z=" RADAR-OUTPUT
? ¢ Deaktiveret

KALIBRERINGSFAKTOR
36.625 Hz/km/t

» Kalibreringsfaktor: Se tredjepartsenheden for dette tal, hvis
radarhastighedssignalet ikke er nejagtigt.
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5.3. Opsatning af serielle porte

Indstiller den serielle port pd konsollen, der er tildelt en bestemt
funktion.

Sadan indstilles de serielle porte:

cccccc

1. Valg System / Serielle porte =
Opsaetning af serieporte

w GPS5-MODTAGER COM
1

W GP5-OUTPUT COM
P

2. Velg den enskede funktion, og vaelg fra listen den serielle port pa
konsollen, som enheden er tilsluttet.

For eksempel: SGR-1, AGI-3 eller AGI-4 GPS-modtager er tilsluttet
seriel port 1 med alle Topcon-ledningsnet.

NMEA-GPS-output er generelt pa seriel port 2, hvis den bruges.

Xlinks er pa seriel port 3, hvis de bruges, eller pa seriel port 2, hvis
NMEA-GPS-output ikke er i1 brug.
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5.4. Opsatning af alarmer

Hvis ingen redskaber er blevet opsat 1 systemet, er kun almindelige
alarmer tilgaengelige til ops@tning. Redskabsspecifikke alarmer er
tilgengelige, nir et redskab er blevet defineret. Se
instruktionsbegerne til sprederen/sprojten/sdmaskinen for yderligere
oplysninger.

Sddan konfigureres generelle alarmer:

(‘-.
1. Valg System / Alarmer { / Generelt .

Generel alarmopsaetning

Alarmnavn - I ALARMTILSTAND

' 1 7 Aktiveret
Alle generelle alarmer

Ende pa raekken
Foragervendinger
Styring deaktiveret (visuelt)
Styring aktiveret (visuelt)
Styring kan ikke aktiveres
Konflikt | GPS-modtagerfirmware

T hai nrinritat

Listen over generelle alarmer vises. Alle generelle alarmer kan
aktiveres eller deaktiveres ved at vaelge Alle generelle alarmer.

Alternativt kan hver generel alarm aktiveres eller deaktiveres
uvathangigt.

Bemark: Af sikkerhedsmassige arsager kan lydalarmen for
Aktivering/deaktivering af styringen ikke deaktiveres.

Alarmen Ende pa rakken kraever yderligere oplysninger.

Ende pa raekken

Denne alarm lyder og vises, nar keretgjet nermer sig kanten, og
operatoren skal satte farten ned og gore klar til manuel styring.
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o Forste afstand: Afstanden fra den kant, hvor alarmen forst udleses.
Afstanden males fra traktoren til kanten langs med vejlinjen
(retningslinjen).

o Anden afstand: Afstand fra kanten, hvor den anden alarm udleses,
der advarer operateren om straks at tage kontrol over koretgjet.

o Fremsynsafstand: Indstiller, hvor mange meter foran keretojet,
systemet sgger for at reagere med handlinger.

5.4.1. Beskrivelse af alarmvindue
For at bekraefte en alarm skal du trykke pa midten af alarmvinduet.

¥ Trak ned for at se detaljer v |

Ingen GPS

Alarmvinduet kan treekkes nedad for at fa yderligere oplysninger om
alarmen, hvis Traek ned for at se detaljer vises overst i alarmvinduet.

Hgjttalerikonet kan bruges til at sld alarmlyden fra.

Skruenegleikonet viser den relevante alarmopsatningsside for at
konfigurere den pigeldende alarm (eller deaktivere den, hvis den ikke
er relevant for din nuvarende opsatning). Der er enkelte undtagelser til
denne adfeerd:

» Skrueneglen for Konflikt 1 GPS-modtagerfirmware viser
ops@tningsskaermbilledet til at opdatere din GPS-
modtagerfirmware.

« Skruengglen for Konflikt 1 ASC10 ECU-firmware viser
skermbilledet til at opdatere din ASC-10-firmware.

o Alarmen Intet GPS-klokkesleat viser opsatningsskaermbilledet for
klokkeslat/dato til at indtaste den korrekte lokale tid.

5.4.2. Liste over alarmer

Dette er en liste over alarmer for konsollen og de tilhegrende
beskrivelser.
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Alarm Beskrivelse

Advarsler vedrerende | Giver oplysninger om problemer med

Apollo-hardware Apollo-hardware.
Aksel standset Udleses, hvis tanken er aktiv, men akslen er
standset.

"Aktiv tank" betyder: Tanken er sléet til,
hovedkontakten er slaet til, mindst en
sektion er sléet til, maskinen er 1 bevagelse.

Akselbevaegelse med | Udleses, hvis akslen bevager sig, men
tank fra tanken eller hovedkontakten er sléet fra.

Aktiv mark langt vek |Den aktive mark er mere end 8 km (5
miles) vaek. Serg for, at den rette mark er
indlest, eller opret en ny mark.

Anmodet hastighed er |Udlegses, ndr automatisk hastighedskontrol
nul er aktiveret, tanken er slaet til,
hovedkontakten er sldet til, og den
anmodede hastighed er nul. Hvis der er en
kontaktboks, sa kontroller, at mindst én
kontakt er sléet til.

Anvendelse af skub- Meddelelse om, at en eksisterende
forskydning for skubforskydning anvendes.
retningslinje

C24-modemaktivering 1| Et C24-modem skal aktiveres, forste gang
gang det bruges. Dette indebarer en udveksling
af data med transporteren. Operatoren skal
starte denne proces. For at give feedback til
operateren om, at processen er startet, vises
denne meddelelse.

C24-modemaktivering |Udleses, hvis aktiveringen af C24-
mislykkedes modemmet af en eller anden arsag slér fejl.
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Ende pé rekken Udlgses, nar keretojet nermer sig kanten,
og operatgren snart skal overtage styringen.
Fallback Udlgses, nar den valgte GPS-

korrektionskilde ikke er tilgengelig, og
systemet midlertidigt skal bruge en mindre
precis korrektionskilde.

Fejl 1 COM-port

Udleses, hvis den angivne COM-port ikke
kan abnes.

Fejl 1 flowsensor

Udlases, nar hovedkontakten er slaet til,
maskinen bevager sig, og mindst én
sektion er sléet til, men der ikke modtages
nogen flowsensorimpulser.

Fejl ved indlasning af
foreskrevet
kort/retningslinjeshape-
fil

Udleses, hvis den fil, som indlases, er
ugyldig eller beskadiget.

Flyder ikke Udlgses, hvis der ikke registreres noget
vaeske-/NH3-flow af
flowbekraeftelsessensoren med
hovedkontakten og tanken sléet til.

Foragervendinger Udlgses, nar koretojet nermer sig forageren

for at foretage en
autostyringsforagervending.

Foreskrevne kort,
afstand

Udleses, hvis det aktive VRC-kort er for
langt vak fra den aktuelle GPS-position.

Forkert gearudveksling

Der er en forkert udveksling mellem
kanalaksel- og motorindkoderne.

Forkert hastighed

Redskabet arbejder 1 automatisk tilstand, og
maélstighed er ikke néet.
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Alarm Beskrivelse

Genstart af styring Udlgses, hvis styringsundersystemet skal
pékraevet tendes og slukkes. Sker for nogle typer
styringsundersystemer efter kalibrering.

Hoj Udleses, nar alarmen for hgj
transportbandshastighed| transportbandshastighed indikerer, at
hastighedsindgangssignalet har overskredet
alarmindstillingen.

Hojt tryk Alarmen for hgjt tryk angiver, at
tryksignalindgangen har overskredet det
indstillede alarmpunkt. Hvis alarmen er
indstillet korrekt, betyder dette som regel,
at der er en blokering, bommene er slaet
fra, nar de burde vere slaet til, eller at
sprajten kerer med for hgj hastighed.

Hovedkontakt fra Udleses, nar fereren kerer over et omrade,
der er ubehandlet pa dekningskortet med
hovedkontakten fra. (For at forhindre, at
forere glemmer at aktivere hovedkontakten
1 starten af kereturen).

Ikke-registreret Udleses, hvis der er en aktiveret funktion,
funktion som 1kke lengere er registreret (registrering
er udlebet). Dette er for at informere
operateren om, at funktionen er blevet

deaktiveret.
Ingen GPS Udleses, hvis GPS-forbindelsen mistes.
Ingen komm. med Ingen kommunikation med VDC. Opstér
VDC hvis VDC er aktiveret, men der ikke er

nogen fysisk VDC-enhed, eller den ikke er
blevet tilsluttet korrekt.
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Udleses, hvis konsollen er ude af stand til
at kommunikere med redskabets ECU.

Ingen kerehastighed

Udlgses, hvis autostyring er aktiveret, og
der ingen kerehastighed er.

Intet GPS-klokkeslat

Udleses, hvis GPS-modtageren ikke er
konfigureret til at sende tidsmeddelelser
(ZDA NMEA-meddelelser).

Intet SIM-kort fundet

Udlgses, hvis et modem registreres men
ikke har noget SIM-kort.

Kompensation for GPS-
afdrift

Udleses ved opstart som en informativ
pamindelse om, at korrektion for GPS-
afdrift er blevet anvendt. Da GPS-afdrift
varierer med tiden, er dette en pamindelse
om, at kompensationen for GPS-afdrift
muligvis skal genberegnes.

Konflikt 1 ASCI10
ECU-firmware

Velg skruengglen for at fa vist den skarm,
som kreeves til at opdatere den pagaldende
firmware.

Konflikt 1 Velg skruengglen for at fa vist den skaerm,
firmwareversion / som kraeves til at opdatere den pageldende
foreldet firmware.

Konflikt 1 GPS- Velg skruengglen for at fa vist den skarm,
modtagerfirmware som kreves til at opdatere den pagaeldende

firmware.

Konflikt 1 styringsprofil

Parametrene i den valgte koretajsprofil
matcher ikke koretojets konfiguration i
styringsundersystemet. Valg den korrekte
keretojsprofil for dette koretg;.
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Alarm Beskrivelse

Keoresporsngjagtighed | Udleses under sprejtningen, hvis systemet

nedsat registrerer, at udjevningsfaktoren, som blev
angivet tidligere under sdningen, afviger fra
den, der aktuelt er angivet under sprgjtning.

Keresporspassage Udlgses under sining, hvis systemet

registrerer, at samaskinehjulene folger, hvor
sprojtehjulene senere vil vare.

Lave ressourcer

Udlgses, nar systemets ressourcer
(hukommelse eller plads pa filsystemet) er
mere end 90 % fulde.

Lavt niveau 1 tank

Denne alarm betyder, at tanken er ved at
vare tom.

Lavt tryk Den mest almindelige drsag til dette er en
tom tank. Nar minimumflow for dyser,
flowmaler og tryk er indstillet, vises denne
alarm kun, hvis der er fejl 1 en pumpe eller
rorforingen, eller hvis tanken er tom.

Maks. Udlgses, nar lengden af den registrerede

retningslinjelengde linje overstiger det maksimale antal punkter

overskredet (typisk flere kilometer, men vil variere
athengigt af, hvor kompleks kurven er).

Mark frigivet Udlgses, nar en mark er forladt pga.
nuvarende afstand fra den valgte mark.

Modtager afbrudt GPS-modtageren svarer ikke. Kontroller
modtagerens tilslutninger.

NTRIP-fgjl GPS-korrektionskildefe;l.

Omvendt station

Informativ alarm, som udlases, nar
forersaedet drejes 180 grader (gaelder kun
for traktorer med dobbelte karestationer).




Alarm Beskrivelse

Parameterkonflikt
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Koretgjets geometriparametre stemmer ikke
overens med geometrikonfigurationen 1
styringssystemet. Vaelg koretojet igen pa
opsatningsskarmbilledet, eller serg for, at
koretgjsgeometrien pa skaermbilledet
Koretgjsgeometri er korrekt.

Projektlinje for langt
vaek

Udleses, hvis det aktive st af projektlinjer
er for langt vek fra den aktuelle GPS-
position.

Pumpehastighed hgj

Udleses, hvis registrering af
pumpehastighed er aktiveret, og pumpens
hastighed overstiger maksimumgransen for
omdrejningstal for alarmen.

Pumpehastighed lav

Udlgses, hvis registrering af
pumpehastighed er aktiveret, og pumpens
hastighed falder til under
minimumsgransen for omdrejningstal for
alarmen.

Registrering er ved at
udlebe

Registreret funktion udleber inden for de
neste <dage indtil udleb>-dage. Kontakt
din forhandler for at forny registreringen.

Ressourcer udtomt

Udlgses, hvis systemets ressourcer
(hukommelse eller plads pa filsystemet) er

mere end 97 % fulde.

Sti for langt vek

Udleses, hvis den aktive retningslinje (AB-
linje, kurve eller omdrejning) er for langt
vk fra den aktuelle GPS-position.
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Alarm Beskrivelse

Styring aktiveret
(visuelt)

Alarmerne for styring aktiveret/deaktiveret
kan ikke slukkes af sikkerhedsmeessige
arsager, men den visuelle del af alarmen
kan udelades, hvis det onskes.

Styring deaktiveret

Udlgses, nar styringen er blevet frakoblet.

(visuelt) Dette kan skyldes tab af satellitter, tab af
retningslinjen eller manuel drejning af
rattet.

Styring kan ikke Pop op-vinduet for styringsstatus, som

aktiveres vises, nar styring ikke kan aktiveres som

onsket, kan undertrykkes. Hvis der trykkes
pé aktiveringsknappen, vises denne alarm
for automatisk sletning for at angive, at den
anmodede handling ikke kunne udferes.

RTK-basisstation

Synkroniseringsfejl pa

Udleses, hvis konsollen ikke synkroniseres
med RTK-basisstationen.

Tabt GPS

Udleses, ndr GPS-signalet gar tabt, men
modtageren stadig er tilsluttet.

Tank aktiv, ingen
hastighed

Udleses, nar hovedkontakten er slaet til,
tanken er slaet til, tanken er aktiv, tanken
ikke er i manuel tilstand, koretojet er i
bevagelse, og den indstillede hastighed er
nul.

Tank fra

Udleses, hvis tanken er sldet fra, nar
hovedkontakten er sldet til, og keretojet er 1
bevaegelse med mindst én sektion slaet til.

Tom tank

Denne alarm indikerer, at den beregnede
mengde har ndet nul. Hvis der stadigvaek
er noget 1 tanken, fungerer systemet stadig
og viser tankkapaciteten som et negativt tal.
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Alarm Beskrivelse

Tradles forbindelse Udleses, nar den tradlese

netvaerksforbindelse ikke lengere er inden
for rekkevidde.

Transportband stoppet | Udleses, nér transportbandet er stoppet,
tanken og hovedkontakten er sléet til,
kerehastigheden angiver, at der er
bevagelse, og at bindet bor vare 1
bevaegelse.

Transportbandsventil | Hvis tanken lige er slaet fra, spaerres
sidder fast alarmen for fastsiddende ventil for at give
bandet tid til at stoppe. Hvis det herefter
ikke er stoppet, vil alarmen blive udlest.

Udeladelseskort langt | Udleses, ndr udeladelseskortet er for langt
vek fra den aktuelle GPS-position.
Udeladelseskortet deaktiveres automatisk.

Udkastehjul ikke aktivt | Udlgses, hvis den primere timer for
periodisk behandling er udlebet, tanken er
sléet til, hovedkontakten er sléet til, og der
ikke er nogen aktive sektioner.

Ugyldig keretojsprofil | Den valgte keretojsprofil indeholder
ugyldige parametre. Opret en ny
karetajsprofil eller kontakt din forhandler
for at fa hjelp.

Ugyldig/udgaet profil |Udleses, nar en gammel redskabs- eller

indleest keretgjsprofil er aktiv i systemet. Dette kan
forekomme, hvis der opdateres fra en @ldre
version af softwaren til den nyeste version.
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Alarm Beskrivelse

Uoverensstemmelse for | Udlases under sprgjtningen, hvis systemet

redskabsbredde for registrerer, at sprajteredskabsbredden, som

kerespor blev angivet tidligere under saningen,
afviger fra den, der aktuelt er angivet under
sprojtning.

Uoverensstemmelse 1 | Placeringen af basisstationen, som blev
basisstationens anvendt til at skabe et foringsmenster,
placering stemmer ikke overens med den aktuelle
basisstations position.

UT hej prioritet Universalterminal — advarsel med hgj
prioritet. Der er et problem, der haster, som
brugeren skal tage sig af pd UT omgéende.

UT lav prioritet Universalterminal — advarsel med lav
prioritet. Der er et problem, som brugeren
skal tage sig af pd UT, nér det er muligt.

UT medium prioritet | Universalterminal — advarsel med medium
prioritet. Der er et vigtigt problem, som
brugeren skal tage sig af pd UT, nér det er
muligt.

Veasketryk hojt Udleses, hvis trykket 1 tanken er storre end
det angivne maksimale tanktryk.

Vasketryk lavt Udleses, hvis trykket 1 tanken er mindre
end det angivne minimale tanktryk.

VDC-forbindelse Udleses, nar forbindelsen til VDC mistes,
eller VDC mangler.
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5.5. Opsatning af flagpunkter

Flagpunkter viser hindringer eller andre kendetegn for en mark pé
driftsskermbilledet. Flagpunkter indstilles under drift ved at kore til
flagpunktets placering. Se Indstilling af flagpunkter, side 150.

Flagsymboler og -navne kan defineres pa ops@tningsskermbilledet.

Sadan @&ndres forudindstillede symboler og navne pé flagpunkter:

L ¥ L
1. Velg System / Flagpunkter M :

Flagpunktsindstillinger

Flag
B Forsigtig & Sten
% Ukrudt

& Vandfare

IE,? Tarn

2. Velg det flag, hvis symbol eller navn skal a&ndres.

3. Valg et nyt symbol eller velg FLAGPUNKTNAVN, og indtast
det nye navn pa flaget, og bekraeft derefter.

Bemark, at flagene kan a&ndres, men nye forudindstillede flag kan
ikke oprettes.
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5.6. Opsatning af ISOBUS / uni-
versalterminal

Der skal kobes en licens for at aktivere denne funktion.

1. Veelg System / ISOBUS wo 1,

ut

J {7 4 B { 4 . o I
% ¢ @ 150
Funktioner Serieporte Alarmer Flagpunkter ISOBUS Vaerktajer
& B v
Bruger System Karetaj Redskab

5.6.1. Opsatning af Task Controller
Sadan opsettes Task Controller:

6.
1. Valg System / ISOBUS %015/ TC —ie

N

Opsaetning af Task Controller

TC-VERSION el MANUEL TILSTAND FOR SEKTIONSSTYRING
3 IR Styres af konsollen

TC-NUMMER
1

RYD PULJECACHE
Klik for at rydde ECU-cache

STOP PROCES
Manuelt, eller nar hovedkontakten slas fra

START PROCES
Manuelt, eller nar hovedkontakten slas til

e TC-version: Indstilling af task controller-versionen. Den ber
lades std som den hgjeste version, medmindre der opstir TC-fejl.
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e TC-nummer: Indstiller Task Controller Instance-nummeret for
konsollen. Hvis der er flere TC'er pa bussen, sd brug denne
indstilling til at tildele et unikt nummer til denne TC for at undga
konflikter. TC'en med nummer 1 vil vare standard-TC'en.

e Ryd puljecache: Rydder indholdet af TC-puljecachen. Ma kun
anvendes, nar en TC-fejl vises.

o Manuel tilstand for sektionsstyring: Angiver, hvordan
sektionsstyring vil arbejde 1 manuel tilstand (ASC):

» Styres af konsollen: Konsollens virtuelle sektionskontaktboks
kan bruges til at sl sektioner til og fra.

o Styres af ECU: En fysisk kontakt afbryder forbindelsen til
ECU'en, eller UT-brugergraensefladen kan anvendes til at sla
sektionerne til og fra.

Processerne kan konfigureres til at starte og stoppe:
o Manuelt eller ved hjelp af hovedkontakten, eller

o Kun manuelt (uanset status for hovedkontakten). Se Korsel af en
proces, side 205.

Stop og start proces er tilgengelig, hvis Procesdata aktiveres under
System / Funktioner / Redskab. Se Redskabsopsatning, side 48.

Se Opsatning af hovedkontakten, side 101 for en forklaring af
hovedkontaktens funktionalitet.

5.6.2. Opsatning af Universalterminal

/ ISOBUS W0 / UT !l

Siden Ops@tning af Universalterminal vises.

1. Valg System
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Universalterminal opsaetning

I_-,_I,j UNIVERSALTERMINAL [E8 PLACERING AF FUNKTIONSTASTER
—@® Online ! 2 Hojre (to kolonner)

O UT-VERSION
ﬂ' Nyeste VT(VT5)

UT NUMMER
axx) 1

3 RYD PULJECACHE
¢ Klik for at rydde ECU-cache

{g}# FUNKTIONSTASTER PR. KOLONNE
5] 6

o Universalterminal: Kontrollerer, om UT-serveren aktivt
modtager forbindelser fra andre enheder.

Dette kan vere nyttigt, hvis der er flere UT'er pé bussen, og flere
UT'er foregiver at vere den primere UT (i hvilket tilfeelde UT
automatisk vil ga offline og kraeve, at UT nummeret &ndres,
inden den gér online igen), eller for midlertidigt at deaktivere UT
pé konsollen.

o UT-version: Styrer, hvilken version af ISO-11783-6 UT-
specifikationen, UT-serveren understotter. Det anbefales at lade
den vare Seneste, medmindre der opstar problemer 1 UT.

e UT nummer: Indstiller UT-nummeret for konsollen. Hvis der er
flere UT'er pé bussen, si brug denne indstilling til at tildele et
unikt nummer til denne UT for at undgé konflikter. UT'en med
nummer | vil vare standarduniversalterminalen. Hvis UT-
klienten ikke vises pd den rigtige UT, kan det vaere nedvendigt at
omkonfigurere dens UT nummer. Hvis der er en konflikt, vises
folgende meddelelse:

"UT nummeret pad denne UT er 1 konflikt med en anden UT pa
bussen, og denne UT er blevet deaktiveret. Serg for, at denne UT
har et unikt UT nummer."

o Ryd puljecache: Rydder indholdet af UT-puljecachen. M4 kun
anvendes, nar en UT-fejl vises.
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» Funktionstaster pr. kolonne: Indstiller antallet af tilgengelige
funktionstaster pad UT-interfacet pa driftsskermbilledet.

o Placering af funktionstaster: Indstiller placeringen af
funktionstasterne p4 UT-interfacet og antallet af kolonner (1 eller
2).

o Placering af arbejdstaster: Indstiller synligheden for og placering

af tasterne, som skifter interfacet mellem ECU'er (hvis der er
tilsluttet mere end én ISOBUS-kompatibel ECU).

Se Brug af universalterminal (ISOBUS), side 188.

5.6.3. Opsatning af hjelpekontrol

Denne indstilling er tilgengelig, hvis Universalterminal er aktiveret
under System / Funktioner / Konsol. Se Universalterminal, side 43.

Hjelpebetjeningselementerne gor det muligt for ISO-kompatible
enheder og konsollen at indeholde et sat funktioner, der kan tildeles til
input pa ISO-kompatible joystick eller andre input-enheder.

Tildeling af hjelpebetjeningselementer:

L]

& Universal Terminal

1. Velg Universalterminal pé navigationsbjalken for at dbne

minivisningen.

AUX-N Setup

.Flnld: Boundary Recording Offset
@ [Field: Clear Field Boundaries
4; Fleld: Complete Fleld Boundary
Field: Create Boundary from Coverage

=& Field: New Field

Field: Record Fleld Boundary
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Bemaerk:Det ikon/de ikoner, der vises for universalterminalen,
varierer athaengigt af det tilknyttede ISOBUS-kompatible udstyr.
Der kan vises vare mere end ét ikon. Hvilket ikon, der valges, er
ligegyldigt.

2. Udvid minivisningen ved at vaelge pilen gverst til hgjre eller ved
at stryge over minivisningen fra venstre til hajre.

3. Velg knappen til opsatning af hjelpebetjeningselementet
for at f& vist de funktioner, der kan tildeles til et input.

Bemaerk:Hvis mere end én enhed har funktionerne, kan de viste

enheder filtreres ved at vaelge filtret med enhedsknappen .

4. Rul gennem listen for at vaelge den funktion, der skal tildeles til

en indgang, og velg den tilknyttede tildelingsknap | > |
Skermbilledet Skift tildeling vises.

Skift tildeling

Hvis du vil skifte funktionstildelingen, skal du trykke pa det input, du
gerne vil tildele.

Funktion: - &= Mark: Ny mark

Input: €D Ikke tildelt

5. For at tildele funktionen skal du trykke pé input-knappen pa den
enhed (f.eks. eksternt joystick), der skal bruges til at udfere
funktionen, eller du skal trykke pd den manuelle tildelingsknap

E for at vaelge inputtet fra en liste.

6. For at ophave tildelingen af en funktion skal du dbne
skermbilledet Skift tildeling og valge knappen ryd tildeling

Nér alle de eanskede funktioner er blevet tildelt, og skermbilledet
Opstilling af AUX-N er blevet lukket, kan de tildelte funktioner
aktiveres ved at trykke pa de tildelte inputs. Vaer opmerksom pa, at
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Kapitel 5 - Systemopsaetning

visse funktioner kreever, at enheden eller konsollen er klar til brug, for
funktionen kan aktiveres.
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5.7. Opseetning af veerktgjer

5.7. Opsatning af varktgjer

'r .
1. Vealg System / Vaerktojer ﬂ" :

Veerktojer

<% TILDEL USB TIL OPGRADERING

Tildel USB til opgradering

Denne indstilling bruges, hvis konsollens software opdateres via
USB. Iset USB-drevet, og valg denne indstilling for at kere et script,
der gor det muligt for USB-drevet at udfere en opdatering naeste
gang, den er sluttet til en konsol, og konsollen tendes. Se
Lynops&tningsvejledning, side 19.
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Kapitel 6 - Opsatning af koretgj

I dette kapitel forklares det, hvordan du opsatter og far adgang til
profiloplysningerne om det koretej, hvor konsollen er monteret. Hvis
konsollen skal bruges pd mere end ét koretoj, sd skal der oprettes
mere end én keretgjsprofil.

Menupunktet Keretoj indeholder folgende menupunkter:
o Vealg: Velg et koretoj fra tidligere oprettede profiler.

o Ny: Opret en ny keretojsprofil.

Bemark, at Vaelg og Ny er de eneste tilgengelige indstillinger 1
denne menu, hvis der ikke er opsat nogen keretgjer.

o Geometri: Indstiller koretojsmalene, sa foring kan fungere
ngjagtigt.

o Styring: Styrer, hvordan keretgjet reagerer pa foring.

o Antenne: Angiver, om GPS-modtageren har en intern eller
ekstern antenne.
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6.1. Valg af et karetgj

6.1. Valg af et koretgj

Velger et koretgj fra en tidligere defineret liste over koretojsprofiler.
Listen er tom, nér konsollen bruges forste gang.

Sadan velges et koretoj:

%"ﬁ\ o
l. Veelg Koretej ~ / Velg

Vaelg koretoj

‘ 35

‘ 800
DT A
‘ G

& Lexion

2. Marker det onskede koretoj, og bekreeft, eller:
Velg at importere en koretgjsprofil fra et USB-drev.

Vealg at oprette en kopi af det markerede koretaj. Denne
é}. profil kan derefter redigeres.
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Kapitel 6 - Opsaetning af karetgj

6.2. Oprettelse af et nyt koretgj
Opretter en ny profil for det keretgj, hvor konsollen er monteret.

Sadan oprettes en ny keretgjsprofil:

Y

oy 15
1. Velg Keretoj ~ /Ny 4%

Veaelg ny keretgjsskabelon

W AMAZONE
(W ARGO
(MR case IH

W' Caterpillar

|
W Challenger
|

Der vises en liste over foruddefinerede koretojsskabeloner. Skabeloner
indeholder oplysninger om standardmal og de nedvendige
styringsparametre der, hvor det er tilgengeligt.

Milingerne kan justeres til det pageldende koretoj, dekstorrelse osv.,
nar geometrien bekraftes 1 det folgende afsnit.

Styringsparametre kontrollerer, hvordan keretgjet reagerer pa styring,
og disse kan finjusteres senere 1 processen under Autostyring, side 173.
Hvis styringen fortsat ikke er tilfredsstillende, nér konfigurationen er
afsluttet og efter justering af autostyring, skal du kontakte din
forhandler.

2. Velg koretgjsproducent. Brug rullepanelet for at se hele listen. Hvis
den gnskede producent ikke er tilgaengelig, skal du velge den, der
minder mest om det anvendte koretej. Hvis ingen af
valgmulighederne er passende, skal du valge Andet og ga til
Tilpasning af et koretoaj, side 84.
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6.2. Oprettelse af et nyt kgretg;j

Bemaerk:Vzlg for at ga et niveau op til den overordnede
mappe.

3. Vealg keretgjsmodellen, og bekraeft.

4. For at &ndre navnet skal du velge KORETOJSNAVN, indtaste
navnet og bekrefte.

Nyt koretgj

KORETOJSNAVN

5. Bekraft det nye koretoj. Skermbilledet Koretajsgeometri vises.
6. G4 til Indstilling af keretojsgeometri, side 86.

6.2.1. Tilpasning af et koretgj

Nér Andet valges pa skermbilledet Koretgjsskabelon, vises generelle
koretajsskabeloner, som indeholder grundleggende informationer om
koretojet og styreparametre.

1. Velg Andet. Der vises en liste over styringscontrollere:
o ACU-1: Styreenhed til autostyring
o AES: Pracis elektrisk styring
o AF: AutoFarm®-ventilblok

o RST: Raven SmarTrax  -ventil

o Ovrige: Enhver anden styringscontroller
2. Vealg pa listen, og bekreft. Der vises en raekke generelle
koretojsskabeloner.

3. Brug pilene til at velge den skabelonform, som minder mest om
dit keretoj, og bekreft.

4. For at &ndre navnet skal du velge KORETOJSNAVN, indtaste
navnet og bekrefte.
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Kapitel 6 - Opsaetning af karetgj

5. Bekraft det nye koretoj. Skermbilledet Koretajsgeometri vises.
6. G4 til Indstilling af keretojsgeometri, side 86.
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6.3. Indstilling af keretgjsgeometri

6.3. Indstilling af kgretgjsgeometri
Indstiller koretojsmaélene, s foring kan fungere ngjagtigt.

Bemaerk:Mail koretojets dimensioner sé ngjagtigt som muligt. Den
anbefalede tolerance er +/- 5 cm.

Sadan indstilles koretgjsgeometrien:

»
%

S Lw L
1. Velg Keretoj ~ / Geometri . Alternativt vises skermen
Koretojsgeometri automatisk, nér et karetoj oprettes eller valges.

—

Koretojsgeometri - 700

. G 0.000m

A< 4.000m |

A B<{ 0.000m |
S

2. Velg et koretojsmal.

De anmodede dimensioner varierer 1 henhold til den valgte
keretajstype.

3. Tilfgj eller juster dimensioner, hvor det er nedvendigt, og
bekreaeft.

I det efterfolgende vises de primare mélinger, der oftest anvendes 1
systemet:

o Akselafstand (A): Afstanden fra midten af forakslen ned til
midten af bagakslen.

o Redskabstraekpunkt (B): Afstanden fra midten af bagakslen til
bugseringspunktet.
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GPS-styring (C): Forskydningen til venstre eller hgjre fra midten
af akslerne til GPS-modtageren. Dette er et positivt tal, hvis
modtageren er til hgjre for midten af akslen, og negativt, hvis
modtageren er til venstre.

GPS-antenne (D): Den vandrette afstand fra modtageren 1 midten
af bagakslen. Tallet er positivt, nar modtageren er foran bagakslen,
og negativt, hvis det er bag ved bagakslen.

GPS-hgjde (E): Hojden af det gverste af GPS-modtageren over
jorden.

Akselhgjde (F): Hojden pé akslen over jorden.

Forreste traekkrog (G): Afstanden fra midten af forakslen til
placeringen af den forreste trekkrog.

Sporafstand (H): Dette gelder kun for baltekoretajer og er
afstanden mellem sporene.

Leddelingspunkt (I): Dette gaelder kun for leddelte koretojer og er
afstanden fra bagakslen til leddelingspunktet (drejepunktet) pa
koretojet.
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6.4. Opseetning af styringscontrolleren

6.4. Opsatning af styringscontrolleren
Styrer, hvordan keretgjet reagerer pa foring. Se Autostyring, side 173.

Denne indstilling er kun synlig, hvis AUTOSTYRING er aktiveret
under System / Funktioner / Foring.

Sadan opsettes styringscontrolleren:

:
L
1. Velg Keoretaoj v / Styring @ :

Opseetning af styrings-kontroller - 700

CONTROLLER
Automatisk registrering

CAN-BUS
~s CAN2

TYRING AKTIVERE
Yff-\\ STYR T

= Virtuel

- DIREKTE SPOLE
x Deaktiveret

Controller

Bemaerk:Det er vigtigt at veelge den specifikke styringscontroller,
hvis den kendes, sd autostyringsindstillingerne passer til koretojets
profil. Bemerk, at hvis styringscontrolleren @ndres senere, kan det
vere ngdvendigt at vende tilbage til keretajsgeometrien for at
bekraefte dimensionerne (opdatere dem). Bemaerk, at Automatisk
registrering ikke automatisk registrerer controllerindstillingerne, som
er tilgeengelige pa listen, sd den specifikke controller skal vere
markeret, hvis det er en mulighed.

Hvis AES velges som controller, tilfgjes der ekstra funktioner pa
skermbilledet Styringstuning, se Tuning af autostyring, side 177.
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Kapitel 6 - Opsaetning af karetgj

CAN-bus

Controller Area Network. Valg den CAN-bus, der anvendes. Hvis du
ikke er sikker, skal du se pa mearkningen pa forbindelserne til GPS-
modtageren.

o CAN 1: ISOBUS
e CAN 2: Primar styringsbus

Styring aktiveret
Giver operateren mulighed for at aktivere autostyring fra konsollen.

 Virtuel: Vzlges, hvis kun knappen Aktiver autostyring pa

Y
skeermen anvendes i

« Virtuelle og eksterne konsolinput: Valges, hvis du har en ekstern
aktiveringsknap sluttet direkte til konsollen.

Hvis du har en ekstern aktiveringsknap sluttet til CAN-bussen, kan du
velge en af disse to muligheder.

Direkte spole

Denne indstilling er kun tilgengelig, hvis Automatisk registrering er
den valgte controller.

Direkte spole er en speciel tilstand, hvor ACU-1 fungerer uden en
hjulvinkelsensor.

Dette er designet til brug med sukkerrorshestmaskiner med belte.

Aktivering af denne indstilling tilfejer to nye funktioner til
skermbilledet Styringstuning, se Tuning af autostyring, side 177.
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6.5. Valg af kgretgjets antenne

6.5. Valg af koretgjets antenne

Angiver, om GPS-modtageren har en intern (indbygget i modtageren)
eller ekstern antenne. Den interne antenne er angivet som standard.

Sadan indstilles antennetypen:

]

G
1. Veelg Keretej ~ / Antenne £

Opseetning af antenne

ANTENNETYPE
Ekstern

FREMADRETTET FORSKYDNING TIL AGI-4:
0.000 m

0.000 m

-

f-é-?

ﬁ HOJREFORSKYDNING TIL AGI-4:
[ O o)

HO)DE
0.000 m

Hvis Udvendig velges, skal malingerne for placeringen af antennen
angives:

Fremadrettet forskydning til AGI-4 (eller AGI-3)

Angiv afstanden fremad fra midten af AGI-4 til midten af antennen
(brug et negativt tal, hvis antennen sidder bag).

Hgajreforskydning til AGl-4 (eller AGI-3)

Angiv afstanden til hejre fra midten af AGI til midten af antennen
(brug et negativt tal, hvis antennen er til venstre for AGI).

Hgjde

Angiv hgjden af antennen over jorden.
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Kapitel 7 - Opsatning af redskab

I dette kapitel forklares det, hvordan du opsatter og fér adgang til
profiloplysninger om det anvendte redskab. Hvis konsollen skal
bruges pad mere end ét redskab, skal der opsettes mere end €n
redskabsprofil.

Folgende oplysninger beskriver, hvordan du opsatter et ikke-styret
redskab til korrekte skarspor eller retningslinjer. Dette giver mulighed
for at oprette dekningskort, og giver vejlinjer for autostyring og
vejledning.

Se instruktionsbagerne til sprederen/sprojten/sémaskinen for
yderligere redskabsoplysninger. Folgende oplysninger opsatter kun
redskabet til autofering og autostyring.

Bemaerk:De indstillinger, der vises pd redskabsmenuen, varierer
athengigt af de oprettede/valgte redskaber.

Menuvalget Redskab indeholder folgende menupunkter, nar der
endnu ikke er oprettet nogen redskaber:

o Vealg: Velg et redskab fra tidligere oprettede profiler. (Denne
liste er tom, hvis der ikke er oprettet nogen redskaber).

o Ny: Opret en ny redskabsprofil.
« Hastighed og position: Se Ops®tning af hastighedsemulering for

GPS, side 102.
&

Hastighed og
position

»

Koretoj Redskab
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7.1.Valg af et redskab

7.1. Valg af et redskab

Velger et redskab fra en tidligere defineret liste over redskabsprofiler.
Listen er tom, nér konsollen bruges forste gang.

Nér der skiftes redskaber, genstartes systemet.
Sadan vealges et eksisterende redskab:

ﬁ
1. Valg Redskab / Veelg

Veelg redskab

‘ ISO SPRAYER

‘ Pivoted 131213 0652

Rigid 080114 1001

«/ SPRAYER-2-TANKS

2. Marker det enskede redskab, og bekraft, eller:
Velg at importere en redskabsprofil fra et USB-drev.

Vealg at oprette en kopi af det markerede redskab. Denne
é}. profil kan derefter redigeres.

92



Kapitel 7 - Opseetning af redskab

7.2. Opsatning af et nyt redskab
Opretter en ny redskabsprofil for det tilkoblede redskab.
Sddan oprettes et nyt redskab:

1. Valg Redskab / Ny P
2. Benyt pilene til at velge redskabets Type, og bekreaft.

| W fast

=

drejeligt (til bugsering bag)
= frontmonteret

dobbelt drejeligt (til bugsering mellem)

Der vises en meddelelse om, at konsollen genstarter, nar redskabet er
blevet oprettet.

Der vises et standardnavn for redskabet.

Bemaerk:Det anbefales pa det kraftigste at navngive elementerne pa en
gennemtankt og struktureret made, sd de er nemme at anvende 1
kommende sasoner.

3. Hvis du vil &ndre standardnavnet, skal du velge
REDSKABSNAVN, indtaste det nye navn og derefter bekrafte.

Guiden Ny redskabsopsatning vises.

Bemaerk:De folgende instruktioner geelder ikke, hvis redskabet
styres af en ISOBUS-ECU, se Ops@tning af et ISOBUS-redskab,
side 94.

4. Velg REDSKABSKONTROL, velg INGEN, bekreft og valg
Naeste.
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7.2. Opseetning af et nyt redskab

5. Valg REDSKABSFUNKTION, og velg den mest passende
indstilling fra listen.

6. Néar skaermbilledet viser, at opsatningen er afsluttet, skal du
bekrafte.

Skermbilledet Redskabsgeometri vises. Se Opsatning af
redskabsgeometri, side 96.

7.2.1. Opsatning af et ISOBUS-redskab
Der skal kobes en licens for at aktivere denne funktion.

Hvis der kraeves et ISOBUS-redskab:

1. I trin 4 ovenfor skal du valge den enskede
REDSKABSSTYRING:

o Kun sektionskontrol
» Sektionskontrol og hastighedskontrol eller
o Kun hastighedskontrol
o Ingen styring (kun logning)
2. Bekraft, og vaelg Naste.
3. Valg ECU-TYPE og derefter ISOBUS, bekreft, og valg Neste.

4. Velg REDSKABSFUNKTION, og valg den mest passende
indstilling fra listen.

5. Serg for, at redskabets ECU er sluttet til, velg ECU-
TILDELING, og valg den enskede ECU fra listen. Velg en
vilkarlig ECU, hvis den specifikke ECU ikke er anfort.

6. Nar skermbilledet viser, at opsatningen er afsluttet, skal du
bekrefte.

Konsollen genstartes, og skaermbilledet Opsatning af ECU vises.

Skift af ECU-indstillinger (ISOBUS)

Det er muligt at skifte redskabskontroller fra skaermbilledet
Opsztning af ECU, nér redskaber er helt indstillet i systemet.

I. Valg Redskab / ECU ’
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Opsaetning af ECU (ISOBUS) - ISO SPRAYER

—A— REDSKABSKONTROL
& Sektions- og doseringskontrol

"  REDSKABSFUNKTION
Sprojte

‘ OPDATER EUC-INDSTILLINGER
'l O+ Klik for at hente nuvaerende indstillinger fra ECU

Navn

« Du kan skifte styringstype ved at veelge REDSKABSKONTROL.

» Du kan skifte funktionstype ved at vaelge
REDSKABSFUNKTION.

o Valg OPDATER ECU-INDSTILLINGER for at synkronisere
oplysninger mellem ISOBUS-ECU'en og konsollen.

Se Brug af universalterminal (ISOBUS), side 188 til betjening af
redskaber.
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7.3. Opseetning af redskabsgeometri

7.3. Opsatning af redskabsgeometri
Indstiller redskabsmalene, sa foring kan fungere ngjagtigt.

Bemaerk:Mail redskabets dimensioner sa nejagtigt som muligt. Den
anbefalede tolerance er +/- 5 cm. Nar et ISOBUS-redskab er tilsluttet,
leveres nogle af de geometriske elementer af redskabet og kan ikke
@ndres pa denne skeerm. Eventuelle @ndringer af disse skal foretages
pa redskabets ISOBUS-UT-skaerm.

Sadan indstilles redskabsgeometrien:

1. Vzlg Redskab / Geometri . Skeermen
Redskabsgeometri vises automatisk, nar et redskab oprettes eller
velges.

Redskabsgeometri - SPRAYER-2-TANKS

. C
| l.OODm/\.

2. Velg en redskabsdimension. Navnet pa dimensionen vises pa
titellinjen.

De anmodede dimensioner varierer 1 henhold til den valgte
redskabstype.

3. Tilfej eller juster dimensioner, hvor det er nedvendigt, og
bekraeft.

I det efterfolgende vises de malinger, der anvendes 1 systemet:
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o Skérbredde: Méler redskabets arbejdsbredde (dvs. bredden af det
omrade, der behandles 1 lgbet af en maskinarbejdsgang ved
redskabet).

o Arbejdslaengde: Lengde fra start til slut af arbejdsomradet for
bommen. Sammen med skdrbredden definerer den
"arbejdsomridet", som er det omrade, produktet spredes over for
den pagaldende bom.

« Overlap: Maler bredden pa overlappet mellem to tilstadende
reekker.

o Redskabsforskydning: Maler afstanden mellem redskabets
tilkoblingspunkt og redskabets hjul.

o Forskydning af redskabshjul: Maler afstanden mellem redskabets
hjul og redskabets arbejdsomrade.

o Midterforskydning: Maler redskabets midterste forskydning i
forhold til tilkoblingspunktet. Indtast et positivt tal, hvis redskabet
skal til hejre, og et negativt tal hvis det skal til venstre.

o Anhangerforskydning: Méler afstanden mellem anh&ngerens
tilkoblingspunkt og anhangerens hjul.

o Anhangerhjulenes forskydning: Méler afstanden mellem
redskabets tilkoblingspunkt og anhangerens hjul.

Bemaerk:Hvis redskabet har flere bomme, skal den bom, som skal
anvendes til foring, vaelges pa listen BOM TIL FORING. Det

bestemmer skdrbredden (afstand til feringslinjerne). Redskabets
geometri skal indstilles for hver bom pa de nummererede faner.
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7.4. Opsatning af sektionskontrol

Den maksimale samlede bredde af en sektion er 100 m divideret med
antallet af sektioner.

Sadan opsettes sektionskontrol:

1. Valg Redskab / Sektionskontrol e / Sektioner L :
Sektionsopsaetning - SPRAYER-2-TANKS

|1gz|.3| SEKTIONER
M1

_Sektion Bredde (10.0000 m) I Aflukning ved lav hastighed

2. Vzlg SEKTIONER, brug plus eller minus til at indstille antallet
af sektioner, og bekraeft derefter.

3. Sektionsbredden angives for alle sektioner ved at vaelge Bredde
ud for Alle.

Sektionsopsaetning - SPRAYER-2-TANKS

|1gz|.3| SEKTIONER
s 1
4.

_Sektion Bredde (10.0000 m) I Aflukning ved lav hastighed

1/1

4. Indtast sektionsbredden for alle sektioner, og bekraft derefter.

5. Du kan fastsztte individuelle bredder for sektioner ved at vaelge
bredden ud for en sektion, angive bredden og derefter bekrafte.

6. Gentag for hver sektion.

Se instruktionsbagerne til sprederen/sprojten/sémaskinen for
yderligere oplysninger.
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7.4.1. Indstilling af timing

Disse indstillinger angiver reaktionstiden for sektioner, nér de tilkobles
eller frakobles. Det er vigtigt at beregne reaktionstiderne praecist for at
undga overlapninger eller mellemrum 1 produktspredningen.

Sadan beregnes reaktionstiderne:

1. Du skal sikre, at redskabet er klar til at indlede produktspredning,
og at kalibreringsfaktoren for produktet er beregnet (se Opsatning
af produkt, side 103).

2. Benyt et stopur til at male tidsforsinkelsen mellem tilkobling af en
sektion og spredning af produktet. Dette er TIL-TID.

3. Nar sektionen frakobles, males tidsforsinkelsen mellem
frakoblingen og det tidspunkt, hvor produktflowet stopper. Dette er
FRA-TID.

Sadan indstilles reaktionstiderne:

- - :
1. Velg Redskab / Sektionskontrol / Timing O,

2. Velg TIL-TID for at indstille, hvor mange sekunders forsinkelse
der skal vare mellem tilkobling af en sektion og spredning af
produktet, og bekraft derefter.

3. Gentag proceduren for FRA-TID, og bekraft derefter. Dette vil
indstille, hvor mange sekunders forsinkelse der er mellem
frakobling af en sektion og stop for spredning af produktet.

7.4.2. Opsatning af sektionsskift

Sektionskontakten kan vere enten Virtuel (pa konsolskarmen) eller
Ekstern (en fysisk kontakt, der er tilsluttet ASC-10 ECU'en eller
konsollen).

Typen af kontakt kan ikke velges 1 forbindelse med spredere, da
spredeskivernes til-/frakoblingshandling styrer de to sektioner.

Sadan konfigureres kontakterne:
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1. Valg Redskab / Sektionskontrol e / Sektionsskift
=)

2. Vzlg TYPE.
3. Valg Virtuel eller Ekstern ECU-registrering, og bekraft.
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7.5. Opsatning af hovedkontakten

Hovedkontakten teender spredningsstyringen (spreder, sprojte), og
aktiverer ogsd dekningskortet pa styringsskaermbilledet.

Sadan konfigureres hovedkontakten:

| |
1. Veelg Redskab / Hovedkontakt © .
Bemaerk:Hvis en Apollo-samaskine eller et sprojteredskab er
tilkoblet, er denne funktion under Redskab / Foererindlesninger /
Hovedkontakt. Der henvises til redskabets instruktionsbog for
yderligere oplysninger.

Virtuel

Gor det muligt at betjene hovedkontakten ved at vaelge den virtuelle
hovedkontakt pd konsollens driftsskeermbillede.

Se vejledningen til redskabskontrollen for at f4 oplysninger om
ops&tning af kontakterne til redskabet.

Eksternt konsolinput

Gor det muligt at betjene hovedkontakten via en ekstern kontakt (en
fysisk kontaktboks/hovedkontakt tilsluttet til konsollen).

Bemaerk:Hvis en ekstern kontakt er tilsluttet, gores dette normalt af
forhandleren under installationen. Kablet med navnet "fjernbetjent
kortleegning" kan tilsluttes konsollens ledningsnet og giver strom til
aktivering/deaktivering af kortdekning og hovedkontaktens indgang.

Ekstern ECU-registrering

Gor det muligt at betjene hovedkontakten via en ekstern kontakt (en
fysisk kontaktboks/hovedkontakt tilsluttet til ASC-10-ECU'en).
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7.6. Opseetning af hastighedsemulering for GPS

7.6. Opsatning af hastighedsemulering for
GPS

Sender oplysninger om kerehastigheden til ISOBUS-redskabet for
udferelse af hastighedskontrol eller andre funktioner.

1. Valg Redskab / Hastighed og position L3

Opsatning af GPS-hastighed og positionsudgang.

P22 1SO-KOREHASTIGHED
g“x Deaktiveret

®2® GPS NMEA2000-HASTIGHED
g'x Deaktiveret

Sender hastighed pa ISO og/eller NMEA2000-bus til ECU'en.

Bemaerk:Indstillingen GPS NMEA2000 angiver, at den virtuelle
TECU ber emulere meddelelserne NMEA 2000 COG/SOG (129026),

hvis de ikke allerede findes pa bussen. Det har ingen effekt pa det
NMEA 2000-output, der sendes fra modtageren.

2. Vealg det/de enskede output/outputs.
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Kapitel 8 - Opsatning af produkt
8.1. Opsatning af produktdatabasen

Produktdefinitioner kan gemmes 1 et felles omrade. Det giver
mulighed for felles produkter, der kan bruges pa tvars af en rekke
doseringscontrollere, uden at det er nedvendigt at indtaste hvert
produkts navn og dosering gentagne gange.

Bemaerk:Nar procesdata er aktiveret, er denne indstilling skjult, da
produkter defineres 1 procesdataene 1 stedet.

Forudindstillede doseringer, stigninger og produktdensiteter kan
oprettes og gemmes og derefter dbnes 1 den relevante
doseringscontroller.

Kalibreringsfaktoren for hvert produkt tildeles hver redskabstank eller
-beholder. Det betyder for eksempel, at du kan fa Urea gemt €n gang
med forskellige kalibreringstal for hver beholder.

Se instruktionsbagerne til sprederen / sprejten / sdmaskinen for
yderligere produktoplysninger.

Menupunktet Produkt giver mulighed for at oprette definitioner for
fra, vaeske og NH3-produkter (ammoniak).

-

Koretaj Redskab Produkt

Folgende oplysninger skal angives for hvert produkt:

o Produktdensitet (kun fro): Produktdensiteten anvendes med

tankvolumen for at fastleegge tankkapaciteter. Defineres som kg/1
eller 1b/gal.
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8.1. Opseetning af produktdatabasen

o Doseringsstigning: Definerer, hvor meget doseringen a&ndres, nér

brugeren trykker pa knappen for dosering op/ned. Doseringen kan
@ndres med en fast dosering eller en procentdel af den indstillede
dosering for Forudindstilling for dosering 1. Se Stigningstype
for doseringshastighed, side 28.

Produktdosering, forudindstilling 1 / Produktdosering,
forudindstilling 2: Definerer forudindstillede doseringer.

Kalibreringsfaktor: Dette er den mangde produkt, der spredes
pr. omdrejning 1 produktudmalingsenheden for produkter 1
granulatform, og antallet af impulser fra flowmaéleren pr. liter
vaske. Denne vardi kan ses her, men skal indstilles for hvert
redskab og produkt. Se instruktionsbegerne til
sprederen/sprojten/sdmaskinen for yderligere oplysninger.
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Kapitel 9 - Grundlaeggende betjening

9.1. Brug af minivisninger

1 Navigationsbjelke

Minivisninger kan dbnes ved at vaelge en funktion pa
navigationsbjelken.

Nogle minivisninger har en maksimeringspil. Disse kan udvides til at
vise 1 fuld skerm ved at vaelge pilen eller stryge fra venstre til hojre
pa tveers af minivisningen (stroget afsluttes til hajre for skeermbilledet
med minivisningen).
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9.1. Brug af minivisninger

Hvis du vil flytte minivisningen op eller ned, skal du trykke et
vilkérligt sted 1 minivisningen og skubbe den 1 den gnskede retning.
Minivisningen vil begynde at bevage sig, nar din finger bevager sig
uden for omradet.

For at lukke minivisningen skal du velge funktionen pé
navigationsbjalken igen, vaelge den gverste pil til venstre eller trykke
et vilkérligt sted inden for minivisningen og skubbe den til venstre pa
navigationsbjalken.

TOPCON

Der er ingen minimeringspil 1 fuldskaermsvisningen. Udvid en anden
minivisning for at udskifte oplysningerne pa hovedskaermen.
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Kapitel 9 - Grundleeggende betjening

9.2. Visning af systemoplysninger

Topcon-logoet pa navigationsbjelken bruges til at vise oversigter over
software- og systemoplysninger.

&

L [02(€0 )

Agriculture

26 Mar, 2018 03:53:52 pm

Softwareversion:
4.02.19

Copyright © 2002-2018
Topcon Agriculture
Alle rettigheder forbeholdes

Maksimer minivisningen for at se det komplette
Systeminformationspanel.

& Systemoplysninger
Topco“ |"-___—_ JO— :o:sol
Agriculture
eversi 4,02,19

26 Mar, 2018 03:53:49 pm Topcon

Softwareversion:

Copyright © 2002-2018
Topcon Agriculture
Alle rettigheder forbeholdes

GPS-modtager

AGI-4
K16.01

rollertype

ersion

Brug pilene til at udvide eller skjule oplysninger. Der vises en
rullemenu efter behov.

107



9.3. Visning af faring

9.3. Visning af fering

Faringsskarmbilledet dbner 1 fuldskeermsvisning som standard, nar
driftsskeermbilledet aktiveres forste gang. Det kan ogsa ses 1 en
minivisning.

TOPCON

De tilgaengelige betjeningselementer til visning pa minivisningen kan
ogsa abnes pa fuldskermsvisningen af foring.
9.3.1. Brug af betjeningselementer til visning

Bemaerk:En indstilling for panorering hen over kortet er ogsa
tilgengelig (se Kortpanorering, side 33).

1 Betjeningselementer til visning
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Kapitel 9 - Grundleeggende betjening

. Velg tilstand, se nedenfor.

e ““ Centrer kortet, se Kortpanorering, side 33.

« © F3 vist foragervendingsalarm, se Rediger foragervendinger via
alarm.

. Velg synlige kortlag, se nedenfor.

o A Skift kortvisningstilstand, se Skift kortvisningstilstand, side
112.

. Zoom ind/ud, se Kortzoom, side 113.
Veelg tilstand

En ny tilstand for bereringsskerm er nu tilgengelig. For at bruge
denne funktion skal du trykke pé skaermen og bevare trykket 1 et halvt
sekund og derefter traekke fingeren hen over det enskede objekt for at
veelge det. Nér tilstanden er aktiveret, bliver ikonet for den valgte

tilstand synligt %, og objektet fremhaves.

Denne funktion er tilgengelig for folgende objekter pa
driftsskeermbilledet:

o Granser (se Redigering af en kant, side 144)
« Flagpunkter (se Fjernelse eller @ndring af et flagpunkt, side 150)
» Retningslinjer for kontrolleret trafik

» Standarder for vandbesparelser

Veelg synlige kortlag

1. Valg A for at veelge de deknings- og oplysningslag, der vises pa
kortet.
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9.3. Visning af faring

Flagpunkter

Gradnetlinjer

Alle marker

Linjenumre

Kortdaekning

’T Gps-kvantet 1
| X |«
Kortlag

o Gradnetlinjer: Vis gradnetlinjer pd foringsskaermbilledet.

o Alle marker: Viser alle definerede marker pd den aktuelle gérd.
o Flagpunkter: Se Indstilling af flagpunkter, side 150.

o Linjenumre: Viser retningslinjer som en rekke nummererede
linjer pd marken (gelder kun for AB-linjer).

Daekningskort

Kortdekningsvealgeren gor det muligt at vaelge én type
daekningskort. Dette gores ved at trykke pd den midterste knap og
velge fra en liste eller ved at trykke pa venstre/hgjre-pilene for at
rulle gennem listen med en direkte eksempelvisning af det
pagaeldende lag pa kortet i baggrunden. Pop op-listen har lidt lengere
beskrivelser af lagene, hvilket kan gore det nemmere at vaelge det
korrekte kort.
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Kapitel 9 - Grundlaeggende betjening

Dzkning vises med gront.

Anvendt dosering vises med valgbare farver.

ECU1 i[i[l)| Signaturforklaring vises for de anvendte
hastigheder.

GPS-kvalitet vises med orange.

Signaturforklaring vises for GPS-kvalitet.

Redigering af signaturforklaringer

De signaturforklaringer, der vises for Anvendt dosering og GPS-
kvalitet, kan redigeres.

1. Klik pé signaturforklaringen for at fa vist kortet med farve og
omrade for signaturforklaringer.
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9.3. Visning af faring

0 I/ha
10 I/ha
10 I/ha 20 I/ha
20 l/ha 30 I/ha
30 I/ha 40 I/ha
40 l/ha 50 l/ha

50 I/ha 60 I/ha
60 l/ha 70 l/ha
70 I/ha 80 l/ha
80 I/ha 90 I/ha
90 I/ha 100 l/ha

> 100 I/ha

Rediger I 4

2. Vealg Rediger for at &ndre de anvendte farver og omrader.

Kort med variabel doseringskontrol

Hvis variabel hastighedskontrol er aktiveret pa
ops&tningsskaermbilledet (System / Funktioner / Redskab), vises
indstillingen kort med variabel skontrol under kortdekningsvalgeren.

Velgeren til kort med variabel hastighedskontrol ger det muligt at fa
vist et kortlag pa kortet med variabel hastighedskontrol (eller skjule
det ved at veelge Ingen).

Kortlag

Flagpunkter

Gradnetlinjer

Alle marker

Linjenumre

Kortdaekning

4 [ [

+ T med variabel doseringskon i

EIENE
X |~

Skift kortvisningstilstand

1. Valg & for at skifte mellem visninger af kortet (Nord opad,
Foroven eller Perspektiv).
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Kapitel 9 - Grundlaeggende betjening

I visningen Nord opad il reprasenterer det
y overste af skeermbilledet nord.

I visningen Foroven @ repraesenterer det
overste af skaermbilledet koretojets aktuelle
| retning.

1

I visningen Perspektiv - vises kortet 1 et
virtuelt perspektiv med en virtuel horisont.

Kortzoom

Velg for at zoome ind eller ud efter behov. Tryk og hold for at
zoome hurtigt.
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9.4. Visning af GPS-oplysninger

9.4. Visning af GPS-oplysninger
Sadan kan du se og overvage GPS-oplysninger:

1. Velg GPS-oplysninger fra navigationsbjalken.
Positioneringsdata vises.

BEREDDEGRAD
34°49'05.90"S

LAENGDEGRAD
138°37'08.94"E
EASTING
282242.35 (54 5)
NORTHING
6144521.71

Langde- og breddegrad viser koretgjets placering.

Easting og Northing viser koretgjets UTM (Universal Tranverse
Mercator) og zone. De maéles 1 meter.

Gitternumre, der vises pa ost-vest-aksen (vandret), kaldes ostlige
leengder, og gitternumre pd nord-syd-aksen (lodret) kaldes nordlige
leengder.

2. Velg fanen Keretajsorientering o~
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Kapitel 9 - Grundleeggende betjening

50.000 m

OVERSKRIFT

0.0°

HASTIGHED

10.0 km/t A
HAELDNING/RULNING
1.00° / 1.00°

Her vises hgjde, retning (grader), koretajets faktiske hastighed og
heldning/rulning (grader).

Rulning er venstre/hgjre tipning af keretojet.

Heldning er frem/tilbage tipning af keretojet.

3. Vealg fanen GPS nejagtighed @ :

cilziepelelglz

TOPCON

=, 0

———

Denne viser antallet af tilgaengelige satellitter, korrektionsalder
(sekunder), HDOP (lave veardier indikerer bedre nejagtighed) og
HRMS (lavere vaerdier indikerer bedre ngjagtighed).

Bemaerk:HDOP (Horizontal Dilution of Precision) angiver effekten pa
ngjagtighed af et antal satellitkilder og deres geometri. Hold antenner
fri for forhindringer for at fastholde ngjagtige GPS-maélinger.
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9.4. Visning af GPS-oplysninger

HDOP < 1,0 God ngjagtighed

HDOP mellem 1,0 og 4,0 Gennemsnitlig ngjagtighed
HDOP > 4 Darlig ngjagtighed

GPS ugyldig 0 Intet signal

HRMS (Horizontal Root Means Squared) beregner en gennemsnitlig
vandret position fra kildeoplysninger fra satellitterne.
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Kapitel 9 - Grundlaeggende betjening

9.5. Visning af fejlfinding
Sadan fér du vist fejlfindingsinformation:

1. Velg Systemdiagnostik fra navigationsbjzlken.
Hukommelsesbrug vises.

TOPCON

)

Hovedhukommelse
45%

USB-hukommelse

0%

Filsystem

1%

2. Vealg fanen Konsoldiagnostik a Der vises oplysninger om
konsolstatus.

g >
I

TOPCON

— = m a -

\“‘ INTERN TEMPERATUR
32.0°C

LEDIG HUKOMMELSE
501 MB

EKSTERN SPEENDING
13.8V

DRIFTTID

5 min.

3. Velg fanen Fejlkoder A :

117



9.5. Visning af fejlfinding

—

TORCOMN |"

T v
| A -
=L _Jp\

[A50091] - ECU 1 ingen
komm

[A50092] - ECU 2 ingen
komm
[E30027] - GRIL-
fejlres

orint, mc/tp/cdufvh/
trupath/pvedcls/mmi/f0/
addr ER01D%27%

Fejlmeddelelser vises. Hvis der opstar problemer, skal du notere dem
til kundeservicepersonale.

Fanen Logger anvendes af kundeservicepersonale. Men hvis Topcons
supportpersonale sender en log af en konfigurationsfil, kan den
indleeses fra USB'en og kere ved hjelp af denne skaerm.

B KONFIGURATIONSFIL
<Klik for at vaelge=

4 || Log 20180326 15573
0 Bytes
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Kapitel 9 - Grundlaeggende betjening

9.6. Visning af joboplysninger
Sadan féar du vist joboplysninger:

1. Velg Joboplysninger fra navigationsbjzelken.

Bearbejdet areal
D.00 ha

Kantareal

0.00/ha

Resterende areal

0.00 ha
Distance kart
Ocm

Her vises de generelle oplysninger om det igangverende job.

2. Du kan se andre oplysninger eller tage noter ved at velge folgende
faner.

Jobstatistik

| Jobindstillinger

Styringsindstillinger

Jobbemarkninger for at fa vist et tastatur.

5 Jobbemearkninger — tryk et vilkérligt sted pa skermbilledet

Hvis der er valgt et redskab med mere end €n bom, vises et ikon for at
veelge den bom, der skal vises oplysninger om.
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9.7. Overvagning via instrumentbreettet

9.7. Overvagning via instrumentbrattet

Visningen pé instrumentbrattet kan justeres.

9.7.1. Tilpasning af instrumentbrattet

1. Vealg et hvilket som helst sted pd instrumentbrattet for at tilpasse
det, der vises pa instrumentbraettet.

2. Tryk igen pé det panel, der skal tilpasses, hvorefter yderligere
indstillinger vises.

3. Fravalg og valg indstillinger efter behov.

Vzelg data

Antal satellitter

HRMS

Differentialekorrektion

4. Bekraft den nye instrumentbretvisning. De valgte indstillinger
vises pa instrumentbrattet.
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Klokkeslaet og dato

Klokkeslettet indstilles via ops@tningsskermbilledet, Bruger / Region
/ Klokkeslet/dato. Datoen leveres via GPS-signalet.

Signalstyrke
Signalstyrkepanelet viser styrken pd GPRS-signalet.

GPS og korrektionskilde
GPS-panelet viser:

» Systemberedskab (satellitikon) og antallet af tilgengelige
satellitsignaler
» Korrektionskvalitet og positionsnejagtighed

» Korrektionskilde 1 brug (DGPS, PPS, RTK, Float RTK, SBAS,
OmniSTAR VBS, TopNET Global D, Ugyldig, Ukendt, Estimeret,
GPS, Manuelt input).

Preacision inden for 2 cm er hgj precision.

Bemaerk:Hvis korrektionskilden er indstillet til Autonom, viser
instrumentbrattet GPS.

Satellitikon

Et gront satellitikon viser, at GPS og korrektionskilden konvergeres og
er baseret pa HDOP. Andre farver angiver, at oplysningerne ikke
foreligger:

Gré: Ingen korrektionskilde, intet signal

Red: Darlig nejagtighed

yy

Gul: Gennemsnitlig nejagtighed

.‘r.-
b

Gron: God nejagtighed

y
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9.7. Overvagning via instrumentbreettet

Bemaerk:Hvis AUTOMATISK blev valgt under opsatningen af
GPS, kan farverne skifte under drift, da forskellige korrektionskilder
registreres. Hvis en specifik kilde blev valgt under ops@tning af GPS,
vil systemet soge at registrere det valgte system. Se side 54 for
yderligere oplysninger om korrektionskilder og side 114 for
yderligere oplysninger om HDOP.

Korrektionsikon

( A\} Gren: Korrektionskilde er blevet konverteret til autostyring.
(Positionsngjagtighed 1 styringsstatuspanelets side er gront).

Gul: Korrektionskilde modtaget, men ikke ngjagtig nok til
at aktivere autostyring. Kontroller differentialekorrektion og
positionsngjagtighed 1 styringsstatus.

1

( A\} Red: Modtaget korrektionskilde afviger fra konfiguration.

Gra: Ingen korrektionskilde modtaget.

Faringsoplysninger
Faringsoplysningspanelerne kan konfigureres til at vise fire af seks

mulige indstillinger: tvarsporsfejl, hastighed, retning, skarbredde,
bearbejdet areal eller resterende areal.

o Tvarsporsfejl: Viser koretgjets afstand fra den naermeste vejlinje.

o Bearbejdet areal: Viser dekningens samlede areal pr. bom
(inklusive overlapninger).

o Resterende areal: Areal, som ikke har haft dekning anvendt
inden for kanter, der ikke er udeladt fra det aktuelle job.

Ikonet for keretojets hastighed a&ndres athengigt af den
hastighedskilde for keretojet, som er valgt pa
ops@tningsskaermbilledet Redskab / Controller / Hastighedskilde.
Hvis keretojets hastighed ikke vises korrekt, kan kalibrering af
hastighedskilden veare pikraevet.

122



Kapitel 9 - Grundleeggende betjening

9.8. Lagring af oplysninger om jobs

Med konsollen kan operataren registrere og gemme funktioner og
arbejdsfiler for mange marker, og for hvert job pd hver mark.

Under hver mark kan yderligere oplysninger om f.eks. forhindringer og
markkanter lagres.

Under hvert job kan oplysninger om jobbet lagres. Det er vigtigt at
oprette entydige navne for girde, marker og job, s& oplysningerne er
tilgengelige naste seson.

Operataren kan derefter nemt vaelge marken fremover og fa adgang til
de samme kanter, flagpunkter og retningslinjer uden at skulle oprette
dem igen.
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9.9. Genkendelse af farve og arbejdsstatus

9.9. Genkendelse af farve og arbejdsstatus

Driftsskaeermbilledet anvender farver, der angiver status for funktioner.
De ngjagtige betydninger kan variere 1 forhold til de redskaber, valg
og funktioner, der oprettes under opsatning.

Generelle vilkar:

o Rad indikerer, at funktionen ikke kan anvendes. Kontroller, at alle
ngdvendige elementer er blevet aktiveret og indstillet korrekt.

o Hvid indikerer, at funktionen er klar til brug.
o Gul og/eller gron indikerer, at funktionen er aktiveret.
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9.10. Om standardfilnavne

Nér nye koretgjer, redskaber, retningslinjer eller job oprettes, viser
systemet et standardnavn, som kan @ndres af fareren.

Koretgjer og redskaber navngives pa folgende méade:

o <Koretgjstype/Redskabstype> XX
_ XX tilfejes, hvis et redskab med det navn allerede findes (f.eks.:
Drejet og Drejet_01).
Job navngives pa folgende méade:
o <Redskabsnavn> AAAAMMDD XX

<Redskabsnavn> er navnet pa det aktuelt indleste redskab,
efterfulgt af datoen 1 formatet: &r, maned, dag. XX tilfojes, hvis et
job med det navn allerede findes (f.eks.: Drejet 20150311 og
Drejet 20150311 _01).

Retningslinjer navngives pa folgende méde:

o <Standard Prafiks> AAAAMMDD HHMM XX

_ XX tilfejes, hvis en fil med det samme navn allerede findes (f.eks.:
L 20150311 _1505 og L._20150311_1505_01).

Bemaerk:Omdebning af elementer pa en struktureret mide anbefales.
Dette gor, at elementerne nemt kan identificeres senere.
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9.10. Om standardfilnavne
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Kapitel 10 - Styringskalibreringer

Konsollen anvender de satellitdata, den modtager, via den modtager,
der sa&ttes pa overst pa koretgjet, til at identificere de pracise
koordinater for koeretgjet. Ved brug af disse og andre data kan
systemet ansla koretgjets position og styre koretgjets styringssystem.

For at dette kan fungere korrekt skal systemet kalibreres til det
individuelle koretoj. Hvis systemet ikke har varet kalibreret til dette
koretoj, skal du felge trinnene 1 dette kapitel.

Bemaerk:Styringskalibrering skal kun bruges, hvis funktionen
autostyring er blevet licenseret. Se Opsatning af foring, side 44.

ADVARSEL: Kaor til et velegnet omride med et vandret
& underlag, vak fra personer og forhindringer med plads
til at kere i fuldsteendige cirkler. For at sikre pracis
kalibrering skal keretgjet have frit udsyn mod aben
himmel og veere pa sikker afstand af trzeer,
hgjspandingskabler og bygninger.
Det anbefales at fjerne redskabet, nar det er et bugseret,
drejeligt redskab, for at undgi, at redskabets traekstang
forstyrrer.

Bemaerk:Kalibreringsskaermbillederne kan variere athaengigt af det
valgte koretoj. Nogle styringscontrollere har hydraulisk kalibrering.
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10.1. Kalibrering af kompasset

10.1. Kalibrering af kompasset

Folg trinnene for at starte kalibreringsguiden. Kor til et sted, der ikke
kommer 1 vejen for kalibreringen, for du starter. Det ma ikke vaere 1
nerheden af hgjspending og store metalgenstande, og der skal vare
plads til at kere 1 fuldstendige cirkler.

Bemaerk:Kalibreringsskaermbillederne kan variere athengigt af det
valgte koretoj. LAS ALTID OPLYSNINGERNE PA SKARMEN

OMHYGGELIGT.

I
1. Valg Styringsvalgmenu \f / Kalibrering af autostyring

B

-
Skaermbilledet Kalibrering af styring vises.
Kalibrering af styring

STYRINGSCONTROLLER
PVED

@ KOMPAS
Ikke kalibreret
-
k HJULVINKELSENSOR
lkke kalibreret
Q STIGNINGSVINKEL
lkke kalibreret

2. Velg KOMPAS. Hvis komponenten rapporteres som kalibreret,
skal kalibreringsproceduren alligevel udferes, hvis modtageren
ikke er kalibreret pa dette koreto;.

3. Leas skaermen, og find et passende jevnt sted pa afstand af
hgjspaending og store metalgenstande. Vealg derefter Neste

=
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4. Kor koretgjet 1 en cirkel pa ca. 75 % af fuldt styreudslag, retningen
er underordnet. Nar du har gennemfort 1742 omgang, skal du stoppe
og valge Naste.

5. Kor keretojet ligeud ca. 100 m, og stop derefter koretojet. Velg
Neaste.

6. Systemet begynder at gemme kalibreringsdata. Vent, indtil
skaermen angiver, at kalibreringen er gennemfort, og bekraeft

derefter .
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10.2. Kalibrering af hjulvinkelsensoren

Bemaerk:Kalibrering af hjulvinkelsensoren ber udferes én gang for
hver 6-12 méneder.

ADVARSEL: Sorg for, at der er tilstraekkeligt med plads

: til, at koretojet kan fuldfere hele manevren, for du
veelger Nzeste. Kalibreringen tager op til 60 sekunder i
hver af disse laste tilstande.

ADVARSEL: Visse koretojsmodeller kan automatisk
= \ bevage hjulene til den enskede position.

I
1. Valg Styringsvalgmenu \f / Kalibrering af autostyring

»

-.‘ .
Skermbilledet Kalibrering af styring vises.

2. Velg HJULVINKELSENSOR. Hvis komponenten rapporteres
som kalibreret, skal kalibreringsproceduren alligevel udferes, hvis
modtageren ikke er kalibreret pd dette koretg;.

Kalibrering af styring

STYRINGSCONTROLLER
PVED

@ KOMPAS
Kalibreret

-’.

k HJULVINKELSENSOR
lkke kalibreret

Q STIGNINGSVINKEL
lkke kalibreret

Bemaerk:Antallet af skaermbilleder og indholdet pa
skermbillederne kan variere athaengigt af keretojet og
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styringscontrollertypen. Hvis der vises en fejl, skal du lase
meddelelsen og udfere den anbefalede handling, for du fortsatter.

3. Kor koretgjet fremad for at starte proceduren. Kalibrering af
hjulvinkelsensoren skal udferes ved en hastighed pa 2 km/t (1,2
mph).

4. Drej rattet helt til venstre, og vaelg derefter Naeste .

5. Drej rattet helt til hgjre, og veelg Neste.

6. Serg for, at keretogjet stadig kerer med 2 km/t (1,2 mph). Drej rattet
sa taet pd midterpositionen som muligt.

Bemaerk:Det er af afgerende betydning for systemets ydeevne, at
du finder midterpositionen og kerer 1 en lige linje, for du vaelger
Naeste.

- ADVARSEL: Sorg for, at der er tilstraekkeligt med plads
=\ til, at traktoren kan kere fremad i midterpositionen, for du
fortsaetter.

7. Velg Neaste.

8. Systemet begynder at gemme kalibreringsdata. Vent, indtil
skaermen angiver, at kalibreringen er gennemfort, og bekraeft

derefter .

Bemaerk:Nogle styringscontrollere kan fa konsollen til at tilbyde
hydraulisk kalibrering. Hvis dette vises, skal du vaelge hydraulik og
folge anvisningerne pa skaermen.
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10.3. Kalibrering af stigningsvinkel

Stigningsvinklen refererer til den oprindelige forskydning fra vandret,
ud fra hvilken GPS-modtageren er monteret pa koretojets tag.
Folgende ting kan pdvirke og @ndre stigningsvinklen:

o Daktryk
Baltespending
Dobbelthjul

Dakstorrelse

Forerhusaffjedring
Reparationer pa forerhuset (affjedring og beslag)

Afmontering og montering af modtageren

o Monteringsstedet er flyttet
Bemaerk:Kalibrering af stigningsvinklen ber udferes ved en eller

flere af ovenstdende a&ndringer eller mindst én gang hver 6-12
maéneder.

Det anbefales under alle omstendigheder at udfere en kalibrering af
stigningsvinklen, ndr Autonom anvendes som Korrektionskilde,
selvom skarmbilledet angiver, at det ikke er nadvendigt.

Kalibrering af stigningsvinklen udferes pa et ryddet omrdde pa sikker
afstand af forhindringer. Hvis monteringen af modtageren ikke er helt
1 vater, vil denne kalibrering justere til den faktiske position.

- ADVARSEL: Sorg for, at keretgjet har tilstraekkeligt
=\ med plads til at kere i en lige linje pA mindst 70 meter
(230 ft), og drej derefter ved hver ende af vejlinjen.
|
1. Valg Styringsvalgmenu \# / Kalibrering af autostyring ==

L

Skarmbilledet Kalibrering af styring vises.

2. Velg STIGNINGSVINKEL. Hvis komponenten rapporteres som
kalibreret, skal kalibreringsproceduren alligevel udferes, hvis
modtageren ikke er kalibreret pa dette koretaj.
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Kalibrering af styring

STYRINGSCONTROLLER
PVED

@ KOMPAS
Kalibreret

~

&%  HJULVINKELSENSOR
Kalibreret

£ STIGNINGSVINKEL
lkke kalibreret

Bemaerk:Du kan kalibrere for stigningsvinkel ved at afsette
vejlinjepunkter "A" og "B" over 70 m (230 ft) og kere koretojet
ved 2 km/t (1,2 mph) langs vejlinjen. Fareren drejer koretojet rundt
1 slutningen af sporet og gentager derefter proceduren. Det er
vigtigt, at keretgjet rammer vejpunkterne "A" og "B" inden for ca.
30 cm for at g videre til det neste trin 1 kalibreringsproceduren.

. Placer koretojet i et dbent omrade. Nar du er klar til at starte

proceduren, skal du valge o for at markere vejpunktet "A".

. Kor lige frem. Vejpunktet "B" oprettes automatisk, nir Afstand til
A angiver 70 m (230 ft).

. Vend keretojet rundt, og folg den netop afsatte vejlinje,
spornummeret ber vare 0.

. Vaelg Aktivering af autostyring pa driftsskeermbilledet for at styre
pa vejlinjen. Farven skifter til gron, der afgives et lydsignal, og en
"aktiveringsmeddelelse" blinker pa skermen for at indikere, at
autostyring er aktiveret.
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11.
12.
13.

14.
15.
16.

Hvis styringen ikke aktiveres, nér Aktivering af autostyring
veelges, vises styringsstatusboksen.

. Los eventuelle problemer markeret med redt, for der fortsattes

med kalibreringen af stigningsvinklen (arbejd dig op gennem de
viste punkter fra toppen til bunden af skarmbilledet).

Kor koeretajet over punktet "B", som blev oprettet tidligere under
kalibreringsproceduren.

. Set koretgjets hastighed til 2 km/t (1,2 mph).
10.

Styr langs vejlinjen tilbage til punkt "A", som blev oprettet
tidligere.

Nér Afstand til A angiver 50 m, begynder den blé linje pa
kalibreringens statuslinje at bevage sig, og procentdelen stiger.

Nér kalibreringens statuslinje nar 50 %, standser
kalibreringslinjen, og procentdelen forbliver pa 50 %.

Dette indikerer, at systemet har nok data til forste del af
kalibreringen, og kalibreringen af stigningsvinklen settes 1
pausetilstand pa dette tidspunkt.

Fortsat for at krydse "A"-vejpunktet.
Néar "A"-vejpunktet er krydset, skal du dreje koretgjet rundt.

Folg spor "0", og aktiver autostyring igen.

Kryds "A"-vejpunktet igen ved at kere 1 den modsatte retning.
Set koretgjets hastighed til 2 km/t (1,2 mph).

Styr langs vejlinjen tilbage til "B"-vejpunktet, som blev oprettet
tidligere.

Nér Afstand til B er mindre end 50 m, bevaeger den blé linje pa
kalibreringens statuslinje sig videre fra 50 %, og procentdelen
stiger.
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Nér kalibreringens statuslinje nar 100 %, betyder dette, at systemet
har nok data til andet trin af kalibreringen, og kalibreringen af
stigningsvinklen settes 1 pausetilstand pa dette tidspunkt.

17. Fortsat for at krydse "B"-vejpunktet.
18. Stop keretojet. Stigningsvinklen er blevet kalibreret.

19. Bekraft for at vende tilbage til kalibreringsskarmbilledet.

Skarmbilledet Kalibrering af styring viser Kalibreret for Kompas,
Hjulvinkelsensor og Stigningsvinkel.

Kalibrering af styring

STYRINGSCONTROLLER
PVED

@ KOMPAS
Kalibreret

-
. HJULVINKELSENSOR

Kalibreret

& STIGNINGSVINKEL
Kalibreret

EVET

20. Bekreft for at vende tilbage.

Nu er alle indikatorerne 1 styringsstatusboksen grenne.
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10.4. Handtering af kalibreringsfejl/alarmer

Falgende fejl/alarmer kan forekomme under kalibrering. Udfer de
anbefalede procedurer nedenfor for at athjelpe fejlene.

Handling ikke tilladt

Styringskontroller er ikke
initialiseret.

Feijl

Styringscontroller er ikke
initialiseret

Styringsundersystemet er ikke sldet
til eller er ikke klar til brug.

Kontroller, at styringsundersystemet
er sldet til og klar til brug.

8 Konflikt i styringsprofil

Parametrene 1 den valgte
keretgjsprofil matcher ikke
koretojets konfiguration i
styringsundersystemet.

Vealg den korrekte karetajsprofil for
dette koreto;.

Parameterkonflikt

8 Parameterkonflikt

Karetojets geometriparametre
stemmer ikke overens med
geometrikonfigurationen 1i
styringssystemet.

Velg koretgjet igen pa
opsatningsskaermbilledet, eller sorg
for, at keretgjsgeometrien pa
skermbilledet Koretojsgeometri er
korrekt.
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Fejl

% Modtager afbrudt

AGI-modtageren er stoppet, har
mistet strom, eller
modtagerens/konsollens
serielforbindelse er afbrudt.

Bekraft stromforsyningen til

modtageren, og at serielforbindelsen
er i orden.

Kompaskalibrering

Trin 5/5

Kompaskalibrering mislykkedes!
Kommunikationsfejl. Tjek forbindelser
til AGI-3-enhed.

-

Kompaskalibrering mislykkedes

Gentag kompaskalibrering, og sorg
for, at keretojet udforer 12
omgange. Serg for, at keretojet
stoppes, nar du har fuldfert
proceduren.

Flyt modtageren vek fra magnetiske
kilder.

Kalibering af hjulvinkelsensor

Trin 5

Kalibrering af hjulvinkelsensor
mislykkede! Fe]l ved sammenligning af
parametre. Gentag
kalibreringsproceduren.

T

Kalibrering af hjulvinkelsensor
mislykkedes

Gentag proceduren, og kontroller, at
styringsakslen bevager sig gennem
hele omradet.

Bekreeft, at positionsoplysninger for
hjulvinkelsensor bevager sig, nr
styreakslen drejes.

Bekraft hjulvinkelsensorens
ledningsnet og forbindelser.
Kontroller hjulsensorens tilstand.

Fejl 1 hjulvinkelsensor.

¢ AGI-4 firmwareversion er foraeldet. =
o Opgrader AGI-4 firmware.

Modtagerens firmwareversion er
foraeldet

Opdater modtagerens firmware.

137



10.4. Handtering af kalibreringsfejl/alarmer

138



Kapitel 11 - Markmenu

I dette kapitel far du oplysninger om, hvordan du indstiller klient,
gard, mark, kanter, udeladelseszoner og flagpunkter. Disse er de forste
trin, nr man starter et job.

Konsollen vil gemme markoplysninger, sa markoplysningerne kan
hentes til andre processer i samme mark, nar de er indstillet.

Kor til marken, og folg trinnene for at indstille en mark og
identificere dens funktioner.

Bemaerk:Koretojet skal vare i eller i nerheden af marken, for at
kanter og relaterede oplysninger vises pa skarmbilledet.

11.1. Oprettelse af en kunde/gard/mark

1. Velg Markmenu ‘ / Ny mark a

Bemaerk:Standardfilnavne er angivet, nar
navngivningsmulighederne vises. Det anbefales, at foreren
navngiver elementerne pd en gennemtankt og struktureret made,
sd de er nemme at bruge 1 kommende sa@soner.

2. Velg KLIENTNAVN (eller vaelg en eksisterende kunde, hvis der
allerede er opsat kunder).

3. Valg Ny, indtast et navn, og bekreeft derefter.

4. Velg GARDNAVN (eller valg et eksisterende girdnavn, hvis der
allerede er opsat garde).

5. Indtast et navn, og bekraft.
6. Velg MARKNAYVN, indtast et navn, og bekraft.

7. Nar du afslutter dette afsnit, vaelges det nye felt, gé til Opsatning
af en ny kant, side 141.

Bemaerk:Du kan @ndre enhver af disse indstillinger, nar de er blevet
bekraftet, se Lagerlistestyringsprogram, side 191.
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11.2. Valg af en kunde/gard/mark

Bemaerk:Koretojet skal vare i eller i neerheden af marken, for at
kanter og relaterede oplysninger vises péd skaermbilledet.

1. Velg Markmenu ‘ / Veelg mark .

2. Vealg den onskede kunde, gird og mark, og bekreft.

3. Du kan importere markoplysninger fra et USB-drev ved at valge

uss BNl
4. Du kan valge den nermeste mark ved at vaelge Neermeste mark

Den aktuelle GPS-position anvendes. Dette virker kun, hvis der er
oprettet kanter for de narliggende marker.

5. Bekreft markvalget.

Bemaerk:Du kan @&ndre enhver af disse indstillinger, nar de er blevet
bekraftet, se Lagerlistestyringsprogram, side 191.
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11.3. Opsatning af en ny kant

Hvis det er nadvendigt, er det muligt at oprette flere kanter pd en mark.
De kan oprettes ved at kare rundt om kanten (se nedenfor), oprettes fra
dekning (se side 142) eller oprettes fra shape-filer (se side 143).

Det indvendige af en oprettet kant er som standard et arbejdsomride,
men en kant, der er oprettet inden for den kant, er som standard et
udeladt omrade (vises som nedtonet). Disse egenskaber kan redigeres.
Se Redigering af en kant, side 144.

Ops@tning af kanten fastleegger markens omkreds (eller en
marksektion). Kanterne kan overlappe hinanden.

En kantoptagelsesforskydning kan specificeres for at styre, hvor kanten
registreres 1 forhold til keretgjet. Det omfatter hegn og andre
forhindringer, der ikke lader koretojet kore ngjagtigt pd kanten.

Nér forskydningen er angivet, skal koretajet kores rundt langs
markkanten.

1. Kor til kanten af marken.

1Y
2. Velg Markmenu ‘ / Kantforskydning * .

o Optagelsesforskydning: Placerer forskydningen pa venstre eller
hejre side af redskabet.

o Ekstra forskydning: Indtast en positiv vaerdi for at udvide
forskydningen ud over kanten af redskabet. En negativ vardi
placerer forskydningen inden for redskabets yderkanter.

o Registreringsposition: Velges for at registrere kanten fra forsiden
eller bagsiden af redskabet eller fra koretgjets position.

o Ekstra frontforskydning: Flytter registreringspositionen frem
(eller tilbage, hvis der indtastes en negativ verdi).

Bemaerk:Et redskab har brug for at blive oprettet under opsatning,
men det faktiske redskab behaver ikke at vere fysisk monteret pa
koretajet.
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3. Vealg Registrer markkant -

4. Kor rundt om markens kant. En bl4 linje viser, at kanten
registreres under hensyntagen til eventuelle forskydninger.

e
5. Velg Pause for at standse registreringen midlertidigt. Det er
hensigtsmaessigt, hvis en forhindring forhindrer kersel pd kanten.
Ikonet @ndres for at vise registreringsindstillingen. Valg

Registrer - for at genoptage. Kanten registrerer en lige linje
mellem det punkt, hvor registreringen blev sat pa pause, og det
punkt, hvor registreringen blev genoptaget. Bemark, at
kantregistreringen kan blive sat pa pause automatisk, hvis
hovedkontakten slés fra (se Set kantregistrering pa pause med
master, side 34).

6. Nér koretojet nermer sig startpunktet, skal du velge Faerdigger

v . .
markkantregistrering . for automatisk at feerdiggere kanten.

7. Gentag proceduren for flere kanter, hvis det er nadvendigt.

11.3.1. Oprettelse af en kant fra dakning
En kant kan oprettes fra en eksisterende dekning.

1. Vaelg Markmenu ‘ / Opret kant fra deekning @ for at
vise kanten fra dekningsindstillingspanelet.

e Udjeevning: Den mindste mellemrumsstearrelse, som automatisk
vil blive udfyldt, nir der oprettes en kant fra dekning.

o Minimum dgekningsareal: Enhver dekning, der er mindre end
det areal, der er angivet her, opretter ikke automatisk en kant.

o Afstand fra deekning: Udvider den oprettede kant den angivne
afstand fra dekningen.
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o Udelukkede omrader (til/fra): Udelukkede omrader bruges til at
angive omrader, hvor der ikke skal paferes produkt, hvis
sektionskontrol anvendes. Hvis denne indstilling slés til, oprettes
der automatisk udelukkede omréader fra eventuelle huller i
deekningen, der er inden for det samlede dekningsomréde.

o Minimum udelukket areal: Ethvert hul 1 dekningen, der er
mindre end det areal, der er angivet her, opretter ikke automatisk et
udelukket omrade. Dette forhindrer meget sma huller 1 deekningen
inden for kanten i1 automatisk at blive oprettet som udelukkede
omrader.

En kant (eller flere kanter) treekkes rundt om yderkanten af den
eksisterende daekning. Nye kanter bliver fojet til den aktuelle mark.

11.3.2. Oprettelse af en kant fra en shape-fil

En kant kan importeres fra en shape-fil, som er gemt pa et USB-drev.
1. Indlaes shape-filen pa et USB-drev.

2. Serg for, at USB-drevet er indsat i konsollen.

3. Velg Markmenu ‘ / Opret kant fra shape-fil @

4. Velg USB-ikonet nederst pd skeermen . Dataobjekterne
bliver blé.

5. Valg USB-startikonet for at fa vist roden af USB-
filstrukturen. Filer og mapper i USB-roden vises.

6. Valg en mappe for at dbne den. Find den enskede fil, og valg den.
Den vises som hvid, og Naeste er nu aktiveret.

7. Bekreft for at importere shape-fil-kanten.
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11.3.3. Redigering af en kant
En kant kan redigeres, nar den er blevet oprettet.

1. Tryk og hold for at velge kanten pé bereringsskeermen. Kanten
fremheves. Slip for at fa vist skermen Rediger kant.

Rediger markkant

sreen NAVN

.- % UDELUKKELSESFORAGER
\ Nej

@) OMRADETYPE i
\ Kategoriseret omrade

ﬁ KATEGORI
Se ROCKS

[ x | v

o Navn: Valgfrit navn til at identificere kanten.

o Udelukkelsesforager: Angiver, om kanterne af
udelukkelseszonerne behandles som forager (se Ops@tning af en
forager, side 146).

o Omradetype:

o Arbejdsomriade: Arbejdsomrider bruges til at angive omréder,
hvor der skal paferes produkt, hvis sektionskontrol anvendes.

o Udelukket omriade: Udelukkede omrader bruges til at angive
omrader, hvor der ikke skal paferes produkt, hvis
sektionskontrol anvendes.

o Deaktiveret: Kanten ignoreres.

« Kategoriseret omrade: Hvis der er et stort antal kanter, kan det
vere nyttigt at tildele dem en kategori (for eksempel for at
inkludere omrader, mens der sprgjtes, men udelade omréder,
mens der sas). Kategorier kan derefter anvendes til at definere
omrader og udelade omréder for det aktuelle job (se Opsatning
af jobomréder, side 153).
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» Kategori: Bruges til at tildele eller oprette omradekategorier. Vises
kun, hvis Kategoriseret omrade er valgt for Omradetype. (Knappen
med skraldespanden ved siden af marken kan bruges til at slette
ubrugte kategorier).

Knappen med skraldespanden nederst pd skaermen kan bruges til at
slette den valgte kant.

11.3.4. Fjernelse af en kant

Hvis en kant skal @&ndres, kan den slettes, og der kan angives en ny.
Knappen med skraldespanden pa skaermen Rediger kant kan bruges til
at slette en enkelt kant.

Sadan slettes alle kanter pd en mark:

1. Kor til marken.

2. Valg Markmenu ‘ / Veelg mark for at vaelge kunde-,
gard- og marknavne. Kanten vises pa skaermen.

3. Du kan fjerne kanten ved at valge Ryd kant u En meddelelse
vil bede om bekraftelse.

Bemaerk:Sletning af en kant er en permanent handling.
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11.4. Opsatning af en forager

Redskaber arbejder ofte pa en anden made rundt om kanten end pa
resten af marken. En forager skaber en zone inden for linjen af
kanten, som bliver bearbejdet forskelligt. Bredden athanger af
forerens arbejdsmetode 1 marken.

Bemaerk:Foragerdata gemmes med det valgte redskab. Dette gor det
muligt for hvert redskab at have forskellige foragerbetingelser.

Bemaerk:En forager kan kun oprettes, nar en kant er registreret, se
Ops@tning af en ny kant, side 141.

Folg trinnene for opsatning af forager for dette redskab inden for
markkanten.

1. Velg Jobmenu ‘ / Konfigurer forager for dette redskab

C
|

Foragerindstillinger

FORAGER

Aktiveret
FORAGERBREDDE (SKAR)
0.0
FORAGERFORSKYDNING
0.0 m

SE FREM
10 m
| Konfigurer handlinger

2. Serg for, at Forager er aktiveret.
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Bredden pa forageren kan defineres ved hjelp af Foragerbredde
eller Foragerforskydning. Hvis begge punkter anvendes, legges de
to tal sammen til den samlede foragerbredde.

. Valg Foragerbredde (skar), og angiv bredden pa forageren 1 skar
fra den indvendige side af kanten, og bekraeft derefter. Et skar er
redskabets arbejdsbredde.

Bemaerk:For at indstille en foragerbredde, som ikke har relation til
skarbredden, skal du bruge Foragerforskydning til at angive en
verdi 1 stedet.

. Du kan egge bredden af forageren, hvis det er nedvendigt, ved at
velge Foragerforskydning.

Dette kan vare nyttigt til at give en bufferzone for styring, hvis
markens bredde er blevet indstillet, s& spidsen af redskabet vil rore
hegnet.

Hvis du har registreret en markkant, s& den bla linje er pa toppen af
hegnet (den faktiske fysiske markkant), og derefter opsatter en
forager pd 1 skar, vil du vaere nedt til at kere med toppen af
redskabet rorende ved hegnet for at fylde dette omrade uden
overlapning. Det er tydeligvis ikke en sarlig god opsatning. Sa 1
denne situation kan du tilfgje en forskydning pa 1 meter (for
eksempel) til din forager, hvilket vil flytte forageren en ekstra meter
inden for kanten, s du har et mellemrum pa 1 meter mellem
redskabet og hegnet.

5. Indtast forskydningen, og bekreft derefter.

. Valg Se frem. Dette indstiller, hvor mange meter foran keretojet,
systemet sgger for at reagere med handlinger.

. Indtast afstanden foran keretgjet for handlinger, og bekraft derefter.

8. Valg Konfigurer handlinger.
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Konfigurer foragerhandlinger

Handlingshavn !

Alarm

HANDLINGSTILSTAND
Deaktiveret

Zoomniveau
il

o Alarm: Indstiller en alarm til at udlgses, nar man narmer sig
forageren.

Handlingsnavn

o Autozoom: Hvis denne indstilling er aktiveret, zoomer
kortvisningen ind eller ud til et defineret zoomniveau, nér
keretajet nermer sig forageren, og vender tilbage til det
oprindeligt definerede zoomniveau, nar keretojet forlader
forageren. Velg det foretrukne zoomniveau.

Bemaerk:Nar en handling er aktiveret, er den market med . Nar en
handling er deaktiveret, er den market med *.

Handlingstilstand

Gor det muligt for kortvisningen at zoome ind, ndr man narmer sig
forageren.

Besked

Du kan indtaste ord til en visuel meddelelse (f.eks. "Naermer sig
forager"). Indtast teksten, og bekraeft derefter.

Audiotype
Indstiller en lydalarm. Vealg typen, og bekreft.

9. Bekraeft alarmen og zoomhandlingerne. Skarmen kan nu vise en
forager 1 orange inden for kantlinjen.

Nar man narmer sig forageren, aktiveres alarmen, og der zoomes.
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Approaching headland
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11.5. Indstilling af flagpunkter

Flagpunkter bruges pa styringskortet for at angive forhindringer og
noterede elementer p4 marken.

Bemaerk:Flagpunkter kan om nedvendigt anvendes med en
udeladelseszone rundt om forhindringen (f.eks. et stort hul eller en
elmast). Hvis dette er nadvendigt, skal du lase dette afsnit samt
Redigering af en kant, side 144.

1.

Kor til det element, der skal markeres.

1
. Velg Markmenu ‘ / Indstil flagpunkt ' :

3. For at markere forhindringen skal du valge et flagsymbol, der

skal placeres et sted pé kortet.

Bemaerk:Du kan @ndre forudindstillinger for flagpunktet, se
Ops@tning af flagpunkter, side 73.

. Du kan tilpasse flagpunkter ved at velge Brugerdefineret for at

definere et bestemt flagpunkt.

5. Valg det gnskede symbol.

Velg FLAGPUNKTNAVN, og indtast et navn. Bekraft navnet.
Bekraft for at tilfoje det brugerdefinerede flagpunkt.

Hvis en udeladelseszone er nedvendig rundt om forhindringen,
skal du g til Redigering af en kant, side 144.

Hvis en udeladelseszone ikke er nadvendig, skal du kere til neste
element pa den mark, der skal registreres, og gentage.

11.5.1. Fjernelse eller &ndring af et flagpunkt
Sadan fjernes eller @ndres et flagpunkt:

1.

Tryk og hold pé flagpunktsmarkeren péd skaermen 1 0,5 sekunder.
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. Velg:
o Skift for at valge et andet flagpunkt. Flag
e Omdeb for at eendre det navn, der vises ’T

pa flagpunktet.

« Slet for at fjerne det valgte flagpunkt, ’—
eller Ryd alt for at fjerne alle flagpunkter ’#

fra marken.

kompensere for GPS-afdrift. Bemerk: For ’T
at fijerne anvendt kompensation for GPS- '

afdrift, se Kompensation for GPS-afdrift,

side 184.

o Korrektion af GPS-bevagelser for at
flytte koretojet til flagpunktet for at
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11.6. Frigivelse af en mark

Indstillingen Frigiv mark ® kan bruges til at afslutte en mark og de
tilknyttede flagpunkter, kanter osv. Dette forhindrer ny dekning i at
blive fojet til marken, hvis keretgjet er blevet flyttet til en ny mark,
men foreren har undladt at oprette en ny mark/et nyt job.

Hvis denne indstilling ikke anvendes, nér keretojet har bevaget sig
mere end 15 km vak fra den aktuelle mark, vises den folgende
besked, og marken frigives automatisk "Den aktive mark er mere end
15 km vak og er blevet deaktiveret og dens data frigivet."

Bemaerk:Konsollen genstarter ikke leengere, nar den er kommet for
langt vaek fra den aktuelle mark.
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Jobmenuen valger eller opretter specifikke joboplysninger, der er
knyttet til den valgte mark. Ved brug af denne menu gemmes
joboplysninger, og aktivitet kan registreres og rapporteres.

12.1. Oprettelse af et nyt job

A
1. Du kan opszatte et nyt job ved at vaelge Jobmenu L‘ / Opret

nyt job n

2. Valg JOBNAVN.
3. Indtast et navn, og bekreft.

Bemaerk:Standardfilnavne er angivet, nar
navngivningsmulighederne vises. Det anbefales, at foreren
navngiver elementerne pd en gennemtankt og struktureret made,
sd de er nemme at bruge 1 kommende sa@soner.

4. Bekraft det nye job.

12.1.1. Opsatning af jobomrader

Hvis en eller flere kanter pd den aktuelle mark har en navngivet
kategori (se Redigering af en kant, side 144), og et job er aktivt, kan
omradetyperne for det aktuelle job valges.

Bemaerk:Alle kategoriserede omrader, der ikke er specificeret i
arbejdsomrader eller udeladte omrider, behandles som om kanten
ikke eksisterer for dette job.

Bemaerk:Tildeling af omradetyper til kanter understottes ikke i
procesdatatilstand.

A
1. Du kan opsatte et nyt jobomrade ved at valg Jobmenu L‘ /

Konfigurer jobomrader @ :
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12.1. Oprettelse af et nyt job

Jobomrader

ROCKS

‘ @, ARBEJDSOMRADER

5 UDELUKKEDE OMRADER

o Arbejdsomrader: Kantindholdet er medtaget 1 jobomradet for
dette job.

o Udelukkede omrader: Kantindholdet er udelukket fra
jobomrédet for dette job.

2. Vealg de omradetyper, der skal medtages og udelades for det
aktuelle job.

Bemaerk:Omrader, der vil blive behandlet, vises pa kortet som et
omrdde 1 lysere grét (hvis autosektionskontrol er aktiveret, og
Kantgransen ikke er sat til Ubegranset).
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12.2. Valg af et eksisterende job

Joboplysninger kan registreres, gemmes og overfores til senere adgang.

Kor til marken, og folg trinnene for at velge et eksisterende job. For at
oprette et nyt job skal du se Oprettelse af et nyt job, side 153.

1. For du vealger et eksisterende job, skal du sikre dig, at den korrekte
mark er valgt (se Valg af en kunde/gard/mark, side 140).

2. For at velge fra en liste over eksisterende job skal du valge

Jobmenu k| / Veelg job .

3. Valg jobbet, og bekreft.

Bemaerk:Ved at skifte kunde, gard eller mark gverst i vinduet Valg
job kan der importeres et job fra en tilstedende mark. Dette kan vere
nyttigt for at kunne genbruge felles oplysninger 1 et job, f.eks.
vejrobservationer, afgradeoplysninger eller bemarkninger om
produktspredning. Dakningen skal slettes manuelt, for det nye job
startes. Se Sletning af et job, side 159.

Bemaerk:Det samme redskab, der blev brugt til at oprette jobbet, skal
vere valgt for at indlaese et eksisterende job.
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12.3. Registrering af joboplysninger

Konsollen kan registrere oplysninger om jobbet og gemme og
eksportere disse.

L |2¢
1. Valg Jobmenu / Registrer joboplysninger ~* .

Vejr- og arbejdsforhold er valgfrit. Tilfgjelse af afgrede og
produktoplysninger anbefales.

2. Vealg en kategori, indtast oplysningerne, og bekraft derefter.

3. Brug rullepanelet, eller brug skjulepilen for at se afgrederne og
produktmulighederne.

4. Velg AFGRODE NAVN, indtast et navn, og bekreft derefter.

5. Velg kategorier efter behov, indtast oplysningerne, og bekreaft
derefter.

Produkt-delen af dette skeermbillede er beregnet til at registrere
den konkrete produktblanding, der anvendes til dette job. Denne
information gemmes separat 1 de produktdefinitioner, der er gemt
1 menuen Produkt pé opsatningsskarmbilledet.

6. Valg Produktnavn pi listen, eller valg Tilfej et nyt produkt.
7. Velg Hastighed ved siden af produktet, og indtast hastigheden.
8. Valg Enheder ved siden af produktet, og vaelg maleenheden.
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12.4. Eksport af en jobrapport
Jobregistreringer kan eksporteres 1 PDF-format til et USB-drev.

Nar et job eksporteres, legges PDF-rapporten 1 D:/Reports og 1
D:/Client/Farm/Field/Reports.

Bemaerk:Jobrapporter kan ogsa eksporteres som .csv-filer ved at
aktivere DATALOGNING PUNKT FOR PUNKT pé
ops@tningsskaermbilledet (System / Funktioner / Konsol) for
programmering af jobbet (se side 42).

1. Saet USB-drevet 1 konsollen.

:
2. Velg Jobmenu L| / Dataudveksling % / Eksporter

jobrapport til USB 'ﬂ (eller Eksporter jobrapport til TAP -
, se Brug af Topcon Agriculture Platform (TAP)).

Skermbillederne Jobrapportvalg.
3. Valg den enskede mulighed/de enskede muligheder.

» Tilpas automatisk intervaller: Hvis der findes data, der anvender
en signaturforklaring for farver, &ndres den farve, der anvendes 1
rapportkortskyggerne, s& den maksimale variation 1 farver bruges
til at illustrere udbyttehastighederne.

o Opret shape-filer: Data for shape-filer eksporteres til
D:/Client/Farm/Field/ CoverageShapefiles og
D:/Client/Farm/Field/BoundaryShapefiles

» Procesdata: Eksporteres en jobrapport, eksporteres xml-baserede
procesdata ogsa til mappen PROCESDATA.
Det aktive eller aktuelle job eksporteres til mappen Reports pd USB-
drevet.
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Eksport af en jobrapport

For USB-drevet fjernes, skal det altid forst skubbes ud ved at
trykke pa ikonet Skub USB ud (se Brug af konsolverktejslinjen,
side 10). Der vises en meddelelse om, at det er sikkert at fjerne
USB'en. Hvis dette ikke goares, kan rapporten mangle eller veare
beskadiget.

Bemaerk:Det er ogsa muligt at batcheksportere jobrapporter (og job)
for ikke-aktive job ved hjelp af lagerlistestyringsprogrammet. Se
Lagerlistestyringsprogram, side 191.
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12.5. Sletning af et job

Denne handling vil fjerne eventuelle dekningsoplysninger pa skermen
og slette jobdata, der er blevet registreret pa det aktuelle job. Dette
@ndrer ikke markoplysninger eller procedurer, der er angivet for

marken.

A
1. Velg Jobmenu L‘ / Ryd jobdata j :

Folgende meddelelse vises.

Ryd job

Er du sikker pa, at du vil slette
dette job? Alle deekningsdata
bliver slettet. Jobtotalerne bliver
nulstillet.

| Nej ‘ Ja

2. Velg Ja for at slette data eller Nej for at bevare dataene.

For at slette garde eller marker eller tidligere oprettede jobdata skal du
se Lagerlistestyringsprogram, side 191.
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12.6. Brug af variabel hastighedskontrol

Far brug skal variabel hastighedskontrol (VRC) vare opsat med en
styreenhed, og den skal vare aktiveret pa skermbilledet Opsatning
(System / Funktioner / Redskab).

Velg J for at aktivere eller deaktivere VRC-kortvisning pa
skermbilledet Foring.

12.6.1. Hvis du benytter VRC-kort
Der er tre mider at udfere VRC pa:
o Import af foreskrevne kort (ISO XML- og shape-filer til oprettede
jobs vha. guiden VRC-import.

» Brug af realtidssensordata fra kvalstofsensorer, der er monteret pa
traktoren (for eksempel: Topcon CropSpec).

o Brug af foreskrevne kort pa basis af procesdata.

Folgende vejledning beskriver de to forste metoder. Hvis du bruger
procesdata, se Procesdatamenu, side 195.

Bade shape-filer (.shp) og ISO XML-filer (.xml) kan importeres til
oprettede jobs. Bemerk, at kun den foreskrevne kortdel af dataene
anvendes, hvis .xml-filer importeres.

1. Vealg en kunde/gard/mark, se side 140.
2. Opret et nyt job, se side 153.

A
3. Valg Jobmenu L‘ / Konfigurer variabel hastighedskontrol

. _-j
A

L)
4. Velg Neste ved trin 1 1 guiden VRC-konfiguration.

5. Valg hastighedskilde(r) for VRC, og valg Naeste. De mulige
indstillinger er:

o Shape-filer
o ISO XML
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e CropSpec- eller LH5000-doseringssensor (hvis aktiveret)

Bemark, at shape-filer og ISO XML ikke kan anvendes samtidig.
Men CropSpec kan anvendes sammen med shape-filer eller ISO
XML.

Hvis shape-filer eller ISO XML velges i trin 2, vises alle kort,
som er importeret tidligere for den aktuelle mark, sdledes at
tidligere anvendte kort kan hentes frem igen.

» Hvis de enskede kort ikke allerede er pa konsollen, indsattes en
USB-negle med foreskrevne kort.

o Valg USB-ikonet nederst pa skaermen - (eller veelg n,
hvis du importerer via TAP, se Brug af Topcon Agriculture
Platform (TAP)).

Konfiguration af variabel doseringskontrol
rin 3/7: Veelg foreskrevne kort
'zelg de foreskrevne kort til job FPT1015 IMPLEMENT 2_20180326.

ﬁ’ DefaultClient

DefaultField

8
ﬂl DefaultFarm oY

Foreskrevne kort med variabel doseringskontrol (.shp) (USB):

Ingen angivelser

Vinduesbaggrunden bliver bla for at angive, at USB-fillisten (eller
TAP-fillisten) vises.

o Valg USB-startikonet for at fa vist roden af USB-
filstrukturen. Filer og mapper i USB-roden vises.

» Valg en mappe for at &bne den. Find den enskede fil, og velg
den. Den vises som hvid, og Naste er nu aktiveret. Bemaerk, at
der kan valges flere filer.
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Konfiguration af variabel doseringskontrol

rin 3/7: Vaelg foreskrevne kort
'2elg de foreskrevne kort til job FPT1015 IMPLEMENT 2_20180326.

ﬁa VRC 1t

Foreskrevne kort med variabel doseringskontrol (.shp) (USB):

pmats_map1l_ci_vl.shp

pmats_mapl_ci v2.shp
pmats_map1l_ci_v3.shp
pmats_mapl_ci_ vd.shp
pmats_mapl_mt_vl.shp
pmats_mapl_mt v2.shp
pmats_mapl_mt_v3.shp
pmats_mapl_mt_v4.shp

pmats_map2_ci_vl.shp

o Vzlg Naste.

. Hvis ISO XML blev valgt 1 trin 2, skal du velge den proces, du

onsker at kare. Filen kan have flere processer. Valg den proces,
der passer til det redskab, der er tilkoblet.

. Veelg Naste.

Der skal nu tildeles kilde og egenskaber til kanaler.

Kanal: Den tank eller beholder, der styres.

Kilde: Kilden til tildelingskortet for den pidgaeldende
kanal. Listen over filer, der blev valgt tidligere, vises her, eller
du kan ogsé valge en levende kilde som CropSpec.

Egenskab: En af egenskaberne 1 shape-filen eller ISOXML-filen
eller sensorudgangsdataene fra CropSpec. Den samme shape-fil
kan have flere egenskaber for at fastlaegge hastigheden for mere
end ¢én tank, hvilket giver brugeren mulighed for at kortlegge
den foreskrevne vardi til den passende tank.

Re-skalering: Denne kolonne er som standard indstillet til 1,
hvilket betyder, at den foreskrevne vardi 1 kilden vil blive
anvendt direkte. Afhengigt af vejrforholdene kan brugeren dog
velge at oge eller reducere doseringshastigheden. Dette giver en
ensartet stigning for alle definerede hastigheder. For eksempel
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vil en re-skalering pa 1,1 anvende 110 procent af den hastighed,
der er fastlagt i kilden.

» Standard: Fastlegger den hastighed, der skal anvendes, hvis
kilden ikke angiver en hastighed for det pdgeldende omrade i
indhegningen.

Konfiguration af variabel doseringskontrol
rin 6/7: Kortdoseringer til kanaler

2elg fil og egenskab, der skal kontrollere doseringen til den kanal og specificer
pnhedstyperne for den valgte file.

anal Kilde Egenskaber | Enheder Re-skalering | Standard

: Tom| pmats_mapl_ci vi.shp HJChem1l Ifha 1.00 0.0

8. Valg Naste.

9. Pé sidste trin skal du bekrefte opsatningen. Den kan ikke @ndres
for jobbet, sd sorg for, at den er korrekt, for du fortsetter. Vaelg
Tilbage for at @&ndre konfigurationen eller OK for at bekrafte.

Kortet vises. Hvis det ikke vises, skal du sikre dig, at du er geografisk
teet pa kortets placering.
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Retningslinjerne bruges til at angive den vej, som keretojet skal kore
for at fa bedst mulig dekning. Systemet vil bruge redskabsbredden til
at indstille jevnt fordelte linjer tveers over marken.

Hvis nogle retningslinjetyper ikke er nedvendige, kan de deaktiveres.
Se Opsatning af foring, side 44.

Retningslinjetyper, der understottes, er:

II | | Parallelle AB-linjeretningslinje, side 166
5% Identiske kurveretningslinjer, side 168

@ Retningslinjer til styring efter midterakse, side 169

{S Feringstilstand med Guidelock, side 170
_J
Bemaerk:For at slette en retningslinje, nar den er blevet oprettet, skal

du se Lagerlistestyringsprogram, side 191. Valg den enskede
kategori, og vaelg derefter den retningslinje, der skal slettes.
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13.1. Brug af retningslinjer for lige linjer

Denne indstilling opretter parallelle linjer for foring ved hjelp af
redskabets bredde til at indstille afstanden mellem retningslinjer.

Hvis arbejdet generelt foregar 1 lige linjer, skal AB-linjen indstilles
tet péd foragerlinjen. Dette gor, at linjerne er jevnt fordelt pa tvaers af
arbejdsomrédet.

1. Placer koretgjet.

2. Vzlg menuen Retningslinjer Il | | / SKkift feringstilstand, hvis

det er nedvendigt, for at velge AB-linjer Il | | :

3. Du kan indstille AB-linjen ved at vaelge Opret ny AB-linje Iﬂ.

4. Du kan @ndre standardnavnet ved at velge
RETNINGSLINJENAVN.

5. Indtast et navn, og bekraft. Bekraft den nye retningslinje.

6. Kor til starten af skéret. Veelg Indstil " A" -punkt n
7. Du kan indstille et "B"-punkt ved at kere langs det enskede skér

og vaelge n

"B"-punktet vises, og parallelle retningslinjer for styring vises pa
skaermen.

I de fleste tilfelde viser skermen den linje, der er tilbagelagt, og de to
tilstedende linjer.

Du kan se alle retningslinjer hen over marken ved at valge & fra
toppen af skermbilledet og vaelge Linjenumre. (Dette kraever en
markkant, se Opsatning af en ny kant, side 141.)

13.1.1. Indstilling af AB-linjer manuelt
Det er ogsd muligt at indstille AB-linjer med koordinater.
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H -

1. Valg menuen Retningslinjer Il | | / Manuel AB-linje »
Skermbilledet Manuel AB-linje vises.
2. Indstil "A"-punkt pa én af felgende méder:

e Kor til den onskede placering, og valg n
« Indtast koordinaterne (lengde/bredde) for "A"-punktet.
3. Indstil "B"-punkt pa én af felgende mader:

o Kor til den onskede placering, og velg n
« Indtast koordinaterne (lengde/bredde) for "B"-punktet.

 Indtast AB-linjens kereretning. Softwaren placerer automatisk et
"B"-punkt for at oprette en AB-linje af den gnskede retning 1
forhold til "A"-punktet.

Bemaerk:Du kan slette en retningslinje ved at vaelge ﬂ
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13.2. Brug af identiske kurveretningslinjer

Nogle marker er ikke rektangulaere og har en kurvet eller formet kant.
For disse er identiske kurver den bedste lasning for retningslinjer.
Dette kan vare nyttigt til styring ved en markkant og til brug af
denne retningslinje til fremtidige anvendelser.

Med identiske kurver kan operateren indstille en kurvet retningslinje,
og systemet vil oprette steder lige langt fra retningslinjer hen over
marken, baseret pd en skarbredde.

[E—

2

Placer koretgjet.

Velg menuen Retningslinjer Il | | / Skift feringstilstand, hvis

det er nedvendigt, for at vaelge Identiske kurver SSSS :

3. Valg Opret ny identisk kurve .

Vzlg RETNINGSLINJENAVN.

5. Indtast evt. et navn, og bekraft derefter. Bekraft den nye

retningslinje.

. Kor til starten af skaret. Veelg Indstil "A"-punkt .

7. Keor langs det kurvede skér. Der vises en sort streg bag koretojet

pa kortet for at indikere den kurve, der er ved at blive registreret.

Bemaerk:Hvis det er nedvendigt, kan registrering af
retningslinjen sattes pa pause.

. For enden af det kurvede skér skal du valge for at indikere

slutningen af kurveregistreringen.
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13.3. Brug af retningslinjer til styring efter
midterakse

Nogle marker bearbejdes bedst i1 en cirkular form. Denne indstilling
gor det muligt for operateren at oprette retningslinjer rundt om et

midteraksepunkt.

1. Placer koretgjet.

2. Valg menuen Retningslinjer Il || / Skift feringstilstand, hvis
det er nedvendigt, for at velge Retningslinjer for styring efter
midterakse @

3. Valg Opret nyt midteraksedrejepunkt .

4. Velg RETNINGSLINJENAVN.

5. Indtast et navn, og bekraeft. Bekraft den nye retningslinje.

6. Kor rundt om markens midte. En bjelke for drejepunktnejagtighed

vises for at angive status for oprettelsen af retningslinjen.

Nér systemet registrerer buen, oprettes der cirkelformede
retningslinjer baseret pa bredden af redskabet. Husk at tage
koretajets og redskabets drejeradius 1 betragtning, nir den forste
bue kores.
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13.4. Brug af fegringstilstand med Guidelock

Guidelock er en dekningsbaseret foringstilstand. Den genererer en
kurve baseret pa eksisterende dekning, uanset hvornar dekningen
blev lagt. Dette er praktisk, hvis du ensker at styre rundt om en
kontur eller markkant, men du ikke har lyst til at oprette og gemme
en kurve, eller hvis du ensker at fortsatte styring langs en dekning,
som blev behandlet tidligere, som du ikke har gemt en kurve for.
Denne retningslinjemetode omtales undertiden som "fri form".

1. Velg menuen Retningslinjer Il | | / SKkift feringstilstand, hvis
det er nedvendigt, for at vaelge Foringstilstand med Guidelock

5

Der genereres en retningslinje, som folger den rute, koretojet korer.
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13.5. Valg af en eksisterende retningslinje

Nér retningslinjer er oprettet inden for markerne, gemmes disse og kan
abnes pa fremtidige job 1 marken.

1. Fra menuen Retningslinjer Il | | skal du valge den enskede

o
L]

retningslinjetilstand og derefter valge Velg retningslinje

2. Velg klient, veelg gird, og vaelg marken. Eksisterende
retningslinjesat vises.

3. Valg det padkrevede retningslinjeseat, og bekraft derefter.
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Kapitel 14 - Autostyring

I styringsvalgmenuen kan operateren indstille muligheder for
autostyring. Hvis denne funktion skal bruges, skal den vare licenseret
og aktiveret. Hvis den ikke er blevet aktiveret, s se Ops@tning af
foring, side 44 til aktivering af autostyring.

For at kalibrere styringen henvises til Styringskalibreringer, side 127.

14.1. Autostyringsstatus

Autostyringsstatus giver foreren mulighed for at fa vist status for de
nadvendige betingelser for autostyring. Radt viser, at betingelserne
ikke bliver opfyldt, og at styring dermed ikke er klar.

1. Du kan se status for autostyring ved at vaelge Styringsvalgmenu

@

Skermbilledet for styringsstatus vises.

I
\# / Autostyringsstatus

Gron angiver, at elementet er klar.
Rad angiver, at elementet ikke er klar.
Du kan fa vist styringsalarmer ved at valge styringsalarmknappen

nederst til venstre pd skaermen.

2. Valg for at vende tilbage til hovedskaermbilledet og udfere
de nedvendige handlinger (arbejd ned gennem de viste punkter
fra toppen til bunden af skermbilledet).
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14.1. Autostyringsstatus

14.1.1. Fejlfinding af autostyring

Fejlvisning Handlinger Side
@ Autostyring Aktiver viser rodt.

Autostyring aktiveres ikke.

Velg Autostyring Aktiver for at dbne

styrestatuspanelet.

Radt pa panelet angiver, at elementet

ikke fungerer korrekt.
Modtagerhardware Er modtageren tilsluttet korrekt,
vises med radt monteret forsvarligt og teendt?
Differentialekorrektion | Bekraft, at opsa@tning i1 konsollen 52
vises med radt passer til korrektionskildens krav.
Positionsngjagtighed | Vent, til der opstar konvergens. 52

vises med radt

Hvilken farve er satellitikonet pa
instrumentbraettet? Hvor mange
satellitter vises der ved siden af
ikonet? Du skal bruge mindst fire
tilgeengelige satellitter.

Er korrektionskilden korrekt? Hvis
ikke, skal du valge den korrekte
kilde.

Er du pé en aben plads vak fra
hgjspendingsledninger? Kor til en

aben plads, og vent pa konvergens.

Hvis du har abonnement, skal du
bekrafte det aktuelle abonnement.
Bekraft, at det er den korrekte
frekvens, der er indstillet.
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Fejlvisning

Kapitel 14 - Autostyring

Handlinger

Styringscontroller
vises med radt

Bekreaeft, at controlleren er tilsluttet og
tendt.

Kontroller, at den korrekte
styringscontroller er blevet valgt
under opsa&tning.

Hvis du bruger AES, sa sluk og tend
for AES, og drej derefter rattet en Y4
omgang for at aktivere styring.

88

Koretojsgeometri vises
med radt

G4 tilbage til indstilling af
koretgjsgeometrien, og genindstil
dimensionerne korrekt, eller veelg
keretajsprofilen igen.

86

Koretojsprofilen vises
med rodt

Gennemgd, hvilket koretoj der er
blevet valgt, og gennemga
geometrien.

83-
86

Styring kalibreret
vises med rodt

Bekreft, at der er udfort kalibreringer
pa dette koretoj. Kor til en dben plads
vk fra hejspendingsledninger og
forhindringer, genstart og gentag
kalibreringer.

128-
132

Spaerring

Styringssystemet er blevet sat i
transporttilstand (f.eks. ved karsel pé
motorvej), sdledes at styringen ikke
kan aktiveres utilsigtet.

Vejlinje tilgengelig
vises med rodt

Kor tettere pd vejlinjen
(retningslinje).

Bekraft, at retningslinjen er blevet
oprettet og valgt.

166-
169
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14.1. Autostyringsstatus

Fejlvisning

Vejlinje synkroniseret

Handlinger

Vejlinje (retningslinje) er ikke indlaest

korrekt. Bekreft forbindelse med
modtageren og vejlinjen. Bemaerk, at
det kan tage tid at uploade vejlinjen
til modtageren, isar for store kurver.

Side

Forbudt handling Styring kan ikke aktiveres, mens
bestemte handlinger udferes. For
eksempel: Kalibrering af styring,
endring af GPS-indstillinger, eksport
af et job.

Operator Styringssystemet frakobles, hvis

tilstedevarelse foreren forlader forersedet.

Rat Slip rattet, og prov igen.

Hastighed vises med
rodt

Juster hastighed til mellem 1 og 25
km/t (0,7-15 mph). Den nedvendige
hastighed kan variere med keretojet.

Tvaersporsfejl vises
med rodt

Kor tettere pa retningslinjen for
aktivering af autostyring.

Retningsfejl vises med
rodt

Kontroller vinklen, eller reducer den
hastighed, som bilen nermer sig
retningslinjen med.
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14.2. Tuning af autostyring
Det er vigtigt at justere autostyringen, s& den passer til forholdene,

jobtypen og keretojs-/redskabstypen.

1. Velg Styringsvalgmenu \' / Justeringsparametre for
I

autostyring \' .

Styringstuning

1 : m

1 Onlineaggressivitet angiver, hvor aggressivt styringen vil forsgge at
folge retningslinjen.

2 Tilkerselsaggressivitet angiver, hvor aggressivt styringen vil kere
mod linjen. Hvis den er for hgj, kan keretgjet dreje skarpt.

3 Maks. styrevinkel begraenser vinklens drejning, sd den forbliver
inden for keretgjets fysiske drejevinkel.

4 Udjzvningsradius for kurvevejlinjer angiver, hvor taet eller lost
autostyring vil overholde buede vejlinjer.

2. Indstil Onlineaggressivitet, som passer til den pracision, der er
ngdvendig for processen.
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14.2. Tuning af autostyring

3. Indstil Tilkerselsaggressivitet, idet der tages hgjde for pracision
for jobbet og sikkerhed for brugere af udstyret.

4. Indstil Maksimal styrevinkel til sikre niveauer for koretojet og
eventuelle redskaber, der bugseres.

5. Indstil Udjeevningsradius for kurvevejlinjer til et passende
niveau. Lavere vardier vil folge de buede vejlinjer naermere.

AES

Bemerk, at hvis AES valges pd opsaetningsskermbilledet (Keoretej /
Styring / CONTROLLER), tilfgjes der tre nye funktioner til dette
skeermbillede:

o AES folsomhedsjustering: Justerer styringens folsomhed, nar
retningslinjer folges.

o AES dedbindsjustering: Justerer mangden af bevagelse, AES
skal udfere, for hjulene reagerer.

o AES deaktiveringsgrzense: Justerer den nedvendige kraft til
udlesning af rattet.

Direkte spole

Bemark, hvis Direkte spole er aktiveret pa opsatningsskarmbilledet
(Keretej / Styring / DIREKTE SPOLE), tilfgjes to nye funktioner
til dette skaeermbillede:

« Justering af felsomhed for direkte spole: Justerer styringens
folsomhed, nér retningslinjer folges.

 Justering af dedbéand for direkte spole: Justerer mangden af
bevagelse, rattet kan udfere, for hjulene reagerer.
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14.3. Aktivering af autostyring
For at anvende autostyring skal operateren have gjort folgende:

 Fastlagt retningslinjer (side 165)
Aktiveret autostyring pa konsollen (side 44)

Kalibreret styringen (side 127)

Bekreftet, at alle styringsstatuselementer er gronne (side 173)

Indstillet justering af autostyring, sa den passer til processen og
keretajstypen (side 177)

« Placeret koretojet pad det enskede startpunkt.

1. Zoom og panorer pa skermen, indtil keretgjet er i midten af
skaermen og 1 bekvem storrelse til visning (hvis panorering er
aktiveret, se Opsatning af kortvalg, side 33).

Bemaerk:Hvis der anvendes en ekstern aktiveringskontakt til
autostyring, skal denne aktiveres under opsetning af keretgjet. Se
Opsatning af styringscontrolleren, side 88. Hvis AES anvendes,
skal AES tendes, og rattet skal drejes en kvart omgang for at
aktivere autostyring.

2. Bekraft, at Aktivering af autostyring viser hvid. Dette betyder, at
den er klar til brug.

Autostyring er klar til brug. Velg Aktivering af autostyring
| for at starte.

=0\ Autostyring er aktiveret og aktiv. Vaelg Aktivering af
WLz autostyring for at skifte tilbage til manuel kontrol. Bemark,
at knappen kan blinke blét kortvarigt, for den bliver gron.

72N Autostyring kan ikke aktiveres. Valg Aktivering af
autostyring, vend tilbage til styringsvalgmenuen for at se
Styringsstatus for mulige arsager.
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14.3. Aktivering af autostyring

/ n Autostyring blinker i tilstanden "udskudt aktivering".

Hvis autostyring viser radt, og den eneste betingelse, der
viser radt 1 Styringsstatus, er let lagst (f.eks. hastighed), kan
operatoren vaelge Aktivering af autostyring to gange
(dobbeltklik), og der blinker gult som tegn p4, at
autostyring aktiveres, hvis betingelserne opfyldes inden for
15 sekunder. Hvis betingelserne ikke bliver opfyldt, vender
den tilbage til rod.

3. Korriger eventuelle problemer vist med redt i statuspanelet for
styringen (arbejd ned gennem de viste punkter fra toppen til
bunden af skaermbilledet). Nar Aktivering af autostyring er
hvid, er autostyring klar til aktivering.

For flere oplysninger om styringsstatusfejl skal du se Autostyring,
side 173.

4. Kor langsomt for at ramme en retningslinje, der vender 1 den
gnskede retning.

5. Vzlg Aktivering af autostyring. Den lyser gront. Koretgjet
styrer til neermeste retningslinje.

6. Hvis det styrer for aggressivt mod linjen, skal du stoppe,
deaktivere autostyring og genindstille justeringsparametrene for
autostyring 1 styringsvalgmenuen.
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Kapitel 14 - Autostyring

14.4. Frakobling af autostyring

Autostyring deaktiveres automatisk, nar de nedvendige betingelser (vist
pa skermbilledet styringsstatus) ikke lengere er opfyldt.

Sadan deaktiveres autostyring manuelt:

o Drej rattet nogle fa grader ELLER

» Valg knappen Aktivering af autostyring péd konsollen for at
deaktivere ELLER

» Hvis der anvendes en ekstern styringskontakt, skal den deaktiveres
vha. kontakten.

ADVARSEL: For du forlader koretgjet, skal du deaktivere
=\ autostyring, slukke taendingen og fjerne neglen.

Bemaerk:Der fremkommer en visuel alarm og en lydalarm, nar
autostyring aktiveres eller deaktiveres. Lydstyrken kan justeres. Se

Opsatning af alarmer, side 62.
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Kapitel 15 - Skubbemenu

Skubbemenuen giver mulighed for mindre justeringer af de

retningslinjer, som er indstillet. Dette er nyttigt til en lille justering af
retningslinjerne 1 forbindelse med skiftende vilkér, eller nar du vender

tilbage til en mark neste seson. Retningslinjer kan skubbes pa
forskellige mader.

Skubbefunktionen kan anvendes til AB-linjer, retningslinjer til
styring efter midterakse og identiske kurver.

15.1. Brug af skubbeindstillinger

1. Valg Skubbemenu I / Abn skub-valg I

2. Du kan indstille, hvor meget et skub skal flytte en linje, ved at

velge SKUB-FORSKYDNING.
3. Indtast den gnskede SKUB-FORSKYDNING.

N
4. Brug Skub til venstre eller Skub til hejre . pa

skermbilledet Skub-valg eller pa skubbemenuen for at skubbe

linjerne.

5. TOTALE SKUB beregner den samlede skubbede afstand. Du

kan indstille en samlet skub-forskydning eller nulstille til 0.

b

6. Vaelg Gem skubbet retningslinje
retningslinjepositioner.

Skub til kgretgjets position

Sadan tilpasses retningslinjerne til koretgjets aktuelle position:

=
1. Vzlg Skub retningslinje til koretojets position I ‘L :

Bemaerk:Nar en kurve eller drejning skubbes, andres storrelsen

pé kurven (eller radius af drejningen).

for at gemme de nye
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15.2. Kompensation for GPS-afdrift

15.2. Kompensation for GPS-afdrift

GPS-afdrift kan opsté over tid (nar der anvendes korrektionskilder
med lav ngjagtighed). Nar operateren vender tilbage til en mark, kan
der vaere en lille &ndring 1 den rapporterede koretagjsposition med
hensyn til faste genstande sdsom markkanter eller retningslinjer. Det
skyldes primert @ndringer i satellitkonstellationsmenstre.

Andre faktorer sisom manglende adgang til himlen (drift 1 nerheden
af traeer eller andre hindringer) og fejl 1 satellitdataene kan ogsa
resultere 1 afdrift.

Bemaerk:Det er ogsa muligt at flytte keretojspositionen til et valgt
flagpunkt, se Fjernelse eller @ndring af et flagpunkt, side 150.

Sadan kompenseres for GPS-afdrift:

1. Velg Skubbemenu I / Kompensation for GPS-afdrift

Kompensationsverdien kan velges ved at:

Angive en positiv eller negativ vaerdi 1 feltet NORD og/eller OST og
bekrefte.

Eller

Indtaste den enskede vardi 1 feltet @OGNING AF GPS-
BEVAGELSER og derefter vaelge den enskede retningsknap, indtil
den egnskede kompensation er opnéet.

2. Velg Nulstil GPS-afdrift u for at fjerne den valgte
kompensation for GPS-afdrift.

15.2.1. Korrekt kompensation for GPS-afdrift

Ved korrektion af GPS-afdrift forskydes koretojet pa kortet 1 forhold
til de andre genstande pa kortet (f.eks. en markkant, retningslinjer,
flagpunkter og eventuel tidligere deekning). Den nemmeste méde at se
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Al

dette pa kortet er ved at skifte til Nord op-visning “~=+ og panorere
pa kortet, si koretgjet kan ses ved siden af vinduet Indstillinger for
GPS-bevagelser.

Sadan kompenseres der korrekt for GPS-afdrift:

1. Kor koretgjet til et kendt sted pd marken (f.eks. ved siden af en
lage, hjornet af marken eller 1 det foregdende ars hjulspor).

2. Brug vinduet Indstillinger for GPS-bevagelser til at placere
keretajet pa kortet 1 forhold til disse faste landmeerker.

For at gare dette mere praecist og hurtigt kan du sette et flagpunkt pa et
markeret sted pad marken. Hver gang du vender tilbage til marken, skal
du placere koretojet pd det markerede sted, finde flagpunktet pa kortet
og valge det. Dette dbner et vindue med indstillingen "Korrektion af
GPS-afdrift". Hvis du velger denne indstilling, flyttes koretgjet til
flagpunktets placering.

Den anvendte kompensation for GPS-afdrift huskes, nar konsollen
genstartes. Denne kompensation er dog muligvis ikke lengere ngjagtig,
hvis forholdene har @ndret sig. Der vises en alarm, kort tid efter
systemet starter, som informerer foreren om, at kompensation for GPS-
afdrift er aktiveret. Foreren skal 1 sa fald afgere, om han/hun ensker at
fortseette med denne kompensationsfaktor, nulstille den eller udfere
proceduren til kompensation for GPS-afdrift igen for at fa et mere
ngjagtigt resultat 1 denne session.

¥ Traek ned for at se detaljer v |

* Anvender: korrektion for GPS-

bevaegelser,

15.2.2. Korrektionskilder med hgj ngjagtighed

Kompensation for GPS-afdrift ber ikke vaere nedvendig, nar der
anvendes korrektionskilder med sterre nejagtighed (f.eks. RTK). Hvis
der anvendes en kilde med hgj nejagtighed, skal kompensationen for
GPS-afdrift nulstilles 1 vinduet Indstillinger for GPS-beveagelser.
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Kapitel 16 - Aktiverede ekstrafunktioner

Dette afsnit beskriver brugen af funktioner, der kan vare aktiveret pa
ops&tningsskaermbilledet: System / Funktioner.

De aktiverede funktioner 1 dette afsnit vises pa navigationsbjalken.

16.1. Brug af autosektionskontrol

Autosektionskontrol er tilgengelig, nar et redskab og en ECU er
blevet sat op, og autosektionskontrol er aktiveret. Denne funktion kan
konfigureres gennem minivisningen. Der henvises til
instruktionsbogen til sprederen/sprejten for yderligere oplysninger.

Bemaerk:Autosektionskontrol er ikke i stand til at styre sektionerne
af et redskab, medmindre der er kabt en licens til ISOBUS-, ASC-10-
eller Apollo ECU'en. Autosektionskontrol viser kun status for
sektionen pa kortskermbilledet med henblik pé visualisering, hvis der
ikke er kebt en licens.

13:21|. B . 0 G . ] (Ii _‘] ’ :

i 24 ’..!‘ wi@d
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16.2. Brug af universalterminal (ISOBUS)

16.2. Brug af universalterminal (ISOBUS)

Denne funktion giver operateren mulighed for at kommunikere med
en [SOBUS-ECU.

Universalterminalen minder om en webbrowser. Den har ingen
kontekst om, hvad der kerer pa den. Brugergraenseflader indlases fra
de tilsluttede klienter.

Der er ingen praktisk graense for, hvor mange redskaber eller klienter,
der kan kere pa universalterminalen. Funktionaliteten er begrenset til
redskabs- og controllerdesign.

Universalterminalen aktiveres via System / Funktioner / Konsol.

1. Valg Universalterminal pa navigationsbjalken for at dbne
minivisningen.

Bemaerk:Det ikon, der vises for universalterminalen, varierer
athaengigt af det tilknyttede ISOBUS-kompatible udstyr.

2. Du kan abne universalterminalen i1 fuldskermsvisning ved at
maksimere minivisningen.

Skaermbilleder vil variere 1 forhold til ISOBUS-udstyret.
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T Abner vinduet Aux-N-tildeling (se Opsetning af hjelpekontrol,
side 77).

Bladrer gennem de tilknyttede UT-arbejdsset.

Skifter til det foregdende input eller den foregdende knap.
Gér til naeste input eller naste knap.

Gar ud af redigering eller godkender en eventuel UT-alarm.

n Aktiverer det markerede input eller den markerede knap.
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Kapitel 17 - Lagerlistestyringsprogram

Lagerlistestyringsprogrammet giver foreren mulighed for at soge efter
og fa vist detaljerne om oplysningselementer i systemet og foretage
endringer af disse oplysninger. Elementer kan slettes, omdebes,
overfores til USB eller importeres fra USB.

B
1. Vzlg Lagerlistestyringsprogram L

2. Vzlg KATEGORI for at vaelge den type punkt, der skal
administreres.

P Lagerlistestyringsprogram

ToRCON N
w— KATEGORI
\ ! | « Job

&§ oefaultciient

’ @ ﬂl DefaultFarm

DefaultField
[==_ ]

==
Job:

% Il ./ Farmivearae

=

=T O [l L
‘k,l\ 4 n‘ o= ! -

U
=

Seg i den valgte kategori.

‘ Sl '3 adgang til elementer fra et USB-drev. Nar der navigeres
efter USB-elementer, er skermbilledet blét i stedet for grat.

f"_ﬂ Foretag sikkerhedskopiering af alle systemdata til et USB-
drev.
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17.1.

Sagekategorier

Gendan alt. Bemaerk: Dette vil overskrive alle data pa
systemet, og det anvendes til at gendanne indhold fra en
sikkerhedskopi pd USB-drevet. Normalt anvendes dette af
servicepersonale.

Eksporter fejlfindingsdata. Brug dette, nar en forhandler beder
om det, sa data kan abnes.

Brug dette for at veere kompatibel med System 150-filer. (Du
sl skal aktivere Bruger / Miljo / System 150 filoverforsler.)

E Velg alle elementer.

Omdeb det valgte element.
b

m Slet valgte elementer.

Eksporter valgte elementer.

17.1. Segekategorier

Segefunktionen giver mulighed for at seoge ved hjelp af et
sogeord.

Det er muligt at sege 1 flere marker, garde eller kunder pa en gang.
Naviger op 1 filhierarkiet, for du trykker pa knappen Seg, for at sage
gennem alle elementer under dette niveau.

Segeresultaterne viser hele stien til de fundne elementer.

Bemaerk:Der kan sgges efter job ved hjelp af mere detaljerede data,
som vist nedenfor.
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17.2. Segning efter og eksport af job

Det er muligt at eksportere et eller flere job og/eller jobrapporter. Det er
ogsa muligt at sage efter og slette tomme jobelementer.

1. Velg Job fra rullelisten KATEGORI.

2. Velg knappen Seg .

Segekategori

|NGGLEORD
PA ELLER EFTER PA ELLER FOR
DD/MM/AAAA DD/MM/AAAA

STORRELSE
Enhver
REDSKAB
Enhver

Man kan sgge efter job ved hj&lp af negleord, et datointerval, om
elementet er tomt eller ej (nyttigt til sletning af tomme job) og
anvendt redskab.

Datoen er angivet som DD/MM/AAAA eller MM/DD/AAAA alt
efter det datoformat, der er valgt (se Opsatning af klokkeslet/dato,
side 24).

3. Nar de onskede job vises, skal du markere det/de enskede job.

4. Valg knappen Gem valgte jobelementer .
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17.2. Sagning efter og eksport af job

Indstillinger for joblagring
Vaelg handling(er)

‘ Gem job

‘ Eksporter jobrapport

Skarmbilledet for Joblagringsindstillinger giver mulighed for at
eksportere job og/eller jobrapporter til USB.
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Kapitel 18 - Procesdatamenu

Procesdata gor det muligt at importere/eksportere og redigere
ISOBUS proces data XML-filer. Tilstanden Procesdata ger det muligt
at velge, konfigurere og udfere en proces fra de importerede
procesdata. Shape-filer kan importeres til automatisk styring af
ECU'en. Aktivering af denne funktion vil deaktivere nogle mark- og
jobmenupunkter under kerslen, som ikke er relevante 1 forbindelse
med procesdata.

Bemaerk:ISOBUS-licensen er pakravet for at anvende denne
funktion. Se Opsatning af konsol, side 43.

1. For at aktivere opgavedata skal du valge System /

Funktioner -~ % / Redskab , veelge PROCESDATA og
velge Aktiveret.

' L
Ikonet for Procesdata aﬁ erstatter ikonet for Jobmenu , Nar

procesdata er blevet aktiveret.

Bemaerk:Denne funktion andrer funktionen af jobmenuen og
forhindrer oprettelse eller valg af marker fra markmenuen, da den
valgte proces fastlegger markens placering.

Procesdatafilen opretter kommunikation med ECU'en og indeholder
alle de data, der kraeves til at fuldfere jobbet.

Bemaerk:Alle geometriske mal for keretojet og redskabet bor
kontrolleres, for der fortsaettes med procesdataene (se side 86 og side
96).
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18.1. Import/valg af procesdatafiler
Importer procesdata fra USB
1. Set USB-drevet med procesdatafilen i USB-porten.

i
2. Velg Procesdatamenu aﬁ / Dataudveksling / Importer

[
procesdata fra USB :/ :

Folgende skermbillede vises.

Import procesdata fra USB

ﬁ’ USB

_Va!lg PROCESDATA.XML:
i' Clients

i Diagnostics

i’ Implements

i Poly inside poly

ﬁ ProductMixtures
i Products

i Registration Codes
i TASKDATA

[ — .
W Vehicles

W VRC

i WaterManagementProjects

Skiftetasten kan bruges til automatisk segning af
TASKDATA-mappen pa overste niveau (hvis den findes) pd USB-
drevet og vise en liste over de taskdata.xml-filer, der findes. Hvis
denne metode ikke giver resultat, kan USB-drevet gennemses manuelt
for at vaelge den enskede fil.

3. Gennemse, velg den enskede .xml-fil, og bekraft.

Bemaerk:Nar en fil er valgt, er det muligt at &endre
Importtilstand for at importere alle data eller kun importere
kodedata. Import af kodedata importerer kun data sasom kunder,
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Kapitel 18 - Procesdatamenu

garde, marker, arbejdstagere, produkter og redskaber, men vil ikke
importere nogen jobs, der kan vere til stede 1 procesdataene.

. Kor til startpositionen.

. Vaelg Valg proces .

Valg: Job

| My FoTRE
| "1-, Vamlg filtre

DRTERING
Tt % of
Livermorne !
L H LivErmore
A M
| §
]

349 m
Harry
FARM 1

FORHANDSVISMING

Filer kan filtreres efter processtatus, kunde, gird, by, arbejdstager,
dyrkningsmetode og tilsluttede enheder, hvis det enskes.

. Vaelg den gnskede procesfil fra listen, og bekreaeft. Hvis
procesdataene kraever redigering skal du se Redigering af
procesdatafiler, side 202.

Importer procesdata fra TAP

Procesdatafiler kan importeres fra Topcon Agriculture Platform (TAP).
Bemaerk:Procesdatafilerne skal vare pakket.

For du velger denne mulighed, skal der angives et konsolnavn. Se
Ops@tning af konsolnavn.

1. Hv1s du vil aktivere TAP, skal du velge System < / Funktioner

8 / Konsol . og velge Cloud-baserede tjenester og valge
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TAP.
Nér den er aktiveret, vises TAP-ikonet pa navigationsbjelken.

2. Valg TAP-ikonet for at &bne en minivisning.

Connect

3. Indtast dit TAP-brugernavn og -adgangskode og valg Forbind.

R
4. Velg Procesdatamenu aﬁ / Dataudveksling / Importer
procesdata fra TAP

Importer procesdata fra TAP

10.48.9.170
libertin - 13-13-13 2017.zip
TASKDATA_20180110_0547.zip
TASKDATA_20180115_2339.zip
TASKDATA_20180227_0122.zip

TASKDATA_20180227_0256.zip

X

5. Gennemse, v&lg den enskede .zip-fil, og bekreft. Zip-filen
udpakkes automatisk, nar den er blevet importeret.
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Opdateringsknappen m kan bruges til at opdatere listen med filer,
som vises fra TAP, hvis det er nedvendigt.
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18.2. Opret en ny proces

18.2. Opret en ny proces

En ny proces kan kun oprettes, hvis ingen aktuelle processer er 1
gang. Néar en proces oprettes, bliver den til den aktuelle proces.

)
1. For at oprette en ny proces skal du valge Procesmenu aﬁ /

Opret ny proces ‘ :
Skaermbilledet Opret proces vises.
Falgende oplysninger kan defineres:
o Opgavebetegnelse (standard: OPG_ddmm, addattmm)
o Kunde
o Gard
Arbejdstager
Tildeling af hastighedskontrol

e Delmark

De folgende styreelementer anvendes ved definition af
procesoplysningerne:

. Vis valgt element

Pl Rediger valgt element

Opret et nyt element
"Ly
Kopier valgt element
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18.3. Valg en eksisterende proces

1. For at valge en eksisterende proces skal du vaelge Procesdatamenu

Rl )
aﬁ/Vaengolo a

Skermbilledet Valg Job vises.

Valg: job

| -ﬂ*_* FILTRE
| 5 Wamlg filtrg

Lo

Filer kan filtreres efter processtatus og tilsluttede enheder, hvis det
onskes.

2. Velg den onskede procesfil fra listen, og bekreaft.
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18.4. Redigering af procesdatafiler
Nér procesdatafiler er importeret, kan de redigeres efter behov.

Knappen Rediger procesdata er placeret pa venstre side af skaermen,
over lagerstyringsikonet pa navigationsbjelken.

Alle data, der er defineret for processen, kan redigeres.

Folgende styreelementer anvendes ved redigering af
procesoplysninger:

Rediger valgt element
b

E Slet valgt element

I Opret et nyt element
LN
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18.5. Definer fast/variabel hastighedskontrol

Ops@tning af ISO Task Controller-styring giver mulighed for variabel
eller fast hastighedskontrolkonfiguration (eller revision af den
eksisterende konfiguration).

]
1. Velg Procesdatamenu aﬁ / Opsetning af ISO Task
=~
Controller-styring oy,

Hver rakke 1 tabellen reprasenterer en variabel eller fast normering for
et kontrolmal pa redskabet. Navne og antal af kontrolmal, som kan
veelges, athenger af [SOBUS-redskabet (se den medfalgende
dokumentation til ISOBUS-redskabet for yderligere oplysninger).

Tildeling af doseringskontrol
Kontrolmal Kilde |Enhed|Produkt|

=1 1 | = i
SPRAYER-> Bin 0-> Setpoint Volume Per . -~
1 T v Fast: 0.0 | I/ha . | {[

.2_ Fast: 0.0 r"f

Indstil faste normeringsveerdier

Knappen Redigering gor det muligt at indstille faste vardier for
normeringen.
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Opret en ny normering

e
Knappen Ny normering 3 giver brugeren mulighed for at oprette

en ny normering ved enten at indstille faste vardier eller importere en
shape-fil til variabel doseringskontrol.

Nér normeringen er oprettet, skal du velge knappen Standard 1
kolonnen Kilde.

Fast vaerdi | Fast veerdi

| Brug Shapefil direkte

| Konverter Shapefil til ISO-format

o Fast veerdi: Indstil de faste vardier, og tilknyt denne normering
til et produkt.

» Brug shape-fil direkte: Anvend baseret pd en shape-fil, men
konverter ikke til ISOXML-format. Dette giver bedre resultater
end konvertering, men FMIS'en kan ikke se, hvad normeringen
var.

o Konverter shape-fil til ISO-format: Konverter shape-fil til et
"Type 2" ISOXML-gitter. Storrelsen pa de valgte netkvadrater vil
vere 1 m x 1 m eller storre, sddan at den samlede filstarrelse pa
nettet er mindre end 10 megabytes.

Nér du importerer en shape-fil, er det muligt at indstille de faste
verdier, tilknytte normeringen til et produkt og ogsd angive en
skaleringsfaktor, der anvendes til de vardier, der er angivet 1
shape-filen, nar den konverteres til procesdataformatet.
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18.6. Korsel af en proces

18.6.1. Start/stop en proces
Processer kan startes og stoppes manuelt eller knyttes til
hovedkontakten.

I procesdatatilstand tilfejes en ekstra funktion til
opsatningsskaermbilledet (System / ISOBUS / TC) for at vaelge,
hvordan processer kan startes eller stoppes (manuelt eller med
hovedkontakten, eller kun manuelt). Se Opsatning af ISOBUS /
universalterminal, side 74.

Start og stop proces manuelt

1. For at starte eller stoppe en proces manuelt skal du valge

) ‘
Procesdatamenu aﬁ / Start og stop proces :

18.6.2. Vis processer i alt

De former for processer i alt, der gemmes, athanger af den tilsluttede
ECU. En proces skal vare startet mindst én gang for at der kan vises
totaler.

]
1. For at fa vist processer i alt skal du valge Procesdatamenu aﬁ /

;
]
.:
ol
.

Nedenstdende billede viser et eksempel pa processer 1 alt.

Vis processer i alt
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18.6. Karsel af en proces

Processer i alt

Device Totals
System Active Time
Total Area Accum

MATRL 1 (Channel 1 Control)
Pop Material Accum
Total Area Accum

Population Monitor

Pop Material Accum
Total Area Accum

18.6.3. Indstil tidsformat

Nér processen er 1 gang, kan brugeren velge, hvilket tidsformat, der
optages 1 gjeblikket.

e
1. For at indstille tidsformatet skal du valge Procesdatamenu a%

/ Indstilling af tidsformat ‘3 :
Falgende indstillinger er tilgengelige:

« Indledende
o Forberedelse
o Effektiv

o Ineffektiv

o Reparation
o Sletning

Standardindstillingen for tidsformatet er Effektiv. Hvis en proces
startes eller genstartes, anvendes standardindstillingen.
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18.7. Eksport af procesdatafiler

Eksporter procesdata til USB
1. Nar jobbet er afsluttet, kontrolleres det, at USB-drevet er isat, og

)
Procesdatamenu aﬁ / Dataudveksling / Eksporter

|
procesdata ‘ veelges for at eksportere procesdataene med
indsamlede procesregistreringer.

Folgende skermbillede vises.

Eksporter procesdata

EKSPORTER FORMATER
ISO XML

EKSPORTER VERSION
v4

EKSPORTTILSTAND
Slet alle procesdata efter eksport

Som standard eksporteres procesdata som ISO XML (CSV- og
shape-filer kan velges som ekstra formater). Eksportversionen kan
@ndres til V3, hvis det er nedvendigt.

2. Vealg eventuelle ekstra eksportformater (CSV eller shape-filer).
3. V&lg den enskede eksporttilstand:
« Slet alle procesdata efter eksport: Alle procesdata slettes fra
konsollen.

o Behold kun indkodningsdata efter eksport: Opgaver slettes fra
konsollen, men data sdésom kunder, garde, marker, arbejdstagere,
produkter og redskaber bevares.

Bemark, at begge indstillinger vil eksportere procesdata.

4. Bekraft eksporten.

Bemaerk:Nar der eksporteres procesdata, gemmes en kopi af dataene i
lagerlistestyringsprogrammet. Hvis der opstér et problem med de data,
som eksporteres til USB, kan backup-dataene gendannes ved at
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18.7. Eksport af procesdatafiler

eksportere dataene igen ved hjelp af lagerlistestyringsprogrammet,
kategorien Backup af procesdata.

Eksporter procesdata til TAP

Procesdatafilerne kan eksporteres til Topcon Agriculture Platform
(TAP). Procesdata vil omfatte klient, gérd, mark (herunder graenser,
flagpunkter, AB-linjer, kurver og omdrejningspunkter) og job
(herunder loggede data, hvis jobbet blev udfert med en ISOBUS-
ECU).

For du velger denne mulighed, skal der angives et konsolnavn. Se
Opsatning af konsolnavn.

1. Hvis du vil aktivere TAP, skal du valge System /

v
Funktioner -~ % / Konsol og velge Cloud-baserede
tjenester og vaelge TAP.

Nér den er aktiveret, vises TAP-ikonet péd navigationsbjalken.

2. Va&lg TAP-ikonet for at bne en minivisning.
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3. Indtast dit TAP-brugernavn og -adgangskode og velg Forbind.

]
4. Nar jobbet er fuldfert, skal du vaelge Procesdatamenu aﬁ /

Dataudveksling / Eksporter procesdata til TAP

Eksporter procesdata til TAP
Tryk pa OK for at uploade procesdata til TAP

x| <.

Procesdataene pakkes automatisk, for de overfores. Der vises et
bekraftelsesskeermbillede, nar overforslen er fuldfort.
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Kapitel 19 - Fejlfindingsguide

19.1. Almindelige fejlmeddelelser

For mange fejl vil der blive vist en fejlkode. Det er ogsa muligt at {4
vist fejl via skermbilledet for styringsstatus (se side 173), eller
skermbilledet Fejlfinding, fanen Fejlkoder (se side 117).

Fejlene nedenfor er ret almindelige og kan afhjelpes af brugeren. For

andre fejl eller hvis et problem varer ved, skal du altid registrere
fejlmeddelelsen for at rapportere den til din forhandler, samt alle

viste fejl.
Kode Fejl Handling Side
U1052 |Styringsundersystemets | Opgrader firmwaren. 52
firmwareversion er
ikke korrekt.
U1054 |Styringsundersystemet |Taend og sluk
er 1 fejltilstand. styringscontrolleren.
U1055 |Styringscontrolleren | Teend styringscontrolleren
skal nulstilles. og koretgjet. Vent 20
sekunder, og genstart.
U1056 |Konfigurationsfejl pd |Gentag WAS- 130
styringscontroller. kalibreringen.
U1061 |Traktorparameter Vend tilbage til 82
indstillinger ikke hovedopsatningsmenuen,
fundet 1 og bekraeft det korrekte
styringsundersystemet. |koretgj.
U1062 |Kalibrering af Kalibrer stigningsvinkel. 132

stigningsvinkel
nedvendig.

Det gor det muligt for

systemet at kompensere,
hvis modtageren ikke er
vandret pa forerhustaget.
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19.1. Almindelige fejimeddelelser

Kode Fejl Handling Side

U1065 |Kalibrering af Udskiftning af dek er en 86
hjulvinkelsensor almindelige arsag, men er 130
ngdvendig. ikke den eneste mulige

arsag. Bekreeft
koretgjsmalinger, og
kalibrer derefter igen.

U1066 |Kalibrering af kompas |Kalibrer kompasset. 128
ngdvendig.

U1067 |Der er registreret et nyt |Genkalibrer kompasset. 128
koretoj eller en ny
styringscontroller.

U1068 |Keretojprofil matcher |Bekreft, at 83 - 88
ikke styringsundersystemet er
styringsundersystem |sldet til.
sindstillinger. Vend tilbage til

hovedopsatnings-
menuen, og nulstil
koretojet og styringen.

U1069 |Styringsundersystemets Kontakt forhandler.
ratsensor er ikke
konfigureret.

U1071 |AES gennemsnitlig Bekreft belastning pa
effekt er storre AES-motorenheden
effektgraensen. (f.eks. ratstammen er for

tung, eller besningerne

eller lejerne er slidte).

Kontakt forhandler.
U1072 |AES temperatur er Sluk, og lad den keale af.

storre end
temperaturgransen.

Kontakt din forhandler,
hvis fejlen fortsatter.
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Kode Fejl Handling Side

U1074 |AES- Drej rattet manuelt med
styringscontrolleren er |en kvart omdrejning.
ikke initialiseret.

U1075-|CAN-modtagelses- Bekreft forbindelser.

U1078 |eller overforselsfejl. Sluk og tend samledasen.

Kontakt forhandler, hvis
problemet fortsatter.

U1079 |Hjulvinkelsensor er Kontroller forbindelsen,
frakoblet. eller udskift den defekte

sensor. Kontakt
forhandler.

U1080 |Hjulvinkelsensor er Kontakt forhandler.
kortsluttet. Sensor skal muligvis

udskiftes.

U1082 |Kompakt flash- Bekraft hukommelses- 117 og
filsystem har mindre |anvendelse 1 minivisning. 191
end 1 % plads tilbage. |Det kan vare nedvendigt

at fjerne eller overfore
gamle filer vha.
lagerlistestyring.

U3001 |Overforsel Prov at eksportere eller 191
mislykkedes. importere filen fra

USB'en igen.

U4001 |Fejl ved initialisering |Genskab vejlinje. 166 -
af vejlinje. 170

U4006 |Der findes ikke nogen |Kalibrer kompas, 128 -
gyldige hjulvinkelsensor og 132
systemkalibreringer.  |stigningsvinkel.
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Kode
U5001

Fejl

Styringsundersystem
ikke registreret.

Handling

Bekraft, at
styringsundersystemet er
slaet til.

Bekraft, at
"spaerrekontakt til
vejtransport"”, som
forhindrer aktivering pa
offentlig vej, er slukket.

Vend tilbage til
hovedopsatnings-
menuen for at bekraefte
korrekt styringssystem 1i
ops&tningen.

Side
88

U5002

Redskab og vejlinje er
ikke defineret.

Bekreeft, at det korrekte
redskab er valgt, og
bekraft, at den korrekte
mark og det korrekte job
er valgt.

Opret vejlinjer om
nagdvendigt.

92

140 og
155

166 -
171

Us5003

Kunne ikke aktivere
pga. at
styringscontrolleren er
Spearret.

Bekraft, at vejkontakten
er slaet fra.

Us5004

Redskab er ikke
defineret.

Bekreeft, at det korrekte
redskab er valgt.

92
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Kode Fejl Handling Side
U5007 |Rakkeafstand Den indstillede
(redskabsbredde minus |overlapning er for stor.
redskabsoverlapning) |Skift overlapning i
er for lille. autosektionskontrollens
minivisning. Se
controllerens vejledning.
U6904 |Kun én af Bekreft, at indstillingerne| 86 - 88
styringscontrollertypen |1 opsa@tningen af koretojet
og koretajstypen er pé konsollen passer til
leddelt. indstillingerne i
styringscontrolleren.
U6905 |Ukendt maskintype.  |Vend tilbage til 86
hovedopseatnings-
menuen, og revider
opsatning af keretoj.
U8505 |Fabrikskalibrering ikke |Kalibrer kompas, 128 -
indstillet. hjulvinkelsensor og 132
stigningsvinkel.
TC8 |Ingen 12V Bekraft forbindelser.

stromforsyning til
inertisensor og modem.
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19.2. Problemer med tradles forbindelse

Hvis du oplever problemer, nar du forsgger at oprette forbindelse
mellem konsollen og internettet (med et Ethernet-kabel tilsluttet bag
pa konsollen), skal du kontrollere folgende:

1. Abn systemoplysningspanelet (se Visning af systemoplysninger,
side 107).

2. Kontroller under Konsol, om IP-adressen viser en adresse 1
omradet 192.168.0.x (hvor x =0 - 255).

3. Hvis det er tilfeldet, frakobles Ethernet-forbindelsen bag pa
konsollen, og konsollen genstartes. Dette vil nulstille
standardadressen og give konsollen mulighed for at oprette
forbindelse til det tradlase hotspot.

Problemet er en konflikt mellem standardadressen, der bruges af
Ethernet-forbindelsen, nar der ikke er nogen Ethernet DHCP-server
samt en pakravet adresse tilgengelig (192.168.0.10) ved opsatning
af en tradles forbindelse.
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20.1. Bilag A — Ordliste

Basestation

Baudrate

Differentieret
GPS

Easting/
Northing

EGNOS

EMC

En GNSS-modtager, der leverer
differentialekorrektioner til modtagere, der er
udstyret med GNSS. Kaldes ogsé en base- eller en
referencestation.

Dette er hastigheden for dataoverforsel mélt 1 bit
pr. sekund.

En metode, som anvender korrektionsdata fra
satellittjenester eller stedbestemte referencestationer
til at ege GPS-preacision. Satellitterne eller de
lokale referencestationer sender korrektionsdata til
koretgjer, der er udstyret med GNSS-modtagere.

Eastings og northings viser koretojets UTM
(Universal Tranverse Mercator) og zone. De males
1 meter.

Gitternumre, der vises pa gst-vest-aksen (vandret),

kaldes Eastings, og gitternumre pa nord-syd-aksen
(lodret) kaldes Northings.

(European Geostationary Navigation Overlay
Service). Dette er en europeisk SBAS, der er
udviklet til at supplere GPS-, GLONASS- og
Galileo-systemer ved at rapportere om signalernes
pélidelighed og ngjagtighed.

Elektromagnetisk kompatibilitet er den videnskab,
som underspger pavirkningen af elektromagnetisk
interferens. EMC har til formal at sikre, at udstyrets
elementer eller systemer ikke vil komme 1 kontakt
med hinanden eller forhindre korrekt drift gennem
emission.
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Fallback

Mark
Markkant

Firmware

GDOP

GLONASS
GNSS
GPS

Retningslinje

HDOP

Satellitter og korrektionskilder kraever specifik
positionsngjagtighed ved beregning af position pé
koretajet. Hvis systemet ikke modtager
tilstrekkelige data til at beregne koretojets position
med den krevede ngjagtighed, aktiveres
autostyring ikke. Fallback-funktionen serger for, at
systemet kan ignorere kravene til
positionsngjagtighed, sa autostyring kan aktiveres.
Dette er nyttigt 1 de tilfeelde, hvor en hgj grad af
positionsngjagtighed ikke er nedvendig.

Defineret arbejdsomrade for traktoren.
Kanten af marken.

Et computerprogram, som er permanent indbygget
1 en enheds hardware.

GDOP (Geometric Dilution of Precision) er en
metrik, der anvendes til at vurdere omfanget af
praecision ved GNSS-satellitgeometri.

Globalt navigationssatellitsystem (russisk GNSS)

Global Navigation Satellite System (Globalt
navigationssatellitsystem)

Globalt positioneringssystem (USA GNSS)

Den virtuelle linje mellem to vejpunkter pa en
mark. Retningslinjen bruges som reference til
efterfolgende markkeorsler (kaldes ogsa vejlinje).

Horisontal pracisionsfortynding (Horizontal
Dilution of Precision)

HDOP er en metrik til méling af precision pa de

vandrette (lengde/bredde) positionsoplysninger,
der modtages fra GNSS-satellitter.
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HRMS

Breddegrad

Langdegrad

Mobil
basestation

Stigningsvinkel

MSAS

NMEA

OmniSTAR

Referencestation

Kapitel 20 - Tillzeg

HRMS (Horizontal Root Mean Squared) beregner
en gennemsnitlig vandret position fra
kildeoplysninger fra satellitterne

Afstanden for en position nord eller syd for
aekvator malt 1 grader.

Et minut pd en breddegrad svarer til en somil
(1852 m). Akvator har breddegraden nul.

Afstanden for en position est eller vest for den
primere meridian mélt 1 grader. Den primere
meridian gar gennem Greenwich, England, og er
leengdegrad nul.

En basestation, der let kan flyttes og uathengigt
kan fastsld sin nye position, s den kan fortsette
med at arbejde med DGPS-systemet.

Stigningsvinkel henviser til, om modtageren er
ngjagtigt pa niveau, nar den er monteret.

(Multi-functional Satellite Augmentation System).
Dette er et japansk SBAS, som supplerer GPS ved
at rapportere og forbedre pélideligheden og
pracisionen ved GPS-signaler.

(National Marine Electronics Association). Dette er
en standardprotokol, der bruges af elektroniske
enheder til at modtage og sende data.

En kommerciel tjeneste (som udbydes af Trimble
Navigation Ltd), som transmitterer GNSS-
korrektionsdata fra en global konstellation
bestaende af geostationare satellitter.

En GNSS-modtager, der leverer
differentialekorrektioner til modtagere, der er
udstyret med GNSS. Kaldes ogsa en basestation.
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RTK-netvark

SBAS

Shape-fil

TopNET Global
D

Sammenslutning af basestationer, der sender data
om deres position til en server via internettet
(NTRIP). Keretgjerne i RTK-netvaerket (rovers)
sender ogsa deres position til serveren via
mobilradio. Serveren bruger positionsdataene fra
basestationerne og keretojerne til at beregne
korrektionsdataene for hvert kearetoj, og overforer
dem til keretgjet via mobilradio. Dette gor det
muligt at udfere positionsbestemmelse med en
nejagtighed pa 1-2 cm 1 realtid.

(Satellite-Based Augmentation System). Dette er et
system, der understotter et bredt omrade eller en
regional udvidelse ved brug af yderligere
satellittransmitterede meddelelser. SBAS-
korrektionskilder bestér hyppigst af flere
jordstationer, som tager malingerne for en eller
flere GNSS-satellitter og satellitsignalerne og de
miljomaessige faktorer, der kan péavirke signalet, 1
betragtning.

En shape-fil gemmer ikke-topologiske oplysninger
om geometri og oplysninger om egenskaber for de
rumlige kendetegn i et dataset. Geometrien for en
funktion, der er lagret som en form, omfatter et st
vektorkoordinater. Det er 1 formen: abcd.shp

En kommerciel tjeneste (som udbydes af TerraStar
GNSS Ltd), som transmitterer GNSS-
korrektionsdata fra en global konstellation
bestaende af geostationare satellitter.
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WAAS (Wide Area Augmentation System) Denne US
SBAS er blevet udviklet af den amerikanske
foderale luftfartsadministration til at fungere som
en luftnavigeringshjelp ved at forbedre
pracisionen og tilgengeligheden af GPS-signaler.

WAS Hjulvinkelsensor

Vejlinje Den virtuelle linje mellem to vejpunkter pa en
mark. Vejlinjen bruges som reference til
efterfolgende markkeorsler (kaldes ogsa
retningslinje).
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Kapitel 21 - Stikordsregister

adgangsniveau 35
alarmer 62
autosektionskontrol 48, 187
autostyring 45, 173
aktivering 179
deaktivering 181
fejlfinding 174
indstilling 177
autostyringsstatus 173
breddegrad 26
brugeradgangsniveau 35
brugerbetjeningsanordninger 36
dakningskort 110
dato 24
enheder 25
farver 124
fejlfinding 211
fejlfinding for tradles forbindelse 216
fejlfinding,system
fejlfinding,konsol
fejlfinding 117
filnavne 125
filserver 44
flagpunkter
fiern 150
ops&tning 73, 150
tilpasning 150
forager 146
foringsskaermbillede 108
forskrift 203
GPS
afdriftskompensation 151, 184
korrektion 54
modtager 52
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