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Forord

Denna handbok innehaller information om drift och underhéll av denna Topcon
Precision Agriculture-produkt. Korrekt anviandning och serviceunderhall dr viktigt
for sdker och tillforlitlig drift av produkten.

Det dr mycket viktigt att du tar dig tid att ldsa denna handbok innan du anvinder
produkten.

Informationen 1 denna handbok ir korrekt vid publiceringstillfillet. Ett system kan
avvika ndgot. Tillverkaren forbehéller sig rétten att utan foregdende meddelande
vid behov konstruera om och férdndra systemet.

Villkor

Observera: Lis noggrant dessa Villkor.

Allmant

TILLAMPNING - Genom att kopa produkten fran Topcon Precision Agriculture (TPA) eller
frdn en dterforsdljare av TPA:s produkter, accepterar du dessa Villkor.

COPYRIGHT - TPA innehar copyright for all information i denna handbok. Informationen ér
TPA:s immateriella egendom. Med ensamritt. Du far inte anvinda, gora atkomligt, kopiera,
lagra, visa, bearbeta, sélja, modifiera, publicera, distribuera eller ge tredje part tillgéng till grafik,
innehall, information eller data i denna handbok utan uttryckligt, skriftligt medgivande fran TPA
och du fir endast anvidnda sddan information for skotsel och drift av din produkt. Informationen
och uppgifterna i denna handbok &r en virdefull tillgadng for TPA for vilken TPA lagt ned
omfattande arbete, tid och pengar och &r resultatet av TPA:s eget urval, koordinering och
bearbetning.

VARUMARKEN — ZYNX, PROSTEER, EAGLE, KEE Technologies, Topcon, Topcon
Positioning Systems och Topcon Precision Agriculture dr varumérken eller registrerade
varumdrken for foretag 1 Topcon Group. Microsoft och Windows ér varumérken eller
registrerade varumérken i USA och/eller andra lander f6r Microsoft Corporation. Héri nimnda
produkt- och foretagsnamn kan vara varumarken for deras respektive dgare.

WEBBPLATS OCH ANNAN INFORMATION - Ingen information som finns pé
webbplatsen for TPA eller for ndgot annat foretag 1 Topcon Group eller i ndgon annan annons
eller TPA-litteratur eller som skapats av en anstilld eller underleverantor for TPA, fordndrar
dessa Villkor.

VIKTIGT: SAKERHET - Felaktig anvindning av produkten kan leda till personskador eller
dodsfall, skador pa egendom och/eller att produkten inte fungerar korrekt. Reparationer av
produkten ska endast utforas av TPA-auktoriserade servicecenter. For korrekt anvéindning av
produkten bor du noggrant ldsa sdkerhetsvarningar och anvisningar i denna handbok och alltid
efterfolja dessa.

Begrinsad garanti

ELEKTRONISKA OCH MEKANISKA KOMPONENTER - TPA garanterar att de
elektroniska komponenter som tillverkats av TPA ér fria fran materiella defekter och
tillverkningsdefekter under ett ar fran leveransdatum till aterforséljaren. TPA garanterar att alla
ventiler, slangar, kablar och mekaniska delar som tillverkats av TPA ir fria frdn materiella
defekter och tillverkningsdefekter under 90 dagar fran kopdatum.




RETUR OCH REPARATION - Under respektive garantiperiod kan, vid defekter,
ovanstaende delar returneras till TPA for reparation. TPA kommer att skyndsamt reparera eller
byta ut den felaktiga delen utan kostnad, och returnera den. Kostnader for hantering och frakt
for densamma betalas av dig. Kalibrering av komponenter, kostnader for arbete och resor som
uppstar vid borttagning och utbyte av komponenter i filt ticks inte av detta garantidtagande.
Ovanstéende garanti omfattar INTE skador eller defekter som orsakats av:

(i) katastrofer, olyckor eller missbruk

(i1) normal forslitning

(iii) felaktig anvandning och/eller underhall

(iv) obehdrig modifiering av produkten; och/eller

(v) anvindning av produkten i kombination med andra produkter som inte levererats eller
specificerats av TPA.

Programvara som medfoljer nigon av produkterna dr licensierad for anvindning tillsammans
med produkten och inte sald. Anvindning av programvara som levereras med separat
anviandarlicensavtal ("EULA”) omfattas av villkoren, inklusive dem som hér samman med den
begrinsade garantin, i tillimplig EULA, oavsett om ndgot i dessa Villkor sdger annorlunda.

FRISKRIVNINGSKLAUSUL - UTOVER OVANSTAENDE GARANTIER,
GARANTIER SOM BESKRIVS PA TILLAMPLIGT GARANTIKORT, I BILAGA
ELLER ANVANDARLICENSAVTAL, LEVERERAS DENNA HANDBOK,
PRODUKTEN OCH RELATERAD PROGRAMVARA I "BEFINTLIGT SKICK".
DET FORELIGGER INGA ANDRA GARANTIER OCH MED TILLAMPLIGT
LAGSTOD EXKLUDERAR TPA ALLA UNDERFORSTADDA VILLKOR OCH
GARANTIER GALLANDE HANDBOKEN OCH PRODUKTEN (INKLUSIVE
NAGON UNDERFORSTADD GARANTI ELLER SALJBARHET OCH
ANDAMALSENLIGHET FOR NAGON SPECIFIK ANVANDNING ELLER
SYFTE). TPA ANSVARAR INTE FOR DRIFTEN AV GNSS-SATELLITER
OCH/ELLER TILLGANGLIGHET, FORBINDELSE, NOGGRANNHET ELLER
KVALITET FOR GNSS-SATELLITSIGNALER.

ANSVARSBEGRANSNING OCH SKADESLOSHET - TPA och dess aterforsiljare,
agenter och representanter kan inte héllas ansvariga for hiri forekommande tekniska eller
redaktionella fel eller utelimnanden, eller for sérskilda, indirekta, ekonomiska, tillfalliga eller
efterfoljande skador som ett resultat av sammanstillningen, utforandet eller anvindningen av
detta material, produkten eller dess medfoljande programvara (inklusive dar TPA har
informerats om mdjligheten till uppkomst av sddana skador). Friskrivningen for sédana skador
inkluderar, men begrinsas inte till, tidsforluster, forlust av eller forstorda data, forlorade intékter,
besparingar eller vinster, eller forlust av eller skada pa produkten. Det aligger dig att forsvara,
ersitta och halla TPA skadeslost fran och mot alla ansprak, atgirder, talan, skador, forluster,
ansvar och kostnader (inklusive advokatkostnader) som hérror frén, eller relaterar till (a) din
driftsanvandning eller underhall av produkten och/eller programvaran pa annat sétt &n vad som
beskrivs i denna handbok eller i tillimpligt anvindarlicensavtal; och (b) din vardsloshet eller
forsummelse eller underlatenhet gillande produkten.

I alla hdndelser begransas TPA s ansvar gentemot dig eller ndgon annan person, géllande alla
ansprak, forluster eller skador (i kontrakt, skadestand eller pa ndgon annan grund), (enligt




TPA:s eget val) till antingen (a) utbyte eller reparation av produkten, eller (b) betalning av
kostnaden for utbyte eller reparation av produkten.

Annan

Dessa Villkor kan niarsomhelst dndras, modifieras, eftertrddas eller annulleras av TPA. Dessa
Villkor ska regleras och tolkas 1 enlighet med:
m lagarna i sdra Australien om produkten silts och levererats till dig 1 Australien (i vilket fall
domstolarna 1 sdra Australien eller den federala domstolen i Australien (Adelaide Registry)
har exklusiv jurisdiktion gillande alla ansprak eller tvister) eller

m lagarna i delstaten Kalifornien om produkten sélts och levererats till dig utanfor Australien

m foreskrifterna i Forenta Nationernas konvention angaende avtal vid internationell
godsbefordran pé vég ska inte gélla dessa Villkor.

All héri ingédende information, bilder och tillimpningar baseras pa den senaste information som var
tillgénglig vid tryckningstillfallet. TPA dger rétt att ndr som helst dndra produkten utan foregéende
meddelande.

Om nagon del av dessa Villkor inte kan genomforas ska bestimmelsen ldsas ned till den punkt
som krévs for att undvika detta resultat och om bestimmelsen inte kan ldsas ned sa langt som kréivs
for detta ska den avskiljas utan att paverka giltigheten och verkstillbarheten av aterstoden av dessa
Villkor.

Serviceinformation

Kontakta din lokala, av TPA auktoriserade aterforsiljare, for serviceassistans.
Information som reglerar kommunikation
Meddelande giallande overensstimmelse med FCC (USA)

Denna utrustning har testats och befunnits 6verensstimma med
gransvirdena for en digital enhet av Klass A, enligt Avsnitt 15 1 FCC-
foreskrifterna. Anvindning av denna utrustning inom bostadsomraden
kan orsaka skadliga storningar, varvid anvindaren ansvarar for att
atgdrda dessa storningar pa egen bekostnad.

F@ Meddelande gillande overensstammelse med FCC

(Kanada)

Denna digitala apparat av Klass A uppfyller alla foreskrifter 1 Canadian
Interference-Causing Equipment Regulation.




c Meddelanden gillande CE EMC (EU)

Varning: Detta dr en produkt av Klass A. I bostadsomraden kan denna
produkt orsaka radiostorningar 1 vilket fall anvindaren kan avkrédvas
lampliga atgérder.

RCM EMC (Australien och Nya Zeeland)

Denna produkt uppfyller tillimpliga krav i Australiens och Nya Zeelands
EMC-ramverk.

Typgodkannande och sakerhetsforeskrifter

Typgodkénnande kan i vissa ldnder krdvas for licensierad anvéndning av sdndare
pa vissa bandfrekvenser. Kontrollera med lokala myndigheter och éterforsiljaren.
Obehorig modifiering av utrustningen kan gora att godkdnnandet, garantin och
licensen for anvindning av utrustningen, upphor att gélla.

Mottagaren innehaller ett inbyggt radiomodem. Detta kan eventuellt sdnda signaler.
Bestimmelserna varierar mellan olika lander, varfor du bor kontrollera
informationen hos aterforsiljaren och lokala myndigheter om licensierade och
olicensierade frekvenser. Vissa kan krdva abonnemang.

Radio- och TV-storningar

Denna datorutrustning genererar, anvinder och kan utstrla radiofrekvensenergi.
Om den inte installeras och anvinds korrekt, helt 1 enlighet med instruktionerna
frdn TOPCON Precision Agriculture, kan den orsaka stérningar i
radiokommunikationen.
Du kan kontrollera om storningarna orsakas av denna utrustning genom att stinga
av utrustningen frdn Topcon och se om stérningarna upphdr. Om utrustningen
orsakar storningar pa radio eller annan elektroniskt enhet, forsok med foljande:

» Vrid radioantennen tills storningarna upphor

o Flytta utrustningen till vardera sidan av radion eller annan elektroniskt enhet

 Flytta utrustningen ldngre bort fradn radion eller annan elektroniskt enhet

o Anslut utrustningen till en annan krets d&n den som radion &r ansluten till.

For att minska risken for storningar ska utrustningen anvidndas péd den ligsta
mojliga effekt som kravs for fullgod kommunikation.

Vid behov av hjilp, kontakta ndrmaste aterforsdljare for Topcon Precision
Agriculture.

Observera: Andringar eller modifieringar av denna produkt som inte godkiints av
TOPCON Precision Agriculture, kan upphdva EMC-6verensstimmelsen och
ogiltigforklara ritten att anvénda produkten.

Denna produkt testades for EMC-6verensstimmelsen med hjélp av kringutrustning
frdn Topcon Precision Agriculture, skirmade kablar och anslutningar. Det dr




viktigt att anvinda Topcon Precision Agriculture-enheter mellan systemkomponenter
for att minska risken for storningar med andra enheter

Allmant om sakerhet

FARA: Det ar mycket viktigt att foljande information och
! produktspecifik siikerhetsinformation léises och forstas.

De flesta incidenter som intrdffar vid drift, underhall och reparation orsakas av att de
grundliggande sdkerhetsforeskrifterna eller -atgarderna inte har foljts. Var alltid
uppmérksam pa potentiella faror och farliga situationer.

Folj alltid de instruktioner som foljer med meddelanden av typen Varning” eller
“laktta forsiktighet”. Informationen som ges avser att minimera risken for
personskada och/eller skada pa egendom.

Var sirskilt noga med att folja instruktioner med beteckningen
”Sékerhetsmeddelanden™.

Sakerhetsmeddelanden och Varningar

Sdkerhetssymbolen visas tillsammans med négot av foljande ord: FARA, VARNING
eller IAKTTA FORSIKTIGHET.

I meddelanden med dessa beteckningar finns rekommendationer for sikerhetsatgiarder
och -foreskrifter. LAR DIG dessa och tillimpa dem.

FARA: Anger en omedelbart farlig situation som, om den inte undviks,
: ! E kan leda till DODSFALL ELLER MYCKET ALLVARLIGA
PERSONSKADOR.

VARNING: Anger en potentiellt farlig situation som, om den inte
undviks, kan leda till DODSFALL ELLER ALLVARLIGA
PERSONSKADOR.

A
FARA: Anger en potentiellt farlig situation som, om den inte undviks,
: ! E kan resultera i LATTARE PERSONSKADOR.
Sakerhetsdekaler
VARNING: TA INTE bort eller skym sikerhetsdekaler. Ersiitt alla
i 1 E

sikerhetsdekaler som inte gir att liisa eller som saknas. Om dekalerna
saknas eller dr skadade finns det ersittningsdekaler hos aterforsiljaren.

Om du har kopt en begagnad maskin méste du se till att alla sdkerhetsdekaler finns pa
rdtt plats och gar att ldsa. Ersitt alla sdkerhetsdekaler som inte gar att ldsa eller som
saknas. Din dterforséljare har ersittningsdekaler.




Forarens sakerhet

VARNING: DU ansvarar for att lisa och forsta sikerhetsavsnittet i
den hir boken innan du manévrerar detta fordon. Kom ihiag att DU
ar nyckeln till en siker anvindning.

>

Bra sdkerhetsrutiner skyddar inte bara dig sjdlv utan alla personer 1 din nirhet.
Studera den hér boken som en del av ditt sdkerhetsprogram. Denna
sidkerhetsinformation géller endast utrustning frdn Topcon och ersitter inte andra,
vanligen forekommande sékerhetsitgérder.

VARNING: Se till att strommen kopplas bort frian Topcon-
utrustningen fore underhall och reparation av fordonet eller
redskapen.

VARNING: Se till att limpliga sikerhetsiatgirder vidtas innan farliga
amnen hanteras. Las alltid databladet for materialsikerhet innan
arbetet paborjas.

VARNING: Pa vissa av illustrationerna eller fotografierna i den hir
handboken kan paneler eller skydd ha tagits bort for tydlighetens
skull. Manovrera aldrig fordonet om paneler eller skydd har tagits
bort. Om du maéste ta bort paneler eller skydd vid reparationsarbeten
MASTE de siittas tillbaka fore drift.

VARNING: Kontrollera alltid att alla tillkopplade, upphéingda
fordonstillbehor vilar p4 marken innan du pibérjar reparationer eller
underhillsarbete pa ett fordon.

VARNING: Fordons- och redskapsdelar kan upphettas vid drift och
kan vara under tryck. Se fordonets handbocker.

DDD

VARNING: Bir for arbetsuppgiften och omstindigheterna lampliga
skyddsklider.

VARNING: Manovrera inte utrustningen i nirheten av explosiv
utrustning eller material.

VARNING: Topcon arbetar for goda miljoprestanda och minimerar
anvindningen av produkter som innehiller &mnen som kan vara
skadliga. Du rekommenderas emellertid att inte hantera skadad
elektronisk utrustning. Denna Topcon-produkt kan innehilla ett
inkapslat litiumbatteri. Kassera alltid elektronisk utrustning pa ett
genomtinkt och ansvarsfullt sitt.

DDDDD

Vi



Exponering for radiofrekvensenergi

Exponering for energin frdn radiofrekvenser ar en viktig sdkerhetsfrdga. Se till att
halla ett avstdnd av minst 20 cm (7,8 tum) mellan personer och antenner som sénder.
Séndande antenner ska vara atskilda med minst 20 cm.

basstation kan utsinda radiofrekvensenergi. Kontakta aterforséljaren

VARNING: Produkter som anvinder mobilmodem eller en RTK-
i 1 E
for nidrmare information.

Denna enhet ar konstruerad for anvdandning med TPA-godkéinda antenner. Diskutera
med din aterforséljare.

Forberedelser infor drift

o Lids och forstd denna handbok och lar dig alla reglage innan du anvinder
utrustningen.

o Forvara handboken tillsammans med utrustningen.

o Om utrustningen flyttas till ett annat fordon, ska d@ven handboken f6lja med.

o Lis handboken for fordonet med vilket utrustningen ska anviandas och

kontrollera att fordonet har den korrekta utrustning som kréivs enligt lokala
foreskrifter.

« Se till att du har kunskap om fordonets hastighets-, broms-, styr-, stabilitets- och
lastegenskaper innan du startar.

o Kontrollera alla reglage 1 ett omrédde som dr fritt frin personer och hinder, innan
du paborjar arbetet.

o Uppmirksamma dig sjalv pa mojliga risker.

ilj VARNING: Topcon-utrustning fir inte anvindas av en forare som ir

paverkad av alkohol eller droger. Sok medicinsk hjalp om du anvinder
receptbelagda eller andra likemedel.

Friskrivning

Topcon atar sig inget ansvar for skador pa egendom, personskador eller dédsfall till
foljd av olamplig eller oaktsam anvédndning av ndgon av foretagets produkter.
Vidare ikldder sig inte heller Topcon nidgot ansvar for anvindning av Topcon-
utrustning eller GNSS-signal 1 annat syfte dn det systemet &r avsett for.

Topcon garanterar inte att GNSS-signalen dr exakt, fullgod, kontinuerlig eller
tillganglig.

Foraren maste sdkerstélla att utrustningen &ar korrekt avstingd nir den inte anvinds.

Innan ett fordon som dr utrustat med Topcon-produkter tas 1 drift, ska foljande
produktspecifika sdkerhetsforeskrifter lasas och forstas.

Vi



Viktig sakerhetsinformation
Forarens uppmarksamhet och ansvar

Konsolen hjdlper foraren styra fordonet men foraren har fullt ansvar och maste var
uppmairksam och alltid ha full kontroll 6ver fordonet. Foraren ar ytterst ansvarig
for att denna utrustning handhas pa ett sdkert sitt.

Det dr mycket viktigt att sdkerhetskraven dr uppfyllda di konsolen eller ndgon av
dess komponenter anvidnds. Alla forare och annan berdrd personal maste
uppmirksammas pa sdkerhetskraven.

Elsakerhet

VARNING: Felaktigt ansluten stromforsorjning kan orsaka allvarliga
1 \ skador pi personer och utrustning.

Vid arbeten med elektriska komponenter maste du gora foljande:

o Siakerstill att batteriets minuspol dr bortkopplad innan nadgon svetsning utfors
pé fordonet.

o Kontrollera att alla stromkablar till systemkomponenter dr anslutna med
korrekt, angiven polaritet. Se fordonets handbok for sikerhetsinformation.

o Kontrollera att utrustningen ar jordad 1 enlighet med
installationsanvisningarna.

Drift och risk for hinder

Foljande lista dr inte uttdommande eller begransad. For att anvdnda konsolen for
styrhjdlp ldngs ett definierat korspar maste foraren vara siker pa att det anvinds:

o Pa avstdnd fran personer och hinder

o Pa avstind fran hogspanningsledningar eller andra hinder ovanfér maskinen
(kontrollera eventuella frigadngsproblem innan du aktiverar konsolen)

o P4 privat egendom utan allmént tilltrdde

o P4 fria falt

o Utanfor allménna viagar och pé-/avfarter.
Observera att:

o Foraren alltid méste vara uppméirksam pa fordonets position och filtets
forutséttningar.

o Foraren maste reagera om GNSS-satellitsignalen eller
differentialkorrigeringssignalen tillfalligt forloras.

o Konsolen kan inte upptécka hinder (ménniskor, boskap eller andra hinder).

¢ Anvind konsolen endast inom omraden som ar fria fran hinder och hall
ordentligt avstand.
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o Styrningen maste kopplas bort och hanteras manuellt om ett hinder visar sig i
fardriktningen, eller om fordonet flyttar sig fran korspéret.

Av/pa och manuell reglering

VARNING: Se till att styromkopplaren ér i lige Av for att forhindra

: 1 E oavsiktlig aktivering av styrhjilpen. Sikerstill vid reparation eller
underhéll av fordonet/redskapet att fordonet INTE KAN flyttas. Koppla
bort styrningen, liigg i bromsarna och ta ur nycklarna.

Foraren maste sdkerstélla att styromkopplaren dr 1 ldge Av (alla LED-indikatorer ar
av) ndr styrhjélpen inte anvénds.

Foraren maste avaktivera styrhjdlpen och styra manuellt om ett hinder finns i, eller
ndrmar sig, fardriktningen, eller om fordonet styrs bort frdn det 6nskade korsparet.

Avaktivering av styrhjélpen:
e Vrid ratten nigra grader ELLER
o Vilj knappen for avaktivering av autostyrning pa konsolen OCH/ELLER

« om du anvénder en extern styromkopplare, koppla ur med omkopplaren om
ovanstaende atgarder inte kopplar ur styrhjédlpen.

Sakerhet vid fordonsstopp

Innan du ldmnar fordonet, koppla ur styrhjédlpen, koppla bort den externa
styromkopplaren om den anvadnds och ta bort nyckeln fran tdndlaset.

Anvanda en referensstation (basstation)

VARNING: Flytta inte en referensstation niar den ir i drift. Forflyttning
: 1 E av en referensstation i drift kan stora den kontrollerade styrningen hos
ett system som anvinder referensstationen. Detta kan resultera i person-
eller egendomsskador.
Forare och annan berdrd personal méste kédnna till dessa sékerhetsdtgérder.
« Placera inte referensstationen under eller i ndrheten av hogspénningsledningar.

o« Om du anvinder en barbar referensstation, se till att stativet monteras stabilt.

Sa har ser du till att produkten gor mest nytta

Sédkerhetskopiera data regelbundet. Konsolen har en stor men begréansad
lagringskapacitet. Lds av den tillgdngliga kapaciteten pa minivyn Diagnostik. En
varningsskirm visas om lagringsutrymmet borjar bli fullt.

Var medveten om vilka filformat som adr kompatibla. Tala med aterférsiljaren om
kompatibla filformat.

Topcon Agricultural Products dr gedigna och konstruerade for att fungera under
harda forhallanden. Men om utrustning inte anvénds under en langre tid ska den
forvaras vattenskyddat och ej ndra direkta varmekallor.




Varningssymboler
I denna handbok anvédnds tvd varningssymboler:
Observera: De betyder att det finns ytterligare information.

VARNING: Ett varningstecken visas pa sikerhetsdekaler och i denna
: 1 E handbok for att uppmirksamma dig pa att denna information ir
mycket viktigt for din sikerhet. LAR DIG dessa och TILLAMPA dem.
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Kapitel 1 — Konsoloversikt

1.1. Inledning

X14 ér en elektronisk konsol avsedd att monteras 1 fordon. Den ar
utrustad med bade LCD-skdrm och pekskidrm. Med hjélp av konsolen
kan foraren arbeta med autostyrning, styrhjéalp och andra
styrfunktioner via en konsol. Konsolen kan anvidndas med GPS och
elektroniska styrenheter (ECU:er) och samlar funktioner for
kommunikation, registrering, lagring och visning av data som ror
jordbruket pé ett enda stille.

Observera: Innan du anvander funktionerna for viagledning och
autostyrning maste du ldsa igenom sédkerhetsforeskrifterna och lara
dig anvidnda reglagen genom att ldasa den hir anvindarhandboken
mycket noga.

Konsolen dr utrustad med pekskdrm. Om du vill vélja nigot pa
skdrmen trycker du pd omrddet med en fingerspets, nagel eller penna
(medfoljer inte).

1.2. Starta konsolen

1. Anslut konsolen till en stromkaélla. Kontrollera att tillhorande
enheter (t.ex. GPS (Global Positioning System)) ér anslutna.
Konsolen startar automatiskt och varningsskdrmen visas.

2. Bladdra langst ned pé varningsskdarmen och vélj JA.
Observera: Om du vill dndra konsolens visningssprak viljer du

Den har guiden for kontroll av Topcon Precision
Agriculture-konsolen och -mjukvaran (Systemet), kan
anvandas for att hjalpa till vid (a) styrning
(Styrningskontroll) och/eller (b) sadd, sprayning,
spridning, godsling, jordformning/dranering och skord
(Redskap) (samtidigt eller var for sig).

VARNING

VIKTIGT! Innan du anvander Systemet maste du lasa
systemmanualerna och genomga lamplig traning. Om du

inta anuandar Quctamat n3 ratkcSH L




1.3. Stdnga av konsolen

3. Om du vill se fler sprdk kan du anvénda uppét- och nedatpilarna

eller dra ett finger nedit genom listan. Bekrifta valet .

Varningsskidrmen visas pa valt sprak.
4. Anvind rullningslisten for att visa hela varningsskdrmen och vilj
sedan JA om du accepterar.

Observera: Nir du trycker pa Ja bekriftar du att du forstar och
godkénner att du sjdlv ansvarar for de forpliktelser som beskrivs
pa varningsskarmen.

Det kan hinda att foljande varning visas pa konsolen.

5. Om du vill kvittera larmet trycker du mitt pa larmfonstret.

Lagg marke till att extra detaljer kanske visas for vissa larm om
du drar fonstret nedat.

6. Kontrollera att GPS-mottagaren ar ansluten pa ratt sétt och att den
kan kommunicera.
Observera: Om varningen visas igen ska du atgirda detta under

instillningen genom att folja anvisningarna i Stilla in GPS, sidan
29.

1.3. Stanga av konsolen

Om du vill stdnga av konsolen sveper du upp fran skdrmens
nederkant s att konsolens verktygsfilt visas. Vilj sedan
avstangningsikonen. Systemet kommer da att fraga dig om du vill
stinga av enheten. Om du vill stinga av enheten véljer du Ja och om
du vill fortsitta att anvanda den viljer du Nej.
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Alternativt stanger du av traktorn.

1.4. Anvanda konsolverktygsfaltet

Konsolverktygsfaltet visas nir du sveper uppat frin skdrmens nederdel.
Avstangningsknapp
Avstingningsknappen kan anvidndas for att stinga av konsolen.

Hjalp
Funktionen Hjalp-tips visar namnen pa anvindargrinssnittets element
pa skdrmen.

@ Tryck pé hjélpikonen ldngst ned pé skidrmen. D4 visas
fragetecken bredvid ikonerna pé skdrmen. Om du vill visa
namnet pa ett skarmobjekt trycker du pa det frigetecken som
finns bredvid objektet.




1.4. Anvanda konsolverktygsfaltet

Utmatning av USB

USB-porten sitter pd kablaget. Den kan du anvidnda om du vill
importera data till eller exportera data fran konsolen.

Innan du tar bort USB-enheten maste den matas ut med h;jélp
av Utmatning av USB-ikonen. Ett meddelande visas nér det

ar sakert att ta bort USB-enheten.

Skarmbilder

Anvind skirmbildsikonen for att ta skarmbilder (som lagras
pa USB-enheten). Tryck pé ikonen Utmatning av USB innan

du kopplar bort USB-enheten.

Ljusstyrkeknappar

Med knapparna for ljusstyrka kan du justera skarmens
ljusstyrka. Andra skirmens ljusstyrka med plus- eller
minus-knappen.

Dag/nattlage
Nér du vaxlar mellan dag- och natt-ldge dndras skdrmens ljusstyrka.

@ Alternativen dr Dag, Natt och Auto. I det automatiska
belysningsliaget dndras ljusstyrkan automatiskt efter

ljusforhéllandena.




Kapitel 2 — Beskrivning av
anvandargranssnittet

2.1. Vaxla mellan installningsskarmen och
driftskarmen

Konsolen har tva huvudskarmar: driftsskarmen och
instéllningsskarmen.

i Avsluta
installningshanterare

Anvand de markerade knapparna for att vaxla mellan skidrmarna.

2.2. Installningsskarmens kontroller

I det hir avsnittet beskrivs instédllningsskarmens kontroller.
Instéallningsskdrmen har f6ljande typer av kontroller:

Menyer




2.2. Installningsskarmens kontroller

Menyalternativ viljs langst ned pa skarmen fOr att visa nasta nivé av
underalternativ. Nar funktioner aktiveras visas fler alternativ 1
menyerna.

Alternativlistor

STYRNING: URKOPPLAD
Installning av tid/datum

) pATUMFORMAT
‘ 16 Jul, 2015
TIDSFORMAT
12-timmars (2.30)

ANGE AKTUELL TID
11:50 am

Nér du viljer menyalternativ visas typiskt en lista med alternativ
langst upp pa skdarmen. Nar funktioner aktiveras kan det hianda att fler
alternativ visas.

Vallistor

Brittisk standard(US)

' Brittisk standard(UK)

Vallistor anvinds for att vilja ett eller flera alternativ fran en lista. Ett
meddelande visas om for manga alternativ véljs 1 en lista med flera
alternativ. Val maste bekriftas med hjélp av markeringsknappen.

Avbryt- och bekrafta-knappar
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Med de hir knapparna kan du avbryta eller bekréifta en inmatning eller
ett val. En av knapparna maste vilja for att komma vidare fran skidrmen
dér de visas.

Tangentbord och sifferknappsats

[1 ’7[3 |T]5]?{7|78[9(0
L LA IALLIIATY

[Als|DfFIGIH])[KIL]AJO]
L

rlB""-b- ab 4+ Abc

Bokstavs- och sifferknappsatser anviands for inmatning av
alfanumeriska tecken eller numeriska tecken. Poster maste bekriftas.

Guider
Ny produktinstallning

Steg 1: Produktnamn
Ange ett namn for produkten:

| e PRODUKTNAMN

EIE™

Guider anvinds for att leda foraren genom en komplex konfiguration
av systemet genom att besvara en serie fragor. De tillhandahéllna svaren
faststéller vilka fragor som foljer.




2.3. Driftsskarmskontroller

2.3. Driftsskarmskontroller

1 Ljusramp: Anvinds for manuell vagledning till de instédllda
vaglinjerna (stodlinjer). Se Stélla in ljusrampen, sidan 23.

2 Vykontroller: Med hjélp av dessa kan anvéndaren styra vad som
visas pa vagledningskartan och hur det visas. Se Anvidnda
vykontroller, sidan 56.

3 Instrumentpanel: Tillhandahaller utvald information fran

systemet for dvervakning. Se Overvakning p4 instrumentpanelen,
sidan 62.

4 Navigeringsfonster: Visar en lista over valbara vyer
(informationsskédrmar), installningsskidrmen och
innehallshanteraren. Se Anvinda navigeringsfonstret, sidan 55.

5 Fonstrets verktygsfilt: Ger dtkomst till verktyg for styrning av
vigledning.

6 Huvudbrytare: Slar pd och av produktapplicering om den
virtuella huvudbrytaren ar aktiverad i1 redskapsinstillningarna. Se
Stélla in huvudbrytaren, sidan 51.

7 Koppla in autostyrning: Slér pa och av autostyrning.
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2.3.1. Redskapsfargindikatorer

E Detta indikerar fordonets position och riktning och dess redskap.
Redskapsfargen anger produktens appliceringsstatus:

e RoOd: Sektionen ar av.

Bla: Sektionen &r inhiberad (pé och inte flédande, typiskt p.g.a. 14g
hastighet eller 1agt tryck).

Gul: Sektionen ar pa och flodar inte med avsikt (typiskt p.g.a. att
autosektionsstyrningen har stoppat flodet).

Gron: Sektionen ir pa och flodar.

Orange: Sektionen dr pa och flodar inte utan avsikt eller AV men
flodar fortfarande inte utan avsikt (typiskt p.g.a. en fordrdjning 1
den tid det tar for flodet att starta).

2.4. lkonbeskrivningar
2.4.1. Vagledningens verktygsfalt

‘ Faltmeny,77
h—‘ Jobbmeny, 85
Il ” Menyn Stodlinje, 91
I
\f Styrningsalternativmeny, 97

I Justeringsmeny, 105

2.4.2. Menyikoner
Faltmenyn

‘ Féltmeny,77
a Vilj falt, 78




2.4. lkonbeskrivningar

a Nytt falt, 77

® Ladda ur félt. 84
]-
Ange flaggpunkt, 83

o
E' Spela in faltgrans, 78

q

“I*  Grénsinspelning, forskjutning, 78

Slutfor faltgriansinspelning, 78

j Rensa féltgréns, 82
@ Skapa grins fran Shapefile, 80

@ Skapa gréns fran tackning, 79

Jobbmenyn

h—‘ Jobbmeny, 85

Vil jobb, 86

Skapa nytt jobb,85.

PE T

Konfigurera jobbomraden, 85

=+ Registrera jobbinformation, 86

QK

Rensa jobbdata. 88
Datautbyte, 87,

10



Kapitel 2 — Beskrivning av anvandargréanssnittet
Menyn Stodlinje

Il ” Menyn Stodlinje, 91

Il ” Andra vigledningslige, 91

a Vilj stodlinje, 94

Iﬂ Skapa ny AB-linje, 91

o Ange punkt A, 92

» Oppna inmatningsfonster for manuell AB-linje, 92

Styrningsalternativmenyn

|
\’ Styrningsalternativmeny, 97
@? Status for autostyrning, 97
I
¥ Finjusteringsparametrar for autostyrning, 100

-4 Kalibrering av autostyrning, 67

Justeringsmenyn

I Justeringsmeny, 105
I- + Oppna justeringsalternativ, 105
I “ Justera stodlinje &t hoger, 105

. I Justera stodlinje &t vénster, 105

11
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-_b
I "L Justera stodlinje efter fordonets position, 105

=

R
GPS-avdriftskompensation, 106

Spara justerad stodlinje, 105

2.4.3. Navigeringsfonsterikoner

/7/_,‘ . .
© Systeminformation, 55

b4

Vigledning, 56

R GPS-information, 60
=
=== Systemdiagnostik, 61

Jobbinformation, 55

Autosektionsstyrning, 28

m Innehéallshanteraren, 109

= Kopplingsdosa, 51
f

ol

Instéllningsskirm, 5

2.4.4. Vykontroller
R vilj lige, 57

" Centrera igen/panorera, 25

I Vilj synliga kartlager, 58

12



- Vixla kartvylage, 59

7
-

"% Zooma ut/in, 60
2.4.5. Ovriga ikoner

Huvudbrytare, 51
@ Koppla in autostyrning, 97

Kapitel 2 — Beskrivning av anvandargranssnittet
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Kapitel 3 — Snabbinstallationsguide

Det hér kapitlet innehéller en kort beskrivning av hur du installerar
programvaran pa konsolen, stiller in grundfunktionerna och anvénder
konsolen.

VARNING: Det rekommenderas inte att du anvander

& konsolen for forsta gingen utan att forst ha last hela
handboken och bekantat dig med alla sikerhets- och
funktionsfragor.

3.1. Instruktioner for programuppdatering

Observera: Denna procedur ska inte behovas nér du far en ny
konsol. Den behovs bara om en programuppdatering dr nodvandig.

1. Sétt in USB-minnet som innehéller den uppgraderade
programvaran.

2. Gatill instillningsskdrmen och vélj System e / Verktyg

T T
I‘il ,
3. Vil UPPGRADERING AV KONSOLENS

PROGRAMVARA.

Om du viljer det hér alternativet visas ett meddelande om att
konsolen kommer att startas om.

4. Bekrifta meddelandet. Konsolen startar om och den uppgraderade
programvara laddas in.

Konsolen visar ett alternativ om att iterstélla alla anvindardata till
det ldge de hade fore uppgraderingen. VARNING: Om du viljer
Nej tas alla data bort som sparats pa konsolen.

3.2. Komma igang

S& hir konfigurerar du systemet:
1. Anslut en GPS-mottagare till konsolen.
2. G4 till instéllningsskarmen.

15



3.2. Komma igang

h )
. Vilj System / GPS ™ och vil;:

o Den GPS-mottagare som anvinds (se sidan 29).
o Den korrigeringskilla som behovs (se sidan 31).

. Nér systemet tar emot GPS-data for forsta gdngen uppmanar den

anvandaren att stilla in den lokala tiden. Acceptera den aktuella

tiden eller andra den till den lokala tiden.
Y

% | f
. Vilj Fordon ) Nytt a0 och skapa en ny fordonsprofil

genom att vilja den aktuella modellen frin fabriksprofilen.
Kontrollera och dndra vid behov fordonets geometri (se sidan 42).

S
. Vilj Redskap / Nytt < ¥ och skapa en ny redskapsprofil

genom att vdlja ldmplig redskapstyp. Kontrollera och dndra vid
behov redskapets geometri (se sidan 48).

7. Ga till driftskdrmen .

Ga till Valj falt och skapa en ny klient, gard och falt (se sidan 77).

9. Ga till Nytt jobboch skapa ett nytt jobb (se sidan 85). Systemet

10.

1.

kan nu anvandas.

Om du vill aktivera autostyrningen gér du till

instéllningsskdrmen, System /Funktioner < % /Vigledning
|

L4 AUTOSTYRNING (se sidan 97).

Om du vill aktivera Autosektionsstyrning, ga till
instéllningsskdarmen och:

» Skapa eller ladda ett redskap.

e Vid Redskap /Sektionskontroll e /Sektioner e
konfigurerar du antalet sektioner och deras bredd (se sidan 50).

e Om det behdvs dndrar du sektionstidtagningen 1 Redskap
/Sektionskontroll

16
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e /Tidtagning ‘@ (se sidan 50).
o Om det behdvs konfigurerar du en fysisk eller virtuell

kopplingsdosa 1 Redskap / Sektionskontroll e /
Sektionsbrytare = (se sidan 51).

o Aktivera funktionen Autosektionsstyrning i System

/Funktioner < % /Redskap
/AUTOSEKTIONSSTYRNING (se sidan 28).

12. Om du vill styra ndgon av de aktiverade funktionerna pa

driftsskarmen anvinder du knapparna i1 navigeringsfonstret (se sidan
55).

17
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Kapitel 4 — Regionala och
anvandarinstallningar

Om du vill komma till instéllningsskdrmen viljer du foljande ikoner:

_,K. Avsluta
installningshanterare

P4 instillningsskdrmen visas menyn (Q\ Anvandare som
innehéller foljande menyalternativ:

. @ Region: Viljer sprak, tid/datum och enheter.

o 9999 T jusramp: Stiller in funktionen for lysdiodrampen for
véagledningsanvéindning.

. . Miljo: Stéller in konsolinteraktion.

. s Karta: Stéller in hur kartan fungerar med driftsskdrmen.

. f% Atkomstniva: Viljer stkomstnivaer for att ange vilka
kontroller som ér tillgangliga.

19



4.1. Stalla in regionen

4.1. Stalla in regionen

4.1.1. Sprakinstallning

Det sprék som visas pa konsolen kan @ndras om det behovs och
decimalavgriansare kan vara punkt eller komma.

S& hir stéller du in spréket eller decimalpunktsformat:
1. Vilj Anvindare (g\ / Region @ / Sprak :tk

Foljande alternativ ar tillgingliga:

Sprak

Det finns flera sprék att vilja mellan.

Om du vill se fler sprak kan du anvénda uppét- och nedatpilarna eller
dra ett finger nedédt genom listan. Bekréafta valet. Konsolen startar om.

Observera: Du kan dven dndra spraket pa varningsskdrmen som

=
visas vid start genom att vilja .

Decimalkommaformat
Decimaltecknet kan vara en punkt (.) eller ett komma (,).

4.1.2. Installning av tid och datum

Datuminformationen anvinds péd konsolen for jobbens start- och
slutdatum, som visas pa jobbrapporterna. Det aktuella datumet hdmtas
frdn GPS-signalen.

Observera: Varken tid eller datum fungerar om det inte finns ndgon
GPS-signal.

Sa har staller du in information om datum och tid:

\3-

1. Vilj Anvindare (Q / Region @ / Tid/datum
Foljande alternativ &r tillgdngliga:
Datumformat

o Dagen i ménaden forst (12 augusti 2015)
e Maénad forst (augusti 12 2015)

20
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Tidsformat
e Tolvtimmarsformat (2:30pm)

o Tjugofyratimmarsformat (14:30)

Ange aktuell tid

Aktuell tid (4ndras inte automatiskt for sommartid).
Observera att +/- dndrar tiden stegvis.

4.1.3. Enhetsinstallning

Med enhetsalternativen stéller du in de visade mattenheterna (metriska
eller icke-metriska), omrade och latitud-/longitudformat.

Sa har staller du in enhetsinformation:

1. Vilj Anvindare (Q / Region @ / Enheter ¢
Foljande alternativ ar tillgingliga:
Enheter

o Metriska

 Icke-metriska (US) (amerikanska)

 Icke-metriska (UK) (brittiska)

Man skiljer pd amerikanska och brittiska mattenheter eftersom matten
for gallons, ounces och skédppor skiljer sig mellan USA och
Storbritannien.

Observera: Valen for enskilda enheter paverkas inte av denna
instéllning (tryck, omrade etc.).

Latitud-/longitudformat
o Standard (decimalgrader: 45,54)
o DMS (grader, minuter, sekunder: 45°, 23' 36")

Tryckenheter
o kPa (kilopascal)
e psi (pund per kvadrattum)
e bar

21



4.1. Stalla in regionen

» Standard: Viljer standardinstillningen som passar for valda
Enheter
Korta avstandsenheter
o Meter
e Tum
e Fot
o Standard: Viljer standardinstillningen som passar for valda
Enheter
Omradesenheter
e ha (hektar)
e ac (ar)
o Standard: Viljer standardinstillningen som passar for valda
Enheter
Volymenheter for flytande produkt
o Liter « Gallon
o Kubikmeter o Kubikfot

e Ton e Pounds

Appliceringsdoseringens okningstyp
o Fast hastighet
o Procentandel av forinstédllning 1

Det hér alternativet dndrar beteendet néar foraren trycker pa
upp/nedknapparna for att andra den begirda produktens
appliceringshastighet. De kan antingen dndras med en fast hastighet
eller med en procentandel av den hastighet som stéllts in for
FORINSTALLD HASTIGHET 1.

Enheter for appliceringsmangd
e l/ha o gal/ha
e /100 m o gal/100 yd

22
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e /100 m? . gal/kft?

4.2. Stalla in ljusrampen

Medan du kor kan du se pa den virtuella ljusrampen hogst upp pa
skdrmen hur l&ngt fordonet har avvikit frdn den instillda stodlinjen.

S4a hir stéller du in ljusrampen:

1. Vilj Anvindare (O\ / Ljusramp %@
Foljande alternativ ar tillgingliga:

Ljusramp
Aktiverad eller avaktiverad.

LED-mellanrum

Anger markavstindet fran viglinjen (stodlinje) som vare lysdiod
representerar.

Om LED-mellanrummet anges till 10 cm (0,1 m), kan f6ljande
beteende observeras:

o Den mellersta lysdioden ar bla och lyser hela tiden (om inte det
korsande spér-felet dr 100 cm eller mer). Nar du kor pé véglinjen
med mindre dn 10 cm (+ eller -) avvikelse ar detta den enda lysdiod
som lyser.

o Nir du nér ett korsande spar-fel pa 10 cm tidnds dven nésta lysdiod

(gron).

Vid 20 och 30 cm tinds ytterligare en gron lysdiod.

Gula lysdioder tands vid 40, 50 och 60 cm.

Roda lysdioder tiands vid 70, 80 och 90 cm.

Niér det korsande sparet nar 100 cm eller mer slicks alla lysdioder
utom en rod lysdiod langst bort pa konsolen.

LED-lage
o Kora bort ifran: Aktiverar lysdioderna pé sidan av fordonet som

styr bort frin stodlinjen. Kor bort frén de tanda lysdioderna for att
komma tillbaka till stédlinjen.
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4.3. Stalla in miljé

o Kora mot: Aktiverar lysdioderna pé sidan av fordonet som styr
mot stodlinjen. Kor mot de tdnda lysdioderna for att komma
tillbaka till stodlinjen.

4.3. Stalla in miljo

Staller in konsolinteraktioner.

1. Vilj Anvindare (@\ / Miljo ' :
Foljande alternativ &r tillgdngliga:
Ljudvolym
Stéller in volymen pé konsolljuden.

Larmljud
Aktiverar ljud nar ett larm utloses.

System 150-filoverforingar

Mojliggor import och export av foljande System 150-filer (GX-45):
AB-linjer, centralpunkter, kurvor, optimala linjer, projektlinjer och
faltgranser.

Med funktionen System 150-filoverforing kan du exportera filer 1 ett
format som ar anpassat for Topcons System 110/150-system, och
importera filer som har exporterats fran System 110/150.

-

Om du aktiverar det hér alternativet visas System 150-ikonen E

iy

langst ned 1 innehéllshanteraren
Innehallshanterare, sidan 109).

pa driftsskdrmen (se

Statusfonster for autostyrning
Visar ett styrningsstatusfonster nar knappen Koppla in autostyrning

y
7

@ valts 1 driftsfonstret om styrningen inte kan kopplas in.
Styrningsstatusfonstret visar problem som kan forhindra att
styrningen kopplas in. Om funktionen for att 6ppna och stinga
automatiskt har valts stings styrningsstatusfonstret automatiskt nér
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Kapitel 4 — Regionala och anvandarinstallningar

eventuella problem som forhindrar styrningen frén att kopplas in har
atgardats.

Observera: Styrningsstatusfonstret kan fortfarande visas via menyn
Styrningsalternativ/Status for autostyrning (se sidan 97) om den hér
instédllningen &r avaktiverad.

4.4. Stalla in kartalternativ

Stéller in hur kartan fungerar med driftsskarmen.
S& hir stéller du in kartorna:

1. Vilj Anvindare (Q / Karta . :
Foljande alternativ ar tillgingliga:

Fokuseringspunkt
e Fordon: Placerar fordonet mitt p& skdrmen.

o Redskap: Placerar redskapet mitt pa skarmen.

Kartpanorering

Med den hér funktionen kan du flytta kartan 6ver skarmen genom att
dra fingret over skdarmen.

Om du aktiverar det hir alternativet placeras kartpanoreringsikonen “*
bredvid Vixla kartvylage och Kartlager langst upp pé driftsskarmen.
Om du trycker pd den hir ikonen centreras kartan igen och fordonet
visas ater mitt pd kartan.

Markera inlast tackning

Nér du har last in ett befintligt jobb visas tidigare slutforda och inldsta
tackningar med en annan farg dn den nyligen skapade tackningen.

Tidigare bearbetade omrdden skuggas 1 gult nar den hér
funktionen ar aktiverad och tidigare jobbinformation har
registrerats.

Omraden som nyligen har bearbetats skuggas 1 gront. Om det
har alternativet inte aktiveras, visas bade den tidigare
tackningen (fran det inlésta jobbet) och den nyligen
registrerade tickningen med samma grona farg.
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4 5. Stalla in atkomstniva

Pausa gransinspelning med huvudbrytare

Om huvudstrombrytaren stangs av medan en gréins spelas in, pausas
gransinspelningen. Gransinspelningen aterupptas nér du slar pa
huvudstrombrytaren igen.

Detta kan vara anvindbart om du vill gora en automatisk paus 1
gransinspelningen nir du pausar produktappliceringen for att
manovrera 1 trdnga horn eller kora runt ett foremal.

Lagg marke till att gransinspelningen fortfarande kan pausas manuellt
(se Stilla in en ny gréns, sidan 78).
Visuell referenslinjelangd

Visa en displaymarkor pa det avstand anvandaren anger framfor
fordonsikonen for att underlitta korrekt inhdmtning av véglinjen efter
en sviang gjord med manuell viagledning.

4.5. Stalla in atkomstniva

Instéllning av dtkomstniva avgor vilka kontroller anviandaren har
atkomst till.

S4 héar dndrar du atkomstnivan:

1. Vilj Anviindare fg\ / Atkomstniva (% :

Atkomstnivén kan stillas in pa Enkel, Standard eller Expert. Ett
l6senord kan stillas in for nivderna Standard och Expert for att
forhindra att oerfarna anvéindare far tillgéng till hogre nivaer.

Konsolen startar pd samma niva som stélldes in fore avstingning.
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Kapitel 5 — Systeminstallning

Om du vill komma till instillningsskdrmen véljer du f6ljande ikoner:

x Avsluta
installningshanterare

I det hir kapitlet forklaras hur man stéller in systemelement som
GPS-anslutningar, larm och tillvalsfunktioner.

Menyalternativet System tillhandahéaller f6ljande

menyalternativ:
. 7R Funktioner: Aktiverar eller avaktiverar tillvalsfunktioner.

%‘\ GPS: Stiller in funktionerna for den anslutna GPS-
mottagaren.

¢

Larm: Stéiller in larmfunktionerna.

u| ®w
M Flaggpunkter: Viljer ikoner och etiketter for flaggpunkter.
Flaggpunkter visar hinder och andra landformationer pa en
vagledningskarta.

. iTl Verktyg: Mojliggor forberedelser av ett USB-minne for att
uppgradera programvaran.
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5.1. Stalla in funktioner

5.1. Stalla in funktioner

Menyalternativet Funktioner tillhandahaller f6ljande menyalternativ:
5.1.1. Vagledningsinstallation

Stéller in vagledningssystemets funktionalitet.

S4& har stiller du in vagledningsfunktioner:

1. Vilj System / Funktioner ~ % / Viigledning A :

Vagledning
Det hir ar en standardfunktion 1 konsolen som inte kan avaktiveras.

Autostyrning

Aktiverar autostyrningen och kan bara anvéandas pa fordon utrustade
med ett autostyrningssystem, t.ex. AES-25.

Stodlinjer (AB-linjer, identiska kurvor ...)

De fyra vigledningstyperna (AB-linjer, identiska kurvor,
centralpunkter och guidelock) ér alla aktiverade som standard. Om
nagra viagledningstyper inte behdvs kan de avaktiveras. Det gér inte
att avaktivera alla viagledningstyper samtidigt. Se Menyn Stodlinje,
sidan 91.

5.1.2. Redskapsinstallning

Stéller in funktionerna for det monterade redskapet.

Sa hér stiller du in funktionerna for redskap:

1. Vélj System / Funktioner ~ % / Redskap

Automatisk sektionskontroll

Med den hir funktionen kan systemet aktivera sektioner for nya
omraden som ska bearbetas och avaktivera dem for omraden som
redan har tackts.

Se handboken for AGA4372-sprayern for mer information.
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Las installningsmeny nar huvudbrytaren ar pa
Avaktiverar dtkomsten till instdllningsmenyn nar huvudbrytaren ar pa.

5.2. Stalla in GPS

5.2.1. Stalla in mottagare
Stéller in GPS-mottagarens funktioner.
Sa har stiller du in GPS-mottagaren:

%,
* —
1. Vilj System / GPS 7 /Mottagare W

GPS-mottagare
Viljer GPS-mottagartyp frén vallistan.

Konsolen kan acceptera GPS-indata frén en tredjeparts GPS-mottagare
forutsatt att mottagaren kan konfigureras att mata ut data 1 det
nodvindiga korrekta formatet. Kontakta tillverkaren av GPS-
mottagaren fOr att ta reda pd om mottagaren kan stéllas in pa ritt sitt.

Konsolen kriver foljande indata om Annan viljs under GPS-
MOTTAGARE:

o GGA 0,2 sekunder (5 Hz)
e VTG 0,2 sekunder (5 Hz)
e ZDA 15 sekunder
RS-232-kommunikation
e 19 200 baud (rekommenderas) 8 databitar, Ingen paritet, 1 stoppbit
(19 200, 8N1)
Firmware-uppgradering

Initierar en uppgradering av GPS-mottagarens firmware via USB (om
det behovs) eller via det paket som kommer tillsammans med
konsolens programvara. Pa knappen Firmware-uppgradering visas
vilken version av det fasta programmet som finns 1 GPS-mottagaren for
tillfallet, samt vilken version som det gar att uppgradera till.

Anvand tandlinje

Observera: Den hiar funktionen bor endast anviandas om fordonets
kablage och kabelstam ar kompatibel.
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5.2. Stéllain GPS

(Endast AGI-4) Separerar stromforsorjningen till AGI-4-mottagaren
frdn fordonets tdindning. Detta gor att GPS-mottagaren kan forbli
spanningssatt dven nér fordonet stings av. Alternativet Behall
aktiverad faststéller hur linge mottagaren halls spanningssatt.

Behall aktiverad

Observera: Den hir funktionen ar bara tillgédnglig om Anvind
tindlinje har stéllts in p4 Aktiverad.

(Endast AGI-4) Héller GPS-mottagaren aktiv efter att systemet har
stangts av. Detta dr anvandbart for att behalla exakt
positioneringsinformation (satellitkonvergens). Ett exempel: For att

hélla mottagaren pa i 1 timme efter att systemet har stings av, ange
60.

Ladda OAF-fil

Liaser in en OAF-fil (Options Authorization File) till GPS-mottagaren.
Detta sker normalt innan mottagaren installeras, men filen kan
uppdateras pa féltet via USB (om det behovs).

Baud-hastighet

Datadverforingshastigheten for modem. GPS-mottagarens
baudhastighet kan dndras fran standardvérdet. Den hir instéllningen
bor normalt inte d&ndras. Om instillningen behdver dndras laser du 1
den handbok som medf6ljde modemet.

5.2.2. Installning av korrigering

GPS-korrigeringskéllor anvéands for att 6ka GPS-positionens
noggrannhet.

S& hir stéller du in GPS-korrigeringskallan:

p—

e
1. Vilj System / GPS  /Korrigering W .
2. Vilj 6nskad KORRIGERINGSKALLA.

Observera: De tillgidngliga korrigeringskéllorna anges nedan. De
extra alternativ som maste definieras varierar beroende pa den valda
korrigeringskallan, se Alternativ for korrigeringskalla, sidan 32.
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Korrigeringskallor

Korrigeringskalla Beskrivning

Autonom Lat mottagaren hitta alla fria och tillgdngliga satelliter.
Ingen korrigering anvénds. Precision: 2—5 m.

Automatisk | L&t mottagaren vélja den basta av tillgangliga

korrigeringskallor.

WAAS Anviand WAAS. Endast Nordamerika. Precision:
mindre 4n en meter.

EGNOS Anviand EGNOS (European Geostationary Navigation

Overlay Service). Endast Europa.
Precision: mindre dn en meter.

MSAS Anvind MSAS. Endast Ostasien. Precision: mindre #n
en meter.

OmniSTAR  |Anvind OmniSTAR VBS-korrigering (Virtual Base

VBS Station). Precision: mindre &n en meter.

RTK Anvind RTK-navigering (Real Time Kinematic).

Precision: 2 cm.

RTK (externt |Anvind ett externt modem anslutet till GPS-
modem) mottagaren for RTK-korrigeringar. Precision: 2 cm.

RTK (NTRIP) | Anvénd en mobilnétsbaserad RTK-korrigeringskélla
frdn en mobiloperator.
Precision: 2 cm.

DGPS (externt | Anvénd ett externt modem for att importera DGPS-

modem) korrigerar fran en mobiloperator. Precision: mindre dn
en meter.

DGPS Anviand en mobilnitsbaserad DGPS-korrigeringskélla

(NTRIP) frdn en mobiloperator.

Precision: mindre 4n en meter.

31



5.2. Stéllain GPS

Observera: Den killa som viljs hir paverkar funktionen for
vagledningen och autostyrningen. Det ar viktigt att kinna till vad
som kravs for GPS-utrustningen. Mer information finns 1 GPS-
utrustningens handbok.

Observera: Precisionsviardena beror p4 manga variabler (antal
satelliter, avstdnd fran korrigeringskallan, jonosfariska forhallanden,
mottagare, antenn) och kan inte garanteras.

Alternativ for korrigeringskalla

Observera: De alternativ som maste definieras for
korrigeringskéllan varierar beroende pd den valda korrigeringskaéllan.

Alternativ Beskrivning

GLONASS| GPS-mottagaren kan anvénda det ryska
satellitnavigeringssystemet GLONASS som komplement
till GPS.

TRUPASS | Topcons algoritm for GPS-avdriftskompensation
anvands for att tillhandahalla battre pass-till-pass-
prestanda. Tillgdnglig med foljande korrigeringskaéllor:
Autonom, WAAS, EGNOS, MSAS, OmniSTAR VBS.

Obs! Det hir tillvalet maste kopas separat.

RTK- Kommunikationsprotokoll for datadverforing mellan
protokollet | RTK-basstationen och fordonet (traktor). Méste stillas in
pa samma protokoll som basstationen. Se
instéllningsinformationen for basstation.

Region Regionen maéste véljas for att faststdlla den frekvens som
anvinds av OmniSTAR. Frekvensen for regionen stills
in automatiskt.
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Alternativ Beskrivning

Fallback

Kapitel 5 — Systeminstallning

Om systemet inte far tillrackligt med data for att kunna
berdkna fordonets position med den noggrannhet som
kravs aktiveras inte autostyrningen. Med fallback-
funktionen kan systemet reducera den
positioneringsprecision som krivs s att autostyrningen
kan aktiveras. Det hdr dr anviandbart da det inte kravs sa
stor positionsnoggrannhet.

Baud-
hastighet

Dataoverforingshastigheten for modem. Se
dokumentationen som medf6ljde modemet.

GGA,
utdata

Vissa mobiloperatorer kriaver att en GGA (position)
skickas till dem si att de kan identifiera fordonets
(traktorn) position.

Installningsalternativ for NTRIP
Om DGPS NTRIP viljs startar en guide som detekterar det anslutna

modemet.

e GSM APN: Telekommunikationsleverantorens internetlank.

e GSM MTU (maximala overforingsenheter): Den storsta
protokolldataenhet som kan skickas vidare.

e Cellroaming: Det hir alternativet kan anvandas for att avaktivera
cellroaming 1 syfte att forhindra oavsiktliga dataavgifter over
grianser (praktiskt om du arbetar nira gransen till ett annat land).

o NTRIP-monteringspunkt: ID for basstationen (antingen verklig
eller virtuell).
Instillningarna for GSM och CELL ROAMING kan erhéllas fran din

mobiloperator. De dterstdende instillningarna tillhandahélls av din
NTRIP-tjansteleverantor.

Installningsalternativ for RTK
Om RTK viljs startar en guide som detekterar det anslutna modemet.
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5.3.Stallainlarm

o Frekvens: Den frekvens som anvénds.

o Kanalmellanrum: Frekvensskillnaden mellan intilliggande
tilldelningar i en frekvensplan.

o Niit-ID: Instdllningen for kryptering (1-255 = 0 = av).

o Liankprotokoll: Protokoll for 6verforing av radiodata.

e Modulering: Typ av modulering som anvénds.

o Framfelkalibrering: En metod som anvénds for att kontrollera

fel 1 datadverforing via kommunikationskanaler som inte ar
tillforlitliga eller som har storningar.
Observera: Om RTK viljs och en AGI-3 eller AGI-4 &r ansluten
kan basstationen synkroniseras automatiskt med de angivna
mottagarinstdllningarna. Vélj System / GPS / Synkronisering av
basstation och folj anvisningarna som visas 1 guiden.
e VI'G gammalt léige: Stoder VTG-data for tidigare NMEA-
standarder 4n V4.00. Matar ut VTG-strangar som ar kompatibla
med NMEA V3 och tidigare.

5.3. Stalla in larm

Om inga redskap har stéllts in 1 systemet dr det bara allméanna larm
som kan stéllas in.

Sa hir stiller du in allméanna larm:

‘,"-.
1. Vilj System / Larm { / Allméinna .

Listan med allménna larm visas. Alla allminna larm kan aktiveras
eller avaktiveras genom att man viljer Alla allméinna larm.

Alternativt kan varje allmént larm aktiveras eller avaktiveras
individuellt.

Observera att ljudlarmet Aktivera/inaktivera styrning inte kan
inaktiveras av sdkerhetsskal.

Larmet Radslut kraver extra information. Det har larmet ljuder och
visas nar fordonet ndarmar sig gransen och foraren bor sakta ned for
att forbereda sig for manuell styrning.
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» Forsta avstandet: Avstandet frdn gransen vid vilket larmet forst
utloses. Avstandet mats ldngs viglinjen (stodlinjen) fran traktorn till
gransen.

o Andra avstandet: Avstandet fran gransen vid vilket det andra
larmet utloses, som varnar foraren om att omedelbart ta kontroll
over fordonet.

o Avstind framéitblick: Ange hur ménga meter framfor fordonet
som systemet ska ha framforhallning och kunna reagera med
atgarder.

5.3.1. Beskrivning av larmfonstret
Om du vill kvittera ett larm trycker du mitt pa larmfonstret.

Det gér att dra ned larmfOnstret for att visa mer information om larmet
om Dra ner for information visas langst upp 1 larmfonstret.

Hogtalarikonen kan anvéndas for att stinga av larmets ljud.

Skiftnyckelsikonen visar motsvarande larminstallningssida for
konfiguration av larmet (eller avaktivering om det inte ar relevant for
din aktuella instillning). Det finns ndgra undantag till detta beteende:

 Skiftnyckeln for GPS-mottagarens firmware omatchad visar
instéllningsskdarmen for uppgradering av din GPS-mottagares
firmware.

o Skiftnyckeln for ASC-10-firmware omatchad visar skarmen for
uppgradering av din ASC-10-firmware.

o Larmet Ingen GPS-tid visar skarmen for instédllning av tid/datum
dir du kan ange den lokala tiden.

5.3.2. Larmlista

Det hér ér en lista med alla larm som kan forekomma pé konsolen, och
en beskrivning av larmen.

Beskrivning

Aktivt falt ldngt | Det aktiva faltet ar mer 4n 8 km bort. Kontrollera
bort att ratt falt laddas eller skapa ett nytt falt.
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5.3.Stallainlarm

Larm Beskrivning

placering matchar
inte

Avstangd Utloses nar foraren kor over ett omrade som ar

huvudbrytare obehandlat pa tickningskartan med huvudbrytaren
avstangd. (Avsett att forhindra att foraren glommer
att aktivera huvudbrytaren i1 borjan av en kdrning.)

Basstationens Placeringen av basstationen som anvénds for att

skapa ett viagledningsmonster stimmer inte
overens med aktuell basstationsposition.

Fallback

Utloses néar den valda GPS-korrigeringskallan inte
ar tillgdnglig och systemet méste anvinda en
mindre noggrann korrigeringskalla tillfalligt.

Fel p4 COM-port

Detta utloses om den angivna COM-porten inte
kan Oppnas.

GPS -
avdriftskorrigering

Detta utloses vid start som en
informationspdminnelse om att GPS-
avdriftskorrigering har tillimpats. Eftersom GPS-
avdriften varierar med tiden ar detta en paminnelse
om att GPS-avdriftskompensationen kan behova
berdknas pa nytt.

GPS-mottagarens
firmware
omatchad

Vilj skiftnyckeln for att visa den skdrm som krévs
for uppdatering av motsvarande firmware.

GPS-signal tappad

Utloses nar GPS-signalen gér forlorad men
mottagaren fortfarande &r ansluten.

Hogt vitsketryck |Detta utloses om tanktrycket dr hogre dn det
maximalt angivna tanktrycket.
Ingen GPS Detta utloses om GPS-kommunikationenen gér

forlorad.
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Larm Beskrivning

Ingen GPS-tid

Kapitel 5 — Systeminstallning

Utloses om GPS-mottagaren inte dr konfigurerad
att skicka tidsmeddelanden (ZDA NMEA-
meddelanden).

styrning (visuell)

Ingen Utloses om konsolen inte kan kommunicera med
kommunikation |redskapets ECU.
Koppla in Larmen for inkoppling/urkoppling av styrning kan

inte tystas av sdkerhetsskil, ddremot kan den
visuella delen av larmet undertryckas om sa
onskas.

Koppla ur
styrning (visuell)

Det hiar larmet utloses nér styrningen har kopplats
ur. Det kan orsakas av forlorad satellitkontakt,
forlorad kontakt med stodlinje eller av att ratten
vrids manuellt.

Laga resurser

Utloses nédr systemresurserna (minnet eller
utrymmet pa filsystemet) dr mer dn 90 % fulla.

Lagt vatsketryck | Detta utloses om tanktrycket ar lagre dn det
minimalt angivna tanktrycket.

Mottagare GPS-mottagaren svarar inte. Kontrollera

bortkopplad mottagarens anslutningar.

NTRIP-fel Fel p4 GPS-korrigeringskilla.

Ogiltig Den valda fordonsprofilen innehaller ogiltiga

fordonsprofil parametrar. Skapa en ny fordonsprofil eller
kontakta en aterforsaljare for att fa hjalp.

Ogiltig/foraldrad | Utloses nér ett gammalt redskap eller fordonsprofil

profil laddad ar aktivt pa systemet. Detta kan intrdffa om du

uppgraderar fran en véldigt gammal version av
programvaran till den senaste versionen.
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Larm Beskrivning

Parametrar Fordonsgeometriparametrarna matchar inte
matchar ej geometrikonfigurationen i styrningssystemet. Vilj
fordonet igen pa instillningsskdarmen eller
kontrollera att fordonsgeometrin pa
fordonsgeometriskdrmen ar korrekt.

Projektlinje for Utloses om den aktiva uppséttningen projektlinjer

lang ligger for langt bort fran den aktuella GPS-
positionen.
Radslut Detta utloses nar fordonet ndrmar sig gransen och

foraren snart bor ta over kontrollen.

Registreringen Den registrerade funktionen gar ut inom de
haller pé att g& ut |niarmaste <dagar kvar till utgdngsdatum> dagarna.
Kontakta din aterforséljare for att fornya

registreringen.
Resurserna ar Utloses ndr systemresurserna (minnet eller
forbrukade utrymmet pa filsystemet) ar mer an 97 % fulla.

Reversera station |Informationslarm som utloses nar forarsatet vrids
180 grader (géller bara for traktorer med dubbla

forarstationer).
Stodlinjens Utloses nér langden pa den inspelade linjen
maxlidngd overskrider det maximala antalet punkter (typiskt
overskriden flera kilometer, men varierar beroende pa hur

komplex kurvan ér).

Styrning kan ¢j Popuprutan for styrningsstatus som visas nér
kopplas in styrningen inte kan kopplas in pa begéiran kan
undertryckas. Om inkopplingsknappen trycks ned
visas detta sjdlvaterstdllande larm som en
indikation pa att den begirda dtgédrden inte kunde
slutforas.
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Larm Beskrivning

Styrningen maste |Utloses om styrningsundersystemet behover startas
startas om om. Intréaffar for vissa typer av
styrningsundersystem efter kalibrering.

Styrningsprofilen |Parametrarna i den valda fordonsprofilen matchar
matchar ej inte fordonskonfigurationen i
styrningsundersystemet. Vilj korrekt fordonsprofil
for det hér fordonet.

Vigen dr for ldngt | Utloses om den aktiva véglinjen (AB-linje, kurva
bort eller centralpunkt) ligger for langt bort frin den
aktuella GPS-positionen.

5.4. Stalla in flaggpunkter

Flaggpunkter visar hinder eller andra landformationer pa ett falt pa
driftsskdrmen. Flaggpunkter stélls in under anvindningen genom att
man kor till flaggpunktspositionen. Se Stélla in flaggpunkter, sidan 83.

Flaggpunktssymboler och namn kan definieras pa instdllningsskarmen.
Sa hér dndrar du forinstillda symboler och namn for flaggpunkter:

1. Vilj System / Flaggpunkter H P.
2. Vilj den flagga vars symbol eller namn ska andras.

3. Vilj den nya symbolen eller vilji NAMN FOR FLAGGPUNKT
och skriv det nya namnet for flaggen. Bekrifta sedan.

Lagg marke till att flaggor kan dndras, men inga nya forinstillda
flaggor kan skapas.

5.5. Stalla in verktyg
1. Vilj System / Verktyg Hl :

av konsolens

Det hér alternativet anvands om konsolprogramvaran uppgraderas via
en USB-enhet.
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5.5. Stalla in verktyg

Satt in USB-minnet som innehaller den uppgraderade programvaran.
Om du véljer det hér alternativet visas ett meddelande om att
konsolen kommer att startas om. Bekrifta meddelandet. Konsolen
startar om och den uppgraderade programvara laddas in.

Konsolen visar ett alternativ om att aterstélla alla anvandardata till det
lage de hade fore uppgraderingen. Observera: Om du viljer Nej tas
alla data bort som sparats pa konsolen.
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Kapitel 6 — Fordonsinstallning

Om du vill komma till instillningsskdrmen véljer du f6ljande ikoner:

_,K_ Avsluta
installningshanterare

I det hir kapitlet forklaras hur man stiller in och kommer at
profilinformation om det fordon dér konsolen & monterad. Om
konsolen anvinds pa flera fordon maste flera fordonsprofiler stillas
n.

o
Menyalternativet % Fordon tillhandahaller foljande
menyalternativ:

o
e . Valj: Vilj ett fordon fran de tidigare skapade profilerna.

. 0 Nytt: Skapa en ny fordonsprofil.
Lagg marke till att Vilj och Nytt ar de enda alternativen
tillgdngliga pa den hdr menyn om inga fordon har stéllts in.

—
[~ ]

. Geometri: Stiller in fordonsmatten sé att vigledning kan
fungera exakt.

. @ Styrning: Styr hur fordonet svarar pa vigledning.
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6.1. Valja ett fordon

. =5 Antenn: Anger huruvida GPS-mottagaren har en intern
eller extern antenn.

6.1. Valja ett fordon

Viljer ett fordon frén en tidigare definierad lista med fordonsprofiler.
Denna ar tom nir konsolen anvénds for forsta gangen.

S& har véljer du ett fordon:
Y
N o
1. Vdlj Fordon “ /Vilj
2. Markera det onskade fordonet och bekrifta, eller:

Vilj att importera en fordonsprofil fran ett USB-minne.

6.2. Skapa ett nytt fordon

Skapar en ny fordonsprofil for det fordon som konsolen dr monterad
1.

Sa hér skapar du en ny fordonsprofil:
Y

I. Vilj Fordon /Ny <80
En lista med fordefinierade fordonsmallar visas. Mallarna innehéller
standardvdrden och styrparameterinformation nér sddan finns
tillgidnglig.
Virdena kan dndras sa att de passar det aktuella fordonet,

dackstorleken och sd vidare niar geometrin har bekréftats 1 foljande
avsnitt.

Styrparametrarna avgor hur fordonet reagerar nér styrhjilpen anvénds.
Parametrarna kan finjusteras senare under processen 1 Autostyrning,
sidan 97. Om styrningen inte ar tillfredsstdllande nér instdllningarna
har slutforts och efter finjustering av autostyrningen maste du
kontakta aterforsaljaren.
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Kapitel 6 — Fordonsinstallning

. Vil fordonstillverkare. Anvénd rullningslisten for att visa hela

listan. Om den aktuella tillverkaren inte ar tillgdnglig, vilj den som
ar mest likt det fordon som anviands. Om inget av alternativen ar
lampliga viljer du Annat och gér till Anpassa ett fordon, sidan 43.

Observera: Vilj f(’)r att ga upp en niva till den 6verordnade
mappen.

. Vilj fordonsmodellen och bekrifta.

4. Om du vill andra namnet, vil] FORDONSNAMN, ange namnet

och bekrifta.

. Bekrifta det nya fordonet. Skidrmen Fordonsgeometri visas.

. G4 till Stélla in fordonsgeometrin, sidan 44.

6.2.1. Anpassa ett fordon

Nér Annat har valts pa skarmen Fordonsmall visas generiska
fordonsmallar med grundlaggande fordonsinformation och
styrningsparametrar.

.

Vilj Annat. En lista over styrningskontroller visas:

o ACU-1: Autosteering Control Unit (autostyrningens styrenhet)
o AES-25: Accurate Electric Steering (exakt elektrisk styrning)

o AF: AutoFarm®-ventilblock

« RST: Raven SmarTrax  -ventil

e Annan: Annan styrningskontroll

. Vilj 1 listan och bekréfta. Ett utbud av generiska fordonsmallar

visas.

. Anviand pilarna och vilj den mallform som béast motsvarar ditt

fordon och bekrifta sedan.

. Om du vill dndra namnet, vil) FORDONSNAMN, ange namnet

och bekrifta.

. Bekrifta det nya fordonet. Skirmen Fordonsgeometri visas.
. Ga till Stilla in fordonsgeometrin, sidan 44.
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6.3. Stalla in fordonsgeometrin

6.3. Stalla in fordonsgeometrin

Stéller in fordonsmaétten sa att vagledning kan fungera exakt.

Observera: Mit fordonets matt sd noga som mojligt. Vi
rekommenderar en tolerans pa +/- 5 cm.

Sa hér stiller du in fordonsgeometrin:

1.

3.

L — -
%

. ‘\l o SN . . .
Vilj Fordon ~ / Geometri . Alternativt, visas skdrmen
Fordonsgeometri automatiskt nér ett fordon skapas eller véljs.

. Vilj ett fordonsmaétt.

Vilka métt som behovs beror pa vilken fordonstyp som ér vald.

Lagg till eller justera métt dir det behovs och bekrifta.

Nedan listas de viktigaste matten som anvénds 1 systemet:

Hjulbas: Avstandet fran mitten av framaxeln till mitten av
bakaxeln.

Redskapsslippunkt: Avstindet fran mitten av bakaxeln till
slappunkten.

GPS-styrning: Forskjutningen it vanster eller hoger fran mitten
av axlarna till GPS-mottagaren. Viardet ar positivt om mottagaren
ar placerad till hoger om axelns mittpunkt och negativt om
mottagaren ar placerad till vinster om axelns mittpunkt.

GPS-antenn: Det horisontella avstdndet mellan mottagaren och
bakaxelns mittpunkt. Vardet dr positivt om mottagaren ar placerad
framfor bakaxeln och negativt om mottagaren ar placerad bakom
bakaxeln.

Axelhdjd: Axelns hojd 6ver marken.

GPS-hojd: Avstindet mellan GPS-mottagarens Oversta punkt och
marken.

Framkrok: Avstindet mellan framaxelns mittpunkt och
framkrokens placering.

Sparmellanrum: Detta giller bara for bandfordon och ér
avstandet mellan banden.
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Kapitel 6 — Fordonsinstallning

o Knutpunkt: Detta giller bara for ledade fordon och ar avstandet
fran bakaxeln till fordonets knutpunkt.

6.4. Stalla in styrningskontrollen

Styr hur fordonet svarar pa vigledning. Se Autostyrning, sidan 97.

Det hér alternativet visas bara om AUTOSTYRNING ir aktiverat pé
System / Funktioner / Vigledning.

S& hir stéller du in styrningskontrollen:

Y
: M
1. Vilj Fordon *“ /Styrning @
Kontrollen

Observera: Det dr viktigt att vilja ratt styrningskontroll om den finns
med 1 listan, sé att autostyrningens instéllningar stimmer med
fordonsprofilen. Observera ocksa att om styrningskontrollen dndras
senare kan det hdnda att du maéste g tillbaka till fordonsgeometrin och
bekrifta matten igen (uppdatera dem). Observera att Autodetektering
inte automatiskt kdnner igen de kontrollalternativ som ar tillgdngliga 1
listan, och den specifika kontrollen méste darfor viljas om den éar ett
tillgdngligt alternativ.

Om du véljer AES-25 som kontroll laggs extra alternativ till pa
skdarmen Styrningsfinjustering, se Finjustera autostyrning, sidan 100.

CAN-buss

Controller Area Network. Vilj den CAN-buss som anvéands. Om du éar
osdker kan du titta pé etiketten pd anslutningarna till GPS-mottagaren.

« CAN 1: ISOBUS
e CAN 2: Primary steering BUS
Koppla in styrning

Med det hér alternativet kan foraren koppla in autostyrningsfunktionen
frén konsolen.

o Virtuell: Vilj endast om knappen Koppla in autostyrning pa

-
Q)
skdrmen ska anvandas )
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6.5. Valja fordonsantennen

« Virtuella och externa indata till konsolen: Vilj det hir
alternativet om du har en extern aktiveringsknapp ansluten direkt
till konsolen.

Om du har en extern aktiveringsknapp ansluten till CAN-bussen kan
du vilja antingen det ena eller det andra av de har tva alternativen.

6.5. Valja fordonsantennen

Anger huruvida GPS-mottagaren har en intern (inbyggd 1 mottagaren)
eller extern antenn. Intern antenn &r instéllt som standard.

S4a hir stiller du in antenntypen:
)

. "
1. Vdlj Fordon *“ / Antenn £
Om Extern har valts, méste méatten for antennens placering anges:

Forskjutning framat till AGI-4 (eller AGI-3)

Ange avstandet frin mitten pd AGI-4 fram till mitten pa antennen
(anvind ett negativt tal om antennen ar placerad bakom mottagaren).

Forskjutning hoger till AGI-4 (eller AGI-3)

Ange avstandet till hoger fran mitten pd AGI-mottagaren till mitten
pa antennen (anvand ett negativt virde om antennen ar placerad till
vanster om AGI-mottagaren).

Hojd

Ange hur hogt 6ver marken som antennen ar placerad.
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Kapitel 7 — Redskapsinstallning

Om du vill komma till instillningsskdrmen véljer du f6ljande ikoner:

-'K‘ installningshanterare

I det hir kapitlet beskrivs hur du stéller in och kommer &t
profilinformation om det redskap som anviands. Om konsolen
anvinds med flera redskap maste flera redskapsprofiler stéllas in.

Foljande information anger hur du stiller in ett icke-kontrollerat
redskap for korrekta strdkbanor eller stodlinjer. D4 kan du skapa
tackningskartor och tillhandahélla vaglinjer for autostyrning och
vagledning.

Se handboken for sprayaren for mer utforlig information om
redskapet. I anvisningarna nedan stills redskapet endast in for
autostyrning och styrning.

Observera: De alternativ som visas pd menyn Redskap varierar
beroende pa vilka redskap som skapats/valts.

Menyalternativet Redskap tillhandahéller f6ljande
menyalternativ ndr inga redskap skapats dnnu:

ﬂ
e . Vailj: Viljer ett redskap fran tidigare skapade profiler. (Den

hér listan dr tom om inga redskap har skapats.)
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7.1. Valja ett redskap

. /'{}' Nytt: Skapa en ny redskapsprofil.

. D Hastighet: Se Stilla in GPS-hastighetsemulering, sidan 52.

7.1. Valja ett redskap

Viljer ett redskap frn en tidigare definierad lista med
redskapsprofiler. Denna dr tom ndr konsolen anvénds for forsta
gangen.

S& hir véljer du ett befintligt redskap:

- o
1. Vilj Redskap / Valj

2. Markera det onskade redskapet och bekrifta, eller:
Vilj for att importera en redskapsprofil frdn en USB-enhet.

7.2. Stalla in ett nytt redskap

Skapar en ny redskapsprofil for det anslutna redskapet.
Sa har skapar du ett nytt redskap:

1. Vilj Redskap . / Nytt /{}' :
2. Anvind pilarna for att vélja redskapets Typ och bekrifta.

vridbart (bogserat bakom)

= frontmonterat

dubbelvridbart (bogserat mellan)
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Kapitel 7 — Redskapsinstallning

Ett standardnamn for redskapet visas.

Observera: Vi rekommenderar att objekten namnges pa ett
genomtankt och strukturerat sétt si att de blir enkla att anvanda
kommande sdsonger.

3. Andra standardnamnet genom att vilja REDSKAPSNAMN och
ange det nya namnet och bekrifta.

7.3. Stalla in redskapsgeometrin

Stéller in redskapsmaétten s att vigledning kan fungera exakt.

Observera: Mit redskapets matt sa noga som mojligt. Vi
rekommenderar en tolerans pa +/- 5 cm.

S4& hir stiller du in redskapsgeometrin:

1. Vilj Redskap / Geometri ~ . Dessutom visas skéirmen
Redskapsgeometri automatiskt nér ett redskap skapas eller viljs.

2. Vilj ett redskapsmatt.
Vilka matt som behdvs varierar med den redskapstyp som ar vald.
3. Lagg till eller justera matt dar det behovs och bekréfta.
Nedan listas de métt som anvinds 1 systemet.

o Strikbredd: Ar lika med redskapets arbetsbredd (vilket ér lika med
bredden pa omréadet som bearbetas av redskapet under en vinda).

o Arbetsliingd: Lingden frin start till slut pA bommens arbetsomride.
Tillsammans med strakbredden definierar den arbetsomridet som ar
den yta som bommen tiacker med produkt.

« Overlappning: Miter bredden pa dverlappningen mellan tva
intilliggande passeringar.

o Redskapsforskjutning: Miter avstindet mellan dragpunkten och
redskapets hjul.

» Redskapets hjulforskjutning: Miter avstdndet mellan hjulen och
redskapets arbetsomride.

o Linjeforskjutning: Miter redskapets centrumforskjutning relativt
dragpunkten. Ange ett positivt tal om redskapet dr forskjutet at
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7.4. Stalla in sektionsstyrning

hoger och ett negativt tal om det ar forskjutet at vanster.

» Slapforskjutning: Mater avstandet mellan slipets dragpunkt och
slépets hjul.

o Sparforskjutning: Miter avstandet mellan redskapets dragpunkt
och sldpets hjul.

7.4. Stalla in sektionsstyrning

Sa hér stéller du in sektionsstyrning:

1. Vilj Redskap / Sektionsstyrning e / Sektioner e :

2. Vilj SEKTIONER och ange antal sektioner med plus- och
minusknapparna och bekrifta sedan.

3. Om du vill stélla in sektionsbredden for alla sektioner véljer du
Bredd bredvid Alla.

4. Ange sektionsbredden for alla sektioner och bekrifta.

5. Om du vill ange individuella bredder for sektionerna viljer du
bredden bredvid en sektion, anger bredden och bekréftar.

6. Upprepa for varje sektion.

7.4.1. Stalla in tidtagning

I de hér instidllningarna anges sektionernas responstid nér de slas av
och pa. Det ar viktigt att berdkna responstiderna exakt for att undvika
overlappning eller mellanrum 1 produktspridningen.

S& hir berdknar du responstiderna:
1. Kontrollera att redskapet &r redo att paborja produktapplicering.

2. Anvind ett tidtagarur for att méta fordrojningen mellan aktivering
av en sektion och spridning av produkten. Det héar ar I TID.

3. Nar sektionen stdngs av, ta tid pd fordrojningen mellan
avstangningen och att produkten slutar floda. Det har ar EJ 1
TID.

Stélla in responstiderna:
1. Vilj Redskap / Sektionsstyrning / Tidtagning Q.
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Kapitel 7 — Redskapsinstallning

2. Valj I TID for att stilla hur manga sekunders fordrojning det ska
vara mellan att en sektion slas pa och att produkten sprids och
bekrifta sedan.

3. Upprepa for EJ I TID och bekrifta. Denna instillning avgor hur
manga sekunders fordrojning det ar mellan det att en sektion
avaktiverar och att produktflodet stoppas.

7.4.2. Stalla in sektionsbrytaren

Sektionsbrytaren kan antingen vara virtuell (p4 konsolskidrmen) eller
extern (en fysisk brytare som é&r ansluten till ASC-10 ECU eller
konsolen).

Sa har konfigurerar du brytarna:

1. Vilj Redskap Y, Sektionsstyrning e / Sektionsbrytare

-

2. Vil TYP.
3. Vilj Virtuell eller Extern ECU-avkinning och bekrifta.
7.5. Stalla in huvudbrytaren

Huvudbrytaren slar pa appliceringsstyrningen (spridare, sprayare) och
aktiverar dven tackningskartan pa vagledningsskdrmen.
Sa hér stiller du in huvudbrytaren:

1. Vilj Redskap / Huvudbrytare s .

Virtuell

Gor att huvudbrytaren kan mandvreras genom att vdlja den virtuella
huvudbrytaren pa konsolfunktionsskarmen.
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7.6. Stalla in GPS-hastighetsemulering

Mer information om hur man stéller in redskapets reglage finns i
anviandarhandboken for redskapsstyrning.
Externa indata till konsolen

Gor sé att huvudbrytaren kan styras via en extern brytare (en fysisk
kopplingsdosa/huvudbrytare ansluten till konsolen).

Observera: Om en extern brytare dr ansluten har det hér vanligen
utforts av aterforsiljaren vid installationen. Kabeln mérkt “Remote
Mapping” ansluts till konsolens kablage och tillhandahéller strom for
aktivering/avaktivering av tackningskarta och huvudbrytaringéng.

Extern ECU-avkanning
Gor sa att huvudbrytaren kan styras via en extern brytare (en fysisk

kopplingsdosa/huvudbrytare ansluten till ASC-10 ECU).
7.6. Stalla in GPS-hastighetsemulering

Skickar information om fordonets hastighet till ISOBUS-redskapet
for utforande av hastighetsstyrning eller andra funktioner.

1. Vilj Redskap / Hastighet .

Installning av GPS-hastighetsemulering

®®® SO MARKHASTIGHET
°"x Inaktiverad

®®® GPS NMEA2000
C-X Inaktiverad

Matar ut hastigheten pa ISO- och/eller NMEA2000-bussen till
ECU:n.

Observera: GPS-instdllningen NMEA2000 anger att den virtuella
TECU:n ska emulera NMEA 2000-COG/SOG-meddelanden (129026)

om de inte redan finns pd bussen. Den har ingen inverkan pa de
NMEA 2000-utdata som skickas fran mottagaren.

2. Viljer onskade utgéngar.
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Kapitel 8 — Produktinstallning
8.1. Stalla in produktdatabasen

Produktdefinitioner kan sparas i ett gemensamt utrymme. D4 kan
vanliga produkter anvindas med flera olika hastighetskontroller utan
att man behover ange varje produktnamn och hastighet flera ganger.
Forinstillda hastigheter, 6kningar och produkttitheter kan stéllas in
och sparas for att aterkallas 1 ldmplig hastighetskontroll.
Kalibreringsfaktorn for varje produkt tilldelas varje redskapstank eller
fack. Det betyder t.ex. att du kan spara urea en gang med olika
kalibreringssiffror for varje fack.
s
1. Vilj Produkt B Guiden Instéllning for flytande produkt
visas.

For varje produkt maste foljande information definieras:

o Hastighetsokning: Anger hur mycket appliceringshastigheten ska
dndras nér foraren trycker pa knappen appliceringshastighet
upp/ner. Hastigheten kan dndras med en fast hastighet eller med
en procentandel av den hastighet som stillts in for Forinstalld
hastighet 1. Se Appliceringsdoseringens 6kningstyp, sidan 22.

o Forinstilld hastighet 1/Forinstilld hastighet 2: Definierar
forinstillda appliceringshastigheter.

« Kalibreringsfaktor: Detta ir den antalet pulser fran
flodesmaétaren per liter vitska. Detta viarde kan visas har men
maste stéllas in for varje redskap och produkt.
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8.1. Stalla in produktdatabasen
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Kapitel 9 — Grundlaggande anvandning

9.1. Anvanda fonstrets verktygsfalt

Med hjélp av fonstrets verktygsfalt kan du komma &t de verktyg som
anvénds for att styra vigledningen.

Om du viljer ett verktyg visas en undermeny med alternativ.

9.2. Anvanda navigeringsfonstret

I navigeringsfonstret visas informationsskdrmar, vagledningsskarmen
och innehéllshanteraren.

Select View

ﬁfﬁ

J0BD

Foljande alternativ ar tillgéngliga:

— Systeminformation. Visar sammanfattningar av program-
och systeminformation. Anvénd pilarna och rullningslisten
for att expandera och visa information.

Vigledning. Visar viagledningsskdrmen. Se Visa
)’ vagledning, sidan 56.
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9.3. Visa vagledning

— |
- |
— |

R

GPS-information. Visar GPS-position, fordonsorientering
och GPS-noggrannhetsinformation. Se Visa GPS-
information, sidan 60.

Systemdiagnostik. Visar minnesanviandningen,
konsoldiagnostik och felkoder. Se Visa systemdiagnostik,
sidan 61.

Jobbinformation. Visar jobbstatistik, varaktighet,
instéllningar, anteckningar och vigledningsinstéllningar.
Se Visa jobbinformation, sidan 61.

Automatisk sektionskontrollkonfiguration. Se
Redskapsinstillning, sidan 28 for instillning. Se
handboken for sprayaren for drift.

Virtuell kopplingsdosa. Se Stilla in sektionsbrytaren, sidan
51.

Instillning. Oppnar instillningsskirmen.

Innehallshanteraren. Se Innehallshanterare, sidan 109.

9.3. Visa vagledning

Vigledningsskdrmen Oppnas som standard 1 helskdrmslige forsta
gangen Driftsskdrmen 6ppnas.

9.3.1. Anvanda vykontroller

Observera: Ett alternativ for panorering 6ver kartan ar ocksa
tillgdngligt (se Kartpanorering, sidan 25).
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Kapitel 9 — Grundlaggande anvandning

Valj lage
Det finns ett nytt pekskarmslége tillgdngligt. Om du anvinder det hér

laget ska du trycka och halla kvar pa skdrmen 1 en halv sekund och
sedan dra fingret 6ver onskat objekt for att vdlja det. Nar funktionen ar

aktiverad blir ikonen for att vélja lage synlig 2 och objektet markeras.
Den hir funktionen ér tillgdnglig for foljande objekt pé driftsskdrmen:
« granser (se Redigera en gréns, sidan 82)
o flaggpunkter (se Ta bort eller dndra en flaggpunkt, sidan 83)

Valj synliga kartlager

1. Vilj W for att vilja vilka tacknings- och informationslager som
ska visas pa skdrmen.

Kartlager

Rutnatslinjer

Alla falt

Flaggpunkter

Linjenummer

Tackningskarta

EIETD
B3R
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9.3. Visa vagledning

Kartlager
o Rutnitslinjer: Visa rutnitslinjer pd vigledningsskarmen.
« Alla filt: Visar alla definierade filt pd den aktuella girden.
o Flaggpunkter: Se Stilla in flaggpunkter, sidan 83.

o Linjenummer: Visar stodlinjer som en rad numrerade linjer 6ver
faltet (galler bara for AB-linjer).

Tackningskarta

Med tiackningskartviljaren kan en typ av tackningskarta viljas. Du
gor detta genom att trycka pd mittknappen och vélja fran en lista eller
genom att trycka p4 vénster/hdger piltangent for att bliddra genom
listan med en forhandsgranskning i realtid av det lagret 1 kartan 1
bakgrunden.

Tackning visas 1 gront.

Appliceringshastighet visas 1 valbara farger.

ECUT i) Information visas om spridningsméngden.
B
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Kapitel 9 — Grundlaggande anvandning

GPS-kvalitet visas 1 orange.

- Information visas om GPS-kvaliteten.

Redigera informationen

Informationen som visas for Applicerad hastighet och GPS-kvalitet kan
redigeras.

1. Klicka pa informationen for att visa informationsfargen och
avstandskartan.

2. Vilj Andra for att dndra de firger och avstdnd som anvinds.

Vaxla kartvylage

1. Med A kan du vixla mellan kartvyerna (Norr uppat, Front uppat
eller Perspektiv).
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9.4.Visa GPS-information

31 vyn Norr uppét i' ligger norr hogst upp
9 pa skdrmen.

3 I Oversiktvy B motsvarar skirmens
overdel fordonets aktuella riktning.

I vyn Perspektiv - visas kartan 1 ett
virtuellt perspektiv med en virtuell horisont.

Kartzoom

Vilj om du behodver zooma in eller ut. Hall nedtryckt om du
vill zooma snabbt.

9.4. Visa GPS-information

Sa hir visar och overvakar du GPS-information:

1. Vilj GPS-information Y 1 navigeringsfonstret =
Positioneringsinformationsdisplayer.
Latitud och Longitud visar fordonets position.

Ostlig och nordlig riktning visar UTM-position (Universal Transverse
Mercator) och zon for fordonet. De mits 1 meter.

Siffrorna pa Ost-vistaxeln (horisontellt) utgor ostlig riktning och
siffrorna pd nord-sydaxeln (vertikalt) utgor nordlig riktning.
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Kapitel 9 — Grundlaggande anvandning

2. Vilj fliken Fordonsorientering

Har visas hojd, riktning (grader), fordonets faktiska hastighet och
lutning sida/langsled (grader).

Lutning sida dr fordonets lutning at hoger eller vanster.
Lutning 1 ldngsled ar fordonets lutning framat eller bakaét.

3. Vilj fliken GPS-noggrannhet @ :

Har visas antalet tillgdngliga satelliter, korrigeringsaldern (sekunder)
och HDOP (lagre viarden innebér bittre noggrannhet) samt HRMS
(lagre varden innebér béttre noggrannhet).

Observera: HDOP (Horizontal Dilution of Precision, horisontell
precisionsutspiddning) anger hur noggrannheten péaverkas av antalet
satelliter och deras inbordes placering. For att fa exakta GPS-varden
maste du se till att antennen inte skyms av olika hinder.

HDOP < 1,0 Bra noggrannhet
HDOP mellan 1,0 och 4,0 Medelgod noggrannhet
HDOP > 4 Bristfallig noggrannhet
GPS ogiltig 0 Ingen signal

HRMS (horisontell rms) berdknar den genomsnittliga horisontella
positionen med hjilp av information frén satelliterna.
9.5. Visa systemdiagnostik

Sa hér visar du diagnostikinformation:

— |
- |
1. Vilj Systemdiagnostik 1 navigeringsfonstret . Display

for minnesanvandning och felkoder.

9.6. Visa jobbinformation

Sa héar visar du jobbinformation:
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9.7. Overvakning pa instrumentpanelen

1. Vilj Jobbinformation i navigeringsfonstret ~
Har visas Oversiktlig information om hur jobbet fortskrider.

2. Om du vill se annan information eller anteckna négot viljer du
foljande flikar.

. Jobbstatistik
Jobbinstillningar

g

y

. Viagledningsinstallningar

Jobbanteckningar — Du kan trycka var som helst pa
jobbanteckningsskdrmen si visas ett tangentbord.

Om ett redskap med mer 4n en bom har valts visas en ikon for val av
vilken bom som information ska visas for.

9.7. Overvakning pa instrumentpanelen

Det gar att justera visningen pa instrumentpanelen.

9.7.1. Anpassa instrumentpanelen

1. Tryck pa valfri plats pé instrumentpanelen for att anpassa vad
som visas pa instrumentpanelen.

2. Tryck igen pé den aktuella panelen som ska anpassas for att visa
ytterligare alternativ.

3. Avmarkera och markera alternativ efter behov.
4. Bekrifta den nya visningen pd instrumentpanelen. De valda
alternativen visas nu pa instrumentpanelen.
GPS och korrigeringskalla
P& GPS-panelen visas:
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Kapitel 9 — Grundlaggande anvandning

o Om systemet &r redo (satellitikonen) och hur méanga satellitsignaler
som dr tillgdngliga
» Korrigeringskvalitet och positionens noggrannhet
o Korrigeringskilla som anviands (DGPS, PPS, RTK, Float RTK,
SBAS, OmniSTAR VBS, Ogiltig, Okédnd, Berdknad, GPS, Manuell
inmatning).
Noggrannhet pd inom 2 cm dr en hog noggrannhetsniva.
Observera: Om korrigeringskéllan ar instdlld pA Autonom visar
instrumentpanelen GPS.
Satellitikonen

En gron satellitikon betyder att GPS- och korrigeringskéllan
konvergerar och baseras pA HDOP. Andra farger innebér att information
inte ar tillginglig:

* Gré: Ingen korrigeringskélla, ingen signal

‘ Rott: Bristfallig noggrannhet

Gul: Medelgod noggrannhet

.

s

* Gront: Bra noggrannhet

Observera: Om AUTOMATISK iér valt i GPS-instdllningarna kan
fargerna dndras under arbetet allteftersom olika korrigeringskéllor
uppticks. Om en viss kélla ar vald 1 GPS-instillningarna forsoker
systemet hitta det valda systemet. Se sidan 31 for mer information om
korrigeringskéllor och sidan 60 for mer information om HDOP.
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9.8. Spara information om jobb

Korrigeringsikonen

( A\} Gron: Korrigeringskéllan konvergerad for autostyrning.
(Positionsnoggrannhet pé styrningsstatuspanelen ar gron.)

Gul: Korrigeringskillans signal tas emot men den r inte
tillrackligt noggrann for autostyrning. Kontrollera
differentialkorrigeringen och positionsnoggrannheten pa
styrningsstatus.

| ]

( A\} Ro6d: Den mottagna korrigeringskallan skiljer sig fran
konfigurationen.

Gra: Ingen korrigeringssignal tas emot.

Vagledningsinformation

Vigledningsinformationspanelerna kan konfigureras till att visa ett
eller tvd av sex mojliga alternativ: korsande spar-fel, hastighet,
riktning, strak, bearbetad yta eller kvarvarande yta.

o Korsande spar-fel: Visar hur langt fordonet ér frin nirmaste
vaglinje.

» Bearbetad yta: Visar total tickningsyta per bom (inklusive
overlappningar).

o Kvarvarande yta: Yta dir ingen tickning applicerats inom
granser som inte dr undantagna fran aktuellt jobb.

9.8. Spara information om jobb

P4 konsolen kan foraren registrera och spara funktioner och arbetsfiler
for manga olika félt och for varje jobb pa vart och ett av falten.

For varje falt kan ytterligare information som hinder och gréinser
sparas.

For varje jobb kan information om jobbet sparas. Det ar viktigt att
skapa lattforstaeliga namn pa gardarna, falten och jobben sé att det
blir enkelt att hitta informationen igen nista sdsong.
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Kapitel 9 — Grundlaggande anvandning

Dé kan foraren enkelt vélja faltet 1 framtiden och ateranvdanda samma
granser, flaggpunkter och styrhjélpslinjer utan att behdva skapa dem
igen.

9.9. Farger och arbetsstatus

P& driftsskdrmen anges de olika funktionernas status med farger. Den
exakta betydelsen varierar ndgot beroende péa vilket redskap och vilka
alternativ och funktioner som anviands.

Allmént géller foljande:

o ROtt anger att funktionen inte gér att anvianda. Kontrollera att alla
objekt som behovs ar aktiverade och korrekt instéllda.

o Vitt anger att funktionen &r klar att anvéanda.
o Gult och/eller gront anger att funktionen anviands.

9.10. Forsta filernas standardnamn

Nér nya fordon, redskap, stodlinjer eller jobb har skapats visar systemet
ett standardnamn som gér att dndra.

Fordon och redskap namnges enligt foljande:
o <Fordonstyp/redskapstyp> XX

~ XX laggs till om ett redskap med det har namnet redan finns (till
exempel: Vridbart och Vridbart 01).
Jobb namnges enligt foljande:
o <Redskapsnamn> AAAAMMDD XX
<Redskapsnamn> avser det aktuella laddade redskapet och foljs av
datumet med formatet: ar, minad, dag. XX laggs till om ett jobb
med det hdr namnet redan finns (till exempel: Vridbart 20150311
och Vridbart 20150311 _01).
Stodlinjer namnges enligt foljande:
o <Standardprefix> AAAAMMDD TTMM XX

_ XX laggs till om en fil med samma namn redan finns (till
exempel: L_20150311_1505 och L._20150311_1505_01).
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9.10. Forsta filernas standardnamn

Observera: Vi rekommenderar att objekten namnges pa ett
strukturerat sétt. Da blir det enkelt att identifiera dem kommande

sasonger.
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Kapitel 10 — Styrningskalibreringar

P4 konsolen anvénds de satellitdata som tas emot av den mottagare
som finns monterad hogst upp pé fordonet till att bestimma de exakta
koordinaterna for fordonet. Med dessa och andra data kan systemet
uppskatta fordonets position och styra fordonets styrsystem.

For att det har ska fungerar korrekt maste systemet kalibreras for varje
enskilt fordon. Om systemet dnnu inte har kalibrerats for det aktuella
fordonet foljer du anvisningarna 1 det har kapitlet.

- VARNING: Kor fordonet till en 1amplig plats dar
& marken ar plan och avskild fran ménniskor och hinder.
Det ska finnas tillrickligt med utrymme sa att fordonet
kan koras i obrutna cirklar. For att fordonet ska bli
korrekt kalibrerat méste det ha fri sikt mot himlen och
inte vara for nira trad, hogspianningsledningar och
byggnader.

Vi rekommenderar att redskapet kopplas bort om det ér
ett redskap av vridbar typ. Redskapsdragstingen kan
annars stora kalibreringen.

Observera: Kalibreringsskdrmarna kan se olika ut beroende pa
vilket fordon som ar valt. P4 vissa styrningskontroller finns dven
hydraulikkalibrering.

10.1. Kalibrera kompassen

Starta kalibreringsguiden enligt anvisningarna nedan. Innan du borjar,
kor till en plats dér inget kan stora kalibreringen. Platsen ska ligga
langt frdn hogspanningsledningar och stora metallforemél och det ska
finnas gott om plats s att du kan kora i hela cirklar.

Observera: Kalibreringsskarmarna kan se olika ut beroende pa
vilket fordon som #r valt. LAS NOGA ALLA UPPMANINGAR
SOM VISAS PA SKARMEN.

1. Vilj iStyrningsalternativmeny \# /Kalibrering av
autostyrning
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10.2. Kalibrera hjulvinkelsensorn

B

-
Skdrmen for styrningskalibrering visas.

Styrningskalibrering

STYRNINGSKONTROLL
Identifierar ...

@ KOMPASS
Ej kalibrerad

-

k HJULVINKELSENSOR
Ej kalibrerad

Q MONTERINGS-BIAS
Ej kalibrerad

2. Vilj KOMPASS. Om komponentrapporterna visas som
kalibrerade slutfor du dnda kalibreringsproceduren om mottagaren
inte har kalibrerats pa detta fordon.

3. Las informationen p4 skdrmen och leta reda pa en lamplig plan
yta ldngt fran hogspanningsledningar och metallforemal. Vilj

sedan Nista .

4. Kor fordonet 1 en cirkel med ca. 75 % rattutslag, riktningen spelar
ingen roll. Efter 1 och )2 varv stannar du och véljer Nasta.

5. Kor fordonet rakt fram 1 cirka 100 m och STANNA det sedan.
Vilj Nasta.

6. Systemet borjar nu spara kalibreringsdata. Vinta tills ett
meddelande om att kalibreringen har slutforts visas pd skarmen

och bekrafta sedan .

10.2. Kalibrera hjulvinkelsensorn

Observera: Kalibrering av hjulvinkelsensorn ska utféras en géng
var 6:e—12:e manad.
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Kapitel 10 — Styrningskalibreringar

VARNING: Se till att det finns tillrickligt med plats sa att

& fordonet kan slutfora hela manévern innan du trycker pa
”Nasta”. Kalibreringen tar upp till 60 sekunder i vart och
ett av de har lasta lagena.

VARNING: Pi vissa fordonsmodeller flyttas hjulen
!\ automatiskt till det lige som Kravs.

I
1. Vilj iStyrningsalternativmeny \f /Kalibrering av

autostyrning =
Skarmen for styrningskalibrering visas.
2. Vilj HJULVINKELSENSOR. Om komponenten rapporteras som

kalibrerad ska du dnda genomfora kalibreringsproceduren om
mottagaren inte har kalibrerats pd detta fordon.

Styrningskalibrering

STYRNINGSKONTROLL
Identifierar ...

@ KOMPASS
Kalibrerad

-
k HJULVINKELSENSOR
Ej kalibrerad

"Q MONTERINGS-BIAS
Ej kalibrerad

e

Observera: Antalet skdrmar och innehéllet pa skdrmarna kan
variera beroende pé fordonet och typen av styrningskontroll. Om ett
fel visas laser du meddelandet pa skdrmen och vidtar de dtgérder
som rekommenderas innan du fortsatter.

3. Kor fordonet framat for att starta proceduren. Kalibreringen av
hjulvinkelsensor ska slutforas 1 2 km/h.
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10.3. Kalibrera monteringsbias

4. Vrid styrhjulen helt at vinster och vilj Nésta .

. Vrid styrhjulen helt &t hoger och vilj Nésta .
. Kontrollera att fordonet fortfarande ror sig 1 2 km/h. Vrid ratten

sd nira mittlaget som mojligt.

Observera: Det dr avgorande for systemets prestanda att du
hittar mittldget och kor 1 en rak linje innan du véljer Nasta.

i t VARNING: Se till att det finns tillrickligt med utrymme

. for traktorn att kora framat i mittliget innan du

fortsiatter.

7. Vilj Nasta.

. Systemet borjar nu spara kalibreringsdata. Vinta tills ett

meddelande om att kalibreringen har slutforts visas pd skarmen

och bekrifta sedan .

Observera: Med vissa styrenheter foreslar konsolen att du kalibrerar
hydrauliken. Om du fér frigan om du vill gora det viljer du
Hydraulik och f6ljer anvisningarna pa skarmen.

10.3. Kalibrera monteringsbias

Monteringsbias refererar till den initiala forskjutningen fran den
horisontallinje dar GPS-mottagaren dr monterad pa fordonets tak.
Foljande faktorer kan péverka och fordndra monteringsbias:

Dacktryck

Sparningsspanning

Dubbelhjul

Déackdimension

Hyttens upphédngning

Hyttreparationer (fjadring och fasten)
Demontering och montering av mottagaren

Monteringsplatsen har flyttats
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Kapitel 10 — Styrningskalibreringar

Observera: Kalibreringen av monteringsbias ska utféras om nagon av
ovanstdende fordndringar har intriffat eller minst en ging varje 6:e—
12:e ménad.

Det ar lampligt att 4nd4 utfora en kalibrering néar du anvéander
Autonom som korrigeringskilla, dven om skdrmen meddelar att det
inte behovs.

Kalibreringen av monteringsbias ska utforas inom ett fritt omrade langt
frdn hinder. Om mottagaren inte sitter helt 1 vdg kompenserar den hér
kalibreringen for det faktiska laget.

VARNING: Se till att det finns tillrickligt med plats for
= \ fordonet sa att det kan koras i en rak linje i minst 70 m
och svingas i varje ande av vaglinjen.
I
1. Vil iStyrningsalternativmeny \f /Kalibrering av

autostyrning =
Skarmen for styrningskalibrering visas.

2. Vil MONTERINGS-BIAS. Om komponentrapporterna visas som
kalibrerade slutfor du dnda kalibreringsproceduren om mottagaren
inte har kalibrerats pa detta fordon.

Styrningskalibrering

STYRNINGSKONTROLL
Identifierar ...

@ KOMPASS
Kalibrerad

-
)" HJULVINKELSENSOR

Kalibrerad

, MONTERINGS-BIAS
Ej kalibrerad
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10.3. Kalibrera monteringsbias

10.

Observera: Vid kalibrering av monteringsbias placeras
vaglinjepunkterna ”A” och ”B” ldngs en stricka pd 70 m och
fordonet kors 1 2 km/h ldngs véglinjen. Foraren vander fordonet 1
slutet av vaglinjen och upprepar proceduren. Fordonet méste
traffa punkterna ”A” och ”B” inom cirka 30 cm fOr att nésta steg
ska inledas 1 kalibreringsproceduren.

. Placera fordonet inom ett 6ppet omrade. Nér du ar klar att inleda

proceduren viljer du o som markering av punkt ”A”.

. Kor framét 1 en rak linje. Punkt ”B” skapas automatiskt nar

Avstand till A anger 70 m.

. Svéing runt fordonet och inhdmta den véglinje som just plottats,

detta sparnummer bor ange 0.

Vil Koppla in autostyrning pé driftsskdrmen for att styra ldngs
vaglinjen. Nar autostyrningen har kopplats in anges det av att
fargen vaxlar till gront, det hors en ljudsignal och ett meddelande
om inkoppling blinkar pd skdarmen.

Om styrningen inte kopplas in ndr Koppla in autostyrning har
valts, visas styrningsstatusrutan.

Korrigera alla problem som visas med rott innan du fortsétter
med kalibreringen av monteringsbias (gd igenom punkterna
uppifrdn och ner pa skdrmen).

. Kor fordonet 6ver ”B”-punkten som skapades tidigare under

kalibreringsproceduren.
Stéll in fordonshastigheten pd 2 km/h.
Styr langs véglinjen tillbaka till punkt ”A” som skapades tidigare.

Nér Avstand till A anges vara 50 m borjar den bla linjen pé
kalibreringens forloppsindikator att rora sig och procentandelen
okar.
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Kapitel 10 — Styrningskalibreringar

Niér kalibreringens forloppsindikator nar 50 % stannar
kalibreringsstapeln och procentandelen stannar pd 50 %.

Det innebair att system har tillrickligt med data for det forsta
kalibreringssteget och att kalibreringen av monteringsbias pausas
vid den héar punkten.

Fortsitt framét och kor over punkt ”A”.
Nar du har kort over punkt ”A” viander du fordonet.
Héamta in spar ”0” och koppla in autostyrningen igen.

Kor over punkt ”A” igen fast 1 motsatt riktning.
Stéll in fordonshastigheten pa 2 km/h.
Styr langs vaglinjen tillbaka till punkt ”B” som skapades tidigare.

Nér Avstand till B &r mindre én 50 m, ror sig den bla linjen pé
kalibreringens forloppsindikator fran 50 % och procentandelen
okar.

Nér forloppsindikatorn har nétt 100 % har systemet tillrickligt med
data for att kunna genomfora det andra kalibreringssteget och
kalibreringen av monteringsbias pausas for tillfallet.

Fortsitt med att kora 6ver punkt ”B”.
Stanna fordonet. Nu har kalibreringen av monteringsbias slutforts.

Bekrifta for att dterga till kalibreringsskdrmen.

Skarmen for styrningskalibrering visar Kalibrerad for Kompass,
Hjulvinkelsensor och Monterings-bias.
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10.4. Atgarda kalibreringsfel

Styrningskalibrering

STYRNINGSKONTROLL
Identifierar ...

®

-
. HJULVINKELSENSOR

Kalibrerad

e

KOMPASS
Kalibrerad

MONTERINGS-BIAS

Kalibrerad

ETET

20. Bekrifta for att dterga.

Indikatorerna i styrningsstatusrutan ar nu alla grona.

10.4. Atgarda kalibreringsfel

Foljande fel/larm kan uppstd under kalibreringar. Utfor de
rekommenderade procedurerna nedan for att dtgiarda felen.

Vy
Atgardej tillaten

Styrningskontrollen har inte
initierats.

Fel

Styrningskontrollen har inte
initierats
Styrningsundersystemet ir inte
paslaget eller ar inte klart att
anvénda.

Kontrollera att

styrningsundersystemet ar paslaget
och klart att anvéinda.
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Kapitel 10 — Styrningskalibreringar

Fel

A Forsiktighet!

MSsSas | Styrningsprofilen matchar ej

% Planeringskartans avstand .
L\ ‘ Parametrarna i den valda

fordonsprofilen matchar inte
fordonskonfigurationen 1
styrningsundersystemet.

Vilj korrekt fordonsprofil for det har
fordonet.

# Parametrar matchar ej

Fordonsgeometriparametrarna
matchar inte
geometrikonfigurationen 1i
styrningssystemet.

Vilj fordonet igen pa
installningsskarmen eller kontrollera
att fordonsgeometrin pa
fordonsgeometriskdrmen ar korrekt.

% | Mottagare bortkopplad

AGI-mottagaren har stiangts av, dess
stromf{orsorjning eller anslutningen
mellan mottagaren och konsolens
serieport ar bruten.

Kontrollera stromforsorjningen till

mottagaren och att serieanslutningen
ar felfri.
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10.4. Atgarda kalibreringsfel

Vy

Kompasskalibrering
Steg 5/5

Kompasskalibrering misslyckades!
Kommunikationsfel. Kontrollera
anslutningarna med AGI-3-enheten.

Fel

Kompasskalibrering misslyckades

Upprepa kompasskalibreringen och
kontrollera att fordonet korts

14 varv. Se till att fordonet stoppas
ndr proceduren slutfors.

Flytta bort mottagaren fran
magnetiska storningskéllor.

Kalibrering av hjulvinkelssensor

Steg 5

Kalibrering av hjulvinkelssensor
misslyckades! Fel vid
dubbelrakningskontroll av parameter.
Gor om kallbreringsproceduren.

| ol

Kalibrering av hjulvinkelssensor
misslyckades

Upprepa proceduren och se till att
styraxeln flyttas genom hela
omradet.

Kontrollera att hjulvinkelsensorns
positionsangivelse dndras nér
styraxeln vrids.

Kontrollera hjulvinkelsensorns
kablage och anslutningar.
Kontrollera hjulsensorns skick.

Trasig hjulvinkelsensor.

4 Firmware-versionen for AGI-4 ar for =
o gammal. Uppgradera AGl-4-firmware.

Mottagarens firmwareversion ar
for gammal

Uppdateta mottagarens firmware.
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Kapitel 11 — Faltmenyn

I det hér kapitlet beskrivs hur man stéller in klienter, gérdar, filt,
granser och flaggpunkter. Det hér ar de forsta stegen néar du paborjar
ett jobb.

I konsolen sparas faltinformationen s att den gar att anvianda for
andra jobb pa samma filt nar den val dr angiven.

Nér du ska stilla in ett falt och ange dess egenskaper borjar du med
att kora till faltet. Folj sedan anvisningarna nedan.

Observera: Fordonet maste befinna sig i eller néra faltet for att
granser och tillhorande information ska synas pa skarmen.

11.1. Skapa en klient/gard/falt

1. Vil iFéiltmeny ‘/Nytt falt a

Observera: Standardfilnamn f6reslas nér
namngivningsalternativen visas. Vi rekommenderar att foraren
namnger objekten pa ett genomtéinkt och strukturerat satt sa att de
blir enkla att anvinda kommande sdsonger.

2. Vil KLIENTNAMN (eller vilj en befintlig klient om négra
redan har konfigurerats).

3. Vilj Nytt, anger ett namn och bekréfta.

4. Vilj GARDSNAMN (eller vilj en befintlig gird om nigra redan
har konfigurerats).

5. Ange ett namn och bekrifta.
6. Vilj FALTNAMN, ange ett namn och bekrifta.

7. Nar du har slutfort det har avsnittet markeras nésta falt, fortsatt till
Stélla in en ny gréns, sidan 78.

Observera: Om du vill dndra ndgon av dessa instdllningar efter att
de har bekriftats, se Innehallshanterare, sidan 109.
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11.2. Valja en klient/gard/falt

11.2. Valja en klient/gard/falt

Observera: Fordonet maste befinna sig i eller néra faltet for att
granser och tillhorande information ska synas pa skarmen.

1. Vi]j iFﬁltmeny ‘/Véilj falt .

2. Vilj onskad klient, gérd och falt och bekréfta sedan.

3. Om du vill importera féltinformation fran ett USB-minne viljer
du USB .

4. Om du vill vilja det ndrmaste faltet valjer du Narmaste filt E

Den aktuella GPS-positionen anvéinds. Detta fungerar bara om de
narliggande félten har grinser skapade.

5. Bekrifta faltval.

Observera: Om du vill dndra ndgon av dessa instdllningar efter att
de har bekriftats, se Innehallshanterare, sidan 109.

11.3. Stalla in en ny grans

Vid behov ar det mojligt att skapa flera granser inom ett falt. De kan
skapas genom att du kor runt grinsen (se nedan), skapas frén tickning
(se sidan 79) eller skapas fran shapefiler (se sidan 80).

Omradet innanfor en skapad gréns blir som standard ett arbetsomrade
— alla gréanser som skapas inom den griansen utgoér dock som standard
ett undantagsomrade (visas som gramarkerat). De hir egenskaperna
kan redigeras. Se Redigera en gréns, sidan 82.

Genom att stdlla in gransen faststéller du féltets omkrets (eller en del
av ett falt). Granser kan overlappa varandra.

En griansinspelningsforskjutning kan anges for att styra var gransen
spelas in 1 forhéllande till fordonet. Det har giller for stdngsel och alla
andra hinder som gor att det inte gar att kora exakt pa gransen.

Nar forskjutningen har angetts maste fordonet kdras runt féltets gréns.

1. Kor fordonet till faltets kant.
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O =
2. Vil iFéiltmeny /Gransforskjutning ** .

o Registrering av forskjutning: Placerar forskjutningen pé vénster
eller hoger sida av redskapet.

o Extra forskjutning: Ange ett positivt viarde for att utoka
forskjutningen utanfor kanten pé redskapet. Ett negativt véarde
placerar forskjutningen inom redskapets omfattning.

o Registrering av position: Vilj om du vill spela in gransen fran
redskapets framre eller bakre del, eller fran fordonets position.
Observera: Ett redskap maste ha angivits under

instéllningsproceduren, men redskapet ifriga behover inte vara
fysiskt kopplat till fordonet.

3. Vilj Spela in faltgrins -

4. Kor fordonet langs féltets grians. En bla linje visar den grans som
registreras, med hénsyn tagen till eventuell forskjutning.

5. Om du vill gora ett uppehéll 1 inspelningen viljer du Paus '
Det kan vara anvandbart om ett hinder hindrar dig fran att kora pa
griansen. Ikonen &ndras till inspelningsikon. Nar du vill ateruppta

inspelningen viljer du Spela in - Grénsen spelas in som en rak
linje mellan den punkt dir inspelningen pausades och den punkt
dar inspelningen aterupptogs. Observera att gransinspelningen kan
pausas automatiskt om huvudbrytaren stings av (se Pausa
griansinspelning med huvudbrytare, sidan 26).

6. Nar fordonet ndrmar sig startpunkten véljer du Slutfor

v
filtgrinsinspelning . for att automatiskt slutfora gransen.
7. Upprepa proceduren for eventuella ytterligare granser vid behov.

11.3.1. Skapa en grans fran tackning
En grins kan skapas frdn befintlig tickning.
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11.3. Stallain en ny grans

. Vil ﬁ / Faltmeny ‘ / Skapa grins frian tickning @

for att visa instéllningspanelen for Gréns fran tackning.

Avjamning: Minsta mellanrumsstorlek som fylls 1 automatiskt
ndr du skapar en gréans fran tackning.

Minsta tickningsomride: All tickning mindre 4n det omrade
som anges hir skapar inte automatiskt en gréns.

Avstand fran tickning: Utokar den skapade grinsen med det
angivna avstandet fran tackningen.

Undantagsomriden (péd/av): Undantagsomraden anvinds for att
ange omraden dir produkten inte ska anvdndas om
sektionskontroll anviands. Om detta slas pa skapas automatiskt
undantagsomriden fran alla luckor i tackningen som ligger inom
det totala tackningsomradet.

Minsta undantagsomrade: Alla luckor i tickningen som &r
mindre 4n det omrdde som anges hér skapar inte automatiskt ett
undantagsomréide. Detta forhindrar att mycket sma luckor 1
tackningsomradet innanfor gransen automatiskt skapas som
undantagsomréaden.

En gréns (eller flera granser) ritas runt den yttre kanten av
befintlig tickning. Nya grinser laggs till 1 det befintliga faltet.

11.3.2. Skapa en grans fran en shapefile
En grans kan importeras fran en shapefil lagrad pa en USB-enhet.

1.
2.

Lés in shapefilen pa en USB-enhet.
Kontrollera att USB-enheten sitter 1 konsolen.

. Vil iFﬁltmeny ‘/Skapa grins fran Shapefile @

. Vilj USB-ikonen langst ner pd skdrmen . Dataobjekten blir

blaa.
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. Vil USB-hemikonen for att visa roten 1 USB-filstrukturen.
Filer och mappar 1 USB-roten visas.

. Vilj en mapp for att oppna den. Hitta dnskad fil och vilj den. Den
vitmarkeras och Nasta aktiveras.

. Bekrifta for att importera shapefilegransen.
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11.3. Stallain en ny grans

11.3.3. Redigera en grans
Nér en grans har skapats kan den redigeras.

1. Tryck och hall kvar for att markera griansen pa pekskarmen.
Grinsen markeras. Slidpp for att visa skiirmen Andra grins.

o Namn: Valfritt namn som anvénds for att identifiera griansen.

o Regiontyp:

Arbetsomrade: Arbetsomraden anvinds for att ange omraden
dar produkten ska anvidndas om sektionskontroll anvénds.

Undantagsomriade: Undantagsomraden anviands for att ange
omraden dir produkten inte ska anvindas om sektionskontroll
anvands.

Avaktiverat: Grinsens existens ignoreras.

Kategoriserat omriade: Om det finns ett stort antal gréanser kan
det vara praktiskt att tilldela dem kategorier (om du t.ex. vill
inkludera omraden under besprutning, men utesluta dessa
omraden vid sadd). Kategorier kan sedan anvindas for att
definiera arbetsomraden och undantagsomriden for det aktuella
jobbet (se Stilla in jobbomraden, sidan 85).

o Kategori: Anvands for att tilldela eller skapa omréadeskategorier.
Visas endast om Kategoriserat omrade har valts som omradestyp.
(Papperskorgsknappen bredvid det héar faltet kan anvandas for att
ta bort oanvinda kategorier.)

Papperskorgsknappen langst ned pa skdrmen kan anvéndas for att ta
bort den valda grinsen.

11.3.4. Ta bort en grans

Om en grians maste dndras kan den raderas, och en ny grans kan
skapas. Papperskorgsknappen pé skidrmen Redigera grians kan
anvandas for att ta bort en enstaka gréns.

S& hir tar du bort alla grinser 1 ett falt:
1. Kor till féltet.
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2. Vilj iFéiltmeny ‘/Véilj falt a for att vélja klienten,

garden och faltnamnen. Griansen visas pd skarmen.

3. Om du vill flytta gransen véljer du Rensa griins u Ett
meddelande visas dir du ombeds bekréfta atgiarden.

Observera: Om du raderar en grans raderas den permanent.

11.4. Stalla in flaggpunkter

P4 styrhjélpskartan mérks hinder och andra speciella objekt ut med
hjalp av flaggpunkter.

1. Kor till det stille som du vill mérka ut med en flagga.

| ]
2. Vil iFﬁltmeny ‘/Ange flaggpunkt ' :

3. Vilj den flaggsymbol som du vill placera vid det aktuella objektet
pa kartan.

Observera: Om du vill dndra forinstéllda flaggpunkter, se Stélla
in flaggpunkter, sidan 39.

4. Om du vill anpassa en flaggpunkt viljer du Anpassad och justerar
den aktuella flaggpunkten.

5. Vilj den 6nskade symbolen.

6. Vil NAMN FOR FLAGGPUNKT och ange namnet. Bekrifta
namnet. Bekrifta for att lagga till den anpassade flaggpunkten.

11.4.1. Ta bort eller andra en flaggpunkt
Sa hér tar du bort eller andrar en flaggpunkt:

1. Tryck och hall kvar pa flaggpunktsmarkoren pé skdrmen 1 0,5
sekunder.
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11.5. Ladda ur ett falt

2. Vil:
« Andra om du vill vilja en annan
flaggpunkt.
o Byt namn om du vill &ndra namnet [T
som visas for flaggpunkten.
o Ta bort om du vill ta bort den valda ‘ "

flaggpunkten eller Ta bort alla om du — |
vill ta bort alla flaggpunkter fran faltet.
o GPS-avdriftskorrigering for att flytta M

fordonet till flaggpunktsplatsen for att

X
kompensera for GPS-avdrift. Obs! Om

du vill ta bort anvdand GPS-
avdriftskompensation, se Kompensera
for GPS-avdrift, sidan 106.

11.5. Ladda ur ett falt

Alternativet Ladda ur ett falt ® kan anvéndas for att lamna ett falt
och dess tillhorande flaggpunkter, granser o.s.v. Detta forhindrar att
ny tackning laggs till 1 faltet om fordonet har flyttats till ett nytt falt
och fOraren inte har skapat ett nytt falt/jobb.

Om det hér alternativet inte anvdnds nér fordonet har flyttats mer an
15 km fran det aktuella faltet visas meddelandet ”Det aktiva faltet &r
mer dn 15 km bort och har avaktiverats och dess data laddats ur.",
och filtet laddas ur automatiskt.

Observera: Konsolen kommer inte ldngre att startas om nér den har
kort for langt fran det aktuella faltet.
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P4 Jobbmenyn kan du vilja och stélla in specifik jobbinformation
som hor till ett visst falt. Nar du anvander den har menyn sparas
jobbinformationen och du kan spela in en aktivitet och skapa
rapporter om den.

12.1. Skapa ett nytt jobb

i it nytt jobb vter du IH L
1. Om du vill stélla in ett nytt jobb véljer du Jobbmeny

/Skapa nytt jobb n

2. Vil JOBBNAMN.

3. Ange ett namn och bekrifta.
Observera: Standardfilnamn foreslas nér
namngivningsalternativen visas. Vi rekommenderar att foraren

namnger objekten pa ett genomtéinkt och strukturerat satt sa att de
blir enkla att anvinda kommande sdsonger.

4. Bekrifta det nya jobbet.

12.1.1. Stalla in jobbomraden

Om en eller flera granser det aktuella féltet har en namngiven kategori
(se avsnittet Redigera en grins, sidan 82), och ett jobb ar aktivt kan
omradestyper véljas for det aktuella jobbet.

Observera: Alla kategoriserade omraden som inte dr specificerade i
arbetsomrédden eller undantagsomrédden behandlas som om gransen
inte existerar for det aktuella jobbet.

1. Om du vill stélla in ett jobbomrade viljer du iJ obbmeny

: ®
L‘ /Konfigurera jobbomraden :

o Arbetsregioner: Grinsinnehéllet inkluderas i arbetsomradet for
det hir jobbet.
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12.2. Valja ett befintligt jobb

o Undantagna regioner: Griansinnehéllet exkluderas fran
arbetsomradet for det hér jobbet.

2. Vilj de omradestyper som ska inkluderas och exkluderas for det
aktuella jobbet.
Observera: Omraden som kommer att behandlas visas som ett

ljusare gratt omrade pd kartan (om autosektionsstyrning ar aktiverad
och kantgransen inte &r instilld pa obegransad).

12.2. Valja ett befintligt jobb

Information om ett jobb kan registreras, sparas och dverforas s att
den gér att anvédnda vid ett senare tillfille.

Om du vill vilja ett befintligt jobb kor du till faltet och foljer
anvisningarna nedan. Information om att skapa ett nytt jobb finns 1
Skapa ett nytt jobb, sidan 85.
1. Innan du viljer ett befintligt jobb kontrollerar du att rétt falt ar
valt (se Vilja en klient/gard/filt, sidan 78).

2. Om du vill vilja i en lista med befintliga jobb viljer du ﬁ

A e
/Jobbmeny L‘/Véilj jobb .

3. Vilj jobbet och bekrifta.

Observera: Om du édndrar klienten, garden eller faltet 1angst upp i
fonstret ”Vilj jobb” kan du importera ett jobb fran ett narliggande
falt. Detta kan vara anvandbart for att dteranvinda gemensam
information lagras i jobbet, t.ex. viaderobservationer,
grodeinformation eller produktappliceringskommentarer. Tackningen
boOr rensas manuellt innan ett nytt jobb paborjas. Se Rensa ett jobb,
sidan 88.

Observera: Samma redskap som anvéndes for att skapa jobbet
maste viljas for att ladda ett befintligt jobb.

12.3. Registrera jobbinformation

P4 konsolen kan du registrera information om ett jobb och sedan
spara och exportera den registrerade informationen.
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3.

A
. Vil iJobbmeny L‘/Registrera jobbinformation w

Kapitel 12 — Jobbmenyn

&4

Det ar valfritt att registrera vader- och platsforhallanden. Vi
rekommenderar att du fyller 1 information om grodor och
produkter.

2. Valj en kategori, skriv in informationen och bekréfta.
. Du kan bldddra bland alternativen for grodor och produkter med

rullningslisten eller pilen.

4. Vilj NAMN PA GRODA, ange namnet och bekrifta.
. Vilj de kategorier du vill anvinda, skriv in informationen och

bekrifta.

Sektionen Produkt pd den hér skdrmen ar avsedd for registrering
av den specifika produktblandning som anvinds for jobbet. Den hir
informationen lagras separat fran de produktdefinitioner som sparas
1 menyn Produkt pa instillningsskdrmen.

Vilj Produktnamn 1 listan eller vdlj Lagg till en ny produkt.

. Vilj Mingd bredvid produkten och ange en mingd..
8.

Vilj Enheter bredvid produkten och ange mattenheten.

12.4. Exportera en jobbrapport

Jobbposter kan exporteras 1 PDF-format till ett USB-minne.

Nir ett jobb exporteras placeras PDF-rapporten 1 D:/Reports och 1
D:/Client/Farm/Field/Reports.

1.

Satt in USB-minnet 1 konsolen.

A
Vilj ﬁJ obbmeny L‘ /Datautbyte /Exportera

jobbrapport till USB 'd :
Skarmen med jobbrapportalternativ visas.

Vilj onskade alternativ:
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12.5. Rensa ett jobb

o Autojustera intervall: Om det finns data som anviander ett
fargschema dndras fargerna som anvénds i rapportens
kartskuggning sé att den maximala variationen 1 farger anvands
for att illustrera produktionshastigheten.

o Skapa shapefiler: Shapefildata exporteras till
D:/Client/Farm/Field/CoverageShapefiles och
D:/Client/Farm/Field/BoundaryShapefiles

Det aktiva eller aktuella jobbet exporteras till en mapp med namnet
Reports pa USB-minnet.

A Innan du tar bort USB-minnet maste det kopplas bort
7 genom att du trycker pa ikonen Utmatning av USB (se
Anvinda konsolverktygsfiltet, sidan 3). Ett meddelande
visas ndr det ar sikert att ta bort USB-enheten. Om detta inte
gors kan det hianda att rapporten inte skapas eller att den blir
forstord.

12.5. Rensa ett jobb

Med den hér funktionen kan du ta bort eventuell information om
tackning pa skdrmen och ta bort de jobbdata som har registrerats for
det padgaende jobbet. Det paverkar inte den faltinformation eller de
stodlinjer som dr angivna for faltet.

A
1. Vilj iJobbmeny L—‘ /Ta bort jobbdata J :

Foljande meddelande visas.

Rensa jobb

Ar du saker pa att du vill rensa det
har jobbet? Alla tackningsdata
kommer att forsvinna. Jobbsummor
nollstalls.

Nej Ja

2. Om du vill ta bort all information véljer du Ja. Om du vill
behalla all information véljer du Nej.
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Information om att ta bort gardar eller falt eller tidigare skapade
jobbdata finns 1 Innehéllshanterare, sidan 109.
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12.5. Rensa ett jobb
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Kapitel 13 — Menyn Stodlinje

Stodlinjer anvinds till att ange den vig som fordonet bor kora for att
tackningen ska bli optimal. Systemet anvander redskapsbredden till
att stélla in linjer med jamnt avstand langs faltet.

Om nagra vigledningstyper inte behovs kan de avaktiveras. Se
Vigledningsinstallation, sidan 28.

De typer av stodlinjer som stods ar:
Parallella AB-linjer, sidan 91

Identiska kurvor, sidan 93

Centralpunkt, sidan 93

ﬂ Guidelock vigledningsldge, sidan 94

Observera: Information om att ta bort en stodlinje nér den har
skapats finns 1 Innehdllshanterare, sidan 109. Vilj 6nskad Kategori
och vilj sedan den stodlinje som ska tas bort.

13.1. Anvanda raka stodlinjer

Med det hir alternativet skapas parallella linjer for vigledning.
Avstandet mellan stodlinjerna avgors av redskapsbredden.

Diar arbetet generellt gors 1 raka linjer ska AB-linjen stéllas in nér
vandtegslinjen. P4 sa sitt kan linjerna spridas jamnt over
arbetsomrédet.

1. Positionera fordonet.

2. Vilj iStiidlinjemeny Il ” /Andra vigledningslige, om det

behovs, for att vilja AB-linjer Il | I :




13.1. Anvanda raka stodlinjer

Om du vill skapa en AB-linje véljer du Skapa ny AB-linje Iﬂ.
Om du vill indra namnet viljer du STODLINJENAMN.
Ange ett namn och bekréfta. Bekrifta den nya stodlinjen.

Kor till borjan av strdket. Vélj Ange punkt A n

Om du vill ange en punkt B kor du langs striket och viljer sedan

Punkt ‘B’ visas och parallella stodlinjer for styrning visas pa
skdrmen.

A

Vanligtvis visas den nyss korda linjen och de tvd narmast liggande
linjerna pé skdrmen.

Om du vill se alla stodlinjerna pa faltet véljer du o hogst upp pa
skdrmen och véljer sedan Linjenummer. (Detta kraver en faltgréns,
se Stélla in en ny gréns, sidan 78.)

13.1.1. Stalla in AB-linjer manuellt
Det gér ocksa att skapa AB-linjer med hjilp av koordinater.

1. Vilj iStiidlinjemeny Il | | /Manuell AB-linje e-@ :

Skdarmen Manuell linje AB visas.
2. Ange punkt A med nagon av foljande metoder:

o Kor till 6nskad plats och vilj n
o Ange koordinaterna (latitud och longitud) for punkt "A".
3. Ange punkt B med ndgon av féljande metoder:

e Kor till 6nskad plats och vilj n
o Ange koordinaterna (latitud och longitud) for punkt "B".

o Ange riktning for AB-linjen. Programvaran placerar automatiskt
ut en B-punkt sa att en AB-linje skapas i1 den Onskade
riktningen 1 forhallande till A-punkten.
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Observera: Om du vill radera en stddlinje viljer du ﬂ

13.2. Anvanda identiska kurvor

En del falt ar inte rektangulira utan har en svingd eller pa annat sitt
formad gréans. I dessa fall kan Identiska kurvor vara det basta
stodlinjealternativet. Detta kan vara anvandbart for att styra langs ett
falts granser och anvédnda denna stodlinje for kommande dtgérder.

Med Identiska kurvor kan foraren skapa en svangd stodlinje. Systemet
skapar sedan jidmnt fordelade stodlinjer 6ver faltet baserat pa
instéllningarna for strakets bredd.

1.

Positionera fordonet.

. Vil iStﬁdlinjemeny Il | | /Andra vigledningslige, om det

behovs, for att vilja Identiska kurvor SSSS :

. Vilj Skapa ny identisk kurva .

4. Vilj STODLINJENAMN.

. Om du vill skriver du in ett namn och bekréfta. Bekrafta den nya

stodlinjen.

6. Kor till borjan av straket. Vilj Ange punkt A .
7. Kor langs det svingda straket. En svart linje visas bakom fordonet

pé kartan. Det anger att den svingda linjen registreras.
Observera: Registreringen av stddlinjen kan pausas vid behov.

. (e
. I slutet av det svingda straket véljer du . Det anger att

registreringen ska upphora.

13.3. Anvanda centralpunkter

En del filt bearbetas bast 1 cirkelrunda former. Med den har
instéllningen kan foraren skapa stodlinjer runt en centralpunkt.

93



13.4. Anvanda Guidelock vagledningslage

1. Positionera fordonet.

2. Vil iStﬁdlinjemeny Il | | /Andra vigledningslige, om det

behovs, for att vilja Linjer runt centralpunkt @ :

Vilj Skapa ny centralpunkt .
Vilj STODLINJENAMN.
Ange ett namn och bekréfta. Bekrifta den nya stodlinjen.

A

Kor runt faltets mittpunkt. En
centralpunktsnoggrannhetsindikator visas for att ange forloppet
ndr stodlinjen skapas.

Nér systemet detekterar en cirkelbage skapas cirkelformade
stodlinjer baserade pa redskapets bredd. Kom ihag att ta hansyn
till fordonets och redskapets vindradie nar du kor den forsta
cirkelbagen.

13.4. Anvanda Guidelock vagledningslage

Guidelock ar ett taickningsbaserat viagledningslidge. Det genererar en
kurva baserad pa befintlig tickning, oavsett nér tdckningen lades.
Detta ar praktiskt om du vill styra runt en kontur eller en faltgrans
men inte vill skapa och spara en kurva, eller om du vill fortsitta styra
langs en tackning som skapats tidigare som du inte sparade en kurva
for. Den hir stodlinjemetoden kallas ibland for ”fri form”.

1. Vilj iStﬁdlinjemeny Il | | /Andra vigledningslige, om det

1
behovs, for att vilja Guidelock vigledningslige —-JS :
En stodlinje genereras som foljer den vig fordonet tar.

13.5. Valja en befintlig stodlinje

Niér stodlinjer har skapats for féltet sparas de och kan anvindas igen
vid framtida jobb pa filtet.
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1. I Stodlinjemeny II | | , vélj det onskade stodlinjeldget och vilj

A
L]

sedan Vilj stodlinje =
2. Vilj klient, gird och filt. Befintliga stodlinjeuppsattningar visas.
3. Vil lamplig stodlinjeuppsattning och bekrifta.
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13.5. Valja en befintlig stodlinje
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Kapitel 14 — Autostyrning

P& Styrningsalternativmenyn kan du stéilla in autostyrningen pa olika
satt. For att du ska kunna anvédnda den hér funktionen maste den
aktiveras. Om den inte har aktiverats, se Vagledningsinstallation,
sidan 28 for att aktivera autostyrning.

Mer information om att kalibrera styrningen finns i
Styrningskalibreringar, sidan 67.

14.1. Status for autostyrning

Med Status for autostyrning fir du se status for de villkor som maste
vara uppfyllda for autostyrning. Rott anger att villkoren inte uppfylls
och dérfor ar styrningen inte klar att anvinda.

1. Om du vill granska autostyrningens status véljer du ﬁ
| @
/Styrningsalternativmeny \f /Status for autostyrning !
Skdrmen Styrningsstatus visas.
Gront anger att objektet ér redo.
Rott anger att objektet inte ar redo.

Du kan visa styrningslarm genom att vélja styrningslarmknappen
langst ned till véanster pa skérmen.

2. Vil for att aterga till huvudskarmen och utfor de
nodvandiga atgirderna (arbeta igenom punkterna som visas
uppifrdn och ner pa skdarmen).
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14.1. Status for autostyrning

14.1.1. Felsokning av autostyrningen

Feldisplay Atgarder CIGEN
@ Autostyrningens inkopplingsknapp ér
rod. Autostyrningen aktiveras inte.
o Oppna styrningsstatuspanelen genom
att trycka pa autostyrningens
inkopplingsknapp.
RoOtt pd panelen anger att motsvarande
objekt inte fungerar korrekt.
Mottagningshardvara | Ar mottagaren korrekt ansluten, sikert
visar rott monterad och péslagen?
Differentiell Kontrollera att instédllningarna i 29
korrigering visar rott | konsolen stimmer med kraven for
korrigeringskaéllan.
Positionsnoggrannhet| Lat det gé tillrackligt med tid for 29
visar rott konvergens.

Vilken farg har satellitikonen pa
instrumentpanelen? Hur ménga
satelliter visas bredvid ikonen? Det
behovs minst fyra tillgdngliga
satelliter.

Ar korrigeringskiillan korrekt? Om inte
véljer du ritt korrigeringskalla.

Befinner du dig péd en 6ppen plats
langt frin kraftledningar? Kor till en
Oppen plats och 14t det ga tillrackligt
med tid for konvergens.

Om du har ett abonnemang,
kontrollera abonnemanget. Kontrollera
att ratt frekvens ar installd.
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Feldisplay Atgirder CIGET
Styrningskontrollen |Kontrollera att enheten dr ansluten och 45
visar rott paslagen.

Kontrollera att korrekt

styrningskontroll ar vald i

instillningarna.

Om du anviander AES-25, sting av och

sld pa AES-25 och vrid sedan ratten Y4

varv for att aktivera styrningen.
Fordonsgeometri Aterg4 for att stilla in 44
visar rott fordonsgeometrin och aterstill métt pa

ratt sitt eller vilj fordonsprofilen igen.
Fordonsprofil visar |Se efter vilket fordon som &r valt och |42-44
rott kontrollera geometrin.
Styrning kalibrerad |Kontrollera att kalibreringarna har 67-70
visar rott utforts for det aktuella fordonet. Kor

till en 6ppen plats pd avstand fran

kraftledningar och andra hinder. Starta

om systemet och upprepa

kalibreringarna.
Lasning Styrsystemet har placerats 1 ett

transportlage (t.ex. vid korning pa en

motorvag) s att styrningen inte kan

kopplas in oavsiktligt.
Viglinje tillganglig | Kor ndrmare vaglinjen (stodlinjen). 91-93
visar rott

Kontrollera att stodlinjen har skapats
och valts.
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14.2. Finjustera autostyrning

Feldisplay
Viglinje
synkroniserad

Atgirder

Viglinjen (stodlinjen) har inte lasts in
korrekt. Kontrollera anslutningen till
mottagaren och lds in véglinjen igen.
Lagg marke till att det kan ta en stund
for vaglinjen att overforas till
mottagaren, 1 synnerhet for stora
kurvor.

Sidan

Forbjuden atgard

Ratten kan inte kopplas in medan vissa
atgirder utfors. Till exempel; kalibrera
styrning, andra GPS-instillningar,
exportera ett jobb.

Operatorsnarvaro Styrsystemet kopplas fran om foéraren
lamnar forarsitet.
Ratt Slapp ratten och forsok igen.

Hastighet visar rott

Justera hastigheten till mellan 1 och
25 km/h. Vilken hastighet som kravs
kan variera beroende pa vilket fordon
som anvands.

Korsande spar-fel
visar rott

Kor narmare stodlinjen innan du
aktiverar autostyrningen.

Riktningsfel viss
med rott

Kontrollera vinkeln eller siank bilens
hastighet mot stodlinjen.

14.2. Finjustera autostyrning

Det ar viktigt att autostyrningen finjusteras s att den passar for

gillande forhallanden, typen av jobb och typen av fordon/redskap.

1. Vil iStyrningsalternativmeny \f

/Finjusteringsparametrar for autostyrning \f :
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Kapitel 14 — Autostyrning

Styrningsfinjustering

1 : U | 50%

SCE

Med Onlineaggressivitet kan du stélla in hur aggressivt styrningen
ska forsoka folja stodlinjen.

Med Tillfartsaggressivitet kan du stélla in hur aggressivt styrningen
ska narmas sig linjen. Om den ar for hogt instélld kan det handa att
fordonet svanger alltfor snavt.

Med Maximal styrningsvinkel begrinsas styrvinkeln sé att den hélls
inom gransvardena for sikert framforande av fordonet.

4 Med Utjamningsradie for kurvviaglinjer anger du hur snévt eller

brett autostyrningen ska folja svingda véaglinjer.

. Stéll in Onlineaggressiviteten sd att den blir lamplig for den
precision som krivs for uppgiften.

. Stall in Tillfartsaggressiviteten sa att den blir [implig bade for den
noggrannhet som kravs for jobbet och for forarnas sikerhet.

. Stall in Maximal styrningsvinkel pd en sidker nivad for fordonet
och eventuella bogserade redskap.

. Stéll in Utjamningsradie for kurvvéglinjer pa lampligt virde.
Lagre varden foljer de sviangda véglinjerna narmare.
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14.3. Koppla in autostyrning

AES-25

Lagg marke till att om AES-25 viljs pa instdllningsskdrmen (Fordon
/ Styrning / KONTROLL), laggs tre nya alternativ till pa den har
skarmen:

o AES-25 Kinslighetsjustering: Justerar responsen hos styrningen
vid foljande av stodlinjer.

o AES-25 dodgangsjustering: Justerar mangden rorelse som AES-
25 behdver gora innan hjulen svarar.

o AES-25 koppla ur troskelvirde: Justerar hur stor anstringning
som kravs for att koppla ur ratten.

14.3. Koppla in autostyrning

For att kunna anvéanda autostyrningen maste foraren ha utfort
foljande:

o Upprittat stodlinjer (sidan 91)
o Aktiverat autostyrning pa konsolen (sidan 28)
Kalibrerat styrningen (sidan 67)

Bekriftat att alla styrningsstatusobjekt ar grona (sidan 97)

Finjusterat autostyrningen sa att den ar lamplig for uppgiften och
fordonstypen (sidan 100)

o Kort fordonet till onskad startpunkt.

1. Zooma och panorera pé skdrmen tills fordonet visas mitt pé
skarmen med en 1amplig storlek (om panorering ar aktiverad, se
Stélla in kartalternativ, sidan 25).

Observera: Om en extern inkopplingsknapp anvénds for
autostyrningen maste den aktiveras under instillningarna for
fordonet. Se Stilla in styrningskontrollen, sidan 45. Om du
anvander en AES-25 aktiverar du styrningen genom att starta
AES-25 och vrida ratten ett kvarts vart.

2. Bekrifta att autostyrningens inkopplingsknapp ér vit. Det innebér
att autostyrningen ar klar att anvianda.
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Autostyrningen ar klar att anvianda. Nar du vill borja véljer du
| autostyrningens inkopplingsknapp.

r Autostyrningen ar aktiverad och aktiv. Ga tillbaka till manuell
Y styrning genom att vélja autostyrningens inkopplingsknapp.
Lagg marke till att knappen kan blinka blatt en kort stund
innan det overgar till gront sken.

Autostyrningen kan inte kopplas in. Vilj autostyrningens
inkopplingsknapp eller g till Styrningsalternativmenyn och
kontrollera vad som kan vara orsaken.

n Om autostyrningen visar rott och det enda villkor som visar
rott pa Styrningsstatus ar enkelt att ratta till (till exempel
hastigheten) kan foraren vélja autostyrningens
inkopplingsknapp tva ginger (dubbelklicka). Blinkande gult
betyder att autostyrningen aktiveras om villkoren uppfylls
inom 15 sekunder. Om villkoren inte uppfylls dtergér
visningen till rott.

Autostyrningen blinkar 1 ldget "Forsenad inkoppling".

© ©

()

. Korrigera alla problem som visas med rott 1 styrningens
statusfonster (ga igenom punkterna uppifrdn och ner pa skdarmen).
Nér autostyrningens inkopplingsknapp lyser vit dr autostyrningen
klar och kan aktiveras.

Mer information om styrningsstatusfel finns 1 Autostyrning, sidan
97.

. Kor sakta mot en stédlinje 1 6nskad riktning.

N

5. Vilj Koppla in autostyrning. Den slér nu om till gront. Fordonet
styrs mot den stodlinje som ligger ndrmast.

6. Om fordonet styrs alltfor tvart mot linjen stannar du fordonet,
kopplar ur autostyrningen och justerar autostyrningens
finjusteringsparametrar pa Styrningsalternativmenyn.

103



14.4. Koppla fran autostyrning

14.4. Koppla fran autostyrning

Autostyrningen avaktiveras automatiskt nar grundvillkoren (som
visas pa skidrmen Styrningsstatus) inte langre uppfylls.
Om du vill koppla ur autostyrningen manuellt gor du pa foljande sitt:
e Vrid ratten ndgra grader ELLER
 Vilj knappen Avaktivera autostyrning pa konsolen for att
koppla fran ELLER
o om du anvinder en extern styromkopplare, avaktivera med hjélp
av omkopplaren.

ur autostyrningen, stinga av styromkopplaren och ta ur
nyckeln.

i t VARNING: Innan du limnar fordonet méste du koppla

Observera: En ljudsignal hors och ett meddelande visas nér
autostyrningen aktiveras eller avaktiveras. Ljudstyrkan gér att justera.
Se Stilla in larm, sidan 34.
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Kapitel 15 — Finjusteringsmenyn

P4 Finjusteringsmenyn kan du gora mindre justeringar av de
stodlinjer som har skapats. Det kan vara anviandbart nér stodlinjerna
behover dndras efter nya forhallanden eller nir du atervander till ett
falt en annan sdsong. Stodlinjerna gér att finjustera pa flera olika sitt.

Finjustering kan anvidndas med AB-linjer, centralpunkter och
identiska kurvor.

15.1. Anvanda justeringsalternativ

1. Vilj iJ usteringsmeny I /Oppna justeringsalternativ
2. Om du vill stélla in hur langt en tryckning ska flytta en linje

viljer du JUSTERINGSFORSKJUTNING.
3. Ange 6nskad JUSTERINGSFORSKJUTNING.

. \
4. Justera linjerna genom att anvanda Justera at vanster - eller

N
Justera &t hoger . pa skdarmen Justeringsalternativ eller pé
Justeringsmenyn.

5. TOTAL JUSTERING berdknar det totala avstind som justerats.
Vilj det har alternativet for att ange en total justeringsforskjutning
eller nollstélla den.

E

6. Vilj Spara justerad stodlinje for att spara de nya

stodlinjepositionerna.

Justera till fordonets position
S& hir passar du in stddlinjerna till fordonets aktuella position:

=
1. Vilj Justera stodlinje efter fordonets position I ‘L :
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15.2. Kompensera for GPS-avdrift

Observera: Nir du justerar en kurva eller centralpunkt, dndras
storleken pé kurvan (eller centralpunktens radie).

15.2. Kompensera for GPS-avdrift

GPS-avdriften kan ske over tid (nar du anvander korrigeringskallor
med l4g noggrannhet). Nar foraren dterkommer till ett falt kan det
foreligga en mindre fordndring 1 den rapporterade fordonspositionen
med avseende pa fasta foremal som faltgranser eller stodlinjer. Detta
beror till stor del pa forandringar 1 satellitkonstellationsmonstren.

Andra faktorer, t.ex. att inte ha en ren siktlinje till himlen
(anvéandning néra trad eller andra hinder) och satellitdatafel, kan ocksa
leda till en avdrift.

Observera: Det dr ocksa mojligt att flytta fordonspositionen till en
vald flaggpunkt, se Ta bort eller andra en flaggpunkt, sidan 83.

Sa hir kompenserar du for GPS-avdrift:

1. Vil iJusteringsmeny I /GPS-avdriftskompensation

Du kan vilja kompensationsvirdet genom att:

Ange ett positivt eller negativt virde i filtet NORR och/eller OST
och bekréfta.

Eller

Ange det nddvindiga virdet i filtet OKNING AV GPS-AVDRIFT
och sedan vilja onskad riktningsknapp tills 6nskad kompensation
erhélls.

2. Vilj Aterstill GPS-avdrift u for att ta bort den valda GPS-
avdriftskompensationen.
15.2.1. Kompensera korrekt for GPS-avdrift

Vid korrigeringen av GPS-avdriften kommer fordonet pé kartan att
flyttas 1 forhallande till de 6vriga objekten pé kartan (till exempel
faltgransen, stodlinjerna, flaggpunkterna och ev. tidigare tickning).
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Det enklaste sittet att se detta pa kartan ar att vaxla till en vy med norr

uppat " och panorera kartan sa att fordonet visas bredvid fonstret
med alternativ for GPS-avdrift.

Sa har kompenserar du korrekt for GPS-avdrift:

1. Kor fordonet till en identifierbar plats 1 féltet (t.ex. ndra en grind,
faltets horn eller 1 foregaende ars hjulspar).

2. Anvind fonstret med alternativ for GPS-avdrift {for att placera
fordonet pa kartan 1 forhallande till dessa fasta landmaérken.

For att kunna gora detta mer exakt och snabbt kan du stilla in en
flaggpunkt pd en markerad plats 1 féltet. Varje géng du sedan
aterkommer till faltet kan du placera fordonet pa den markerade platsen,
leta upp flaggpunkten pa kartan och vélja den. D& 6ppnas ett fonster
med alternativet for “Korrigering for GPS-avdrift”. Om du viljer det
har alternativet flyttas fordonet till flaggpunktens plats.

Den GPS-avdriftskompensation som anvénds sparas och anvidnds nédsta
gang konsolen startas om. Daremot dr denna kompensation kanske inte
langre korrekt om forhallanden andras. Ett larm visas kort efter att
systemet startar som informerar foraren om att GPS-
avdriftskompensation ar aktiverad. Foraren méste sedan bestimma sig
for om denna kompensationsfaktor ska fortsitta anvindas, om den ska
nollstillas eller om proceduren for GPS-avdriftskompensation ska
utforas igen for att na ett mer korrekt resultat for den sessionen.

* ‘ Tillampar GPS-avdriftskorrigering

15.2.2. Korrektionskallor med hog noggrannhet

GPS-avdriftskompensation borde inte vara nddvéandig med
korrektionskéllor med hogre noggrannhet (t.ex. RTK). Om en kaélla
med hog noggrannhet anvands ska GPS-avdriftskompensationen
nollstéllas 1 fonstret med alternativ for GPS-avdrift.
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Kapitel 16 — Innehallshanterare

Med innehéllshanteraren kan foraren soka oh visa detaljerad

information om systemets informationsobjekt och gora andringar 1
informationen. Objekten kan tas bort, namnéndras, overforas till USB

eller importeras fran USB.

1. Vilj Innehallshanterare ]h 1 navigeringsfonstret .

2. Vilj objektkategori att hantera E

Sok efter den valda kategorin.

filer ar visningen bla istéllet for gré.

nEEE

servicepersonal.

data.

Miljo / System 150-filoverforingar.)
Vilj alla objekt.

Byt namn p4 valt objekt.

™~ —]

Oppna objekt fran ett USB-minne. Nir du letar efter USB-

Sakerhetskopiera alla systemdata till ett USB-minne.

Aterstill alla. Observera: Detta skriver dver alla data pa
systemet och aterstiller innehéllet fran en sakerhetskopia pa
ett USB-minne. Det dr en funktion som normalt anviands av

Exportera felsokningsinformation. Anvand funktionen nar
du ombeds av en aterforsdljare som behover tillgéng till

Anvind den hér funktionen nér systemet maste kunna
hantera System 150-filer. (Méaste aktivera Anvindare /
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16.1. SOka kategorier

ﬂ Ta bort valda objekt.
Exportera valda objekt.

16.1. Soka kategorier

Med sokfunktionen . kan kategorier sokas med hjilp av ett
nyckelord.

Det ar mojligt att soka 1 flera félt, gardar eller klienter samtidigt.
Navigera upp i filhierarkin innan du trycker pa sokknappen for att
sOka igenom alla objekt under den nivéan.

I sokresultaten visas den fullstindiga sokvigen till hittade objekt.

Observera: Jobb kan sokas med hjilp av mer detaljerade data, s&
som visas nedan.

16.2. Soka och exportera jobb

Det dr mojligt att exportera ett eller flera jobb och/eller jobbrapporter.
Det det gér ocksa att soka efter och ta bort tomma jobbobjekt.

1. Vilj Jobb i rullgardinsmenyn KATEGORI.

2. Vilj knappen Sok .

Sok kategori

NYCKELORD
PA ELLER EFTER PA ELLER FORE
DD/MM/YYYY DD/MM/YYYY

STORLEK
Valfri

REDSKAP
Valfri
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Jobb kan sokas med nyckelord, ett datumintervall, om objektet ar
tomt eller inte (anvindbart for att ta bort tomma jobb) och det
anvanda redskapet.

Datumet visas som DD/MM/AAAA eller MM/DD/AAAA beroende
pé det datumformat som valts (se Instillning av tid och datum,
sidan 20).

3. Nar de onskade jobben visas klickar du for att markera
jobbet/jobben.

4. Vilj knappen Exportera valda objekt .

Jobbexportalternativ
Valj atgard(er)

Exportera jobb
Skapa jobbrapport

Valj destination(er)

I
x_ |

Skarmen Jobbexportalternativ gor att jobben och/eller
jobbrapporterna kan exporteras till USB.
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Kapitel 17 — Felsokningsguide

17.1. Vanliga felmeddelanden

For ménga fel visas en felkod. Det gar ocksa att visa fel via skdrmen
Styrningsstatus (se sidan 97) eller skdrmen Diagnostik, fliken
Felkoder (se sidan 61).

Felen som listas nedan dr ganska vanliga och kan atgirdas av

anvandaren. For ovriga fel eller om felet kvarstér, notera alltid
felmeddelandet s att du kan visa det for aterforséljaren, inklusive
den felkod som eventuellt visas.

bias kravs.

U1052 |Styrningsundersystemets Uppgradera till ny 29
firmware-version ar inte firmware-version.
korrekt.

U1054 |Styrningsundersystemet dr 1 |S1a av och pa
fellage. styrningskontrollen.

U1055 |Styrningskontrollen miste  |S1a av och pa styrenheten
aterstallas. och fordonet. Vinta 1 20

sekunder och starta igen.

U1056 |Fel 1 styrningskontrollens Gor om WAS- 68
konfiguration. kalibreringen.

U1061 |Traktorparameterinstdllninga |Ga till huvudmenyn for 42
rna kunde inte hittas 1 instillningar och
styrningsundersystemet. kontrollera att korrekt

fordon éar valt.
U1062 |Kalibrering av monterings- |Kalibrera monterings- 70

bias. D4 kan systemet
kompensera for om
mottagaren inte ar helt 1
vag pa hyttaket.
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Kod Fel Atgérd
U1065 |Hjulvinkelsensorskalibrering |Déackbyte dr en vanlig 44
kravs. orsak men inte den enda | ¢§
mojliga orsaken.
Kontrollera
fordonsmétten och gor
om kalibreringen.
U1066 |[Kompasskalibrering kravs. |Kalibrera kompassen. 67
U1067 |Ett nytt fordon eller en ny  |Kalibrera om kompassen.| 67
styrningskontroll har
identifierats.
U1068 |Fordonsprofilen matchar inte |Kontrollera att 42 -
styrningsundersystemets styrningsundersystemet 45

instillningar.

ar paslaget.

Ga till huvudmenyn for
instéllningar och &terstéll
fordonet och styrningen.

U1069 |Styrningsundersystemets Kontakta en
rattsensor dr inte aterforséljare.
konfigurerad.

U1071 |AES-25- Kontrollera belastningen

genomsnittsstrommen ar
hogre an
strombegransningen.

pa AES-25-motorenheten
(till exempel om
rattstingen ar trog att
vrida eller om bussningar
eller lager &r slitna).
Kontakta en
aterforséljare.
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Kod

U1072

Fel

AES-25-temperaturen ar
hogre dn temperaturgransen.

Kapitel 17 — Felsokningsguide

Atgérd

Stiang av och 1at svalna.
Om problemet kvarstér
maste du kontakta
aterforséljaren.

SIGED
n

U1074 |AES-25 styrningskontroll | Vrid ratten ett kvarts
har inte initierats. varv for hand.
U107 |CAN-mottagnings- eller Kontrollera
5— sandningsfel. anslutningarna. Sting av
U1078 och sla pa
kopplingsdosan.
Kontakta aterforsaljaren
om problemet kvarstér.
U1079 |Hjulvinkelssensorn &r Kontrollera anslutningen
urkopplad. och byt sensorn om den
ar trasig. Kontakta en
aterforséljare.
U1080 |Hjulvinkelsensorn ar Kontakta en
kortsluten. aterforséljare. Sensorn
kan behova bytas.
U1082 |Compact Flash-filsystemet |Kontrollera 61
har mindre dn 1 % utrymme |minnesanvidndningen i |och
kvar. minivyn. Det kan vara 109
nodvandigt att ta bort
eller Overfora gamla filer
med hjilp av
innehéllshanteraren.
U3001 |Overforing misslyckades. Forsok att exportera eller | 109

importera filen fran
USB-minnet igen.
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Kod Fel Atgérd
U4001 |Initieringsfel for vaglinje. Skapa véglinjen pd nytt. |91 -
94
U4006 |Det finns inga giltiga Kalibrera kompassen, 67 -
systemkalibreringar. hjulvinkelsensor och 70
monteringsbias.
US5001 [Styrningsundersystemet Kontrollera att 45
uppticktes inte. styrningsundersystemet
ar paslaget.
Kontrollera att vagléset”
som hindrar inkoppling
pa allménna vagar &r
avaktiverat.
G4 till huvudmenyn for
installningar och
kontrollera att korrekt
styrsystem ar instéllt.
U5002 [Redskap och viglinje ar inte |Kontrollera att korrekt 48
definierade. redskap, falt och jobb ar | 78
valt. och
Skapa véglinjer om det 86
behovs. 9] -
94
U5003 [Kunde inte koppla in pé Kontrollera att
grund av last vaglagesomkopplaren
styrningskontroll. star pd AV.
U5004 |Redskap ér inte definierat.  |Kontrollera att korrekt 48

redskap ér valt.
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Kod

us007

Fel

Radmellanrummet
(redskapsbredden minus
redskapsoverlappningen) ar
for litet.

Kapitel 17 — Felsokningsguide

Atgérd

Overlappningsinstillning
en ir for stor. Andra
overlappningen 1
minivyn for
autosektionsstyrning.
Mer information finns i
styrenhetens
anviandarhandbok.

SIGED
n

U6904 |Endast en av Kontrollera att 44 -
styrningskontrolltypen och  |fordonsinstillningarna pa| 45
fordonstypen ar ledad. konsolen stimmer med

instillningarna 1
styrningskontrollen.

U6905 |Okand maskintyp. Ga till huvudmenyn for | 44

instillningar och
kontrollera
fordonsinstillningarna.

U8505 |Fabrikskalibrering ej Kalibrera kompassen, 67 -
tillgidnglig. hjulvinkelsensor och 70

monteringsbias.

TC8 |Ingen 12 V stromforsorjning |Kontrollera
till rorelsesensorn och anslutningarna.

modemet.
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Kapitel 18 — Bilagor

18.1. Bilaga A — Ordlista

Basstation

Baud-hastighet

Difterential-
GPS

Ostlig/mordlig

riktning

EGNOS

EMC

En GNSS-mottagare som tillhandahéller
differentialkorrigeringar till mottagare utrustade
med GNSS. Kallas dven for bas- eller
referensstation.

Det hér ar datahastigheten, métt 1 bitar per sekund.

En metod som anvénder korrektionsdata fran
satellittjanster eller fasta referensstationer for att oka
GPS-noggrannheten. Satelliterna eller de lokala
referensstationerna skickar korrigeringsdata till
fordon utrustade med GNSS-mottagare.

Ostlig och nordlig riktning visar UTM-position
(Universal Transverse Mercator) och zon for
fordonet. De méts 1 meter.

Siffrorna pa Ost-vistaxeln (horisontellt) utgor ostlig
riktning och siffrorna pé nord-sydaxeln (vertikalt)
utgor nordlig riktning.

(European Geostationary Navigation Overlay
Service) Det hér dr en europeisk SBAS utvecklad
som ett tillagg till GPS-, GLONASS- och Galileo-
systemen. EGNOS rapporterar om signalernas
tillforlitlighet och noggrannhet.

Elektromagnetisk kompatibilitet handlar om
paverkan av elektromagnetiska storningar. EMC
sakerstaller att utrustningens delar eller system inte
stor varandra eller forhindrar korrekt drift pa grund
av stralning.
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18.1. Bilaga A — Ordlista

Fallback

Falt
Féltgrans

Firmware

GDOP

GLONASS

GNSS

GPS

Stodlinje

Satelliter och korrigeringskéllor kraver specifik
positionsnoggrannhet nér ett fordons position
berdknas. Om systemet inte fér tillrdckligt med data
for att kunna berdkna fordonets position med den
noggrannhet som krévs aktiveras inte
autostyrningen. Med fallback-funktionen kan
systemet kringga den positioneringsprecision som
kravs sa att autostyrningen kan aktiveras. Det hér ar
anvandbart da det inte kravs sd stor
positionsnoggrannhet.

Definierat arbetsomrade for traktorn.
Faltets kant.

Ett datorprogram som ar permanent inbaddat 1 en
enhets maskinvara.

(Geometric Dilution of Precision, geometrisk
utspadning av precisionen) GDOP ér ett system som
anvinds for bestimning av noggrannheten 1 GNSS-
satellitgeometrin.

Global Navigation Satellite System (globalt
satellitnavigeringssystem) (ryskt GNSS)

Global Navigation Satellite System (globalt
satellitnavigeringssystem)

Global Positioning System (globalt
positioneringssystem) (US GNSS)

Den virtuella linjen mellan tva punkter i ett falt.
Riktlinjen anvinds som referens for ytterligare
faltkorningar (kallas dven véglinje).
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HDOP

HRMS

Latitud

Longitud

Mobil
basstation

Monterings-

bias

MSAS

NMEA

Kapitel 18 — Bilagor

(Horizontal Dilution of Precision, forsimring av
noggrannheten horisontellt)

HDOP ér ett system for bestimning av
noggrannheten 1 den horisontella (latitud/longitud)
positionsinformationen fran GNSS-satelliterna.

HRMS (horisontell rms) berdknar den
genomsnittliga horisontella positionen med hjélp av
information frén satelliterna

Avstdndet for en position norr eller soder om
ekvatorn matt 1 grader.

En minut latitud &r lika med en sjomil (1 852 m).
Ekvatorn har latituden noll.

Avstandet for en position Oster eller vaster om
nollmeridianen maitt 1 grader. Nollmeridianen loper
genom Greenwich, England och ér noll longitud.

En basstation som enkelt kan flyttas och som
oberoende kan faststélla sin nya position sa att den
sedan kan fortsitta arbeta med DGPS-systemet.

Monterings-bias beror pd om mottagaren ar exakt 1
vag nar den installerades.

(Multi-functional Satellite Augmentation System)
Det hér dr en japansk SBAS som tillagg till GPS.
MSAS rapporterar om och forbattrar GPS-
signalernas tillforlitlighet och precision.

(National Marine Electronics Association) Det har ar
ett standardprotokoll som anvands av elektroniska
enheter nar de tar emot och sdnder data.
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18.1. Bilaga A — Ordlista

OmniSTAR

Referensstation

RTK-natverk

SBAS

Shapefile

En kommersiell tjanst som tar emot GPS-signaler
fran NAVSTAR, kontrollerar att de inte innehaller
fel och sedan 6verfor felkorrigeringsdata till
OmniSTAR-satelliterna.

En GNSS-mottagare som tillhandahéller
differentialkorrigeringar till mottagare utrustade
med GNSS. Kallas dven for basstation.

Sammanslutning av basstationer som séander sina
positionsdata till en server via Internet (NTRIP).
Fordonen 1 RTK-nétverket (rovers) sinder dven sina
positioner till servern via mobil radio. Servern
anvéinder positionsdata fran basstationerna och
fordonen for att berdkna korrigeringsdata for varje
fordon och sinder dem sedan till fordonet via mobil
radio. Detta mojliggor att en positionsbestammelse
kan utforas med en noggrannhet av 1-2 cm 1 realtid.

(Satellite-Based Augmentation System) Det hir ar
ett system som Okar precisionen regionalt eller dver
stora omrdden genom anvindning av satellitsdnda
meddelanden. SBAS-korrigeringskallor bestar
vanligen av flera markstationer som far viarden fran
en eller flera GNSS-satelliter, samt satellitsignaler
och milj6faktorer som kan paverka signalen.

En shapefile innehaller icke-topologisk geometri
och attributinformation f6r rumsegenskaperna i en
datauppsattning. Geometrin for en egenskap lagras
som en form bestdende av en uppsittning av
vektorkoordinater. Det ar 1 formatet: abcd.shp

122



Kapitel 18 — Bilagor

WAAS (Wide Area Augmentation System) Det hir ar en
amerikansk SBAS som utvecklades av US Federal
Aviation Administration som en navigeringshjélp
for flygplan. Systemet 6kar GPS-signalernas
noggrannhet och tillganglighet.

WAS Hjulvinkelssensor (wheel angle sensor)

Viglinje Den virtuella linjen mellan tva punkter i ett félt.
Viglinjen anvinds som referens for ytterligare
faltkorningar (kallas dven stodlinje).

18.2. Bilaga B — Teknisk information

Konsolspecifikationer
Driftspanning:

e 9till 36 V DC
Drifttemperatur:

e -30 till +65 °C

Forvaringstemperatur:
e -40 till +85 °C
Stromforbrukning:
e Strom vid 13,5 VDC: 0,5 A
e strom vid 27 V DC: 0,25 A
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AB-linjer 91
automatisk sektionskontroll 28
autostyrning 28, 97

felsokning 98

finjustering 100

inkoppling 102

status 97

urkoppling 104
behéll aktiverad 30
datum 20
diagnostik 61
enheter 21
falt

ladda ur 84

nytt 77

vilja 78
Falt

lamna 84
felsokning 113
filnamn 65
flaggpunkt

stdlla in 83
flaggpunkter

anpassa 83

instillning 39

ta bort 83
fonstrets verktygsfalt 55
fordon

antenn 46

geometri 44

instillning 41

orientering 61

skapa 42

vilja 42
fordonshastighet 52
GPS

avdriftskompensation 106

information 60

korrigering 30

mottagare 29
noggrannhet 61
GPS-avdriftskorrigering 84
grans
forskjutning 78
fran shapefile 80
skapa 78
ta bort 82
guidelock végledningslidge 94
hjulvinkelsensorskalibrering 69
huvudbrytare 51
instrumentpanel 62
jobb
registerinformation 86
rensa 88
skapa 85
vilja 86
jobbinformation 61
jobbrapport
export 87
justering
forskjutning 105
till fordon 105
kalibrering
fel 74
hjulvinkelsensor 69
kompass 67
monterings-bias 70
styrning 67
kalibrering av monterings-bias 70
kartlager 57
kartzoom 60
klientnamn 77
kompasskalibrering 67
konsol
avstingning 2
diagnostik 61
specifikationer 123
starta 1
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verktygsfilt 3
larm 34
latitud 21
ljusramp 23
longitud 21
mjukvaruuppgradering 15, 39
navigeringsfonster 55
NTRIP 33
OAF-fil 30
ordlista 119
produktdatabas 53
programvaruuppgradering 39
redskap 9
geometri 49
hastighet 52
huvudbrytare 51
instillning 47
skapa 48
vilja 48
sektionskontroll 50
sektionsbrytare 51
tidtagning 50
sprak 20
stodlinjer 28, 91
centralpunkt 93
guidelock 94
identisk kurva 93
raka linjer 91
vélja 94
styrhjalpsskdrm 56
styrningskalibrering 67
styrningskontroll 45
system
diagnostik 61
tackningskarta 58
tid 20
uppgradera 39
uppgradera programvara 39
verktyg 39
volym 24
vykontroller 56
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