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MATRIK 430

QUICK START GUIDE

SETUP THE CONSOLE

1. On guidance screen, press NAVIGATION AND GUIDANCE OPTIONS tab « to
display options.

2. Press HOME button /n\

3. Press CONSOLE button @3. Adjust settings as needed.

m
=i

Qa
=
=

» LCD Brightness » GNSS Demo Mode &
» Colour Scheme 6% » Screenshot @
» Units “ » Time Zone @

CONFIGURE THE MACHINE

4. From the Home screen /n\ press CONFIGURATION button &,

5. Select and configure a Machine profile .

P Select Machine Profile Number @ - use to select 1 of 5 machine profiles. The
profile that is “active” is displayed/active on the operation screen.

» Set Number of Implement Sections O - used to select the number of
implement sections. Range is 1 to 7 sections.
'R

P Set Section Widths @ — used to enter the width of each section. Each
section can be a different width.

P Set Lateral Implement Offset Distance ® - used to define the lateral
distance from the centre line of the machine to the centre of the implement.
— Positive value will move the implement to the right of centre while facing in

the machine’s forward direction.
— Negative value will move the implement to the left of centre while facing in

the machine’s forward direction.
P Set In-Line Implement Offset Distance A - used to define the in-line distance
from the GNSS antenna (the zero point) to the implement.
— Positive value will move the implement behind the GNSS antenna.
- Negative value will move the implement in front of the GNSS antenna.

6. Select Lighbar Spacing m — used to set the distance away from the guideline
or vehicle each guidance screen lightbar box represents.

7. Set GNSS configuration .

NOTE: When using the Matrix 430 in Europe, always work with GPS and
GLONASS. Use SBAS (EGNQS) where applicable.

n www.teejet.com




MATRIK 430

SETUP GUIDANCE

1. From the Home screen /n\ press GUIDANCE button .

2. Establish desired Selectable Guidance Bar Information.
- Speed per
- Total Applied Area %
- Application Time L
— Swath Number H| 21]2

3. On vehicle view guidance screen, from the NAVIGATION AND GUIDANCE
OPTIONS tab €, select Guidance mode &
— Straight AB guidance

— Last pass guidance @
- No guidance

— Curved AB guidance
— Circle pivot guidance
- NextRow guidance

4. On vehicle view guidance screen, from the NAVIGATION AND
GUIDANCE OPTIONS tab 4, create boundary @

5. Create AB guideline @ ©.

GUIDANCE SCREEN OPTIONS

P Application Mapping - press VEHICLE icon A in the centre of the
guidance screen to turn on or off application mapping.

» Return to Point @ - set a return point to provide guidance back to the
established point.

P A+ Nudge Feature @ - allows the current guideline to be shifted to the
vehicle’s current location.

» Transport Mode @/ — recommended for use when traveling
between fields as this will improve accuracy in guidance functions.

Guidance Bar Vehicle with real-time representation of

AR

active boom sections
< Empty box - inactive section
N 4 4 White box - active section

Navigation and Guidance Options Tab

Coverage Area
<«Blues - one application
<« Reds - two or more applications

Status Bar

Navigation Guidelines
<« Orange - active guidance line
<4 Brown - two guidance lines adjacent to the
left and right of the active guideline

98-01493-EN R8 n



MATRIK 430

RYCHLY NAVOD

NASTAVENI KONZOLY

1. Na strance navadéni stisknéte zalozku MOZNOSTI NAVIGACE A NAVADEN| €=
pro zobrazeni moznosti.

2. Stisknéte tlagitko HLAVNI OBRAZOVKA %>,
3. Stisknéte tlaCitko KONZOLA . Upravte nastaveni podle potieby.

» Intenzita LCD » Demo rezim GNSS 74
» Barevné schéma 6 » Snimek @8
» Jednotky = » Gasové pasmo @

KONFIGURACE STROJE

4. Na hlavni obrazovce /n\ stisknéte tlagitko KONFIGURACE .
5. Vyberte a nakonfigurujte profil stroje .

» Viyberte Gislo profilu stroje 0- pouZijte k vybéru 1 z 5 profild stroje. Profil,
ktery je ,aktivni“, je zobrazen/aktivni na operaéni obrazovce.

P Nastavte pocet sekci naradi O- pouziva se k vybéru poétu sekci

nafadi. Rozsah je 1 aZ 7 sekci.
» Nastavte Sifky sekce @ — slouzi k zadani Sifky kazdé sekce. Kazda m
sekce mlze mit jiny zabér.
P Nastavte lateralni vzdalenost odsazeni nafadi ® — pouziva se pro
vymezeni lateralni vzdalenosti od stfedoveé osy stroje ke stfedu nafadi.
- Kladna hodnota posune nafadi smérem doprava od stfedu, pfi¢emz to bude
sméfovat vpied z hlediska sméru stroje.
— Zaporna hodnota posune nafadi smérem doleva od stfedu, pfi¢emz to bude
sméfovat vpfed z hlediska sméru stroje.

P Nastavte vzdalenost odsazeni naadi na linii @ - pouziva se k uréeni
vzdalenosti na linii od antény GNSS k nafadi (nulovy bod).

— Pozitivni hodnota posune naradi za anténu GNSS.
— Zaporna hodnota posune nafadi pfed anténu GNSS.

6. Zvolte rozte€ svételného panelu m - slouzi k nastaveni vzdalenosti od vodici
linielinie nebo vozidla, které pfedstavuje kaZdé pole svételného panelu na strance
navadéni.

7. Nastavte konfiguraci GNSS .

POZNAMKA: Pfi pouzivani Matrix 430 v Evropé vZdy pracujte s GPS
a GLONASS. Pokud je to mozné, pouZijte SBAS (EGNOS).

n www.teejet.com




MATRIK 430

NAVADENI PRO NASTAVENI

1. Na hlavni obrazovce 42> stisknéte tiagitko NAVADENI .

2. Stanovte poZadované informace o volitelném panelu navadéni.
- Rychlost;&
— Cel. o$etiena plocha 7%
— Doba osetfeni (B
~ Cislo fadku 4] 0

3. Na strance navadéni zobrazeni vozidla na zaloZzce NAVIGACE
ANAVADENI €, vyberte rezim navadéni @
- Navadéni po pfimé draze AB

— Navadéni pfi poslednim prdjezdu @
— Z&dné navigace
— Navadéni po zakfivené draze AB
— Navadéni po soustfednych kruhovych drahach
~ Navadéni dal3i fadek
4. Na strance navadéni zobrazeni vozidla na zalozce NAVIGACE
ANAVADENI €, vyberte ohraniceni @

5. iytvoite AB voditko @ .

MOZNOSTI STRANKY NAVADENI

P Mapovani oSetieni — Stisknéte ikonu VOZIDLA A ve stredu stranky
navadéni pro zapnuti nebo vypnuti mapovani oSetreni.

» Navrat do bodu @ - nastavit do bodu navratu poskytnéte navadéni
zpét ke stanovenému bodu.

P Funkce posunu A+ O- umoziuje posun stavajicich vodicich lan smérem
k aktualni poloze vozidla.

» Transportni rezim @/& - doporucuje se pro pouZiti pfi cestovani
mezi poli, protoZe se tim zlepsi pfesnost funkci navadéni.

Panel navadéni Vozidlo se znazornénim realného ¢asu
aktivnich sekci postfikového ramu

4 Prazdné policko — neaktivni sekce
<«Bilé politko - aktivni sekce

Zalozka moznosti navigace a navadéni

Oblast pokryti
«AModré - jedno o3etfeni
<« Cervena — dvé nebo vice oSetreni

Stavovy panel

Navigacni vodici linie
<« Oranzova - aktivni ¢ara navadeéni
<4 Hnéda - dvé ¢ary navadéni pfiléhajici k
levé a pravé strané aktivni vodici linie

98-01493-CS R8 “
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MATRIK 430

LYNVEJLEDNING

OPSATNING AF KONSOLLEN

1. Tryk pa fanen med NAVIGERING OG GUIDANCEINDSTILLINGER 4 pa
navigeringsskaermen for at vise muligheder.

2. Tryk pa knappen START )
3. Tryk pa knappen KONSOL . Juster indstillingerne efter behov.

P LCD lysstyrke - » GNSS-demotilstand &
» Farveskema 6@ » Skeermbillede @i
» Enheder P Tidszone @

KONFIGURER MASKINEN

4. P4 startskaermen 2> trykker du pa knappen KONFIGURATION ..
5. Veelg, og konfigurer en maskinprofil .

» Vzelg maskinprofinummer @ — bruges til at vaslge 1 af 5 maskinprofiler.
Profilen, der er "aktiv", vises/aktiveres pa betjeningsskaermen.

P Indstil antal redskabssektioner @ - bruges til at veelge antal
redskabssektioner. Intervallet er 1 til 7 sektioner.
'R

P Indstil sektionsbredder @ — bruges til at indtaste bredden af hver
sektion. Hver sektion kan have en forskellig bredde.

P Indstil lateral redskab offset-afstand ® - bruges til at definere den
laterale distance fra maskinens midterlinje til midten af redskabet.
— Positiv veerdi vil flytte redskabet til hgjre for midten, mens du vender
i maskinens karselsretning.
— Negativ veerdi vil flytte redskabet til venstre for midten, mens du vender
i maskinens kerselsretning.

P Indstil redskab offset-distance pa linje Q- bruges til at definere afstanden
i en lige linje fra GNSS-antennen (nulpunktet) til redskabet.
— Positiv veerdi vil flytte redskabet bag GNSS-antennen.
- Negativ veerdi vil beveege redskabet foran GNSS-antennen.

6. Veelg lysafstand m — bruges til at indstille afstanden veek fra retningslinjen
eller karetgjet, som hver navigeringsskaermboks repraesenterer.

7. Indstil GNSS-konfiguration .

BEM/ERK: Nar du bruger Matrix 430 i Europa, skal du altid arbejde med
GPS og GLONASS. Brug SBAS (EGNQS), hvor det er relevant.

n www.teejet.com




MATRIK 430

OPSATNINGSVEJLEDNING

1. P4 startskeermen /r.|\ trykker du pa knappen GUIDANCE .

2. Opret de gnskede oplysninger om valgbar guidanceslinje.
- Hastighed a%
— Samlet bearbejdet areal Z
— Arbejdstid (B
— Spornummer H| H?
3. P4 skeermen Navigering i keretgjsvisning, fra fanen NAVIGATION OG
GUIDANCEINDSTILLINGER €, veelg guidancestilstand bl
- Lige AB-navigering
— Sidste spor-navigering @U
- Ingen navigering
- Kurvet AB-navigering
- Cirkelpivotering-navigering
- Reekkenavigering

4. Opret markgreense © pa skaermen Navigering i karetgjsvisning,
fra fanen NAVIGATION OG GUIDANCEINDSTILLINGER =

5. Opret AB retningslinje & ©.

VALGMULIGHEDER FOR NAVIGERINGSSKARME

P Udbringningskortlaegning — tryk pa VEHICLE-ikonet A i midten af
navigeringsskaermen for at sla udbringningskortlaegning til eller fra.

» Retur-til-punkt @ — angiv et retur-punkt til at give guidance tilbage til
det etablerede punkt.

P Funktionen A+ tilpasning O- flytter den eksisterende retningslinje til
keretgjets aktuelle position.

» Transporttilstand @/€ — anbefales til brug ved rejser mellem marker,
da dette vil forbedre ngjagtigheden i guidancesfunktionerne.

Keretej med visning i realtid af aktive
bomsektioner

<« Tomt felt — inaktiv sektion

< Hvidt felt — aktiv sektion

Fanen Valgmuligheder for Navigering
0g guidance

Deekningsareal
<«Bla - en udbringning
«Rgd - to eller flere udbringninger

Statuslinje

Retningslinjer for navigering
<« Orange - aktiv guidanceslinje
<« Brun - to guidanceslinjer til venstre og
hgjre for den aktive retningslinje

98-01493-DA R8
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MATRIK 430

KURZANLEITUNG

SETUP DER BEDIENEINHEIT

1. Auf dem Spurflihrungsmasken/Anleitungsbildschirm driicken Sie auf die
Registerkarte NAVIGATIONS- UND SPURFUHRUNGSOPTIONEN @
um die Optionen anzuzeigen.

2. Driicken Sie die START-Taste /n\

3. Driicken Sie die Taste ,BEDIENEINHEIT* . Passen Sie die Einstellungen
nach Bedarf an.

» LCD -Helligkeit » GNSS-Demomodus &
» Farbschema 6% » Screenshot @
P Einheiten » Zeitzone @

KONFIGURIEREN DER MASCHINE

4. Driicken Sie auf der Startseite %> die Taste ,KONFIGURATION* ©..
5. Wahlen und konfigurieren Sie ein Maschinenprofil .

» Maschinenprofilnummer auswahlen @ - zum Auswahlen eines
von flinf Maschinenprofilen. Das ,aktive” Profil wird auf dem

Betriebsbildschirm angezeigt/ist aktiv. n
K

» Anzahl der Gerteteilbreiten @ einstellen — dient zur Auswahl der
Anzahl der Gerateteilbreiten. Der Bereich reicht von 1 bis 7 Teilbreiten.

P Teilbreiten @ einstellen — dient zur Eingabe der Breite jedes
Abschnitts. Jeder Abschnitt kann eine andere Breite haben.

P Seitlichen Abstand Geréteversatz ® einstellen — wird verwendet zur
Bestimmung des seitlichen Abstands von der Mittellinie der Maschine zur Mitte
des Gerates
— Ein positiver Wert bewegt das Geréat nach rechts von der Mitte, wenn es in

die Vorwartsrichtung des Fahrzeugs zeigt.
— Ein negativer Wert bewegt das Gerat nach links von der Mitte, wenn es in
die Vorwértsrichtung des Fahrzeugs zeigt.

P In-line Abstand Gerteversatz einstellen @ — zur Bestimmung des Abstands
des In-line-Gerateversatzes von der GNSS-Antenne (dem Nullpunkt) zum
Gerat.

— Ein positiver Wert bewegt das Gerét hinter die GNSS-Antenne.
— Ein negativer Wert bewegt das Gerat vor die GNSS-Antenne.

6. Leuchtbalkenabstand auswahlen m — wird verwendet, um den Abstand von
der Leitlinie oder vom Fahrzeug weg einzustellen, den der Leuchbalken jeder
Spurflihrungsmaske darstellt.

7. Einstellung der GNSS-Konfiguration .

HINWEIS: Wenn Sie Matrix 430 in Europa verwenden, sollten Sie immer mit
GPS und GLONASS arbeiten. Verwenden Sie bei Bedarf SBAS (EGNOS).

n www.teejet.com




MATRIK 430

SETUP DER SPURFUHRUNG

1. Von der Startseite aus /n\ die Taste SPURFUHRUNG driicken .

2. Legen Sie die gewiinschten auswahlbaren Informationen der
Spurflihrungsleiste fest.
- Geschwindigkeit;i
- Gesamte behandelte Flache %
— Applikationszeit (W
— Spurnummer H| h‘?

3. Wahlen Sie auf dem Bildschirm Spurfiihrung in Fahrzeugansicht auf der
Registerkarte NAVIGATIONS- UND FUHRUNGSOPTIONEN 4, die Option
Spurflihrungsmodus 2]

- Spurfihrung ,Gerade A-B*

- Spurfiihrung ,Letzte Spur”

- Keine Spurfiihrung

- Spurfiihrung ,Kurve A-B*

— Spurflihrung ,,Kreis“

- Spurfiihrung ,Néchste Reihe*

4. Wahlen Sie auf dem Bildschirm Spurfiihrung in Fahrzeugansicht auf der
Registerkarte NAVIGATIONS- UND FUHRUNGSOPTIONEN 4, Grenzlinie

erstellen @
5. A-B Leitlinie erstellen @ ©.

OPTIONEN FUR SPURFUHRUNGSMASKEN

P Applikationskartierung — Driicken Sie auf das Symbol FAHRZEUG A
in der Mitte des Spurfiihrungsmasken/Anleitungsbildschirms, um die
Applikationskartierung ein- oder auszuschalten.

» Zum Punkt zuriickkehren @ — Stellt einen Riickkehrpunkt ein, um eine
Spurfiihrung zum festgelegten Punkt zuriick zu ermdglichen.

P Die Funktion ,A+ Verschiebung“ @ — erlaubt das Verschieben der
aktuellen Leitlinie in die aktuelle Fahrzeugposition.

» Transportmodus @/&p — wird fiir die Fahrt zwischen den Feldern
empfohlen, da dies die Genauigkeit der Spurfiihrungsfunktionen
verbessert.

Spurfiihrungsleiste Fahrzeug mit Echtzeitdarstellung der

aktiven Gestange-Teilbreiten

< Leeres Kastchen - inaktive
Teilbreiten

4 Weies Kastchen — aktive Teilbreite

Registerkarte ,Navigations- und
Spurfiihrungsoptionen*
Behandelte Flache
<« Blau - Einfachapplikation
<4 Rot - Doppel- bzw. Mehrfachbehandlung

Statusleiste

Navigationsrichtlinien
<« Orange - aktive Leitlinie
< Braun - zwei Spurfiihrungslinien links
und rechts neben der aktiven Leitlinie

98-01493-DE R8 n
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MATRIK 430

GUIA DE INICIO RAPIDO

CONFIGURACION DE LA CONSOLA

1. En la pantalla de guia, presione la pestafia OPCIONES DE GUIAY
NAVEGACION ﬁ para mostrar las opciones.

2. Presione el botdn INICIO /n\

3. Presione el boton CONSOLA @3. Ajuste la configuracion segun sea necesario.

P Brillo de LCD - » Modo de demostracion de

P Esquemas de colores ) GNSS &

P Unidades “ P Captura de pantalla @
» Zona horaria @

CONFIGURAR LA MAQUINA

4. Desde la pantalla de inicio /n\ presione el boton CONFIGURACION &,

5. Seleccione y configure un perfil de maquina .

P Seleccionar numero de perfil de maquina 0: iselo para seleccionar
1 de 5 perfiles de maquina. El perfil que esta “activo” se muestra o esta
activo en la pantalla de operacion.

P Establecer numero de secciones de implemento O:seusa para m
seleccionar el nimero de secciones de implemento. El rangoes de 1 a
7 secciones.

P Establecer anchos de seccion @: se utiliza para ingresar el ancho de
cada seccion. Cada seccion puede tener un ancho diferente.

P Establecer distancia de compensacion lateral del implemento ®:seusa para
definir la distancia lateral desde la linea central de la maquina al centro del
implemento.

- El valor positivo movera el implemento a la derecha del centro mientras esté
orientado hacia adelante de la maquina.

— El valor negativo mover el implemento a la izquierda del centro mientras
esté orientado hacia adelante de la maquina.

P Establecer distancia de compensacion del implemento en linea Q:seusa
para definir la distancia en linea desde la antena GNSS (el punto cero) al
implemento.

— El valor positivo movera el implemento detras de la antena GNSS.
— El valor negativo movera el implemento enfrente de la antena GNSS.

6. Seleccionar el espaciamiento de la barra de luces m: se usa para establecer
la distancia de separacion de la guia o vehiculo que representa cada cuadro de
la barra de luces de la pantalla de guia.

7. Establecer la configuraciéon de GNSS .

NOTA: Cuando utilice Matrix 430 en Europa, trabaje siempre con GPS y
GLONASS. Utilice SBAS (EGNOS) cuando asi corresponda.

m www.teejet.com



MATRIK 430

CONFIGURACION DE GUIA

1. Desde la pantalla de inicio /n\ presione el boton GUIA .

2. Establecer la informacién de la barra de guia seleccionable deseada.
- Velocidad s
- Area total aplicada %
- Hora de aplic L)
— Numero de barrido H| 21]2

3. En la pantalla de guia de vista de vehiculo, desde la pestafia OPCIONES DE
GUIAY NAVEGACION 4, seleccione Modo de guia &
- Guia de AB recta
- Guia de ultima pasada @
- Singuia
— Guia de AB curva
- Guia de pivote circular
- Guia de la préxima fila
4. En la pantalla de guia de vista de vehiculo, desde la pestafa

OPCIONES DE GUIA'Y NAVEGACION «, cree el limite @
5. Crear guia de AB @ ©.

OPCIONES DE LA PANTALLA DE GUIA

» Asignacion de la aplicacion: presione el icono VEHICULO Acenel
centro de la pantalla de guia para encender o apagar la asignacion de
la aplicacion.

P Retorno a punto @: establece un punto de retorno para proporcionar una
guia de vuelta al punto establecido.

P Funcion A+ desplazamiento (A" permite desplazar la guia actual a la
ubicacién actual del vehiculo.

» Modo de transporte @)/&): se recomienda usarlo cuando se
desplaza entre campos, ya que esto mejorara la precision en las
funciones de guia.

Vehiculo con representacion en tiempo
real de secciones de barra activas

<« Casilla vacia: seccion inactiva
<« Casilla blanca: seccion activa

Pestaria de las opciones de guia y navegacion

Area de cobertura
<« Azules: una aplicacion
<«Rojos: dos 0 méas aplicaciones

Barra de estado

Guias de navegacion
<«Naranja: linea de guia activa
<4 Marrén: dos lineas de guia adyacentes a la
izquierda y a la derecha de la guia activa

98-01493-ESLA R8 n




MATRIK 430

GUIDE DE DEMARRAGE RAPIDE

CONFIGURATION DE LA CONSOLE

1. Sur I'écran de guidage, appuyez sur 'onglet OPTIONS DE NAVIGATION ET
GUIDAGE 4= pour afficher les options.

2. Appuyez sur le bouton ACCUEIL /m\
3. Appuyez sur le bouton CONSOLE . Réglez les paramétres selon vos besoins.

P Luminosité de 'écran LCD » Mode démo GNSS &
» Theme de couleurs 6% » Capture d'écran @l
P Unités " » Fuseau horaire @

CONFIGURATION DE LA MACHINE

4. Depuis I'écran d’accueil /n\ appuyez sur le bouton CONFIGURATION &,
5. Sélectionner et configurer un profil de machine .

P Sélectionnez le numéro de profil de la machine @ : 4 utiliser pour sélectionner
un des cinq (5) profils de machines. Le profile qui est « actif » est
affiché/actif sur I'écran de fonctionnement.

=
o
=]
el
=
@

P Définir le nombre de trongons d'outil @ : permet de sélectionner le
nombre de trongons d’oultil. L'intervalle s'étend de 1 & 7 trongons. m

P Définir les largeurs de trongon @ : permet de saisir la largeur de
chaque trongon. Chaque trongon peut avoir une largeur différente.

P Définir la distance de décalage latéral de I'outil (DR permet de sélectionner
la distance latérale depuis la ligne centrale de la machine jusqu’au centre de
loutil.
— Une valeur positive va déplacer l'outil vers la droite du centre (lorsque I'on
fait face a I'avant de la machine).
— Une valeur négative va déplacer l'outil vers la gauche du centre (lorsque I'on
fait face a 'avant de la machine).

P Définir la distance de décalage en ligne droite de I'outil (ER permet de définir
la distance en ligne droite entre 'antenne GNSS (le point zéro) et 'outil.
— Une valeur positive déplacera l'outil derriére I'antenne GNSS.
— Une valeur négative déplacera I'outil devant I'antenne GNSS.

6. Sélectionner 'espacement de la barre de guidage m : permet de définir la
distance a partir de la ligne de guidage ou du véhicule que représente chaque
case lumineuse de I'écran de guidage.

7. Définir la configuration GNSS .

REMARQUE : lors de I'utilisation de Matrix 430 en Europe, travaillez
toujours avec le systeme GPS et GLONASS. Utilisez SBAS (EGNOS)
le cas échéant.

n www.teejet.com



MATRIK 430

CONFIGURATION DU GUIDAGE

1. Dans I'écran d'accueil /m\ appuyez sur le bouton GUIDAGE _§.

2. Etablir les informations sélectionnables désirées de la barre de guidage.
- Vitesse o
- Surface traitée totale %%
— Durée d’application L)
— No de passage H| 2%2

3. Sur I'écran guidage vue du véhicule, dans I'onglet des OPTIONS NAVIGATION
ET GUIDAGE €=, sélectionnez le mode de Guidage &
- Guidage de ligne droite AB

- Guidage Dernier passage @
— Aucun guidage

- Guidage de courbe AB

- Guidage en cercle

- Guidage NextRow

4. Sur I'écran guidage vue du véhicule, dans I'onglet des OPTIONS
NAVIGATION ET GUIDAGE 4, créez le contour. @

5. Créer une ligne de guidage AB @ ©.

OPTIONS D’ECRAN DE GUIDAGE

» Cartographie de I'application : appuyez sur 'icone du VEHICULE
A au milieu de 'écran de guidage pour activer ou désactiver la
cartographie de I'application.

=
©
S
=
[J

[

» Retour au point @ : permet de définir un point de retour pour fournir un
guidage vers un point de retour établi.

P Fonction de notification A+ @ : permet de déplacer la ligne de guidage
actuelle jusqu’a I'emplacement actuel du véhicule.

» Mode de transport @/& : utilisation recommandée lors des trajets
entre les parcelles, car cela améliorera la précision des fonctions de
guidage.

Barre de guidag Véhicule avec représentation en temps
= - x - réel des trongons de rampe actifs
A E'El L i A <« Case vide : trongon inactif

<« Case blanche : trongon actif

Onglet des options de navigation et guidage

Surface de couverture
<«Bleu : une application
<4 Rouge : au moins deux applications

Barre d'état

Lignes de guidage de navigation
<« Orange : ligne de guidage active
<4 Marron : deux lignes de guidage adjacentes
a gauche et a droite de la ligne de guidage active
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MATRIK 430

GUIDA DI AVVIO RAPIDO

CONFIGURAZIONE DELLA CONSOLE

1. Nella schermata guida, premere la scheda OPZIONI DI NAVIGAZIONE E GUIDA
ﬁ per visualizzare le opzioni.

2. Premere il pulsante HOME /n\
3. Premere il pulsante CONSOLE . Regolare le impostazioni secondo necessita.

» Luminosita LCD . » Modalita demo GNSS &
» Schema colori 6% » Schermata @f
P Unita di misura " » Fuso orario @

CONFIGURARE LA MACCHINA

4. Dalla schermata home /n\ premere il pulsante CONFIGURAZIONE .,
5. Selezionare e configurare un profilo macchina .

P Selezionare il Numero profilo macchina Q. utilizzare questa opzione per
selezionare 1 dei 5 profili macchina. Il profilo “attivo” & visualizzato/
attivo sulla schermata di funzionamento.

P Impostare il numero di sezioni dell'attrezzo (BJ questa opzione viene
utilizzata per selezionare il numero di sezioni dell'attrezzo. L'intervallo m
va dalla sezione 1 alla 7.

=
=
5
3
o

» Impostare la larghezza sezione (CH questa opzione viene utilizzata
per immettere la larghezza di ciascuna sezione. Ciascuna sezione pud
avere una larghezza diversa.

» Impostare la Distanza decentrata laterale attrezzo (D} questa opzione viene
utilizzata per definire la distanza laterale dalla linea centrale della macchina al
centro dell'attrezzo.

— Il valore positivo spostera I'attrezzo a destra del centro osservando la
macchina nella direzione di avanzamento.

— Il valore negativo spostera I'attrezzo a sinistra del centro osservando la
macchina nella direzione di avanzamento..

» Impostare la Distanza in linea diretta attrezzo (E} questa opzione viene
utilizzata per definire la distanza in linea diretta attrezzo-antenna GNSS
(il punto zero).
— Un valore positivo spostera I'attrezzo dietro I'antenna GNSS.
— Un valore negativo spostera I'attrezzo di fronte all'antenna GNSS.

6. Selezionare Spaziatura barra luminosa m: questa opzione viene utilizzata per
impostare la distanza dalla linea di guida o dal veicolo che & rappresentata da
ogni riquadro della barra luminosa nella schermata guida.

7. Impostare la configurazione GNSS .

NOTA: quando si utilizza Matrix 430 in Europa, lavorare sempre con GPS
e GLONASS. Utilizzare SBAS (EGNQS) dove applicabile.
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MATRIK 430

GUIDA CONFIGURAZIONE

1. Dalla schermata home /n\ premere il pulsante GUIDA _§.

2. Stabilire le informazioni selezionabili dalla barra di guida.
— Velocit &
- Area trattata totale %
- Tempo di applicazione L)
— Num. passata HI 21]2

3. Dalla scheda OPZIONI DI NAVIGAZIONE E GUIDA della schermata guida vista
veicolo 4, selezionare la modalita Guida &

— Guida retta AB

- Guida ultima passata @
- Nessuna guida
- Guida curva AB
- Guida cerchio pivot
- Guida prossima fila NextRow
4. Creare il confine @ accedendo alla scheda OPZIONI DI NAVIGAZIONE
E GUIDA della schermata guida vista veicolo €
5. Creare linea di guida AB @ ©.

OPZIONI DELLA SCHERMATA GUIDA

P Mappatura applicazione: premere 'icona VEICOLO A al centro della
schermata guida per attivare o disattivare la mappatura applicazione.
P Ritorno al punto [ impostare un punto di ritorno per fornire una guida

per il ritorno al punto stabilito.
P Funzione Sposta A+ @: consente di traslare la linea di guida corrente
alla posizione attuale del veicolo.

» Modalita di trasporto @/&): raccomandata quando si viaggia tra
i campi in quanto essa migliorera la precisione delle funzioni di guida.

]
=
&
©
=

Veicolo con rappresentazione in tempo
reale delle sezioni della barra attive

<« Casella vuota: sezioni inattive

<« Casella bianca: sezione attiva

Barra di guida

ooofor

Scheda Opzioni di navigazione e guida

Area di copertura
<«Blu: unapplicazione
<4 Rosso: due o pill applicazioni

Barra di stato

Linee di guida di navigazione

<« Arancione: linea di guida attiva

<4 Marrone: due linee di guida adiacenti a sinistra
e a destra della linea di guida attiva
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MATRIK 430

TRUMPOJI INSTRUKCILJA

PULTO SARANKA

1. Valdymo ekrane paspauskite NAVIGACIJOS IR VALDYMO PARINKCIU skirtuka,
=, kad pamatytumete parinktis.

2. Paspauskite PRADZIOS mygtukg =>.

3. Paspauskite PULTO mygtuka . Sureguliuokite nuostatas pagal poreiki.

» LCD ryskumas » GNSS demonstracinis rezimas /&
P Spalvy schema 6@ » Ekrano nuotrauka @i
P Vienetai P Laiko juosta @

MASINOS KONFIGURAVIMAS

4. Pradiniame ekrane /n\ paspauskite KONFIGORACIJOS mygtukq"ff'{,.
5. Pasirinkite ir sukonfigliruokite masinos profil[.

P Pasirinkti masinos profilio numerj @ — naudokite, jei norite pasirinkti 1 i
5 masiny profiliy. ,Aktyvus* profilis rodomas / yra aktyvus darbiniame

ekrane.
» Padargo sekcijy skaiius O- naudojama padargo sekcijy skaiciui
pasirinkti Intervalas yra nuo 1 iki 7 sekciju. m

» Nustatyti sekcijy pIoti@ — naudojama kiekvienos sekcijos plociui
jvesti. Kiekvienos sekcijos plotis gali biti skirtingas.
» Nustatyti padargo Soninio nuokrypio atstumq@ - naudojama nustatyti Soninj
atstuma nuo masinos vidurinio linijos iki padargo vidurio.
— |vedus teigiama verte, padargas bus paslinktas | deSine nuo vidurio, Zidrint
masinos priekinés eigos kryptimi.
- |vedus neigiamg verte, padargas bus paslinktas | kaire nuo vidurio, Zidrint
masinos priekinés eigos kryptimi.

=
15}

o
c

=
Qi
=
=

» Nustatyti padargo isilginio nuokrypio atstuma@ — naudojama nustatyti tiesinj
atstuma nuo GNSS antenos iki padargo.
- |vedus teigiamg verte, padargas bus paslinktas uz GNSS antenos.
— |vedus neigiamg verte, padargas bus paslinktas | priekj nuo GNSS antenos.

6. Pasirinkti 8viesos juostos intervalus m - naudojama nustatyti atstuma nuo
gairés arba transporto priemonés, kurj rodo kiekvienas valdymo ekrano viesos
juostos elementas.

7. Nustatykite GNSS konfigdracijg .

PASTABA. Kai ,Matrix 430" naudojatés Europoje, visada dirbkite su GPS
ir GLONASS. Kai taikoma, naudokités SBAS (EGNOS).

n www.teejet.com



MATRIK 430

VALDYMO SARANKA

1. Pradiniame ekrane /n\ paspauskite VALDYMO mygtuka &

2. Nustatykite norimg pasirenkamajg valdymo uzduodiy juostos informacija.
- Greitis o
— Bendras apdr. plotas %%
— Apdorojimo laikas L
- Juostos numeris Hl i

3. Transporto priemonés rodinio valdymo ekrane, korteléje NAVIGACIJOS IR
VALDYMO PARINKTYS <, pasirinkite valdymo reiimq.

— Valdymas tiesia AB

— Paskutinés praeigos valdymas @
- Be valdymo

- Valdymas lenkta AB

- Valdymas sukantis ratu

- Kitos eilés valdymas

4. Transporto priemonés rodiniQ valdymo ekrane, korteléje NAVIGACIJOS
IR VALDYMO PARINKTYS €, sukurkite riba @

5. Sukurkite AB gaire & ©.

VALDYMO EKRANO PARINKTYS

P Apdorojimo atvaizdavimas. Norédami jjungti arba i$jungti apdorojimo
atvaizdavima, valdymo ekrano viduryje paspauskite TRANSPORTO
PRIEMONES piktograma, A.

P Grizimas | taska. o Nustatykite grizima | taska, kad nustatytuméte gaires
grizti iki nustatyto tadko.

» Funkcija ,A+ Nudge* @ suteikia galimybe esama gaire paslinkti | esamg
transporto priemonés vieta.

» Transportavimo rezimas @/&. Rekomenduojama naudoti vaziuojant
i$ vieno lauko | kita, nes tai pagerina valdymo funkcijy tiksluma,

Valdymo uzduogiy juosta Transporto priemoné, kurios aktyvios
— - strélés sekcijos rodomos realiuoju laiku
HEINEL

<4 Tuscias langelis — neaktyvi sekcija
<«Baltas langelis — aktyvi sekcija

Navigacijos ir valdymo parinké&iy mygtukas

Padengtas plotas
<4 Mélyna - vienkartinis apdorojimas
<« Raudona - apdorojimas du ar daugiau karty

Blsenos juosta

Navigacijos gairés
< Oranziné — aktyvi valdymo linija
<«4Ruda - dvi valdymo linijos (gairés), esancios
i§ kairés ir deSinés Salia aktyviosios gairés
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MATRIK 430

GYORS KEZDESI UTMUTATO

A KONZOL BEALLITASA

1. A nyomkdvetés képernyén nyomja meg a NAVIGACIOS ES NYOMKOVETESI
OPCIOK fiilet € a valaszthato opcidk megjelenitéséhez.

2. Nyomja meg a KEZDOKEPERNYO gombot /2>,
3. Nyomja meg a KONZOL gombot (@) Sziikség szerint madositsa a bedllitasokat.

» LCD-fényerd » GNSS demé mod &
P Szinséma 6% » Kepernyskép @
> Mértekegységek “ » ld6zona @

A GEP KONFIGURALASA

4. AKezdképernyén 42> nyomja meg a KONFIGURACIO gombot ..
5. Valassza ki és konfiguralja a gépprofilt .
P Gépprofil szamanak kivalasztasa @ - hasznalja az 6t gépprofil egyikének

kivalasztasahoz. Az éppen ,aktiv” profil megjelenik/aktiv a Kezelbi
képernydn.

P Eszkozszakaszok szamanak beallitasa @ - az eszkozszakaszok
szamanak meghatérozasara szolgél. A tartomény 1-7 szakasz. m

P Szakaszszélek bedllitasa @ - az egyes szakaszok szélességének
megadaséra szolgal. Az egyes szakaszok eltéré szélességliek
lehetnek.

P Oldalazo eszkoz eltolési tavolsaga ®-a gép kdzépvonalatol az eszkéz
kdzépvonalaig mért oldaliranyl tavolsag meghatarozasara szolgal.
- A pozitiv érték az eszkdzt kdzéprél jobbra fogja mozgatni, ha a gép
menetirdnyaba néziink.
— Anegativ érték az eszkdzt kdzéprdl balra fogja mozgatni, ha a gép
menetiranyaba néztink.
P Kozép-eszkoz eltolasi tavolsag beallitasa @ - a GNSS-antennatol
(a nullponttdl) az eszkdzig mért linearis tavolsag meghatarozasara szolgal.
— Apozitiv eltolasérték a gépet a GNSS antenna mdgott mozgatja.
- Anegativ eltolasérték a gépet a GNSS antenna el6tt mozgatja.

6. Fénysav osztastavolsag kivalasztasa m - a nyomvonaltél vagy a géptél
valo tavolsag bedllitasara szolgal, a nyomkdvetési képernydn lathato fénysor
doboznak megfeleléen.

7. Allitsa be a GNSS konfiguréaciéjat .

MEGJEGYZES: Ha a Matrix 430-at Eurépaban hasznélja, mindig hasznélja
a GPS-t és a GLONASS-t. Adott esetben hasznalja az SBAS-t (EGNQOS).
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MATRIK 430

TELEPITESI UTMUTATO

1. AKezdBképerny®n /2> nyomja meg a NYOMKOVETES gombot 4

2. Adja meg a kivant valaszthatd nyomkdvetési savadatokat.
— Sebesség per
- QOsszes kezelt teriilet %
- Kijuttatasi ids (B
— Fogéasszam H| 2112
3. Ajarm(iperspektiva nyomkévetés képernydn a NAVIGACIOS ES
NYOMKOVETESI OPCIOK fill alatt € valassza ki a Nyomkdvetési modot &
— AB kozotti egyenes vonalli nyomkovetés

— Utols6 menet nyomkdvetése @

- Nincs nyomkdvetés

— AB kozotti gérbe nyomkovetése

— Korkorés nyomkovetés

- Kovetkezé sor nyomkovetése
4. A jarmUiperspektiva nyomkovetés képernyén a NAVIGACIOS ES

NYOMKOVETESI OPCIOK fill alatt € hozzon létre hatérvonalat @

5. AB nyomvonal létrehozasa @ ©.

NYOMKOVETESI KEPERNYO OPCIOK

P Széras feltérképezése — Nyomja meg a JARMU ikont A
a nyomkovetési képernyd kdzepén a széras feltérképezésének be-,
illetve kikapcsolasahoz.

P> Visszatérés egy ponthoz @ - visszatérési pont beallitasa, mellyel
nyomkdvetést szolgéltathat a megadott ponthoz.

P A+ igazitas funkcid @ - lehettvé teszi az aktualis nyomvonal eltolasat
a jarmi aktudlis helyéig.

P Szallitasi mod @/ — a mezok kozotti utazashoz ajanlott, mivel
javitja a nyomkdvetési funkcidk pontossagat.

Aktiv szorokeret-szakaszok valds ideji
— - x - kijelzésével ellatott jarmi

A L'El e B =2 < Ures dobozok - inaktiv szakaszok
: 4 Fehér doboz — aktiv szakasz

Nyomkévetési sav

Navigacios és nyomkévetési opciok fill

Lefedett teriilet
A Keék - egy kiszoras
<« Piros - két vagy tobb kiszoras

Allapotsav

Navigacios nyomvonalak
< Narancs - aktiv nyomkévetési vonal
<4Barna - két nyomkovetési vonal az aktiv
nyomvonal bal és jobb szomszédsagaban
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MATRIK 430

KROTKI PRZEWODNIK

USTAWIANIE KONSOLI

1. Na ekranie nawigaciji nacisnij karte OPCJE NAWIGACJI | NAPROWADZANIA
4=, aby wyswietlic opcje.

2. Naci$nij przycisk EKRANU GLOWNEGO .

3. Nacisnij przycisk KONSOLI () Dostosuj ustawienia zgodnie z potrzebami.

» Jasnosé ekranu LCD » Tryb pokazowy GNSS &
P Dostepne kolory 6% » Zrzut ekranowy @l
P Jednostki P Strefa czasowa @

KONFIGURACJA MASZYNY

4. Na ekranie gtownym /n\ nacisnij przycisk KONFIGURACJA &,
5. Wybierz i skonfiguruj profil urzadzenia .

» Wybierz numer profilu urzadzenia 0- uzyj, aby wybra¢ jeden z pieciu (5)
profili urzadzenia. Profil, ktory jest ,aktywny”, jest wyswietlany/aktywny
na ekranie obstugi.

P Okres! liczbe sekcji osprzetu @ — umozliwia wybor liczby sekcji
osprzetu. Zakres wynosi od 1 do 7 sekgji. m

P Okres$l szeroko$¢ sekcii (C ) stuzy do wprowadzania szeroko$ci kazdej
sekcji. Kazda sekcja moze mie¢ inng szeroko$¢.

P Okresl odleglos¢ przesuniecia osprzetu poprzecznego ® - umozliwia
okreslenie poprzecznej odlegtosci od linii Srodkowej urzadzenia do $rodka
osprzetu.

- Warto$¢ dodatnia spowoduje przesunigcie osprzetu w prawg strone $rodka,
patrzac w kierunku przodu maszyny.

— Warto$¢ ujemna spowoduje przesuniecie osprzetu w lewg strone $rodka,
patrzac w kierunku przodu maszyny.

P Okresl odlegtos¢ przesuniecia w linii @ - umozliwia okreslenie odlegtosci
w linii od anteny GNSS (punkt zerowy) do osprzetu.
- Warto$¢ dodatnia spowoduje przesunigcie osprzetu za antene GNSS.
— Warto$¢ ujemna spowoduje przesuniecie osprzetu przed anteng GNSS.

6. Wybierz rozstaw paska $wietlnego m — stuzy do ustawiania odlegtosci od trasy
nawigacyjnej lub pojazdu przedstawianych przez kazde pole paska $wietlnego na
ekranie trasy nawigacyjnej.

7. Ustaw konfiguracje GNSS .

UWAGA: Korzystajac z Matrix 430 w Europie, zawsze pracuj z GPS
i GLONASS. W razie potrzeby uzyj SBAS (EGNOS).

m www.teejet.com
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KONFIGURACJA NAWIGACIJI

1. Na ekranie gtownym ) nacisnij przycisk NAWIGACJI _§.

2. Wyznacz informacje wybierane na pasku nawigacji.
- Predkos¢ s
— Caltkowity obszar zastosowania 7
- Czas aplikacji ™
— Numer przejazdu H| 2 l‘?
3. Na ekranie nawigacji z widokiem pojazdu, z poziomu karty OPCJE NAWIGACJI
| NAPROWADZANIA €, wybierz tryb Nawigacja &
- Nawigacja prostej AB
- Nawigacja ostatniego przejazdu @
— Brak nawigacji
- Nawigacja krzywej AB
- Nawigacja okrezna

- Nawigacja nastepnego rzedu

4. Na ekranie nawigaciji z widokiem pojazdu, z poziomu karty OPCJE
NAWIGACJI | NAPROWADZANIA ﬁ utwérz granice Q

5. Utworz trase nawigacyjna AB @ ©.

OPCJE EKRANU NAWIGACJI

P Mapowanie stosowania — nacisnij ikong POJAZDU na A srodku
ekranu nawigaciji, aby wigczy¢ lub wytaczy¢ mapowanie stosowania.

P Powr6t do punktu @ - okresl punkt powrotu w celu cofniecia nawigacji
do ustalonego punktu.

P Funkcja Przesunigcie A+ G- pozwala na przesuniecie siatki
nawigacyjnej do obecnego potozenia pojazdu. Jest ona stosowana,
jesli wystepuje zaktdcenie w statej rozstawie rzedow.

» Tryb transportu @/€& - zalecany do uzycia podczas jazdy miedzy
polami, poniewaz poprawi to doktadnos¢ funkcji nawigacii.

Pojazd z aktywnymi sekcjami belki
przedstawionymi w czasie rzeczywistym
<4Puste pole - sekcja nieaktywna
<«Biale pole - sekcja aktywna

Pasek nawigacji

Karta Opcje nawigaciji i naprowadzania

Obszar pokrycia
<« Niebieski - jedno zastosowanie
<« Czerwony — co najmniej podwajne
zastosowanie

Pasek stanu

Trasy nawigacyjne
<4 Pomaranczowa — aktywna linia nawigacji
<4 Brazowe — dwie linie nawigacji przylegajace do
lewej i prawej strony aktywnej linii nawigacji
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GUIA DE INiCIO RAPIDO

CONFIGURAR O CONSOLE

1. Na tela de orientagao, pressione a guia OPCOES DE NAVEGACAO
E ORIENTAGCAO € para visualizar as opgoes.

2. Pressione o botdo INICIO 42>,

3. Pressione o botdo CONSOLE @3. Ajuste as configuragdes conforme necessario.

» Brilho do LCD - » Modo de demonstragéo do
P Paleta de cores 6@ GNSS &
P Unidades " » Captura de tela ©l

» Fuso horario @

CONFIGURAR A MAQUINA

4. Na tela Inicial /n\ pressione o botdo CONFIGURATION .,
5. Selecione e configure um perfil de maquina .

P Selecione o numero do perfil da maquina O -use para selecionar
1 de 5 perfis de maquina. O perfil que esta “ativo” é exibido/esta ativo
na Tela de Operac&o.

» Configuragées Nimero de segdes de implemento ® - usado para n
selecionar o nimero de segdes do implemento. O intervalo é de .

1 a7 secdes.

» Definir larguras de segéo @ - usado para inserir a largura de cada
secdo. Cada segdo pode ter uma largura diferente.

» Configurages da distancia de deslocamento do implemento lateral 0-
opgéo usada para definir a distancia lateral da linha central da maquina até
o centro do implemento.
— O valor positivo movera o implemento a direita do centro enquanto esta
voltado para a dire¢&o dianteira da maquina.
— 0 valor positivo movera o implemento a direita do centro enquanto esta
voltado para a direg&o para frente da maquina.

P Ajusta distancia de deslocamento do implemento em linha o- opcao
usada para definir a distancia em linha da antena do GNSS (ponto zero)
até o implemento.

— Um valor positivo movera o implemento atras da antena GNSS.
— Um valor negativo movera o implemento na frente da antena GNSS.

o
o
=
=

Q
=]
g
“

6. Selecionar espagamento da barra de luzes m — usado para definir a distancia
afastada da guia ou do veiculo, que cada guia de caixa de luz da tela representa.
7. Definir a configuragdo do GNSS .

NOTA: Ao usar a Matrix 430 na Europa, sempre trabalhe com GPS
e GLONASS. Use SBAS (EGNOS) quando aplicavel.
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CONFIGURAR A ORIENTACAO

1. Na tela inicial, /n\ pressione o botdo ORIENTACAO 4.

2. Estabelece as informagdes desejadas da barra de orientagéo
selecionavel.
- Velocidade o
- Area aplicada total %
— Tempo da aplicagéo L)
— NUmero da faixa H| il
3. Na tela de orientagéo de visualizagéo do veiculo, na guia OPCOES DE
NAVEGAGAO E DE ORIENTACAO 4, selecione o modo Orientagéo &
— Orientag&o reta A-B
— Orientag&o Ultima passagem @

- Sem orientagéo

— Orientagéo curva AB

— Orientag&o do pivo central

— Orientag&o para a proxima linha

4. Na tela de orientagao de visualizagao do veiculo, na guia OPCOES DE
NAVEGAGAO E DE ORIENTAGAOQ €, crie um limite @

5. Crie a orientacso AB @ ©).

OPCOES DA TELA DE ORIENTACAO

» Mapeamento da aplicagdo — Pressione o icone de VEICULO A no
centro da tela de orientacéo para ligar ou desligar o mapeamento da
aplicagéo.

P Retornar ao ponto @ - definirum ponto de retorno para fornece
orientagdo de volta ao ponto estabelecido.

P Recurso Ajuste A+ &- permite que a linha de referéncia atual seja
alterada para o local atual do veiculo.

» Modo de transporte @/ — recomendado para uso ao viajar entre
campos, pois isso melhora a precisdo nas fungdes de orientagao.

Barra de orientagdo Veiculo com representagéo em
El El - tempo real das segdes de barra ativa
= 2

0
@
S
=2}
=}
b=
o
a

<« Caixa vazia — segéo inativa
<« Caixa branca - se¢éo ativa

Guia de opgdes de navegagao e orientacdo

Area de cobertura
<« Azuis - uma aplicagdo
<« Vermelhos — duas ou mais aplicagdes

Barra de status

Linhas de referéncia de navegagéo
<« Laranja - linha de orientagéo ativa
<4 Marrom - duas linhas de orientagao adjacentes
a esquerda e a direita da orientagéo ativa
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MATRIK 430

KPATKOE PYKOBOACTBO NO HAYHANY
PABOTDI

YCTAHOBKA KOHCOJIU

1. Ha akpaHe «HaBepeHue» Haxmute Ha Bknagky «MTAPAMETPbI HABUTALIAW
W HABELEHNA» ﬁ Ons 0TODpaeHUst NapameTpoB.

2. Haxmure Ha kHonky «[TTABHbIA OKPAH» /n\

3. HaxxmuTe Ha kHonky «KOHCOJb» . OTperynupyiiTe HacTPOIKW Mo Mepe
HeobxoaumocTH.

P> ApKoCTb CEHCOPHOTO 3kpaHa - P [lemo-pexum GNSS %
P LiseTosas cxema 6% » CHimok akpata @l
P EQuHULGI M3Meperus » Yacosoii nosic @

KOHOUTYPALINA MALLUVHDI

4. Ha rnaBHOM 3KpaHe /n\ HaxmuTe Ha kHonky «KOHOUIYPALMAx =
5. Bbibepute 1 HacTpoliTe KOH(MrypaLmm npounst MaLlmHb! .

P Bribepute Homep npocuns matumHsl @: ucronbayetes Ans BuiGopa
ofHoro (1) u3 natw (5) npocounen MawmHbl. AKTUBHBIA NPodub

oTobpaxaeTcs/akTuBeH Ha paboyem aKpaHe. n

P YcTaHoBuTe KomuecTso cekuuit opyaus @: ncronbayetcs ans
BbibOpa konnyecTBa cekumin opyans. [inanasoH coctaensieT o1 1 go
7 cexuui.

P YcTaHosuTe WipuHy cekyn @ ucnonbayeTcs Ans BBOAA WMPUHBI KaXoi
cekumn. Kaxgas cekunst MOXeT BbITb pasHOM LIMPUHBI.

P> YcTaHoBHUTE paccTosiHe nonepeyHoro cmeluenust opyaus @: ncronbayetcs
ANs OnpefeneHnsi Nonepe4HoOro paccTosHUS OT NPOLONBHOI LEHTPANLHOM
0CY MaLLWHbI O LEHTpa opyausl.

— [MonoxwTensHoe 3HaueHNe NPUBEAET K NePEMELLEHII0 OPYANS BIPaBO OT
LieHTpa npyn 06paboTke B HaNpaBNEHUM ABUKEHNS MaLUWHbI Briepea.

- OTpuuaTernbHoe 3HaueH1e NPUBEAET K NepeMeLLEeHIo opyauns criesa oT
LieHTpa Npu 06paboTke B HaNpaBNEHUN ABXEHUS MaLLWHbI BNEpeS.

P> YCTaHoBMTE paccTosHie CMelLieHst uHeTpymenTa o nuHn @: uenonbayetcs
ANs onpeaereHns NpAMONMHENHOMO PacCTOsHUS OT aHTeHHbI GNSS (HyneBoii
TOYKM) 10 Opyaus.

- MonoxuTenbHoe 3HaueHne cMeleHns ByaeT nepeMeLLaTb opyame 3a
aHTeHHoi GNSS.

— OtpuuaTenbHoe 3HaYeHMe CMellieHns ByaeT nepemellaTb opyaue nepeq
aHTeHHoit GNSS.

6. BbibepuTe MHTEpBAnN 0CBELLEHNS! M: WCOMb3yeTcs ANs YCTaHOBKM
PaCcCTOSHMA OT HANPaBNAOLLEH U TPAHCNOPTHOTO CPEACTBA, KOTOpoe
oToBpaxaeTcs Ha KoM CBETOBOM MHAMKATOPE 3KpaHa HaBurauuu.

7. YctaHoBuTe KoHurypaumto GNSS .

MPUMEYAHME. lpu ucnonbsosaHuu Matrix 430 e Eepone gcez0a
pabomatime ¢ GPS u GLONASS. Ycnonb3syiime SBAS (EGNOS),
20e 3mo nPUMEHUMO.

m www.teejet.com
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HACTPOWKA HABEJEHWA

1. Ha rnaBHOM akpaHe /n\ HaxmuTe Ha kHonky «HABELEHVE» .

2. 3apaiite HeoOXOAMMbIE AaHHbIE HA NaHeNW HaBeAEHWS C BO3MOXKHOCTbIO
BblOOpa.
- CkopocTb pure
— O6Las oGpaboTaHHas nnolaab 2%
- Bpewms BHeceHns
- Homep npoxopa H| h‘?

3. Ha akpaHe «[MpeacTaBneHne TpaHCMOPTHOTO CPEACTBA» HAXMUTE Ha BKMaAKY
«MAPAMETPbI HABUTALIMIN 1 HABELBEHWS» < 1 BbiBepuTe pexum

«HasepeHve» &
- HasepgeHwe no npsmoit AB

- Hasvrauus no nocnegHemy psiay @E
- bes HaBepeHns

- YnpaeneHxue kpusoi AB

— HaBurauus no okpyxHOCTH

- Hasvrauus no cnegytowemy psay

4. Ha akpaHe «[peacTaBneHne TpaHCNOPTHOTO CPEACTBa» HaXMUTE Ha
Bknaaky «[APAMETPbI HABUIALIMN W HABELEHWS» €@ ans
cospanmst rpamLl &

5. Co3paiite HanpasnstoLyio AB Q0.

MAPAMETPbl SKPAHA HABEOEHINA

P> OToGpakeHne BHECEHNS: HaXMUTe Ha 3Ha4oK «MaluuHa» A LieHTpe
akpaHa «HaBegaeHWe», YToBbI BKIIOUMT UM BLIKIOYUTL OTOOPaXeHNe
BHECEHMSI.

> BoaapaT K TOYKe o: YCTaHOBMTE BO3BPAT K TOYKE A4 BO3BpaTa
HaBedeHWs K 3a4aHHOM TOYKeE.

P> OyHkums «CmelleHmre A+y @: nossonsieT cMecTUTb TEKYLLYIO
HanpasnsioLLyto AB [0 TEKYLLEro MeCTOHaxXoXAeHUs MaLUnHbI.
» TparcnopTHbIi pexvm @/E&P: pexomerpyeTes UCTonb3oBaTb Npy

nepemeLLEeHUsIX MEXAY NOMSMM [1s1 OBbILIEHUS TOYHOCTU (hyHKLNM
HaBe[eHws.

[NaHenb HaBeaeHus TpaHcnopTHOE CPEACTBO C

- - 0TOBPAXEHNEM aKTMBHBIX CEKLMIA
LUTaHIM B peanbHOM BpeMeHH
<«ycToe none — HeakTUBHasH CEKLNS
<4 Beroe none — akT1BHas Ceknst

Bknagka «apameTpbl HaBuraLmm
1 HaBefeHNs»

Mrowazb NoKpbITUs
<« CyH1in — ofIHO BHECEHME
<« KpacHblil — aBa v 6onee BHeCeHUs

CTpoka CoCTOsIHUS

HanpagnsioLme Hasurawmm
4 OpaHxeBblit — aKTUBHas NMHUS HaBeAEHMS
<« KopnyHeBbIii — [iBe NWHUN HaBeaEeHHS, NpureratoLme
CrieBa v CpaBa OT aKTUBHOI HaNpaBRALeit

98-01493-RU R8 E
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SNABBSTARTSGUIDE

KONFIGURERA KONSOLEN

1. P sparfoliningsskarmen ska du trycka pa fliken ALTERNATIV FOR
NAVIGERING OCH SPARFOLJINING ﬁ for att visa alternativen.

2. Tryck pa knappen START o
3. Tryck pa knappen KONSOL . Justera instéliningarna efter behov.

P LCD-ljusstyrka » GNSS-demolige &
» Fargschema 6@ » Skarmbild @
» Enheter " » Tidszon @

KONFIGURERA MASKINEN

4. P4 skérmen Hem /2> trycker du pa knappen KONFIGURATION .
5. Valj och konfigurera en maskinprofil .

P Vlj maskinprofilnummer @ — anvand for att vélja 1 av 5 maskinprofiler.
Profilen som ar "aktiv” visas/aktiveras pa driftsskarmen.

P Ange antal redskapssektioner @ — anvands for att valja antal
redskapssektioner. Intervallet ar 1 till 7 sektioner.
'R

P Ange sektionsbredd @ - anvénds for att ange bredden pa varje
sektion. Varje sektion kan vara av olika bredd.

» Ange redskapets laterala forskjutningsavstand ® - anvands for att
definiera sidoavstandet fran maskinens mittlinje till redskapets mitt.
— Positivt varde flyttar redskapet till hoger om mitten sett fran maskinens
framatgaende riktning.
- Negativt varde flyttar redskapet till vanster om mitten sett fran maskinens
framatgaende riktning.
P Ange redskapets raka forskjutningsavstand @ - anvands for att definiera det
raka avstandet fran GNSS-antennen (nollpunkten) till redskapet.
— Positivt varde flyttar redskapet bakom GNSS-antennen.
— Negativt varde flyttar redskapet framfér GNSS-antennen.

6. Valj avstand for ljusramp — anvands for att stalla in avstandet fran sparlinjen
eller fordonet for varje ruta ljusrampsladan representerar i sparfoljningen.

7. Ange GNSS-konfiguration .

OBS! Arbeta alltid med GPS och GLONASS nér du anvander Matrix 430
i Europa. Anvénd SBAS (EGNQOS) i forekommande fall.

v
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MATRIK 430

KONFIGURATION AV SPARFOLJNING

1. P4 skarmen Hem /2 trycker du pa SPARFOLINING _i.

2. Faststall dnskad information om valbar sparfoliningsskena.
- Hastighet;i
— Total applicerad areal Z&
— Applikationstid (™
— Sparnummer 4] 00

3. P& sparfoljningsskarmen for fordonsvy fran fliken NAVIGATIONS- OCH
SPARFOLJININGSALTERNATIV € vélier du sparfdljningslaget @
— Rak AB-sparfdljning

- Senaste spar-sparfoljning BN
- Ingen sparféljning

— Kurvig AB-sparfoljning

_ Cirkelpiva-sparfdljning

— Nasta rad-sparfolining

4. Pa sparfoljningsskarmen for fordonsvy fran fliken NAVIGATIONS- OCH
SPARFOLJNINGSALTERNATIV € skapar du en grans ©

5. Skapa AB-riktlinjer @ ©.

ALTERNATIV PA SPARFOLJNINGSSKARMEN

P | applikationen Kartlaggning — tryck pa ikonen FORDON A i mitten
av sparfoljiningsskarmen for att aktivera eller inaktivera applikationen
kartlaggning.

» Aterga till punkt @ - stéll in en returpunkt for att ge vagledning tillbaka
tillden etablerade punkten.

» A+flyttfunktion @ — kan anvandas for att flytta den befintliga spariinjen
till fordonets aktuella position.

» Transportiage @/ — rekommenderas for anvandning
vid resa mellan falt eftersom detta forbattrar noggrannheten
i sparfdliningsfunktionerna.

Fordon med realtidsrepresentation
———— av aktiva bomsektioner
8 L'El 'I:' U <« Tom ruta — inaktiv sektion
. <« Vit ruta — aktiv sektion

Sparfoljningsfalt

Flik med alternativ fér navigering och
sparfoljning
Téckningsomrade

<« Blaa - en applikation
<4 Roda - tva eller fler applikationer

Navigeringshjalp
< Orange - aktiv sparféljningslinje
<« Brun - tva sparfljningslinjer intill vanster
och hdger om den aktiva riktlinjen

98-01493-SV R8
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KOPOTKUI NOCIBHUK KOPUCTYBAYA

HAJTAWTYBAHHA KOHCOJII

1. Ha expaHi HaBeieHHs HaTUCHITL Ha Bknaaky MAPAMETPY HABITALLIT
TA HABEJJEHHS 4, 1106 BinoGpaautit napameTpy.

2. HaTucHitb kHonky FONOBHUI EKPAH .
3. HatucHitb kHonky KOHCOJ1b () Hanawryite HeobxigHi napameTpwy.

» AckpasicTb PK-gucnnes P> [leMOHCTPaL{iiHMI peskmM
P KonipHa cxema 6% GNSS & R
P> OpuHWLi BUMIPIOBaHHS! » 3Himok ekpara @l
» Yacosuii nosic @
HAJNTAWTYBAHHA MALWLNHN

4. HatucHitb kHonky KOHOITYPALLIA 4 ha TONMOBHOMY EKpaHi /n\

5. BubepiTb i HanawTynTe Npodinb MaLUHK .

P> Bubepits HoMep Npodinito MaLLmHW (A J BUKOPUCTOBYETLCA
Ans Bubopy 13 5 npodinis MawwmHu. «AKTUBHUAY Npodinb
BinobpaxaeTbCs/e akTMBHUM Ha ekpaHi «PoboTa.

P> YCTaHOBITb KiNbKICTb CeKLilt 3HapAAAs (B ). BUKOPUCTOBYETLCA ANS n
BMOOpY KiNbKOCTi Cekwjii 3Hapsiaas. MoxHa Bubpatu Big 1 40 7 Cekwii. .

P> YCTaHOBITb LUMPUHY CEKLiA (C Ju- BUKOPWUCTOBYETLCS ANA
BCTAHOBMEHHS LLIMPUHM KOXHOI cekuji. KoxxHa cekujis Moxe ByTu pisHoi
LUMPVHN.

P> YCTaHoBITb BifiCTaHb GiYHOTO BUHOCY 3HAPAAANA (D - BUKOPUCTOBYETLCS
A0S BU3HAYeHHs BivHOI BifCTaHi Bif LEHTPanbHOI MiHii MaLMHM 40 LEHTPY
3HapsaLaA.

- [onaTHe 3HaYeHHS NepPeMICTUTbL 3HapSAAa NPaBopyd Bif LEHTPY,
MOBEPHYBLLUM AOT0 B HANPSIMKY MalLWHL BRepes,

— Bip'emHe 3HaueHHs nepemicTUTL 3HapSAAs NiBOPYY Big LIEHTPY,
MOBEPHYBLLUW AOT0 B HANPSIMKY MalLnHu Bepes.

P YCTaHOBITb BiACTaHb NO3A0BXHLOrO BUHOCY 3HAPSAAst Q-
BUKOPUCTOBYETLCS AJ151 BU3HAYEHHS NO30BXHBOI BiAcTaHi Bif aHTeHN GNSS
(HynbOBa TOYKa) 4O 3HAPSAAS.

— [lopaTHe 3Ha4YeHHS NEpPEMICTUTL 3Hapsaas nosady aHteHn GNSS.
- Big'emHe 3Ha4eHHs nepemicTUTb 3Hapsaas cnepedy aHTeHn GNSS.

6. BubepiTb po3MilLieHHs CBITMOBOI NaHeni m — BUKOPUCTOBYETLCS ANS
BCTaHOBEHHS BifiCTaHi Bif BKasiBkv abo TpaHCMoOpTHOro 3acoby, siki BinoOpaxae
KOXXHa CBITNOBA NaHesb ekpaHa HaBEAEHHS.

7. YcTaHoBITb KOHGpirypajto GNSS .

MIPUMITKA. Bukopucmosyroyu Matrix 430 y €eponi, 3aexdu npautotime
i3 cucmemamu GPS ma 'TIOHACC. 3a HeobxidHocmi gukopucmosytime
cucmemy SBAS (EGNOS).

m www.teejet.com
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HANAWTYBAHHA HABEJEHHA

o

1. Hatuchitb kHonky HABEJLEHHA 4 Ha ronosHomy ekpai

2. YkaxiTb NoTpiGHY Ta 4OCTYNHY Ans BUGOPY iHpopMaLlito Ha naHeni
HaBedeHHs.
— UWenakictb ;i.
— 3aranbHa 06pobrieHa nnola ¥
- Yac 06pobrneHHs
- Homep psgy H| 2%2

3. Ha ekpaHi HaBe[ieHHs Npu Nepernsigi TPaHCNOPTHOro 3acoby Ha BKNaawi
MAPAMETPY HABITALLli TA HABE[IEHHS <, BiGepitb pexium
HaBegeHHs &

— HaBepgeHHs no npsimiit AB

— HaBegeHHs 3a 0CTaHHIM NPOX0A0M
- bes HaBeaeHHA

— HaBepgeHHs no kpugint AB

— HaBegeHHs no kony

— HaBepeHHs 3a HaCTynHUM psiaoM

4. Ha ekpaHi HaBeleHHs Npu Nepernsai TpPaHCnopTHOro 3acoby Ha BknaaLi
MAPAMETPY HABITAL|Ii TA HABELJEHHA € cTeopits Mexy @

5. CTBOpiTb BKasiBku AB Q0.

MNAPAMETPW EKPAHA HABEJEHHA

P KapTorpachyBaHHs 06pOBNEHUX AiNSHOK — HATUCHITb 3HAYOK
TPAHCIMOPTHUN 3ACIE A\ B LieHTPi ekpaHy HaBedeHHs, o6
YBIMKHYTM 260 BUMKHYTU kKapTorpachyBaHHs 06poBreHux GinsHok.

» MosepHyTics Ao Toukn @ — ycTaHoBITH TOUKY M5t MOBEPHEHHS,
1406 BCTAHOBUTW HABEAEHHS HA BUSHAYEHY TOUKY.

» Oyhkuist amiteHHs A+ @) — no3sonsie aMicTUTH NOTOYHe HaBeaeHHs
[0 NMOTOYHOTO MICLIe3HaXOMKEHHS! TPAHCTOPTHOIO 3acoBy.

» Pesxxum nepemityerHs @)/€) — pexoMeH[0BaHO ANs BUKOPUCTaHHS M
yac nepeMiLLieHHst Mix NonsiMu, OCKINbKM Lie NABULLMTL TOUHICTb QYHKLINA

HaBeOeHHA.

[NaHenb HaBeaeHHs TpaHCnOpTHYIA 3aGi6 i3 BinoBpaKeHHs M
aKTWUBHMX CEKLiii CTPINKM B pearnbHOMy yaci
<4 lopoxHE none — HeakKTUBHA CeKLis
<« bine none — akTvBHa cekuis

Bknagka «[NapameTpu Hagirauii Ta
HaBeaeHHs»

30Ha nokpuTTA

<« CuHa — oaHe 06pobneHHs
<« YepeoHa — aBa abo GinbLue 06poGneHHs

Psapok cTany

YkasiBKku LLof0 HaBiraji
<« lomapaHyeBa — aKTUBHA NiHis HABEAEHHS
<« KopuyHeBa — Bi NiHii HABEAEHHS, L0 PO3TalLOBaHi
niBopyy Ta NpaBopyM Bif aKTUBHOT BKa3iBKM

98-01493-UKR8 m
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